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SUR  UNE  PORHIILB  RELATIVE  AUX  GMIMES  TRACÉES 
SUR  LES  SURFACES  Dl)  SECONB  ORIRE^ 

Pae  m.  laguerre. 


1.  J*ai  énoncé,  comme  exercice,  dans  les  Nouvelles 
jinnales,  la  proposition  suivante  :  Étant  donnés  deux 
points  quelconques  A  e£  B  d^une  smrface  du  second 
ordre,  si  en  ces  points  on  mène  les  normales  à  la  sur- 
face,  et  si  l'on  désigne  par  a  et  b  les  points  ou  ces  nor- 
males coupent  un  plan  de  symétrie  quelconque  de  la 
surface,  le  plmn  mené  par  le  milieu  de  la  corde  AB  et 
perpendiculairement  à  cette  corde  passe  par  le  milieu 
du  segment  ab. 

La  même  propriété  peut  s'énoncer  ainsi  :  Les  projec- 
tions des  normales  Kaet^b  sur  la  corde  AB  sont  égales 
et  de  signes  contraires» 

D'où  la  proposition  suivante  : 

Soient  deux  points  A  et  A'  situés  sur  une  surface  du 
second  ordre  i  désignons  par  N  et  W  les  longueurs  des 
normales  en  ces  deux  points,  c'est-à-dire  les  longueurs 
des  segments  compris  sur  chaque  normale  entre  la  £ii|v 


(6  ) 
face  et  un  tte  se^  plans  de  symétne,  par  \  et  y  les 
angles  que  font  respectivement  les  directions  de  ces 
normales  as/ec  la  direction  de  la  corde  hh!\  on  a  y  quelle 
que  soit  la  position  de  ces  deux  points  sur  la  surface^  la 
relation 

,  ,  N'  cosV 

^  ^  iN  cosV 

» 

2.  Imaginons  maintenant  une  courbe  quelconque  C 
tracée  sur  une  surface  du  second  ordre,  e^soient  M  et  M' 
deux  points  infiniment  voisins  de  cette  courbe;  la  rela- 
tion ^r^cëdeh  te  awra  lieu  pour  ces  deux  points.  TR  jiqsi^ 
gnant  h.  ncirmale  au  point  M,  N  -h  dN  sera  la  normale 
au  pqint  M^  II  s'agit  maintenant  d'évaluer  le  rapport 
des  deux  cosinus  cosV  et  cosV. 

A  cet  eilet,  je  me  servirai  des  désignations  et  des  for- 
mules employées  par  M.  Serre t  dans  sa  Note  sur  les  lignes 
âè  coufbure  des  surfaces  insérée  dans  le  Traité  de  calcul 
différentiel  de  Lacroix  (p.  398). 

Désignons  par  a,  |3,  y  les  angles  que  forme,  avec  troii 
axes  rectangulaires,  la  tangente  à  la  courbe  au  point  M, 
dont  les  coordonnées  sont  Jt,  /,  z\  par  g,  u,  ^  et  X^  jui,  v 
lés  angles  formés  avec  les  mêmes  axes  par  la  normale 
pHneiffâle'et  par  Taxe  du  plan  osculàteut*.  Soient  aussi 
d%  ^t  dn  les  angles  de  contingence  et  de  torsion. 

Désignons  par  a',  (3',  y'  les  angles  formés  avec  les  axes 
pat*  la  normale  à  la  surface  du  second  ordre  au  point 
(!r,^,  z).  On  peut  toujours  assigner  une  ligne  à  double 
courbure  G  qui  corresponde  point  par  point  à  la  courbeC, 
de  telle  sorte  que  la  tangente  en  un  point  de  cette  courbe 
soit  parallèle  A  la  normale  menée  à  la  surface  du  second 
ordre  par  le  point  correspondant  de  la  courbe  C.  Soient 
^',  v',  t^'  et  A',  fi',  y'  les  angles  que  font  avec  les  axée  la 
normale  principale  et  Taxe  du  plan  osculateur  de  cette 


(7) 
courbe  9  soient,  de  plus,  de'  et  dm'  les  angles  de  contin- 
gence et  de  torsion . 

Cela  posé,  on  peut  écrire  les  trois  groupes  suivants  de 
formules,  par  lesquelles  les  angles  o)  et  <7  se  trouvent 
complètement  définis  : 

•  cosacosa'-4- cospcosp'-h  cos7  0OS7';=Oy 
j   co8aco»Ç'-h  cospcos>i'4-  cos7COsC'=sin«>,  • 
cosa  cosV-f-  cos^  coSfi'-f-  cosy  cosv'  =  cosv», 

cosÇ  cosa' -4-  cosv  cosp'  -h  cosÇcos7'=  —  sincr, 
(A)  ^  cos(cosÇ'  +  cosucosw'-l-  cosÇcosÇ=  —  cosocos», 
cosÇ  cosX'  +  cosv  cosfi'  +  cosC  cosv'  =r  C080  sIdw, 

COSX  cosa'  -h  COS/A  COSp'-l-  COSv  C0S7'=  COSiVy 

cosX  cosÇ'  -h  cosfx  cosu'  -h  COSV  cosî;'  =  —  sinij  coso»^» 

I 

\  cos\  cos>'  +  cos/A  cos/i'-f-  cosv  cosv'  =  sino  sin*». 

La  diflférentiation  de  ces  équations  conduit  aux  trois 
suivantes  : 

(2)  sinw£b'=  sinsr^ty 

(3)  dm'  H-  rf6>  =  —  coso  r/f, 

(4)  dfs  =^dn  -¥■  C08«>  d%'. 

3.  Pour  évaluer  cosV  et  cosV^  je  remarque  que»  les 
cosinus  des  angles  que  fait  la  normale  au  point  M  avec 
les  axes  étant  respectivement  cosa',  cos^',  cosy',  le  co- 
sinus de  Tangle  que  fait  la  normale  au  point  M'  avec 
Taxe  des  x  est 

cosa'  H-  d  cosa'  -¥  \d}  cosa', 

expression  qui,  en  prenant  Tare  de  la  courbe  pour  va- 
riable indépendante  et  en  employant  les  formules  données 
par  M.  Serret  (Lacroix,  p.  a84  et  suivantes),  devient 

cosa'  4-  cosÇ'A'  -*-  j  (cosÇ'ff'i'  —  cosa'rff'»—  cosVrfi'c/i'). 


(8) 

Les  cosinus  des  angles  que  fait  celle  normale  avec  les 
deux  autres  axes  auraieni  une  forme  semblable:  il  est 
inutile  de  les  écrire. 

Cherchons  maintenant  les  cosinus  des  angles  que  fait 
avec  les  axes  la  corde  MM';  il  suffit  évidemment  de  trouver 
des  quantités  proportionnelles  à  ces  cosinus.  On  pourra 
donc,  au  lieu  de  ces  cosinus,  employer  les  projections  de 
la  corde  MM'  sur  les  trois  axes,  ou  bien  Sxy  $y  et  Sz  : 
x  +  dx^y  -h  cy^  ei  z  -h  dz  désignant  les  coordonnées  du 
point  M'. 

La  formule  de  Taylor  donne,  en  se  bornant  aux  pre- 
miers termes, 

or  —  =  cosa:  on  pourra  donc  prendre,  pour  le  cosinus 

de  l'angle  que  fait  avec  Taxe  des  x  la  corde  MM',  l'ex- 
pression 

cosa  -H  Y  rfcosa  -h  ^  rf'(cosa), 

expression  qui,  au  moyen  des  formules  de  M.  Serret,  de- 
vient 

cosa  -h  \  cos$  ^  -h  ^  (cosÇ  d\  —  cosa  dO  —  cosXc/erfij). 

Les  deux  autres  cosinus  auraieni  une  forme  semblable; 
il  est  inutile  d'en  donner  la  valeur. 

Ceci  posé,  la  formule  connue  qui  donne  le  cosinus  de 
Tangle  de  deux  droites  fournit  immédiatement,  en  em- 
ployant les  relations  (A),  les  deux  expressions  suivantes  : 

(  5)       cos  V  =  —  ^  sin  o  dt  —  ^  sin cr  rf'e  —  \  coso  dut/i^ 

,    (  cosV'=: —  \smmdt  —  ^smxs d^t  —  -cosw  didn-^-sm^dî! 
(  —  {  cos  CT  cos  «  dt  dz'  H-  j  si  n  6)  f/*g'  —  y  cos  &>  dç'€ir,  ' . 


(9), 
Celte  dernière  expression  peut  se  simplifier;  on  a,  en 
^ effet,  d'après  Téquation  (2), 

sin  «>  di'  *=  sin  vsdi^ 

eu  outre,  en  différentiant  celte  dernière  relation,  on 
obtient 

sin  w  dH'  =  £/  (sin  CT  ^s)  —  cosa>  dt*dfà^ 
ou  bien,  coraine  d'après  Tèquation  (3) 

d^  =  —  drl  —  C08  ra  dzy 
sin«i>  é^%  =^  ^sincr  </()  -h  ces  «a  di'd^*  +  cosu  costr  didt!  ; 

en  portant  ces  valeurs  de  sinox/e'  et  de  sinco^'c' dans 
J'équatiou  (6),  il  viendra,  toutes  réductions  faites, 

(7)  cosV'=:ySinor€/f— jsinciÉps  —  |coscr«/«^^-{rf(sinCT^£). 

L'équation  (i)  devient  donc,  en  oouiltipliant  les  deux 
termes  du  second  membre  par  2, 

</N  —  sincr  dg  —  ~  sin cr  ^'e  —  {•  cosbt  d%df\    . 

N  sinvids  —  ^ sin ad'g  —  y  coscr  €Udft-{-  d (sin ztds)'' 

d'où,  en  réduisant, 

<fN |sincr£pe-h  |cosct  didn  —  d(sina  di) 

N  sincr  ^£ 

ou  bien  encore 

dN       2  iPt       d(siïtxTd%)       2     dn 


N         3  dg  sincT^^c  3  langer 

ds 
Remarquons  maintenant  que  de=;  --9  p  étant  le  rayon 

de  courbure  de  la  courbe  C,  et  que  Tare  est  la  variable 

indépendanle  5   par  conséquent ,  on   a   £pt  =.dsdl-~\» 


(lo) 
La  relaiion  précédente  devient  donc 


})  i^) 


d 

f/N       2\p/  \     9     I        !i     dn 


il) 


N        ^    /  ^  \  sin  cr  3  tang 

P 


CT 


dn 


d'où,  en  intégrant, 

logN  =  tlo6--Iog_-+,J.^^g^, 

et,  en  passant  des  logarithmes  aux  nombres,  après  avoir 
chassé  le  dénominateur  3, 

—  «n CF»=:  e  •'  **"«'  X  const. 

P 

D^où  Ton  déduit  la  proposition  suivante,  en  remarquant 
que  17  désigne  le  complément  de  Tangle  que  fait  avec  la 
normale  à  la  surface  la  normale  principale  de  la  courbe  C  : 

Théouèhe.  —  Étant  donnée  une  courbe  quelconque 
triêcée  sur  une  surface  du  second  ordre,  désignons,  en 
un  point  quelcofègue  de  cette  courbe^  V angle  de  torsion 
par  dm  et  par  u  le  complément  de  l'angle  que  fait  en 
ce  point  j  ax^ec  la  normale  à  la  surface^  la  normale  prin- 
cipale; cela  posé ^  sil\on  considère  un  arc  de  la  courbe 
compris  entre  les  points  A^  et  A|,  et  si  Von  désigne  res- 
pectivement  par  N^,  et  Ni,  p^  et  pi,  cr^  et  ©i  les  valeurs 
de  la  normale^  du  rayon  de  courbure  de  la  courbe  et  de 
V angle  xs  aux  points  extrêmes  de  Varc^  on  a  la  relation 
suii^ante  : 

(o)  ■—  smtjj  : —^ i  =  c*' *•"»•> 

Pi  Pc 

V intégrale  contenue  dans  le  second  membre  s^ étendant 
le  long  de  la  courbe  du  point  A^  au  point  Ai. 


(") 

4.  La  formule  précédente  fournit  aisément  les  rela- 
tions connues  pour  les  lignes  géodésiques  et  les  lignes  de 
coarlmre  des  surfaces  du  second-ordre. 

Considérons  d'abord  une  Rgne  gëodisique  ^  d'après  la 
définition  de  celte  ligne,  on  a  pour  tous  ses  poiats 
sini7=  I  et  tangGF  =  GO  ;  l'intégrale  contenue  dans  le 
second  membre  de  Téquation  (8)  est  donc  nulle,  et  il 
vient  simplement 

d'où  cette^  proposition  : 

Le  long  d^une  même  ligne  géodésique  tracée  sur  une 
surface  du  second  ordre^  le  rayon  de  courbure  de  la 
courbe  est  proportionnel  au  cube  de  la  normale. 

C'est  le  théorème  de  Joacbimsthal. 

5.  Supposons  maintenant  que  C  soit  une  des  lignes 
de  courbure  de  la  surface;  alors,  d'après  le  théorème  ée 
Lancret,  on  a 

l'intégrale  contenue  dans  le  second  membre  de  l'équa- 
tion (8)  devient  alors 


f: 


♦«■;:::"  —  '^8  ^^  ^^  ^  ^^^  '^"  ''•» 

tango 
le  second  membre  de  cette  équation  devient 

ga(log«ln«r,-lof  iln««)  —  ^'"'^'  , 

»'  »  — —       •  ,  7 

et  la  formule  (8)  donne  alors 

N^sinu,    M!siot73 


smo^ 


p.  po 


(  •>) 

d'où  Ton  conclut  que  le  long  de  la  courbe  con- 
serve une   valeur   consiante.   Remarquons  maintenant 

que,  d'après  le  théorème  de  Meusnier, ett  égal  à  -» 

/'  désignant  le  rayon  de  courbure  de  la  section  normale 

tangente  à  C;  le  long  d'une  même  ligne  de  courbure  — 

conserve  donc  la  même  valeur. 

D'où  cette  proposition,  due  à  M.  Dupin  : 

Le  long  if  une  même  ligne  de  courbure^  le  rayon  de 
courbure  de  la  section  normale  tangente  à  la  courbe 
varie  proportionnellement  au  cube  de  la  normale. 

6.  Si  j'avais  voulu  me  restreindre  au  cas  des  lignes 
géodésiques  et  des  lignes  de  courbure,  il  eût  été  très-facile 
do  remplacer  les  considérations  analytiques  qui  précèdent 
par  des  considérations  géométriques  très-simples  et  très- 
i^émentaires  qui  eussent  conduit  immédiatement  aux 
théorèmes  de  Joachimstbal  et  de  M.  Dupin.  Je  laisse  ce 
soin  au  lecteur^  mon  seul  but,  dans  cette  ^iote,  était 
d'établir  la  formule  générale  (S),  sur  laquelle  j^au rai  plus 
tard  l'occasion  de  revenir,  tant  pour  en  montrer  l'appli- 
cation h  la  géométrie  des  surfaces  du  second  ordre  que 
pour  montrer  comment  elle  s'étend  aux  surfaces  de  degré 
supérieur. 


DÉMONSTRATION  DUNE  FORMULE  DE  TRIGONOMÉTRIE^ 

Par  m.  s.  RÉALIS. 


1.    C'est  Euler  qui  a  reconnu   le  premier,  dans  un 
Mémoire  inséré  dans  les  Noui  Commc/ilarii  jicademlœ 


Petropolitanœ,  t.  VIII,  p.  i57,  que  la  limite  vers  la 
qnelle  tend  le  produit 


COS-  COS--COS —  . . .  cos~  » 

2  2^  2'  2" 


lorsque  le  nombre  n  des  facteurs  augmente  indéfiniment. 


smx 


est  égale  à 9  en  sorte  qu'on  a,  pour  un  nombre  ilH- 

mité  de  facteurs, 

iT  X  .r  .r  sinJT 

COS  —  COS—  COS--  COS—-  .  .  .  =  • 

2  2'  2'  2*  X 

m 

Ainsi  que  le  remarque  M.  Frenet  dans  son  Recueil 
d^exercices  sur  le  Calcul  infinitésimal  (i^  édition,  p.  56), 
la  considération  de  cette  limite  s'était  présentée  à  Viète 
à  propos  de  la  surface  du  cercle.  C«  géomètre  a  été  con- 
duit, en  effet,  à  une  relation  qui  revient  à  la  formule 


Sjj  X         X.  X  X 

COS-  COS—  COS —  .  .  .  C08  — 

2  2=^  2^  2" 

» 

OÙ  Si  désigne  la  surface  du  polygone  régulier  inscrit  de 
A  côtés,  et  X  Vaogle  au  centre  de  ce  polygone. 

Dans  les  Nouvelles  Annales  de  Mathématiques 
(i'*  série,  t.  VIU,  p.  4^9»  ^t  t.  XVII,  p.  a83),  on  trouve 
waa^  démonstration  élémentaire  de  la  formule  d'Euler» 
démonstration  adoptée  maintenant  dans  l'enseignement 
classique,  et  consignée  dans  plusieurs  ouvrages  didac- 
tiques, entre  autres  dans  le  Recueil  mentionné. 

La  démonstration  que  je  présente  ici  est  un  peu  moins 
simple  que  celle  qu'on  vient  de  citer,  mais  elle  est  tout 
aussi  élémentaire,  et  conduit  incidemment  à  plusieurs 
résultats  intéressants, 

2.  Dans  cette  démonstration,  on  s'appuie  d'abord  sur 


(  »4  ) 

la  rela:tîon 

cosrt  cos^  =  ~  [cos{a  —  *)  -f-  cos(a  -4-  b)], 

par  laquelle  on  exprime  un  produit  de  deux  cosinus  au 
moyen  d'une  somme  de  deux  cosinus. 
Faisons,  dans  cette  formule, 

2  a' 

X  désignant  ud  arc  quelconque,  et  multiplions  chaque 
nonikre  par  cos-^;  il  nous  viendra 


a:         X 

COS-  COS—  COS 

2  2- 


ar.  i  (        X         X  3jc         .r\ 

-—  =  -  I  COS--COS--  -4-  COS.—-  COS-—  I 
2*  2  \         2*  2^  a'  2^/ 


Mais,  en  vertu  de  larelation  rappelée, 


X  X 

COS--  COS-: 

2^  2* 


COS 

donc 


I  /       j-  3x\ 

=  -  (  COS—  -+-  COS— r  }  > 

a  \       2^  2'  / 

3*       X       I  /      5j^  7x\ 

--  COS—  =  -    CQS-—  -+-  cos^  )  ; 

2*  a'         2  \  2'  2'  / 


X        X        X        i  /       X  3x  5x  HjrX 

-  COS—  COS-;  =  -i  (  C0»~-  -t-  COS—-  -+-  COS— 7  -h  COS^  1 

2        a'       2*       2*  \       2'  2-*  2*  a*  y 


COS-  COS 


On  trouve  ainsi,  en  général,  pour  toute  valeur  entière 
et  positive  de  riy 


(>) 


f  X  X  X 

COS-  COS—  COS--  .  .  .  COS— 

2  2*  2'  2" 

I    r       X  3x  5x 

= I  COS h  COS h  COS f- . . . 

2"-'  I  2"  2'»  2* 

(2"— 3).r  (2«— ,)jj 

-f-  COS' h  COS 


] 


2"  2" 

ce  qui  se  prouve  directement  en  vérifiant  que,  si  la  for- 


(  '5) 
mule  (i)  subsiste  pour  une  valeur  donnée  de  ti,  elle  sub- 
sislera  encore  pour  la  valeur  /i  -h  i  . 

3.  Remarques.  —  i^  D'après  la  manière  dont  on 
passe  de  la  formule  (i)  où  Ton  fait  »=  2,  à  la  même 
formule  où  Ton  fait  n  =  Zj  puis  de  proche  en  proche 
aux  cas  de  /»  =4?  S,  6, . . . ,  on  est  conduit  à  remarquer, 
en  passant,  que  les  a"~^  premiers  nombres  impairs,  de- 
puis I  jusqu'à  a" —  i  inclusivement,  sont  donnés  par  les 
2"~*  valeurs  que  prend  Texpression 

2»-'dz  2"-»db  2"-'=t:, .  .±i^±:  2  ±  i , 

lorsqu'on  y  combine  de  toutes  les  manières  possibles  les 
signes  des  termes  a""",  a"""*, . . . ,  a*,  a,  i . 
On  a,  par  exemple,  pour  n  =  3, 

a»— 1  =  7,     2»^  4, 
et 

2^  —  a  —  I  =  I , 

2* —  a  -+- 1  =  3, 

2^  -+-  a  —  1  =  5, 

2' -4-  a  -f-  I  ==:  7 . 

Il  suit  de  là,  entre  autres  conséquences  intéressantes 
pour  {^analyse  numérique^  que  tout  nombre  impair  peut 
être  représenté  d'une  infinité  de  manières  au  moyen  de 
Texpression  ci-dessus,  où  l'on  donne  successivement  à  n 
tontes  les  valeurs  entières,  à  partit*  de  la  plus  petite  valeur 
qui  convient  au  nombre  considéré. 

Par  exemple, 

5  =  a'  -4-  a  —  r , 

5  =  a-»  —  a'  -h  2  —  I , 

5  r=z  2*  —  a'—  a--f-2  —  I , 

5  =  2»  —  a*  —  a'  —  a'-4-  2  —  i , 


(  «6) 

On  peut  aussi  reconnaiire  immédiaiemeiil  que  la 
somme  des  a"""^  premiers  nombres  impairs  est  ?.*'""*', 
ainsi  qu'on  le  sait  d'ailleurs  par  les  éléments  d'arithmé- 
tique. 

2°  Peut-être  est-îl  bon  d'observer  que  la  formule  (i) 
est  un  cas  particulier,  très-remarquable,  à  la  vérité, 
d'une  autre  formule  par  laquelle  on  exprime  en  général 
un  produit  d^un  nombre  quelconque  de  cosinus  au  moyen 
d'une  somme  de  cosinus. 

•  Soient ,  en  effet ,  n  arcs  quelconques ,  Xi ,  x* ,  X3 , 
.r*, . . . ,  x„.  On  trouve,  par  la  même  voie  qui  nous  a  con- 
duit à  la  formule  (i), 

COSJr,  COS.rj  COSXa  COS.r« .  .  .  COSXn 

=  -7^y'cos{.r, ±:  :r,it:  xjrh  .r^  dr . .  .  ±:  .r„) , 

où  la  caractéristique  sommatoire  indique  qu'il  faut  ajouter 
ensemble  les  cosinus  de  tous  leâ  arcs  ( au  nombre  de  2^*"^) 
qui  sont  donnés  par  l'expression 

dans  laquelle  on  combine  de  toutes  les  manières  possi- 
bles les  signes  des  n  —  i  quantités  Xt,  Xs,  X4, . . . ,  x„. 

Cette  formule,  du  reste,  ne  doit  être  regardée  que 
comme  une  transformée  de  celle  relations  au  cas  particu- 
lier de  72  =  2,  dont  elle  est  engendrée. 

4.  Rappelons  maintenant  la  formule 

cos«  -hcos(rt  -4- />> ) -4- ces ( fl -f-  ?./^)  -H  . .  .-h  cos[a-h(X  — \)b] 

.    kh        (          /  —  I  ^ 
sm —  cosi  a  H 0 


.    h 
sin- 


^ 


(«7) 
qui  sert  a  calculer  la  somme  des  cosinus  d'une  suite  de 
k  arcs  en  progression  par  différence. 
Soit  fait,  dans  cette  formule, 


2"  a"-' 


il  en  résultera 


X  3x  5x  (2" — i)x 

cos h  ces h  CCS h-  • .  -4-  cos^ -^— 

a"  2*  2"  2" 

.      X  .T 

sm-  cos- 

2        2        sinx 


.     X  ,     .T 

sin—  2sm— 

2"  2" 

La  formule  (i)  devient  donc 

X    '    X         X                X           8ÎIi.r 
cos-  cos—  cos—  . . .  cos —  = > 

2  2*  2'  2"  .     X 

2"  sin  — 

2- 

et,  en  mettant  le  second  membre  sous  la  fonnc 


\2"/  si 


smx 


.      X         X 

sin— 

2» 


on  voit  tout  de  suite  qu'on  aura,  à  la  limite, 
XXX  X       sin^ 

(2)      cos-  cos-;  COS-j  .  •  .  COS—  =  »    *  pOUf      «  =  00  , 

2  2  2  2  X 

quelle  que  soit  la  valeur  de  l'arc  x. 

C'est  la  relation  d'Euler,  qu^il  s'agissait  de  démontrer. 
On  voit,  par  ce  qui  précède,  qu'elle  est  équivalente  à  la 
relation 


.  2" 

(3) 


j    r      X             3x            Sx                       (2* — i)x'] 
— :  I  cos h  cos 1-  cos h ...  -4-  cos^ —  | 

I— I  I  2*  2**  2"  2"  I 

(sinx 
r= 9     pour    /i  =  oo. 

Ann,  de  Maihémat,^  2"  sério,  t.  IX.  (Janvier  1870.)  2    « 


(  ^8) 
5.  Rema/yfues.  —  i**  Mettant  la  formule  (a)  sous  la 
forme 

,    X      ^     ^-       ,     X       ,     X  X 

sec—  Sec—  sec--  sec—  , . .  =:  -; — ^ 
2       7}       2*       2*  sinx 

ainsi  que  le  fait  Euler,  et  supposant  x  =  -9  on  obtient 

sec—  sec--  sec—-  sec-- . . .  ^  -» 
2^       2'       2*       2*  2 

résultat  auquel  M.  Catalan  est  parvenu  par  une  Voie 
diflerente  dans  une  Note  qu'on  lit  dans  les  Nouvelles 
Annales  y  \^^  série,  1. 1,  p.  190. 

a^  Prenant  la  dérivée  des  deux  membres  de  Téquation 

XXX  X  sînjr 

ces-  ces —  ces—- . . .  cos—  = 9 

2        2'        2'  2"  ,    X 

2"  sm  — 
2" 

on  parvient  à  la  relation 

\2« 


Si  n  grandit  indéfiniment,  le  nombre  des  termes  du 
premier  membre  de  cette  formule  devient  illimité,  et  le 
second  membre,  qui  exprime  la  somme  de  ces  termes, 

tend  indéfiniment  vers  la  limite 


1 
tang.r 

On 

a  donc 

1 

I 

X 

ta 

n^.r 

Ce  résultat  renferme  la  solution  de  la  question  951 
(Laisant),  proposée  dans  les  Nouvelles  Annales  (juillet 


(  >9) 
1869).  Il  avait  éié  obtenu  d'une  manière  directe  par 
Euler,  qui,  par  une  marche  inverse  de  celle  qu'on  vient 
de  suivre,  s'en  est  servi  pour  en  déduire  Ja  relation  (a). 
(Foir  le  Mémoire  cité  au  n^  1;  voir  aussi,  au  sujet  des 
questions  951  et  952,  le  Cours  complémentaire  d^jétna^ 
Ijrse  et  de  Mécanique  rationnelle ,  par  J.  Vieille; 
2*  Partie,  Chap.  XI,  n^  H .) 
3^  Prenant  la  dérivée  des  deux  membres  de  Féquation 

I     r       X  3.r  5jc  (9," — i)'r~\ 

— •  I  cos h  ces h  ces h ...  H-  cos — 

2"-"*  L      ^*  2"  ^"  2"       J 


\2"/  SI 


sinx 


.     X        X 

sm— 

2" 


et  faisant  ensuite  grandir  n  à  l'infini,  on  obtient  cette 
autre  formule 

\     V  ,    X       ^  .   3.r       ^  ,  5x 

— ;  I  ftin h  3sm h  5«m h . . . 

»-'  L     ?"  2'*  2" 

(4)        j  +(a--.)si„':.Bl=lli^] 

%\ï\x        cos.r 

»     pour     /i  =  00  . 


.r^ 


6.  Soit  la  formule 
sin<i  -t-sin(a4-  b)  -h  sin(fl  -l-2  6)-4-.  . . -{-  sin[û  -4-  (k  —  i)A] 


.    kh    .    ( 
sin  —  sm    ( 
2        \ 


H — '-  b 


sm- 
2 


qui  fait  connaître  la  somme  des  sinus  de  k  arcs  en  pro- 
gression par  différence.  Faisons-y 

'V  V 

a^z^t       h—  — - ,      /  —  o«-«  ; 
2«  -i"-' 


X            1 

—  cosx 

2 

2 

«m  __. 

-i)x-l 

2« 

(  »«) 

nous  en  concluroos,  en  obsenrant  que  ftin*^  = 

— - 1  siD h  sin h  sin h ...  4- 

(5)  {         ^ 

I  —  cosor 

?     pour    H  =  ôo  , 

et,  parladifférentiation, 

[       i     Y      X  3x       ^       5.r 

i    -:; — :  I  co» h  3cos h  5  cos h  . .  . 

I  2^-'  L     =•  ^"  a« 

(6)  I  ^.(3»-,)cos'.^:^] 

sina:       I  —  cosx 

- —  >     pour     «  =  00  , 


X' 


résultats  assez  remarquables,  je  crois,  pour  mériter  d^être 
signalés. 

Les  formules  (3),  (4))  (S),  (6),  et  d'autres  analogues 
qui  s'ensuivent,  peuvent  être  rapprochées  des  relations 
démontrées  par  M.  Catalan  dans  son  Traité  élémentaire 
des  Séries,  p.  58,  et  dans  une  Note  sur  les  séries  diver- 
gentes, publiée  dans  les  Nouvelles  Annales,  t.  XVIII, 
p.  195. 

RÉPONSE 

m  obsemtioBS  criliqies  de  H.  GaUlu,  iisérées  dus  ie  iiiéro 
d*octobre  1 8fi9  des  «  Nonelles  Aiules  de  Ntihéiatiqies  »  ; 

Pae  m.  F.  VALLÈS. 


C'est  certainement  par  suite  d'une  méprise  que  M.  Ca- 
talan m'a  attribué  Topinion  que,  de  la  suite  d'égalités 


(a.  ) 

6n  peut  iégitimement  déduire  la  suivante  : 


Su    m—    ^r-*4V    m^^  — ..       ^^VK 


(B)  ir-»'  =  e-*«  =  .. .  =  <?- 

Voici,  en  effet,  la  reproduction  textuelle  du  passage  de 
mon  livre  dans  lequel  il  est  question  de  ces  faits. 

a  Pour  les  géomètres  qui  considèrent  que  le  dévelop- 
pement de  e',  en  série,  continue  de  subsister  comme  vrai 

lorsque  x  devient  Xy^ —  i ,  qui  par  suite  sont  obligés  d'ad- 
mettre qu'il  est  permis  d'élever  l'expression  e"  à  la  puis- 
sance ^ — 1,  qui  indiquent  même  en  fait  comment  on 
doit  procéder  sur  e'  pour  obtenir  le  résultat  développé 
de  cette  opération,  il  est  facile  de  leur  prouver  que  cette 
manière  de  concevoir  le  mécanisme  analytique  conduit 
directement  à  une  impossibilité.  Eu  effet,  dans  la  suite 
d'égalités  (A),  qu'on  élève  tous  les  membres  à  la  puis- 
sance^—7,  et  Ton  aurac~"'*  =  e'"**...  =  e-***...(B),  con- 
séquence complètement  inadmissible.  » 

Il  ressort  évidemment  de  la  lecture  de  ce  passage  que  la 
première  des  deux  propositions  que  me  reproche  M,  Ca- 
talan n'exprime  nullement  mon  opinion  sur  le  point  de 
savoir  si  les  égalités  (6)  sont  des  conséquences  légitimes 
des  égalités  (A)',  elle  se  borne  à  constater  que.  pour  les 
géomètres  qui  raisonnent  diaprés  les  idées  que  je  viens 
d^exposer,  cette  conséquence  est  obligatoire  et  qu'elle  les 
condamne.  Mais  elle  ne  Test  pas  plus  pour  moi,  qui  déclare 
ne  pas  savoir  quant  à  présent  ce  que  peut  être  la  puis-. 

sance  y —  i  d'une  quantité  réelle,  et  qui  ignore  les  règles 
de  calcul  autorisées  pour  une  pareille  expression,  qu'elle 
ne  le  sera  pour  tous  ceux  qui  répudient  la  manière  de 
voir  des  géomètres  précités  et  qui  ont  des  idées  toutes 
différentes  des  leurs. 

Et  non-seulement  je  suis  loin  de  prétendre  que  les 
égalités  (B)  doivent  être  considérées  comme  des  déduc-^ 


lions  acceptables  de  celles  (A),  mais  je  De  saurais  même 

admettre,  avec  M.  Catalan,  que  la  puissance  y/ —  i  de 

Texpression  e'*^"~*  a  une  infinité  de  valeurs  réelles,  iné- 
gales, formant  une  progression  par  quotient  et  repré- 
sentées par  e~*^*. 

Remarquons  d*abord  qu'en  fait,  poser  e~^^  comme  la 

conséquence  del'élévalion  de  c'*V^à  la  puissance  ^ — i, 
c  est  admettre  implicitement  que  les  règles  de  l'élévation 
aux  puissances  démontrées  pour  les  exposants  réels  con- 
tinuent de  s'appliquer  aux  exposants  imaginaires,  puisque 

alors  (^•**v^)v^  peut  s'écrire  e"**v^-*v^""*  et  devient  e"""", 
ainsi  que  l'indique  M.  Catalan.  Or,  non-seulement  cela 
n'est  pas  prouvé,  mais  Fauteur  ne  niera  pas  que  cela  ne 
soit  très -contestable,  puisqu'il  prétend  lui-même  que 

l^ expression  puissance  ^ — i  n'a  aucun  sens  à  pnori.  Or 
il  paraîtra  toujours  bien  difficile  de  comprendre  com- 
ment un  résultat  certain,  rigoureux,  qu'on  doit  accepter 
avec  confiance  pourra  être  engendré  par  une  opération 
qu'on  déclare  n'avoir  pas  de  sens.  L'hésitation,  dans  ce 
cas,  nous  parait  on  ne  peut  plus  légitime. 

Il  est  vrai  qu'à  posteriori  l'auteur  parvient  à  déduire 
un  résultat  réel  de  cet  entassement  d'imaginaires;  mais 
il  est  facile  de  faire  voir  que  sa  déduction,  loin  d'être 
obligatoire,  reste  toujours  sur  le  terrain  conventionnel. 

En  effet,  dit»il^  puisque  par  convention  e'^^^v^  est  égal 
à  I,  nous  pourrons  écrire 

Or,  si  Ton  fait  i^  =J^>  on  aura,  d'après  Sturm^ 


Ijr  =  V—  I  /(l)  =  v^ —  I  iki:  ^—  1  =  —  aXir. 


Mais,  ferons-nous  observer,  si  l'expression  puissance  y  —  t 


{  =»3) 
n'a  aucun  sen&,  sur  quoi  donc  pourrarV-on  s'appuyer  pour 

se  croire  autorisé  à  dire  que  le  logarithoie  de  i^  doit 
s  obtenir  en  se  conformant  aux  règles  démontrées  pour 
les  exposants  réels,  et  à  écrire  par  conséquent  que  ce  lo- 
garithme a  pour  valeur  ^—7 /(i)?  Puis,  en  remplaçant 

dans  ce  résultat  /(i)  par  /(e"**^),  n'est-ce  pas  la  con- 
vention primitive  même  qu'on  reproduit?  Or,  répéte- 
rons-nous, comment  cette  convention  vous  autorise-t-elle 
à  afiirmer  que  le  logarithme  dont  il  s'agit  ne  sera  autre 
chose  que  l'exposant  de  e,  alors  que  cet  exposant  est  ima- 
ginaire et  que  cette  manière  de  procéder  n'a  été  démon- 
trée que  pour  le  réel. 

Sturm,  dans  son  Cours  tT analyse^  s'est  bien  gardé  de 
rien  afiirmer  à  cet  égard ^  après  avoir  établi  la  relation 
con  ven  tio  n  n  elle 

ayant  recours  à  une  seconde  hypoihèse,  il  ajoute  :  Si  Ton 

cornaient  d'appeler  logarithme  népérien  de  a-^  b  ^^  i 
Texposant  imaginaire  de  e  dans  l'égalité  précédente,  on 
aura,  etc.;  ce  qui  revient  exactement  h  dire  que  les  ré- 
sultats qu'on  obtiendra  ne  subsisteront  qu'en  vertu  de 
l'hypothèse  que  les  logarithmes  des  quantités  imaginaires 
s'obtiennent  en  se  conformant  aux  règles  démontrées  et 
suivies  pour  le  réel,  et  de  plus,  qu'on  le  remarque  bien, 
en  appliquant  ces  règles  à  des  expressions  qui  ne  sont  que 
conventionnelles.  Pour  nous,  il  nous  semble  qu'au  fond 
on  ne  professe  guère  ici  que  de  l'arbitraire  déguisé,  quant 
à  la  forme,  sous  le  manteau  de  l'algèbre. 

M.  CatalaTi  conteste,  en  second  lieu,  que  la  formule 


« 


(  —  I  j"*  z=  cosa  -h  ^ —  I  sin  a, 

que  je  propose  de  substituer  à  celle  d'Euler^  soit  préfé- 


(  M  ) 

rable  à  celle  dernière,  et  voici  le  raisonnemenl  sur  lequel 
il  appuie  cette  opinion  : 


<(  Si  Ton  pose,  dit-il,  az=-it,peiq  étant  des  entiers 


P 
premiers  entre  eux,  la  formule  devient 

(  — iW  =cos -ir  4-  ^—  I  sin  -  tt; 

celle-ci,  évidente  lorsque  ç  =  i,  n^est  pas  admissible  en 

général.  En  efiet,  le  premier  membre  a  q  valeurs  et  le 

second  en  a  seulement  une*  » 

Examinons,  à  ce  sujet,  sous  quelles  conditions  on  peut 

p 
dire  que  ( —  i)''  est  susceptible  de  q  valeurs. 

La  quantité  — i  est  égale  à  costt -f-  ^ — i  sinw;  mais 

elle  reste  encore  égale  à  cette  même  expression  lorsqu'on 

la  modifie,  par  l'addition  à  tt,  d^un  nombre  quelconque 

de  circonférences;  de  telle  sorte  qu'on  a  généralement 


ces 


(a*  -*-!)«  -I-  y^— -I  sip(a^  4-i)w  =  —  i. 


Tant  que  Texposant  /?,  auquel  on  élève  celte  quantité,  est 
entier  et  impair,  le  résultat  de  Télévation  à  la  puissance /i 
sera  toujours  évidemment  ^-  i . 

Mais  si,  p  restant  impair,  on  prend  pour  exposant^) 

h  cause  que  k  est  indéterminé,  le  résultat  de  l'opération 

pourra  s  écrire  cos tt  -f-  d —  i  sm >  et  I  on 

obtiendra  q  valeurs,  parce  que,  en  vertu  de  la  van'atîon 

de  A:,  la  fraction est  elle-même  susceptible  d'en 

recevoir  un  nombre  q  qui  sont  distinctes. 

Ce  n'est  donc  qu'à  la  condition  qu'on  introduit  lacitC'- 
ment  ds^us  la  formule  la  variable  k  et  qu'en  définitive  on 


?(«+") 


(  a5) 


opère  sur  ( —  i)^         ,  qu'il  est  permis  de  dire  que  le  pre- 
mier membre  a  q  valeurs. 
Or,  si  Ton  veut,  au  contraire,  que  a  soit  égal,  non 

plus  à  ~  (aA:  4-  i)7r,  avec  toute  la  latitude  qui  résulte  de  k 

variable,  mais  à  -  tt  seulement,  comme  le  suppose  M.  Ca- 

talan,  c*est-i-dire  si  Ton  s^impose  la  condition  que  k  est 
nul,  le  premier  membre,  comme  le  second,  ne  sera  sus- 
ceptible que  d'une  valeur;  ce  qui  fait  disparaître  l'ano- 
malie signalée. 

Le  cas  où  p  serait  pair  se  traiterait  d'une  manière 
analogue,  et  nous  n'y  insisterons  pas. 

En  un  mot,  ce  n'est  que  par  l'introduction  non  appa- 
rente, mais  très-réelle,  d'une  variable  k  que  le  premier 
membre  reçoit  q  valeurs.  Mais  ces  valeurs  se  réduiront  a 
une  seule  toutes  les  fois  qu'on  fera  une  hypothèse  quel- 
conque détruisant  la  variabilité  de  k  et  assignant  à  cette 
quantité  une  valeur  fixe  et  unique. 

Je  ne  veux  pas  abuser,  en  prolongeant  cette  discussion, 
de  l'hospitalité  qui  m*a  été  gracieusement  offerte  dans 
les  jinnales.  Je  ne  donnerai  donc  pas  ici  à  l'exposé  de 
ces  points  de  doctrine  très-délicats  tout  le  développement 
qu'il  comporte.  Qu'il  me  soit  seulement  permis  de  dire 
que,  dans  la  publication  qui  aura  pour  objet  la  représen- 
tation analytique  des  directions  dans  l'espace,  je  revien-i 
drai  sur  ces  questions  avec  tous  les  détails  nécessaires  ; 
que  je  m'expliquerai  alors  sur  tout  ce  qui  se  rattache  aux 
exposants  fractionnaires,  non -seulement  dans  ma  for- 
mule, mais  encore  dans  celle  de  Moivre  \  qu'enfin  je  com- 
pléterai la  théorie  de  cette  dernière  pour  le  cas  où  l'ex- 
posant réel  a  devient  a  y— i ,  et  que  je  ferai  connaître 
les  règles  de  calcul  qui,  d^ns  cette  circonstance,  lui  sont 
applicables. 


(  >6) 
Je  ne  saurais  clore  ces  observations  sans  adresser  i 
M.  Catalan  tous  mes  remerciments.  Non-seulement  je  lui 
dois  de  la  reconnaissance  pour  l'opinion  favorable  qu'il  a 
exprimée  sur  la  généralité  de  mon  œuvre,  mais  encore  et 
surtout  pour  les  réflexions  critiques  que  la  lecture  du 
livre  lui  a  inspirées.  Cela  prouve  quMl  m^a  étudié  avec 
atientiou,  cbose  fort  rare  aujourd'hui  et  par  conséquent 
très -méritoire  pour  celui  qui  la  pratique  et  très-Qatteuse 
pour  celui  qui  en  est  Tobjet.  Quelques  légers  désaccords 
sur  certains  détails  ne  nous  feront  pas  prendre  le  change 
sur  cette  mutualité  de  pensées  qui  nous  pousse  l'un  et 
l'autre  vers  la  recherche  de  la  vérité. 


ÉTDU  SUR  LA  SPIÉRB; 

Par  m.  B.  NIEWENGJLOWSKI, 

Agrégé,  Professeur  à  Mont-de-Marsan. 


I. 

Soit  un  arc  de  grand  cercle  OX  (*)  passant  par  un  point 
fixe  O,  pris  comme  pôle^  un  point  M,  sur  la  sphère,  est 
déterminé  par  Tangle  MOX,  et  Tare  de  grand  cercle  OM. 
Quand  ce  dernier  est  supérieur  à  7r,  M  aura  pour  ceor* 
données  w  =  MOX  et  p  =  —  ( aw  —  OM). 

II. 

Considérons  une  courbe  spbérique  donnée  par  l'équa- 
lion/)=y(w).  Pour  déterminer  la  tangente  spbérique 
en  un  quelconque,  M,  de  ses  points,  nous  chercberons  la 
tangente  trigonomélrique  de  l'angle  V,  qu'elle  fait  avec 

(*)  Le  lecteur  est  prié  de  faire  la  figure. 


(  a"  ) 
le  rayon  vecteur  correspondant,  cet  angle  étant  compté 
comme  on  le  fait  en  géométrie  analytique,  avec  les  coor- 
données polaires. 

Soit  M' un  point  de  la  courbe,  infiniment  voisin  de  M, 
et  prenons  sur  QM',  OP  =  OM.  Le  triangle  sphérique 
MPM',  rectangle  en  P,  nous  donne 

sinM'=rsinMM'sinMP, 

sinM  =sinMM'sinM'P, 

d'où 

„       ..       sinMP       ,.       MP 
ungV  =  hm.^-j--^,p==l.m.j^^,p. 

Or,  l'arc  de  petit  cercle  de  rayon  sphérique  OM,  cl  de 
pèle  O,  est  égal  à 

sinp.A«>     (R=  0* 

Donc 

,.      sinp.Au       ,.  MP  sin  û 

tancV  =  lim.  — ^ —  X  "m.  -: =  — r-« 

Ap  $inp.û6>  p 

Si  nous  posons 


OQ  peut  écrire 


lang  ^  =  «, 


langV=:=-, 
n 


Il  résulte  de  là,  que  si  Ton  trace  la  courbe  plane 
«=y(«),  on  pourra  regarder  comme  correspondants 
deux  points  pris,  l'un  sur  cette  courbe,  Tautre  sur  la 
courbe  sphérique  p=y(w),  et  pour  lesquels  6)  sera  le 
même.  En  deux  points  correspondants,  V  a  la  même  va- 
leur. 

III. 

Soient  maintenant  p  :=y(&}),  /s,  =  jj  (ci>)  deux  courbes 
spbériques.  Les  deux  courbes  planes  correspondantes  se- 


(  a8  ) 
roiil  M=y(w),  tti=yi(w).  Sî  l'on  a  iii/|  =  const.,  les  deux 
courbes  planes  sont  réciproques^  tangV-f-  tangVi  =  o. 
On  peut  dire  que  les  deux  courbes  sphériques  sont  réci- 
proques ou  inverses. 

On  peut  arriver  directement  au  même  résultat.  De 
uUf  =r  const.  on  tire 


u!       u\  u  II' 


1 =o    ou     —  = T->     rang  V -h  lang V,  =  o, 

/♦        a,  u  u  X  o  » 

et  vice  versa. 

On  voit  facilement  que  sur  la  sphère,  Tangle  de  deux 
lignes  est  égal  à  celui  de  leurs  inverses* 


IV. 

La  figure  sphérique  inverse  d  un  cercle  est  un  cercle. 

Soient,  en  effet,  deux  petits  cercles  de  pôles  P,  P|,  et 
O  un  de  leurs  centres  de  similitude.  Tout  grand  cercle 
mené  par  ce  dernier  point  coupe  les  cercles  P  et  P|  sous 
le  même  angle,  et  Ton  a 

tangV  -»-  tang  Vf  =  o     ou     »«,  =  const. 

Donc  ces  deux  cercles  sont  réciproques. 

Remarque,  —  Si  Ton  prend  pour  pôle  un  poinl  d'un 
petit  cercle,  on  obtient  pour  figure  inverse  un  petit  cer- 
cle, et  jamais  un  grand  cercle.  Mais  avec  un  pôle  non  si- 
tué sur  le  petit  cercle  on  peut  déterminer  la  constante  de 
manière  à  obtenir  un  grand  cercle.  Enfin  la  figure  inverse 
d'un  grand  cercle  est  un  petit  cercle. 

V. 

Dans  un  triangle  sphérique,  les  trois  arcs  hauteurs,  ou 
les  trois  arcs  bissecteurs  sont  concourants.  Transformons^ 


(  «9) 
et  nous  trouverons  les  mêmes  propriétés  dans  un  triangt^ 
formé  par  les  ares  de  petits  cercles. 

Si  dans  un  triangle  sphérique  de  base  constante,  la  dif- 
férence  entre  la  somme  des  deux  angles  adjacents  i  la  base 
et  le  troisième  est  constante,  le  lien  du  troisième  som- 
met est  un  petit  cercle  qui  passe  par  les  deux  sommets 
fixes. 

Le  théorème  subsiste  avec  un  triangle  circulaire. 

Le  lieu  des  points  de  contact  des  petits  cercles  tangents 
entre  eux  et  à  deux  grands  cercles  qui  se  coupent  est  un 
grand  cercle  qui  passe  par  les  points  d'intersection  des 
deux  premiers. 

En  transformant,  on  trouve  que  le  lieu  des  points  de 
contact  de  deux  petits  cercles  tangents  entre  eux  et  à  deux 
petits  cercles  qui  se  coupent  est  un  petit  cercle  qui  passe 
parles  points  d'intersection  des  deux  petits  cercles  donnés. 

VL 

Les  résultats  précédents  ont  été  obtenus  par  une  trans- 
formation opérée  sur  la  sphère.  On  peut  y  arriver  autre- 
ment. * 

Remarquons  d^abord  que  la  courbe  plane  u  =J'(tù) 
n'est  autre  chose  que  la  projection  siéréographique  de  la 
courbe  sphérique  p=f((ù)^  en  prenant  pour  point  de 
vue  le  point  diamétralement  opposé  au  pôle,  et  pour  ta- 
bleau le  plan  du  grand  cercle  perpendiculaire  au  rayon 
qai  va  au  pôle. 

Cela  posé,  prenons  par  exemple  un  triangle  sphérique 
ABC  de  base  ÂB  constante,  et  dans  lequel 

A-*-  B  —  C=:consl.; 

le  lieu  de  C  est  un  petit  cercle  qui  passe  par  A  et  B.  La 
projection  stéréographique  donne  un  triangle  circulaire 


,    (  3o  ) 
plan  a,  6,  c  dans  lequel 

a-\-  b  —  cz=  const. 

a  et  b  âoDt  fixes.  Le  lieu  de  c  est  un  cercle  qui  passe  par 
aetb.  Transformons  par  rayons  vecteurs  réciproques»  La 
figure  a,  i,  c  obtenue  est  la  projection  stéréographique 
d'une  figure  spbérique  À,  B,  C  formée  par  des  arcs  de 
petits  cercles,  etc. 

Ainsi  la  transformation  étudiée  revient  à  trois  trans- 
formations successives  par  rayons  vecteurs  réciproques. 


•ra-   T 


NOTE 

Sar  U  pn^riité  doit  joiii  le  cmie  oscilateir  ea  la  pstM  qaelcoaqae 

d'aae  cerUiae  biilk  d«  coarbes  \ 

Pab  m.  ALLÉGRET, 

Professeur  de  Mathématiques  à  la  Faculté  des  Sciences  de  Clermont. 


Le  Révérend  M.  Salmon  a  remarqué,  dans  son  excellent 
Traité  sur  les  Courbes  planes  de  degré  supérieur  (n***  HO 
et  autres),  que  Téquation  polaire 

r*=:  a**cos//iO, 

dans  laquelle  r  et  6  désignent  les  coordonnées  polaires 
d'un  point  d*une  courbe,  a  un  paramètre  quelconque  et 
m  un  nombre  arbitraire  positif  ou  négatif,  comprend  une 
famille  nombreuse  de  courbes  dont  quelques-unes  sont 
très-connues  :  par  exemple,  la  droite  (m  =  —  0  ?  ^^  cercle 
(m  =  i) ;  une  hyperbole  équîlatère  (m  =  —  i)\  la  lem- 
niscate  de  Bernoulli  (m  =  a);  la  parabole  (m  =  —  7); 
une  épicycloïde  (m=:j)*,  la  caustique  par  réflexion 
d'une  parabole,  lorsque  les  rayons  lumineux  sont  per- 
pendiculaires à  l'axe  (m  =  —  •^),  etc. 


(3t  ) 

On  démontre  que  la  podaire  de  Tune  quelconque  de 
ces  courbes  appartient  à  la  même  famille,  et  que  ces 
courbes  se  transforment  les  unes  dans  les  autres  par  la 
méthode  des  vecteurs  inuerses  ou  par  celle  des  polaires 
réciproques;  les  arcs  de  ces  courbes  s'expriment  aussi 
par  les  transcendantes  elliptiques  ou  abéliennes  les  plus 
simples,  (f'oir  l'ouvrage  cité.) 

Je  ne  sache  pas  qu'on  ait  observé  encore  que  le  cercle 
osculateur  en  un  point  quelconque  d'ane  de  ces  courbes 
peut  se  construire  presque  aussi  facilement  que  la  tan- 
gente ou  la  normale  au  même  point,  en  utilisant  la  pro- 
priété suivante,  qui  me  paraît  assez  curieuse,  et  qui  con- 
siste en  ce  théorème  : 

Le  cercle  osculateur  en  un  point  quelconque  de  la 
courbe  représentée  par  V équation  précédente 

intercepte  sur  le  rayon  vecteur  mené  au  point  de  con- 
tact une  corde  qui  est  toujours  av^ec  ce  rayon  dans  le 
rapport  constant  de  a  à  i-\-  m. 

La  démonstration  de  ce  théorème  est  extrêmement 
facile. 

En  effet,  si  Ton  représente  par  p  le  rayon  du  cercle 
osculateur,  on  sait  qu^on  a,  par  une  formule  très-connue 
{voir,  par  exemple,  le  Cours  d\4nalyse  de  M.  Sturm, 
n«255), 


^  (dry         d'r' 

D'antre  part,  le  cosinus  de  Tangle  u  que  fait  la  normale 
à  la  courbe  avec  le  rayon  vecteur  mené  à  son  pied  a  pour 


(  3a  ) 
expression 

cosu  =± 


V'-{^ï 


La  corde  interceptée  par  le  cercle  osculateur  sur  ce  rayon 
est  donc  égale  à 


Mm 


dr 


Si  Ton  substitue  dans  cette  formule  les  valeurs  de  r,  ~- 

et  —  tirées  de  l'équation  de  la  courbe,  et  si  Ton  prend 
ensuite  le  rapport  de  la  corde  au  rayon  r,  on  vérifie  que 

ce  rapport  est  constant  et  égal  à 9  ce  qu'il  fallait 

démontrer. 

II  est  non  moins  aisé  de  s^assurer,  en  outre,  que  la  pro- 
priété dont  il  s'agit  ne  s'applique  qu'aux  courbes  précé- 
dentes^ mais  je  crois  inutile  de  m'arrêter  plus  longtemps 
sur  ce  sujet. 


NOTE  SUR  LA  QUESTION  924; 

Pak  m.  CRETIN, 

Professeur  au  lycée  d^Anf^ers. 


La  solution  de  la  question  924,  insérée  dans  le  numéro 
de  juillet,  se  compose  de  deux  lieux  géométriques.  Un 
seul  convient  à  la  question,  et  voici  comment  les  calculs 
peuvent  être  dirigés  pour  le  trouver  seul. 


0^-p^zp'  PM 
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Je  conserve  la  notation  de  M.  Millasseau. 
De  l'équation  de  la  développée,  on  tire 

3    ^,  A 

2 

d'où 

Or,  ^'  étant  donné,  le  point  P  de  la  développée  est  par- 
faitement déterminé.  Il  en  est  donc  de  même  du  point  A. 
Donc  jo  ne  doit  ayoir  qu'une  seule  détermination,  et  on 
vérifiera  facilement  que 

Cela  posé,  on  a 


'         3     Q3 


L'élimination  de  /3  conduit  à  la  seule  équation 


2 


\/-- 


8jp  —  3p      /i(7l.t  —  p) 


m 

L'équation  (i)  montre  en  outre  que  (3  variant  de  o  à 
l'infini,  2X  —  p  varie,  de  même,  d'une  manière  continue 
de  o  à  l'infini  ;  d'où  l'on  conclut  que  toute  la  courbe  ré- 
pond i  la  question. 

Si  pour^o  on  adoptait  l'autre  détermination  on  trou- 
verait le  lieu 

8j:  —  Sp      /i(ix — p) 

r  =  — r-    * 


^■- 


Ann,  de  Maihémat.,  i*  série,  t.  IX.  (Janvier  1870.) 
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APPLICATIdN  W  CALCUL  DES  BQIIIPOLLBNGES  A  LA  SMIITION 

BBS  IDBSTIdNS  tSS,  9SS 

(TOir  2*  s«ri«,  I.  VlU,  p.   43»); 

Par  m.  BELLAVITIS  (*]. 


956.  —  En  deux  points  d^une  ellipse  on  mène  les 
normales;  In  perpendiculaire  élevée  sur  le  milieu  de  la 
corde  passe  par  les  milieux  des  segments  interceptés 
entre  les  normales  par  chacun  des  axes. 

(Laguerrb.) 

956.  —  En  deux  points  d^un  ellispsoïde  on  mène 
les  normales.  Le  plan  mené  par  le  miUeu  de  la  corde  et 
perpendiculairement  à  cette  corde  passe  par  les  milieux 
des  lignes  qui  joignent  les  points ^  de  rencontre  des  nor- 
maies  avec  chacun  des  plans  de  symétrie, 

(Làguerae.) 

Il  suffit  évidemment  de  résoudre  la  seconde  question. 

Considérons  un  ellipsoïde  dont  les  demî-a]ies  ont  pour 
longueurs  a,  &,  c;  soient  i,  /,  k  trois  droites  égales,  pa- 
rallèles aux  axes,  et  x,  j^  z  trois  variables  assujetties  à 
la  condition 

ax^  bjy  cz  seront  les  coordonnées  rectangulaires  d^un 
point  M  de  Tellipsoïde,  et  la  droite  OM,  qui  joint  le  centre 
à  ce  point,  sera  donnée  par  Téquipollence 

OM«d!^fl.r£  -h  byj  ■+-  czk» 


(*)  Nous  publions  la  solution  de  M.  Bellavitis  comme  application  du 
calcul  des  équipollences  à  une  question  de  l'espace.  L'analyse  ordinaire 
fournirait  une  solution  aussi  simple.  (J.  B.) 
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Supposons  z  constant  et  déplaçons  infiniment  peu  le 
point  M  :  adxi  -h  hdyi^  c'est-à-dire  ayi  —  hxj^  donnera 
la  direction  du  déplacement,  qui  n'est  autre  chose  que 
celle  de  la  tangente  a  Tellipsoïde  menée  par  le  point  M, 
parallèlement  au  plan  ij.  De  même,  hz] —  cryh^  azi — cxAr, 
sont  les  directions  des  tangentes  parallèles  aux  plans  ^'Ar^ 
h.  Donc,  la  direction 

qui  est  perpendiculaire  aux  trois  précédentes,  est  la  di- 
rection de  la  normale  en  M. 

Considérons  maintenant  la  droite  MN  donnée  par 
Téquipollence 

\a  b  ^    I 


nous  avons 


ON^OM  +  MNti^  ia  —  -")  xi  -^U  —  ~\  yj. 

Cette  dernière  équjpoUence  ne  renferme  pas  de  terme 
en  A.  Donc  la  droite  ON  est  située  dans  le  plan  principal 
parallèle  aux  i]^  et  le  point  N  est  le  point  où  la  nor- 
male MN  perce  ce  plan. 

Soient  M'  un  autre  point  quelconque  de  l'ellipsoïde, 
N'  le  pied  de  la  normale  en  ce  point,  on  aura  de  même 

et  la  corde  MM'  sera  donnée  par  TéquipoUence 

Désignons  par  D  le  milieu  de  MM',  par  E  celui  de  NN', 

'3. 
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on  a 

2  •  '  2  *      '  2 

On  en  déduit 


c^ 


ED-i^OD  —  OE^:£t (x  -4-  .r')f 

2  a 


c'  ,  ..  c 


Or,  à  cause  de  T identité 

cette  droite  est  perpendiculaire  à  la  corde  MM^  Donc,  le 
théorème  est  démontré. 

•ÈIONSTRATION  B'IIN  THÊORÉIB  DK  6AIISS 
RELATIF  Alix  SÉRIES; 

Par  m.  Chables  BRISSE, 
Ancien  Élève  de  l'École  Polytechnique,  Agrégé  de  l'Université. 


Lemme  1.  —  Le  rapport  d'un  terme  au  précédent  ayant 

pour  limite  Tunité,  mettons-le  sous  la  forme »  où 

a   a   pour   limite  zéro,   la    série   sera  convergente    si 
lim./ia]>i,  et  divergente  si  lim.na<^i. 

Lemme  II.  —  Si  lim.  /la  =  i ,  mettons  a  sous  la  forme 

-  H-  /3,  où  n/3  a  pour  limite  zéro;  la  série  sera  convergente 

si  lim.  n/3(^/i)]>i,  et  divergente  si  lim. n^ (/.»)<[  t. 
C'est  ^en  nous  appuyant  sur  ces  deux  lemmes,  généra- 
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lenieiil  démontrés  dans  les  cours,  que  nous  allons  établir 
le  théorème  de  Gauss  dont  voici  Ténoncé  : 

Théorexe.  —  Le  rapport  d^un  tetme  au  précédent 
etf'ant  pour  limite  f  unité  et  étant  de  la  forme 

u^i  n}  -h  fl/ï^~'  -h  bn^-^  -*-... 

ces  t'a' dire  s*  exprimant  par  une  fraction  rationnelle 
de  n,  il  faut  et  il  suffit  que 

A  — fl>i 

pour  que  la  série  soit  com^ergente. 

En  appliquant  le  lemme  I,  on  trouve 

—  i^  —  ^) /i^'  +  (B--6)fi^~»  -4-_. .  . 


d'où 

(A  —  a)n^-h  .  .  . 
/la  =  ' r , 

d  OÙ 

lim./ia  =  A  —  a. 

Donc,  si  A  —  a]>  i  la  série  est  convergente,  et  si  A  —  a  <[  i 
la  série  est  divergente. 

Supposons  donc  A  —  a  =  i ,  et  appliquons  le  lemme  II, 
on  a 


I  n^-' -^  {E  —  b)  n^- 


//  /i* 


doù 


d'où 


d^où 


n' 


/î  /!' 


]iin./7p(/./i)  =  o. 
Donc  la  série  est  divergente. 
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NOTE  ABDITIONIIBILI  A  LA  SPIRALE  EQUIANGLE; 

(Toir  »*  lérie,  t.  VIU,  p.  s); 

Pau  m.  William  WHITWORTH. 

Traduit  de  The  Oxford,  Cambridge  and  Dublin  Messenger  of  Mathemalics, 
par  M.  Charles  Brissb,  Ancien  Élève  de  l'École  Polytechnique,  Agrégé 
de  lUniversité. 

Le  lecteur  a  sans  doute  remarqué  que  la  propriété 
énoncée  dans  la  proposition  II  de  notre  premier  article 
n'est  pas  spéciale  à  la  spirale  équiangle  et  appartient  à 
une  courbe  quelconque.  En  outre,  comme  cette  spirale 
ne  dépend  pas  d^un  paramètre  UnénUre,  mais  seulement 
d'un  paramètre  angulaire^  toutes  les  spirales  équiangles 
semblables  sont  égales,  et  on  peut  les  superposer  de  ma- 
nière à  ce  qu'elles  coïncident  dans  toute  leur  étendue. 
Nous  serions  donc  resté  dans  la  vérité  en  disant  :  a  Le  lien 
du  sommet  Q  sera  une  spirale  semblable  et  égalé.  » 

Une  conséquence  intéressante  de  cette  proposition  est 
celle  que  nous  donnons  ci-après.  Quoique  presque  aussi 
ancienne  que  la  spirale  elle-même,  elle  n'a  cependant  pas 
encore  perdu  tout  intérêt,  comme  le  prouve  une  note  du 
Mathematical  Tripos  Examination^  lundi  matin,  1 3  jan- 
vier i86a. 

Proposition.  —  Si  des  rayons  lumineux  émanés  du 
pôle  d'une  spirale  équiangle  sont  réfléchis  ou  réfroÂités 
par  elle,  les  caustiques  obtenues  seront  des  spirales  sem- 
blables à  la  spirale  originaire. 

Soient  OP,  Op  (*)  deux  rayons  polaires  quelconques 
de  la  spirale;  OQ,  O^  deux  autres  rayons  polaires,  fai- 
sant respectivement  des  angles  égaux  POQ,  pOq  avec  les 
premiers. 

{*)  Le  lecteur  est  prié  de  faire  la  figure,  en  se  guidant  Kor  celle  du  pré- 
cèdent article. 
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Soit  R  le  point  de  rencontre  des  rayons  réfléchis  ou 
réfractés  en  P  et  Q,  r  celui  des  rayons  réfléchis  ou  réfrac- 
lés  en  p  et  ^.  Alors  OQPR,  Oqpr  sont  des  figures  sem- 
blables, et  si  Q  et  ^  tendent  respectivement  vers  P  et  p^ 
les  angles POQ,  pOq  restant  toujours  égaux  Tun  à  Tautre, 
OPR  et  Opr  sont  toujours  des  triangles  semblables.  Par 
conséquent,  si  V,  i^sont  les  positions  limites  de  R,  r  quand 
les  angles  POQ,  pOq  diminuent  indéfiniment,  OPV  et 
Op\f  seront  des  triangles  semblables.  Mais  Y,  \f  sont  les 
points  de  la  caustique  qui  correspondent  a  P,  p.  Donc 
(Proposition  II)  le  lieu  des  points  V,  v^  c'est-à-dire  la 
caustique,  est  une  spirale  équiangle  semblable  à  la  pre- 
mière. Donc,  etc.  c.   Q.   F.   D. 

Le  fait  que  la  spirale  équiangle  ne  dépend  pas  d'un  pa- 
ramètre linéaire  semble,  à  première  vue,  contradictoire 
avec  cet  autre  fait  que  son  équation  polaire  en  renferme 
un.  Mais  la  contradiction  n'est  qu'apparente,  et  disparait 
si  Ton  remarque  que  les  équations 

représentent  la  même  courbe  dans  deux  positions  difle- 

rentes  faisant  entre  elles  un  angle  égal  à  -  log  -^  ou  dans 

la  même  position  si  a=:  be"^'',  r  étant  un  entier  quel- 
conque. Par  conséquent,  la  constante  de  l'équation  de  la 
spirale  n'est  pas  relative  à  la  grandeur  de  la  courbe,  ce 
n'est  pas  un  paramètre;  elle  fixe  seulement  la  position  de 
la  courbe  en  indiquant  la  longueur  du  rayon  vecteur  qui 
coïncide  avec  Taxe  polaire. 

La  définition  de  la  spirale  donnée  à  l'article  précédent 
a  soulevé  une  difficulté.  On  a  dit  que  le  cercle  était  un 
cas  limite  de  la  spirale  équiangle,  que  le  centre  en  était  le 
pôle,  et  que  notre  définition  ne  s'appliquait  plus  à  ce  cas. 

Mous  demanderons  aux  personnes  qui  soulèvent  la  dif- 
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ficulté  s'il  ne  serait  pas  plus  exact  de  dire  que  la  limite 
d'une  spirale  équiangle  dont  Tangle  approche  indéfini- 
ment d'un  droit  est  un  système  de  cercles  concentriques 
ayant  leur  centre  commun  au  pôle,  en  nombre  indéfini, 
dont  le  rayon  passe  par  toutes  les  valeurs,  et  qui  couvrent 
entièrement  le  plan.  Dans  ces  conditions,  on  ne  pourrait 
pas  dire  qu'un  cercle  est  plutôt  qu'un  autre  la  limite  vers 
laquelle  tend  une  spirale  équiangle  dont  Tangle  approche 
indéfiniment  d'un  droit. 

Portarlingtony  i8  férrier  i86'i. 


TRISECTION  n  L'ANGLE  AU  MOYEN  DU  LllAÇON  DE  PASCAL; 

Par  m.  JOUANNE, 
Professeur  au  lycée  de  Caen. 


Soit  l'angle  CAB  à  diviser  en  trois  parties  égales  :  à 
droite  et  à  gauche  du  sommet  A,  sur  AC  et  son  prolon- 
gement, on  prend  des  longueurs  égales  OA  et  AD;  du 
point  O  comme  centre  et  avec  OA  pour  rayon  on  décrit 
une  circonférence;  puis  on  décrit  sa  podaire  par  rapport 
au  point  D.  C'est  le  limaçon  de  Pascal  dont  Taxe  de  sy- 
métrie est  CD.  Du  point  B  où  le  côté  AB  rencontre  cette 
courbe,  on  mène  une  tangente  BT  à  la  circonférence  OA  ; 
la  ligne  AT  qni  joint  le  sommet  de  l'angle  au  point  de 

contact  forme  l'angle  CAT  =  —^  • 

En  effet,  il  est  évident  que  le  point  B  est  le  pied  de  la 
perpendiculaire  abaissée  du  point  D  sur  la  tangente  BT  ; 
or,  si  l'on  prolonge  le  rayon  OA  d'une  longueur  égale  à 
lui-même  et  que  du  point  D  ainsi  obtenu  on  abaisse  une 
perpendiculaire  sur  une   tangente  BT,  en  joignant  le 

OAB 
pied  B  au  point  A  on  obtient  un  angle  ABD  =  -^' 
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SOLUTIONS  DE  ftUBSTlONS 
PROPOSÉES  DANS  LES  NOUVELLES  ANNALES. 


Question  957 

(  folr  1-  lério,  t.  VIII,  p.  479  )  ; 

SoLirrioH  DB  MM.  A.  BOTTIGLIA  et  F.  ISAIA, 

Élôves  de  M.  Genocchi,  à  Turin. 

• 

On  décrit  sur  une  droite  AB,  comme  diamètre,  une 
demi^ circonférence  AMB,  et  de  l'autre  côté  de  la 
droite  AB  un  rectangle  ABB' A'  ajant  pour  base  AB  et 
pour  hauteur  une  droite  BB'  égale  au  côté  du  carré  in- 
scrit  dans  le  cercle  dont  AB  est  le  diamètre  ;  puis,  d^un 
point  M  pris  arbitrairement  sur  la  demi^circonfé- 
rence  AMB  on  mène  aux  deux  sommets  A',  B'  du  rec^ 
tangle  les  droites  MA^  MB'  qui  coupent  la  diamètre  AB 

en  des  points  C,  D.  Démontrer  que  AD  "*"  BC  =  AB  . 

(Fermât.) 

Les  deux  triangles  semblables  A  A'C,  CMP  ('*')  donnent 

AC:CP  =  AA'iMP; 

les  deux  triangles  aussi  semblables  MPD,  B'BD  donnent 

BD:PD=rAA':MP; 

delà, 

AC  :  CP  =  BD  :  PD, 


I  (*)  La  droite  MP  est  la  perpendiculaire  abaissée  du  point  M  sur  le  dia- 

métro  AB. 
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OU  mieux, 

AC  :  AP  —  AC  =  ( aB  —  AD)  :  (AD  —  AP), 

et  composant 

AP  :  AC  =  (  AB  —  AP)  :  (  AB  —  AD), 

doù 

AB.AC 
AP  = 


AB  — (AD  — AC) 

Les  deux  triangles  semblables  A'MB',  CMD  donnent 

(AD  —  AC)  :  AB  =  MP  :  MP  -h  I  AB  v/2  ; 
divisant,  ^ 

AB  —  (AD  —  AC)  :  AD  —  AC  =  j ABv/2  :  MP; 
d'où 

(AD  — ACUBv/a 


2[AB  — (AD  — AC)J 
Or,  on  a 


MpVap'^tAB.AP; 


en  substituant,  dans  cette  dernière  égalité,  les  valeurs 
de  A P  et  PM,  ci-dessus  trouvées,  on  a 


a   5  a 2 


4AB  .AC  +2AB  .AD  +2AB  .AC  —  4AB  .AC.AD 
=  4Âb\  AC  —  4Âb'.  AC.  AD  -h  4Âb'.Âc'; 

simplifiant, 

ÂD'-hÂc'=r  2AB.AC 
ou 

AD V  ( AB  —  BC )'  =:  2  AB  (  AB  —  BC)  ; 
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enfin,  faisant  les  produits  et  simplifiant^  on  a 

AD  H-  BC  =  AB,' 
ce  qu'il  fallait  démontrer  (*). 

Nous  avons  aussi  trouvé  la  solution  par  la  Géométrie 
analytique  ;  mais  elle  est  trop  simple,  nous  ne  Tenvoyons 

pas. 

Note.  —  Le  même  théorème  a  été  démontré  par  MM.  J.  Mouche),  con- 
ducteur des  Ponts  et  Chaussées  à  Albert  (Somme)  ;  Burtaire,  Maître  auxi- 
liaire au  lycée  de  Nancy  ;  Chado,  Maître  auxiliaire  au  lycée  de  Bordeaux; 
Laverlocbére,  élève  de  Mathématiques  spéciales  au  collège  Stanislas; 
Viaud,  élève,  à  la  Rochelle;  Kruschwitz;  H.  Lez,  à  Lorrez-le-Bocage; 
i'.-P.  Pourcheiroux,  k  Paris;  O.  Callaudreau,  à  Angoulème;  Berger  et 
Chaurin,  élèves  de  la  classe  de  seconde  au  lycée  du  Mans. 


(♦)  L'égalité  à  démontrer  :  AdVbC^=:Ab'  se  réduit  à  CD*= a. AC.BD, 
CD  y  remplaçant  respectivement  AD,  BC,  AB  par  AC  +  CD,  BD  +  CD, 
AC+CD  +  BD.  Or,  si  Von  prolonge  la  perpendiculaire  MP  jusqu'à  ce 
qu'elle  rencontre  la  droite  A'B'  en  un  point  P',  la  similitude  des  trian- 
gles M  A' F,  CAA'  donnera 


00  aura  de  même 


De  là 


Mai« 


donc 


MP'        A'P' 

« 

ÀA'         AC  ' 

MP%     B'P' 

A  A'         BD 

MF 

A'F.B'P'         MP 
~     AC.BD     ""AC.BD 

M'P'       A'B' 
MP    ""CD  * 

t 

A'B'^         CD^                            CD^ 
^^,»       AC.BD'     **"     ^       AC.BD 

c.  Q.  F.   I>. 

(G.) 

(  44  ) 

Sur  la  question  870 

(  TOir  a*  série,  l.  VIII.  p  463  ): 

Par  m.  TERRATS, 

Professeur  au  collège  d'Arras. 

Dans  le  numéro  d'octobre  des  Nouvelles  Annales  de 
Mathématiques^  la  question  870  se  trouve  résolue  d^unc 
manière  fautive,  ou  plutôt  Tauteur  de  Farticle  a  substitué 
à  la  question  proposée  la  question  suivante  :  Trouver  le 
lieu  des  centres  de  courbure  des  sections  perpendiculaires 
à  une  même  génératrice,  sur  une  surface  gauche.  Après 
avoir  substitué  à  la  surface  proposée  Thyperboloïde  oscu- 
lateur  le  long  de  la  génératrice  considérée,  il  fait,  en 
effet,  une  série  de  sections  par  des  plans  perpendiculaires 
à  cette  génératrice.  Ces  plans  ne  sont  pas  ceux  des  sec- 
tions principales,  parce  que  les  tangentes  aux  sections 
principales  en  un  point  de  Thyperboloïde,  sont  les  bissec- 
trices des  angles  que  font  les  deux  génératrices  qui  passent 
en  ce  point.  Je  proposerai  pour  la  question  énoncée  par 
M.  Darboux  la  solution  suivante  : 

Substituons  encore  à  la  surface  gauche  Thyperboloïde 
osculateur  le  long  de  la  génératrice  considérée.  Mais  pre- 
nons cette  génératrice  pour  axe  des  X  et  non  des  Z,  afin 
d'éviter  Tindétermination  qui  se  présenterait  dans  le  cal- 
cul des  coefficients  différentiels  p  et  q. 

L'équation  de  cet  hyperboloïde  sera  évidemment  de  la 
forme 

(i)   A'j-4-A"z--f-2Bj'z-l-2B'2j:-4-2B".rr-l-?.C'j-4-2C''c  =  o. 

Les  équations  de  la  normale  au  point  (x,  o,  o)  sont 


X  =^  j', 


B"ji-fC'        B'xH-C" 
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La  surface  lieu  des  normales  le  long  de  la  génératrice  esl 

donc 

Y         _         Z 

B" X -h  C  "'B'X-4-C'  ' 

ou 

B'XY  —  B"XZ  -4-  C"  Y  ~  C'Z  =:  o, 

équation  d'un  paraboloïde  hyperbolique. 

II  reste  a  trouver  une  seconde  équation.  Or,  on  sait 
que  les  Z  des  centres  de  courbures  principaux  en  un  point 
(x^y,  z)  d'une  surface,  sont  donnés  par  Téquation 

Il  faut  ici  supposer  z  =  o,  et  calculer 

P^  7,  r,  s,  t. 

Pour  cela,  différentions  Téquation  (i)  par  rapport  à  x^ 
puis  par  rapport  ky.  Nous  trouverons 

J  A"zp  -f-  Byp  -h  Wz  -t-  B'xp  -4-  B'\r  -f-  C'>  =  o, 

'^'  (  A'j  +  A"z9  -f.  Bz  -f.  Bjrq  +  B'xç  -h  B"  j:  -h  C'-h  C'q  =  O. 

« 

Différentions  maintenant  les  équations  (2)  par  rapport 
à  X  et  j'.  Nous  trouverons  de  même 


1  AV  -^  A"2r  -4-  Byr  -+-  B>  -h  B>  +  B'orr 4-  C"r=:  o, 

(3)  1  A>^-f-A''zj-f-B/?  +  B7J-f-B'7-+-B'a-5-f-B"-t-C"jr=o, 
1  A'  -*-  A"ç' H-  A^zr -f-  B7  -f-  Bjf-h  Bç  -t-  B'xr  -f-  C"f  =  o. 

De  ces  équations  on  déduit  pour  le  point  (x,  o,  o)  les 

valeurs 

B'^xH-C 

^  =  ^^     ^  =  ~B'x4-C"' 

B'7-f-B"  A^7»-f-B7-t- A' 

'~^'     ^--B'x^C'      '= B'.r  +  C'~"' 

qui  doivent  être  substituées  dans  Téquation  simplifiée 

(4)  j'Z'-h/Z  — (1  4-7=)=:o. 


(46) 
Il  faudra  ensuite  éliminer  x  entre  l'ëquaiion  obtenue  et 
Téquation  X  =  j:.  Ce  qui  revient  à  remplacer  dans  (4)9 
g^  s,  t  par  les  valeui-s 

^""       B'X-*-C"'  *""■       B'X-hC''''""  B'X -h a 

Le  résultat  sera  une  équation  du  quatrième  degré  entre 
X  et  Z.  Ellle  représente  un  cylindre  parallèle  à  Taxe  des  Y. 

L'intersection  de  ce  cylindre  avec  le  paraboloïde  des 
normales  sera  la  courbe  demandée. 

G«RRBSPeiWARGB. 


Extrait  d'une  lettre  à  M,  Bourget. 

Une  erreur  s^est  glissée  dans  la  rédaction  de  la  ques- 
tion 960.  n  existe  bien,  pour  chaque  surface  du  second 
ordre,  un  groupe  de  surfaces  du  même  ordre  qui  jouissent 
de  la  propriété  indiquée,  mais  ces  surfaces  ne  sont  pas 
homofocales  à  la  première. 

Permettez-moi,  en  faisant  ici  cette  rectification,  d'en- 
trer à  ce  sujet  dans  quelques  détails  qui,  malgré  leur 
simplicité,  pourront  peut-être  intéresser  vos  lecteurs. 

Proposons-nous  cette  question  :  Trouver  deux  sur» 
/aces  S  et  ^  qui  se  correspondent  point  par  point,  de 
telle  sorte  que  le  plan  mené  perpendiculairement  à 
la  corde  qui  joint  deux  points  quelconques  A  et  B  de 
la  surface  S  et  par  le  milieu  de  cette  corde  passe 
par  le  milieu  de  la  corde  a|3  qui  joint  les  points  cor^ 
respondants  sur  la  surface  S. 

Soient  (x,y,  z)  les  coordonnées  d'un  point  quelconque 
de  S  et  (Ç,  77,  ^)  les  coordonnées  du  point  correspondant 
de  S,  en  sorte  que  Ç,  y],  ^  sont  des  fonctions  actuellement 
indéterminées  de  x,  j^  et  2  ;  soient  encore  (x',  j'',  z!)  les 
coordonnées  d'un  autre  point  arbitraire  de  S  et  (Ç',  n',  Ç') 


(47  ) 

les  coordonnées  du  point  qui  lui  correspond  sur  £.  Si  les 
deux  surfaces  S  et  S  jouissent  de  la  propriété  énoncée 
ci -dessus,  on  devra  avoir 

Supposons  maintenant  que  les  relations  qui  eidstent 
entre  les  points  correspondants  des  denir  surfaces  soient 
de  la  forme 

(2)  Ç=«*,     ^^^Xf     K=p*9 

m,  n  et  p  désignant  des  quantités  constantes,  Téqua- 
tion  (1)  deviendra  alors 

OU  bien 

=z(m  —  I  )  x*-+-  ( /t  —  I  )  J*4-  (p  —  I )  »'. 

Ou  satisfera  donc  d'une  façon  générale  à  Téquation  (1), 
quels  que  soient  les  deux  points  donnés,  si  on  les  assu- 
jettit à  rester  sur  la  surface  du  second  ordre 

(m  —  i)x*4-(yi  —  OJ"'"^  Ip  —  i)»*  =  const. 
Faisons    la   constante    égale    à    À*    et    m  —  i  =  —  ? 

n  —  I  =  — ,  p  —  1  =  -;  a*,  i*  et  c*  étant  de  nouvelles 
constantes,  Téquation  de  la  surface  S  deviendra 

et  Téquation  d'une  quelconque  des  surfaces  £  sera,  en 
vertu  des  formules  de  transformation  (q), 

fl>  x^  b^r^  c^  z* 


(a'-hX')'       (b^-{-Vy       (c'-hV) 
équation  où  \  désigne  un  paramètre  arbitraire. 


(48  ) 

Il  réduite  immédialement,  soit  des  formules  (2),  soit 
encore  de  la  propriété  même  qui  a  servi  à  définir  les 
surfaces,  que  la  droite  qui  joint  un  point  quelconque  A 
de  S  au  point  correspondant  de  S  est  normale  en  S  au 
point  A. 

On  voit  immédiatement  que  les  surfaces  S  peuvent  être 
regardées  comme  le  lieu  des  points  qui  partagent  dans  un 
rapport  constant  les  portions  des  normales  interceptées 
entre  la  surface  S  et  un  quelconque  des  plans  de  symétrie 
de  cette  surface. 

Si  l'on  fait  successivement  X'=:  —  a*,  —  i*  et  —  c*, 
la  surface  £  se  confond  tour  à  tour  avec  les  trois  plans 
de  symétrie  de  S;  on  peut  donc  faire  correspondre  cha- 
cun de  ces  plans  avec  S,  et  point  par  point  de  telle  sorte 
que  le  mode  de  correspondance  jouisse  de  la  propriété 
indiquée.  Le  point  correspondant  sur  un  des  plans  de 
symétrie  à  un  point  donné  A  de  S  est  évidemment  le 
point  de  ce  plan  où  passe  la  normale  en  A  à  la  surface; 
d'où  la  solution  d'une  question  que  j'ai  proposée  dans  les 
Nouvelles  Annales.  E.  Laguerre. 


QUESTION 


978.  Soit  une  conique  ayant  pour  foyer  le  point  F,  et 
soit  n  le  pied  de  la  perpendiculaire  abaissée  d*un  foyer  F 
sur  la  directrice  correspondante;  du  foyer,  abaissons  les 
perpendiculaires  Fm  et  ¥nJ  sur  deux  tangentes  quel- 
conques et  la  perpendiculaire  Fn'  sur  la  corde  qui  joint 
les  points  de  contact  des  tangentes  ;  les  quatre  points  m, 
m',  n  et  n!  sont  sur  une  même  circonférence,  et  ils  par- 
tagent cette  circonférence  harmoniquement. 

(E.    LàG  VERRE.) 


<  49  ) 


IWTI  SUR  LIS  SOMMES  SES  PUISSANCES  SEMBLABLES 
SES  n  PREMIERS  NOMBRES  ENTIERS; 

^A-R  M.  Édooarb  LUCAS. 


A .  Considérons  le  carré  formé  en  plaçant  les  unes  au- 
dessous  des  autres  n  rangées  horizontales  de  n  unités;  on 
peut,  comme  on  sait,  grouper  les  n}  unités  de  ce  carré 
de  manière  à  représenter  la  série  des  nombres  impairs, 
et  Ton  voit  f&cilemen4  ainsi  que  hi  somme  des  npremiers 
n-embres  impairs  est  égale  à  n^. 


1 

I 

I 

1 

On  peut^  de  la  façon  précédente,  déterminer  un  «cer- 
tain nombre  de  sommes,  et  trouver,  en  particulier,  quel- 
ques  relations  simples  entre  les  sommes  des  puissances 
semblables  des  n  premiers  nombres  entiers. 

2.  Considérons  le  carré  formé  en  répétant  n  fois  la 
rangée  horizontale  des  n  premiers  nombres  et  décompo- 
sons ce  carré  de  la  même  façon  que  nous  l'avons  fait  ci- 
•dessus. 

La  somme  de  tous  les  nombres  renfermés  dans  le  carré 

iéwi.  d»  Maihémtit,,  q«  série,  t.  IX.  (FéTrier  1870.)  4 


(  5o) 
est  égale  à  n  fois  la  somme  5|  des  n  premiers  nombres, 
c'est-à-dire  à 

/l«(«  H-  l) 
/M,  =  • 

2 

D^ autre  part»  la  sooime  des  termes  contenus  dans  le  p'^'^'^ 
groupe  se  compose  de  deux  parties  :  la  partie  horizontale, 


1. 

2 

3 

3 

4 
4 

4 

I 

2 

I             2 

3 

I            2            3 

4 

qui  est  égale  à  la  somme  des  p  premiers  nombres,  et  la 
partie  verticale,  qui  est  égale  h  (p  —  i)p.  Donc  la  somme 
des  termes  du  p***^  groupe  est 

pip-^)-^ — l —  =  ^P  -:^P^ 

et,  en  additionnant  tous  les  groupes,  on  obtient,  en  dési- 
gnant par  Sf  la  somme  des  carrés  de  n  premiers  nombres. 


d'où  l'on  tire 


3  I  /t»(/i-+-i) 

—  Sy  —  Si   =Z    . 

2  2  2 


n(n  -f-  i)(2/i  -+-i) 


3.  Considérons  encore  le  carré  formé  par  la  table  de 
Pythagore^  la  tomme  des  termes  renfermés  dans  cette 


(  5.  ) 
table  est  ^ale  à  la  somme  s^  des  n  premiers  nombres 
muitipliée  par  (iH-a-|-3  -H...-+-/1),  c'est-à-dire  égale 


à  5*. 


I 

9. 

3 

4 

1 

a 

4 

6 
9 

8 

1 

3 

6 

12 

4 

8 

12 

16 

D'autre  part,  la  somme  des  termes  du  p**'"'  groupe  est 
égale  à 

Donc,  en  additionnant  tous  les  groupes,  on  a 


Si 


.2  . 
I  » 


et  on  retrouve  ainsi  ce  théorème  connu,  que  ia  somme 
des  cubes  Jes  n  premiers  nombres  est  égale  au  carré  de 
la  somme  de  ces  n  premiers  nombres, 

« 

4.  En  opérant  de  même  sur  le  carré  formé  en  prenant 
les  carrés  des  termes  de  la  table  de  Pythagore,  on  voit 
que  la  somme  de  tous  les  termes  est  égale  à  s]^  et  que  la 
somme  des  termes  du  p'^"*'  groupe  est  égale  à 

2^»(l»  -♦-  2»  -+-  3*  -h  .  .  .  -h  iW')  —  /»*  =  y  (2/)'  -f-  1)5 


d'où  l'on  tire 


2^1   "T"  Jj  —  ôS^» 


5.    En  appliquant  le  même  raisonnement  au  carré 
formé  des  cubes  des  termes  de  la  table  de  Pythagore,  ou 

4. 


(  5a  ) 
trouverait  encore 

6.  Au  lieu  de  la  série  des  nombres  entiers,  on  peut  eu- 
core  considérer  celle  des  nombres  triangulaires,  pyrami- 
daux, etc.;  celle  des  sinus  des  multiples  de  Tare  x;  celle 
des  puissances  successives  d'un  nombre  donné,  etc. 

Prenons,  par  exemple,  le  carré  formé  de  la  manière 
suivante.  On  dispose  sur  une  ligne  horizontale  les  nom- 
bres 

III  I 

1.2       2.3       3.4  n(n  -+- 1) 

dont  la  sQflune  est,  comme  on  sait,  éeale  à  »  et  on 

multiplie  successivement  tous  les  termes  de  cette  ligne 

par  chacun  des  termes  — »  — 51  tt-j^  •••>  pour  former 
*^  1.2    2.3    3.4 

les  1",  2*,  3%...  lignes  d*un  carré  de  n*  termes,  dont 
la  somme  totale  est  égale  à  ( j  • 

D^autre  part,  en  décomposant  ces  groupes  comme  précé- 
demment, on  voit  que  la  somme  des  termes  du  p*^*^'  groupe 
est  égale  h 

f      r  I        1  I     1 I 

^'  pIF^  [7^  "^  2T3  "*■'••*  "^  p(p-h  i)J  "~ p'(p  -f- 1)*^ 

ou  égale  à 


(P-hiy     p^p-^iY' 

et,  çn  faisant  la  somme  de  tous  les  groupes^  on  a 


ps=n  p=n 

2 

p=.t  p=i 


ps=n  p=n 


(  53  ) 

Si  l'on  iail,  en  particulier,  /i  =  oo  ,  on  trouve 

d'où  Ton  déduit 

•  •  •  -'  ■  . ,       j 


i».2»     2^3'     3». 4 


TRIANGLES  IT  GONIOUIS  COMBINÉS^ 

Par  m.  NëUBERG, 

Professear  à  l'Athénée  royal  de  Bruges  (Belgique). 


M.  Faure  a  énoncé  dans  les  tomes  XIX  et  XX  des 
Nouvelles  Annales,  plusieui^s  propriétés  irès-intéres- 
santes  des  coniques  qui  peuvent  être  considérées  comme 
résolvant  le  problème  de  déterminer  les  aices  de  ces 
courbes,  quand  on  en  connaît  le  centre  et  un  triangle 
inscrit,  conjugué  ou  circonscrit.  Je  me  propose  ici  le 
même  problème  en  substituant  au  centre  un  foyer.  Dans 
cette  recherche  je  trouve  quelques  formules  que  je  crois 
nouvelles^  et  j'arrive  également  aux  deux  théorèmes 
énoncés  par  M.  Faure  dans  le  tome  XX  des  Nous^elles 
Annales^  page  si^- 

Eln  supposant  des  axes  coordonnés  rectangulaires  pas- 
sant par  le  foyer  F,  une  conique  peut  être  représentée 
par  l'équation 

(i)  x' -h ^*  =  (mx -f- «/ -+-/?«)'     ^où«=:i). 


(*)  Puisque  Von  a 


III  ;r' 


(SfRRCT,  Traité  de  Trigonomélne ^  p.  ai). 


(  54  ) 

Les  expressions  des  axes  peuvent  s'obtenir  comme  il 
suit.  Pour  avoir  le  paramètre  —9  qui  est  la  longueur  du 

rayon  vecteur  parallèle  à  la  directrice,  il  suffit  de  faire 

b^ 
dans  Tëquation  (i),  mx  -\-  nj  =  o,  ce  qui  donne  —  =  p. 


L'excentrici,té  numérique  -  ou  i/  i 5  est  égale  au  rap- 
port constant  des  distances  d'un  point  de  la  courbe  au 
foyer  et  à  la  directrice  ou  égale  à  \/w*-H  n*. 

Des  relations  —  =  17.  i =  m'-h  «',  on  tire,  en 

posant  I  —  w'  —  w'  =  qy 

(2)  a:=z^,       b'z-zC,       a'b'=:?l. 


Soient  maintenant 


/^Ii\,      (f!^V      (——\ 


(s,  rr=  2,  —  Zjn:  1) 


les  cordon  nées  cartésiennes  homogènes  des  sommets  d'un 
triangle  AjAtAs  inscrit,  conjugué  ou  circonscrit  à  la 
conique  (1),  S  sa  surface,  K  le  rayon  du  cercle  circonscrit 
et  tf],  at,  as  les  longueurs  des  côtés.  Désignons  par  X^, 
Y;.,  Z^  les  dérivées  suivant  x^y  jr^  «r  du  déterminant 


^~  7.  S, 


et  posons,  pour  abréger, 

p„  =  J-r  J?i  -t-  yOsy       tr  =  //l  X^  -f-  FtYr  "4-  p  ?-,. 

Les  valeurs  de  ^  et  <^,  et  par  suite  les  axes,  peuvent  se 
déduire  des  quantités  t,,  /,,  /,  qu'on  pi'ut  déterminer 


^i 

.>'i 

2. 

.r, 

Jv 

«î 

■2^3 

.V3 

«;. 

(  55) 
facilemeul  dans  les  différents  cas.  Car^  en  résolvant  les 
équations 

par  rapport  à  m,  ti,  /?,  on  trouve  ('*') 


(3) 


(4) 


(5) 


m 


('. 

^1 

*.) 

28 

(^1 

^ 

*.) 

2S 

(*. 

r. 

M 

2S 


La  formule  (5)  donne  aussi 


—  4sv  =  (*i    jt    ^v'-'j' 


ou 


(5';      ■  —  4SV'  =  (pii  — 'l'i    pi.  —  '.'»    pi3  — ^.^). 
Des  équations  (3)  et  (4)  on  conclut 

Le  second  membre  prend  une  forme  très-simple  en  le 
considérant  comme  le  résultat  de  la  multiplication  des 
deu¥  systèmes  d^éléments 


I 

o 

o 

o 

o 

I 

J^l 

Jt 

o 

I 

^7 

Jt 

o 

I 

^» 

73 

o 


^  V^— t" 


o 

—  I 

o 

O 

o 

1 

o 

X, 

/. 

tx  ^—l 

I 

o 

0 

.r, 

Xi 

t^sl—i 

X 

h\l-l 

(*  )  Pour  représenter  un  déterminant,  nous  écrirous  souvent  la  pre* 
mièni  ligne  entte  parenthèses,  si  les  antres  lignes  s'en  déduisent  par  des 
pennatations  circulaires  des  indices. 


(56- y 

Aone 


{6)4S»y  =  - 


o  I  I  r 

3 


I         P3l  ^3^1  p-il  ^3^2         P»3   '3 

Triangle  inscrit,  —  Fai  exprimant  que  les  sommet» 
sont  situes  sur  la  courbe,  on  trouve 

Pu  —  t]=o,     p,,  —  /J  =  o,     ^33 —  r;  =  q; 

d'où 

/i  =  Ri,    ^J  =  Rj,     /s  =  Rs, 

Ri,  Rt,  Rs  étant  les  longueurs  des  rayons  vecteurs  FAy, 
FÂt,  FAs  affectées  de  signes  convenables  {*).  Désignons 
par  b)i,  Ce),,  C(),  les  angles  que  font  ces  rayons  avec  Taxe 
des  X  ;  nous  aurons 

ar,  z:^  R|  COS»i,      «C,  =  R,  COSW3,       .rj  :=  ±:  R,  COS&>3, 

j^,  =  R,  sinc^i,     rï  =  Rï»'n»j»     .ra  =  =t:  Rs  «n«3- 
On  tire  de  là 

P12  —  '1  'j  =  Ri  Ra  (cos»i  coswj  -I-  sinw,  sin  ws  —  1) 

=  —  2R,R8sin'Y(»i  ^—  »,), 

P13  —  /,  ^3  =  —  aRjRs  sin'l  («,  —  w,) 

ou  :::= —  2R5R3  COS'y  (wj  —  w^j^ 

P31  —  ^n/'i  =  —  îRaR,  sin'|(w3  —  w,) 
ou         =  —  2R3R,  C05'J(W3  —  wi); 


C*)  On  sait  quMl  existe  quatre  coniques  qui  passent  par  trois  point» 
donnés  et  ont  un  foyer  en  nn  point  donné.  L*une  d'elles  est  nne  eTIipse, 
une  parabole  ou  une  hyperbole  dont  une  même  branche  passe  par  les 
tkK>is  points  donnés;  les  trois  autres  sont  des  hyperboles  dont  une  branche* 
passe  par  deux  des  points  et  l'autre  par  le  troisième  point.  Pour  la  pre- 
mière courbe,  nous  pouvons  supposer  R^,  R,,  R,  positifs;  pour  les  trois- 
autres,  nous  admettons  que  A,  et  A,  désignent  les  deux  points  situés  sur 
la  même  branche,  et  nous  considérons  R,  et  R,  comme  positifs  et  R, 
comme  négatif. 

Voir  la  Géométrie  analyiitfue  de  MM.   Briot  et  Bouquet,  4*  éditions, 
pages  'J19  et<2!io. 


(  57) 
en  sabsticuant  ces  valeurs  dans  les  formules  (5),  (5') 
et  (6),  il  vient 

R|Z|  -f-  R3Z2  -4-  R3Z3 

^^ Ts ' 

-  4sv=  2(p„  —  t,t,)  (p,3  —  i,/,)  (p».  —  ^'i). 


ou 


^=:^^^^^'sin-(R.R,)sini(R,R3)sini(R,R.), 


P  = 


S  2 

2R,R,R3   .    I 


2 


sin-  (R,R,)tos-  (R,R3)cosi  (RjR,); 
h  2  '  '        2  ^     .  2  ' 


ou 


^  R;RIRÎ  r_  ^  sin^i(R.RO 

"^"2- R^ — R^ J 

sin^;(R,R,)       cos4(R,R») 


y  = 


^î^a^a 


+    2 


R'3  Rî 

cos4(R3R,) 
RJ 

sin'|(R.R,)cos%^(R3R.) 
R3R3 

cos';(R,R3)cos^{fR3R.) 
Ri  Rï 


] 


De  là   on  conclut  facilement  les  expressions  de  a,  h* 
et  a'  i* 

Si  la  conique  (1)  est  une  parabole  on  a  ^  =  o,  ou,  en 
décomposant  la  première  valeur  de  q  en  facteurs, 

sin{(R,R,)  ^  sinKR.R,,)  ^  sin^RaRJ  ___ 


V'R,, 


VR. 


>/R. 


(  58  ) 
Triangle  conjugué.  —  On  a  les  équations  de  condition 


on  en  déduit 


p«  —  ^^8  =  o»    Pï«  —  ^3^1  =  o; 


d'où 


p.. 


pas  Psi  Pu 


^î  — —  (piipis—  Pitp.s) 
p«3 


I 

1 

p» 


P»  -  'î  =  - 


J^3  J^i  4-  Jiji      Jts JCa  -H  J's  r» 


^1      Ji 
Z3Z, 


Xi    7, 

P»3    -  '1  = 


Z3Z3 


P«       . 


z,z, 


pji  '  pri 

par  conséquent 

-  4s»/^  =  (p..  -  ^;)(p„  -  rj)  (p.,  -  rî)==  - 


ZÎZÎZ^ 

PiîpasPst 


4S'y  =  2(p.,-/J)(p„-^;)  = 


Z|  ZaZs 

PiapasP»! 


^Z,p,8. 


Pour  reconnaître  la  sîgni6cation  géométrique  de  ces 
résultats,  transportons  les  axes  coordonnés  parallèle* 
ment  à  eux* mêmes  en  un  point  quelconque  du  ptait 
Al  At  A».  En  appelant  a, /3  les  coordonnées  du  foyer,  il 
faut  remplacer  x^  et  yr  par  x^  —  «  et  par  y^  — 13.  On 
aura  ainsi  : 


P«  ==  (^r  —  a)( X,  —  a)  4-  (jr  —  p)  (/,—  P) 

=  a»  -h  p»  —  a  (x,  -I-  ar,)  —  p  (jr  -+-/#)  -+"  *r  J^i  -hr-^i- 

En  considérant  oLy  (3  comme  des  coordonnées  courantes, 
Féquation  p^t  =  o  représente  évidemment  un  cercle,  et 
comme  elle  est  satisfaite  par  a  =  0:^  ou  x^  et  ^  =^Xr  ou  ^, 


(59) 


'^r  +  X,      JTr-^  y$ 


ei  que  le  centre  a  pour  cooixlonnées  '-^ ^j  -^ — ^9  elle 

représente  le  cercle  dëcrît  sur  le  coté  A^  A,  comme  dia- 
mètre. Donc,  si  l'on  désigne  par  yj,  yj,  7*  les  puissances 
du  foyer  F  par  rapport  aux  circonférences  décrites  sur  les 
cotés  /7],  a^^  a^  comme  diamètres  (ou  les  carrés  des  tan- 
gentes menées  de  F  à  ces  circonférences),  on  aura 

Les  quantités  Zi,  Zt,  Zs  représentent  (au  signe  près) 
les  doubles  des  aires  des  triangles  FAt  A|,  FAs  Ai,  FAi  At^ 
en  appelant  di,  dt*  i%  I<^s distances  de  F  aux  côtés  aj, /z,, 
/Zs  du  triangle,  on  aura 

Remarquon«  aussi  qu'en  regardant  a,  p  comme  descoor* 
données  courantes,  les  équations  Zj  =  o,  Zt  =  o,  Za  ==  o 
représentent  les  côtés  du  triangle. 

Comme  Z, ,  Z«,  Zs  sont  les  mineurs  du  déterminant 
(X|  —  a,  yi  — 13,  «,)  par  rapport  aux  éléments  z,  on 
peut  écrire  ZZ]|Os,  =  {X\  —  «»  JTi  —  ^^  /^«s)-  Remplaçons 
p„  par  a*-f-/S*— «(x^-f-x,)  — ^(j,-f-j,)-hx^.r,-f-j^j,; 
en  ajoutant  les  deux  premières  colonnes  multipliées  par 
—  a  et  /3  à  la  troisième,  on  aura 


iZ,  p„  = 


100  G 

I    j:,— a    J,— p     2(a»-|-p»)— a2ar,— P2j,-l--r3.r,-+-y3/, 
1x5— a    /a— p     2(a*-l-p»)  — a2;c,--p2r,-|-j-,j-,-h/,j, 


et  si  nous  ajoutons  aux  trois  dernières  colonnes  h  pre- 
niière,  multipliée  successivement  par 

5t,     p,     —  2(a'-l-p^)4-a2.r, -4-p27,, 


il  fieni 

I      «      S     —  2   a--  S'   —  air  —  5ir.    ' 

•  ■  •  •     • 

•  I 

Sons  celle  forme,  on  recoonaii  qoeZZi  s«s  =  o  est  réipia- 
tirm  d'an  cercle,  et  comaie  le  coefficient  de  (a*  h- S*) 
C$1 4S<  on  peul  poser  £Zi  f»  =  4^^**  s'  ëcaot  U  palssance 
de  F  par  rapport  à  ce  cercle.  On  peut  démon Irrr  facile- 
menl  que  ce  cercle  est  celui  des  neuf  points  du  triangle. 
Car  rérjaaiioii  £Z|  c»  -=.  o  est  satbfaitp  en  posant  Za=  o, 
^12=  o,  p,9  =  o;  les  trois  dernières  représentent  le  côté  a  ] 
et  les  ci  rconférences  décri  tes  sor  a,  et  a^  comme  d iamètres ^ 
et  ces  trois  lignes  se  coupent  an  pied  d'une  hauteur.  Le 
déterminant 

s'annule  encore»  comme  acquérant  deux  lignes  identiques, 
en  |M>sant 

x^  — «  =  —(*,  — a),      j-,— p  =  —  (>,— p), 

c'est-à-dire 

2  "^  2 

(coordonnées  du  milieu  de  A^A^). 

Les    formules    cli<!rrhées    sont    donc    (  à    cause    de 


2 


7i72  7»        "        ''^  7:7Î7Î 


(  6i  ) 

La  dernière  relation  donne  le  second  des  théorèmes  de 
M.  Faure,  énoncés  t.  XX,  p.  ai5. 

En  considérant  a,  f3  comme  des  coordonnées  cou- 
rantes, ou  e',  y',  y,,  yj  comme  des  fonctions  de  circon- 
férences, et  c^i,  âjt^  $8  comme  les  fonctions  des  côtés  du 
triangle,  les  équations  ci-dessus  donneront  les  lieux  des 
foyers  des  coniques  conjuguées  au  triangle  AiAfAs  et 
dans  lesquelles  le  paramètre,  le  rapport  des  axes,  Tun 
des  axes  ou  le  produit  des  axes  sont  constants. 

Pour  avoir  les  lieux  des  foyers  des  paraboles  ou  des 
hyperboles  équilatères  conjugués  au  triangle  A]  At  As^ 
il  suffit  de  faire  q  =  o  oirg  =  —  i  ^  on  trouve,  pour  le 
premier  lieu,  s'  =  o  ou  le  cercle  des  neuf  points,  et  pour 
le  second  y]  y\  y]  -f-  4R«*^i  ^^^9  =  0  ou  une  courbe  du 
sixième  degré,  admettant  comme  points  doubles  les  som- 
mets -et  les  pieds  des  hauteurs  et  passant  par  les  points 
circulaires  à  Tinfini. 

Il  serait  facile  d'exprimer  p  et  ç  en  fonction  des  rayons 
focaux  FA],  FAf,  FAs  et  des  angles  que  font  ces  rayons 
entre  eux^  il  suffirait  de  remplacer  x^  ety^  P^t*  T^r  coso)^ 
et  RrSina)^.  On  trouve  ainsi,  par  exemple, 

g  ^  Ung(R.  R.)  ung  (R^.ltaag(R^,)  jr.r,  ,î„,(i,,r,). 

Triangle  circonscrit,  —  On  *a  les  trois  équations  de 
condiiion  (*) 

PJ3  '»  ^3 

P33  -  tl 

P»I  —  ^3  fi 


(7) 


ar        'a  'i 


=r  O. 


77— i 


—  ht. 


33—' 


1»' —  ^1  ^3 


r=  o. 


(*)  Poar  trouTer  ces  équations,  on  peut  suivre  la  marche  suivante,  in- 
diquée par  M.  Salmon  dans  son  Traité  des  sections  coniques»  On  conçoit 


(6.) 

Pour  trouver  les  valeurs  de  fi,  ft,  t^.  ou  mieux  celles 
de  prt  —  t^  r^^  remarquons  que  fes  quantités  p  sont  liées 
par  Téquation  identique 


8) 


Pu         Pl3        pl3 

p2l         P«         p«  =  O, 

©31         pM         P33 

dont  le  premier  membre  est  l«  carré  de  (x,  ^,  o). 
Par  conséquent,  en  désignant  par  p^^  le  mineur  du  déter- 
minant (8)  qui  correspond  à  Télément  o^  les  mineurs 
du  réciproque 

P\  1   Pi  7       Pt i 

t  I  I 

Fit       Pu   Pîa 

r  r  t 

Pj:   Pj2   Psj 

sont  aussi  identiquement  nuls  ('*'),  et  on  a 


(9) 


^11  Pl2 

Pïi      Pat 


=  o, 


=  o, 


Psa      Pïi 
Pi  3      Pi  I 


==  o. 


Paa      P23 
Pu      Pu 

Comme  les  déterminants  (7)  et  (9)  sont  symétriques  et 
de  forme  semblable,  on  est  naturellement  conduit  à  exa- 
miner s'il  n'existe  pas  des  facteurs  jX|,  jtxt,  jui,  et  de  valeurs 
de  ^1,  tfy  t^j  tels  qu'on  ait  identiquement 


p..  — 'î  ^f*iP 


1 1> 


p» 


—  t: 


f*ap 


«2> 


p3.  — ^î  — f*3p',3; 


pia  —  '1  ^2 


=*=  V^f*' f*a  P.  2  » 

pm— ^  ^  =  =t  v^ï  fis  pVi  > 

P3I  —  ^3  '1  ~    =t  \/fX,  fX,  p'3  ,  . 


les  coordonnées  des  points  d'intersection  de  la  coarbe  (i)  par  une  droi(c 

telle  que  A,  A,,  mises  sous  la  forme  — ^— ^ — ?f  =— ?»  et  on 

/»',»,-+-  OT,  «,    m,  r,  H-  «I,  «, 

exprime  que  l'équation 

"«î  (pli  —  'î  )  -»-  2 «,  m, ( p„  —  <i  <. )  -H  m;  (p„  —  <î  )  =  o, 

qu'on  obtient  en  écrivant  que  ces  points  sont  sur  la  courbe,  donne  deus 
▼alenrs  égales  et  de  même  signe  ponr  le  rapport  m,  i  m,. 
(*)  Voir  Baltser-HouèK  pa^e  Si. 


(63  ) 

On  trouve  que  cette  identification  est  possible  en  po- 
sant (*) 

Pit  Piï  p33 

Pi2p3»  PsaPii  PiiPm 

et  comme  on  a  p^,.  =  Zj.,  on  obtient  enfin 

/»—  ^1!^         «  *a_  P«^»         ^  a  _  ps»Z^ 

Pu — »!  —  »       Pm — '2 —  9       Pas — «3=  » 

PmP38  psjpii  PiiPm 

p„ -  /,r3  =  zh \/(p»— rJXpM- ^') , 

p.. — r,/. = ±  \/(7iI^^f)(pu-^;) . 

Quant  aux  doubles  signes  placés  devant  les  radicaux,  il 
faut  prendre  les  trois  radicaux  avec  le  signe  — ,  ou  un 
seul  avec  ce  signe,  suivant  que  les  trois  contacts  du  trian- 
gle avec  la  conique  ont  lieu  sur  les  côtés  mêmes  ou  qu'un 
seul  contact  est  intérieur  et  les  deux  autres  extérieurs  ('*''*'). 
Portons  maintenant  ces  valeurs  dans  les  équations  (5) 
et  (6).  Pour  pouvoir  développer  plus  facilement  les  dé- 
terminants, nous  diviserons  les  lignes  et  les  colonnes  res* 
pectivement  par 


v^p.i  — ^N    v^pw—'îi    y^y-fî- 


(  *  )  On  écrit,  par  exemple, 

f^t  I  —  Pm  Pu  —  Pu  —  -— I  Pli  —  -—r-  } 

Pli      \  PttPt»/ 


d'où 


jS^PilPn      et     ^.  =-^'-l_. 

pit  Pli  Pi»  pM 


(**)  Car,  sttiTank  que  le  point  de  contact  est  situé  entre  A|  et  A,,  ou  se 
trouve  sur  le  prolongement  de  A|  A,,  le  rapport  m^  :  m^  (voir  Tune  des 
notes  préeédentes)  doit  être  positif  ou  négatif,  et  par  suite  le  terme  du 
milieu  de  l'équation  m\{p^^  —  t\)^^h.^'=o  est  négatif  ou  positif.  Quand 
il  n'y  a  qu'un  seul  contact  intérieur  du  triangle,  nous  le  supposerons  sur 
le  o6té  ff,. 


No 


<64  ) 


US  aurons 


-4sv'=(p..-'i)(p»-t;)(p.«-';) 


f  —  I 

—  I  I 


ou 


SR1R3R3 


Ri  R}  R.i| 


ei 


4S'7  =  -  (p..-  ^î)(P"-^î)  (^33-  fî) 


X 


o 


I 

I 

Vp33--^; 


Vp.,—  /?  VP«—  ^î  VP33—  ^? 

I  —I  q=i 


—  I 


ou 


=  4v^(p..-r'î)(p«-'î)*p3.i-^;)2v/p,.-/N 

Z1Z2Z3 


^"sr;r;r;^^P"- 

Pour  avoir  la  signification  géométrique  de  ta  quantité 
SZ]  Pli,  suposons  encore  Vorigine  des  axes  coordonnés  en 
un  point  quelconque.  Il  vient 

2Z,p„  =  (^,  — a     ri  — P     xj-f-j^— aaJT,— 2pj,-4-a»-hp»), 

OU,  en  ajoutant  à  la  troisième  colonne  les  deux  premières 
multipliées  par  2a  et  par  qj3, 

100  o 

I      *,-«     r,-p     .rî  +  jj-(a»-kp») 
I      x,-«    r,-p     ^'+JÎ-(«'-HP') 


i^ipn  — 


(  65  ) 
et  eu  ajoutant  aux  trois  dernières  colonnes  la  première 
multipliée  para,  par  (3  et  par  (a*-|-/3') 


2Z,Ph  ^r=z 


1 

«    p 

a'-l-p> 

I 

■r,     y, 

^;+rî 

1 

•ï.  ri 

^î+rî 

I 

«1   ri 

■-\+rl 

On  voit  immédiatement  que  Téqualion  ZZi  pn  =^  o  est 
l'équation  d'un  cercle*et  comme  le  déterminant  devient 
nul  par  les  hypothèses  a  =^  x^,  /3  =^Xr»  '^e  cercle  passe  par 
les  sommets  du  triangle.  Donc,  eu  désignant  par  m*  la 
puissance  du  foyer  F  par  rapport  n  la  circonférence  cir- 
conscrite au  triangle  AiÂ^A^,  et  en  remarquant  que  le 
coefficient  de  (a*-h  ^*)  est  —  2  S,  on  aura 

Les  formules  relatives  aux  axes  sont  donc 


R,  R2R3 


-8R«' 


0 1  0  2  0  T 

rTrTrT' 


RiRiR*,  ,  0|0,^? 


•  ^a'b'=z  —  2R 


RjRjRj^.^af, 


I^  dernière  formule  donne  le  premier  des  théorèmes 
énoncés,  par  M.  Faure,  dans  \i:^  Nouvelles  Annales^  t.  XX, 
p.  2l5. 

Des  relations  que  nous  venons  de  trouver,  on  peut  aussi 
conclure  les  lieux  des  foyers  des  coniques  inscrites  à  un 
triangle  fixe  et  dans  lesquelles  le  paramètre,  le  rapport 
des  axes,  Tun  des  axes  ou  le  produit  des  axes  sont  con- 
stants. En  faisant  ^  =  oouç  =  —  i,  on  aura  les  lieux 
des  foyers  des  paraboles  ou  des  hyperboles  équilatères 

Ânn,  de  Staihêmai.,  ifi  sérient.  IX.  (Février.! 870.) 


5 


I 


(66) 

inscrites  au  iriangle  Âj  AtA^;  le  premier  lieu  est  la  cir- 
conféreùce  circonscrite,  et  le  second  une  courbe  du 
sixième  ordre,  passant  parles  points  circulaires  à  Tinâni 
vi  par  les  sommets  du  triangle. 


APPLICATION  DU  CALCUL  DES  ÉQIIIPOLLENCES  A  LA  RÉSOLUTION 
DIIN  PROBLÈME  DE  GÉOMÉTRIE  ÉLÉMENTAIRE; 

Par  ÉifiLB  FRAIVÇOISE, 

Professeur  au  lycée  de  Toulon. 


I.  . 

Construire  un  polygone,  connaissant  les  sommets  des 
triangles  semblables  à  un  triangle  donné  construits  sur 
ses  côtés. 

Soient  A',  B',  C',...,  H'  les  points  donnés;  A,  B, 
C, . . . ,  H  les  sommets  du  polygone  que  Ton  se  pi*opose  de 
construire.  Connaissant  la  forme  du  triangle  AA'B, 
BB'C, . .  . ,  on  connaît  les  rapports  égaux 


A'B       B'C  HA 

A'A       B'B  H' H 

La    considération   des    triangles  A'BB',   B'CC,  ..., 
H' A  A'  nous  donne  la  série  des  équipollences 


rt/«A' A—  B'B  —A'B', 


,   V  /  /î/*B'B  — ce  —  B'C, 


—  A' A  H- m*  H' H  =  H' A'. 

En  résolvant  ce  système  d'équipollences  comme  un  sys- 


(6?) 

lèmc  (f  équations  du  premier  degré,  ou  obtient 


nr    —  I      o 


o 


0 

o 


nr 
o 


—  I     .    .   o 


m 


;a 


A' A 


—  I    o 


.  .  .    nr 


A'B'    —I   o 


B'  C    m^     —  I 


CD'    o 


nr 


. .  .  o 
.  ,  .  o 
.  .  .    o 


H'  A    o       o        ,  .  ,   ni* 


ou  bien,  A  désignant  le  nombre  des  cotés  du  polygone 
cherché, 


__/i*-'/(*-')«A'B'-l-/i*-'/(*-'^*BX'-4-...-f  H' A' 
;i^      A'A — j^— , 


n"  r 


I 


l'onsiruclion  géométrique.  Soient  (*) 


OM  :^  I      et     ON  —  /?/*. 

Le  triangle  ^iOM  est  semblable  au  triangle  BA'Â.  Sur 
la  direction  de  OM  je  prends 

gr.OM'  =  gr.ON, 

et  par  le  point  M'  je  mène  M'N'  parallèle  à  MN.  Je 
constiiiis  une  droite  faisant  avec  OM  un  angle  double 

de  NOM,  et  je  décris  du  point  O  comme  centre,  avec 
gr.ON'  comme  rayon,  un  arc  de  cercle  qui  coupe  en  N, 
le  rôté  de  cet  angle 

je  construis  de  la  même  manière  la  droite 


ON,  :=: /!'/»« 


D'ailleurs 


ONV,  = /«*-•/(»-)«, 


ON*«,=r«*/ 


—  «*;*« 


MN*_,  =  /ï*  i*«  —  I . 


^')  Le  lecteur  est  prié  de  faire  la  figure. 


5. 


(68) 

Cela  posé,  sur  A'B',  considéré  comme  côté  homologue 

deOM,  je  construis  un  triangle  semblable  au  triangle 

OMN,^,,    sur   BH?  un   iriangle  B'C'B,    semblable    à 
OMNi_8 , . . . . 
f  ja  somme 


PQ  :=  A' A,  -+-  B'B.  -+- .  .  .  -f-  H' A' 

représente  le  numérateur  de  l'expression  de  A' A. 
L*équipollence 

Â^  PÔ 


HN 


*-i 


montre  que  A'A  est  une  quatrième  proportionnelle  aux 

trois  lignes  OM  ou  i ,  et  MNi_, . 

I.e  point  A  une  fois  déterminé,  on  achève  sansdifBcuIté 
la  construction  du  polygone. 


II. 

Discussion.  —  Lorsque  n  est  différent  de  Vunité^ 
cest'à^dire  lorsque  les  triangles  AA'B,  BB'C, . . .  ne 
sont  pas  des  triangles  isoscèles  ayant  pour  bases  les 
côtés  du  polygone  ABCD. . .  H,  le  dénominateur  de 
V expression  (3)  est  différent  de  zéro.  Quel  que  soit 
le  polygone  A'B'C.  ..H,  le  problème  est  possible  et 
n  admet  qu^une  solution. 

Je  suppose  maintenant  m  ==  i . 

Dans  celte  hypothèse,  le  dénominateur  du  second 
membre  de  réquipollenrc  (3  )  devient 

ou 

(rai  \    /    is«i  a«i\  /    ««i  a  (A  —  i)ici\ 

e~  —  ij  \€~  —  e^),.  \e~  —  €       *  ~  j  ■ 
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Le  numérateur 


/(*-)«  A'  B'  -4-  !(*-»« B'  C  -f- . .-.  -4-  H' A' 
peut,  a  cause  de  la  relation 


A'B'-»-B'C'-4-...-|-H'A'  =0, 
être  mis  sous  la  forme 


A'B'  (i(*-0«  —  I)  -4-  B' €'(/<*-»)«— i)-H.  .  .  =  0. 

Il  est  divisible  par  i*  —  i . 

Pour  a  =  o,  cest'à^dire  quand  V angle  au  sommet 
des  triangles  semblables  A  A'B,  BB'C, .  . .  ,  ou,  ce  qui 
revient  au  même,  P angle  NOM  est  nul,  le  problème  est 
déterminé. 

L'équipoilence 

A'A  =  A'B 

montre  que   le  polygone  ABCD ...  H  se  réduit  à  un 
point. 
Lorsque  a  prend  Tune  des  valeurs 

-j  -■ si  A  est  impair, 

A*  2 

.  ^  8  12  } 

14 J       y     y     -yj"-»  '•  ou 

-r  -  SI  A-  est  pair, 

c'est-à-dire  lorsque  l'angle  au  sommet   des  triangles 
isoscèles  est  un   multiple  de  r  angle  au  centre,  l'ex- 
pression de  A'B'  est  nulle.  Le  problème  est  en  général 
impossible. 
Toutefois,  si  Véquipollence 


(5)         i(*-o«A'B'  -4-i(*-«)«B'C'-h...-f-a'A'=ro 
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est  satisfaite  par  Vune  des  valeurs  de  a  comprise  dans 
la  suite  (4),  le  problème  est  indéterminé  pour  cette  x>a- 
leur  de  a. . 

Lorsque  A  est  uii  nombre  pair,  la  dernière  des  va- 
leurs (4)  de  a  est  égale  à  j  -  =  2.  La  valeur  correspon- 
dante de  Tangle  ÂÂ'B  est  de  deux  droits.  En  d^autres 
termes,  le  point  A'  est  le  milieu  du  côté  AB.  Il  résulte  de 
là  que  les  sommets  d'un  |>oIygone  A'B'C'...H'  d'un 
nombre  pair  de  côtés  ne  sont  pas  en  général  les  milieux 
des  côtés  d'un  autre  polygone  ABC... H  d'un  même 
nombre  de  côtés. 

Pour  que  et?  second  polygone  existe,  il  faut  que  les  <h>- 
tés  du  premier  satisfassent  à  réquipoUenee 


(6)  A'B'  -BC  -h  CD'-.,.  ~H'A'  =  o. 

Le  polygone  ABC.  . .  est  alois  indéterminé. 

En  combinant  TéquipoUence  (6)  avec  la  suivante 


(7)  A'B'  M-B'C  -hC'D  H-...-h  H'A'nro, 

on  obtient 

\  A'B^  -hC'D'  4-...ZL.O, 

I  Wc  -hïri?  -4-...z^o. 

Ces  deux  dernières  équipoUences  expriment  que  les 
côtés  de  rang  impair  du  polygone  A'B'C'..,H'  sont 

equifiollents  aux  côtés  d^un  polygone  formé  de  -  côtés  ^ 

et  quil  en  est  de  même  des  côtés  de  rang  pair. 

Si  les  points  A',  IV,  C,  D' sont  au  nombre  de  quatre  seu- 
lement, les  équipollcnces  (8)  se  réduisent  aux  deux  suî^ 
vantes  : 


l  A'B'  4-  C/iy  n   o, 

lu)  ;  

^  \  B'C'-I-  D'A'==:o. 
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Ces  deux  équîpollences  exprimeiu  que  le  quadrilalère 
A'B'C'D'  est  un  parallélogramnip  :  ce  qui  est  connu. 

m. 

Du  triangle.  —  L'angle  au  centre  du  triangle  est  égal 
à  lao  degrés. 

D'après  l'analyse  précédente,  si  Ton  construit  sur  les 
côtés  d'un  triangle  quelconque  ABC  des  triangles  iso- 
scèles  semblables,  AA'B,  BB'C,  CC'A  ayant  leur  angle 
au  sommet  égal  k  i^o  degrés,  il  existe  entre  les  posi- 
tions des  points  A',  B',  C  une  relation  que  je  vais  dé- 
terminer. 

Dans  ce  cas  particulier,  l'équipollence  (5)  se  réduit  à 


i' A'B'+i*B'C'-hC'A'  =  o 

Or, 

^  .   '  I        v^3 

/  '  3=:  cos  1 20®  -h  I  sin  I  20®  = 1 ) 

2  J. 


s 


1^  =:  cos 240"  -+-  '"sin  24^**  - 


2  2 


En  substituant  dans  réquipollencc  précédente,  on  ob- 
tient 

(10)    ~(Â^  +  B^c')  4-~(Â^'  — rrcj  4-c^=:o, 

ou  bien,  en  tenant  compte  de  Téquipollence 


A'B'H-BX'  +  C'A'  =  o, 

—  -  C'A'  -4-  —  (A'B'  -  B'C'j  :=  o, 
2  2    ^ 


oa  enfin 


B'C  —  A'  B'  ,^ 

(n)  C'A'        -'V3 


Pour  interpréter  celte  dernière  équipoltencc,  je  pro-^ 
longe  la  droite  A' B' d'une  longueur  B'D' égale  à  elle- 
même.  Je  joins  DC  ; 


DC  =  B'C  H-  DB'  =z  B'C  ~  A'  B' . 


L'équipollence  (i  i)  exprime  que  les  deux  droites  A'C 

et  DC  sont  perpendiculaires  entre  elles,  et,  en  outre, 
que 

gr.A'B'"^^- 

L'angle  A'  du  triangle  rectangle  A'C'D  est  égal  à  6'o  de- 
grés-, et  comme  le  point  B'  est  le  milieu  de  Thypoténuse^ 
le  triangle  A'B'C  est  équi latéral.  Donc  : 

*  Si  sur  les  trois  côtés  d'un  triangle  quelconque  ABC 
on  COTUS  fruit  trois  triangles  is  os  cibles  semblables  AA'B, 
BB'C,  CC'A  tous  les  trois  extérieurs  ou  tous  les  trois 
intérieurs  au  triangle  ABC,  et  ayant  leurs  angles  au 
sommet  égaux  à  i  ao  degrés,  It^  triangle  A'B'C  est  équi- 
latéral. 

Réciproquement,  soient  un  triangle  équilatéral  A^ Bf  CJ 
et  un  point  que/conque  A.  On  joint  AA',  et  sur  cette 
ligne  comme  côté  on  construit  un  tiiangle  isoscèle  A  A'  B 
dont  l'angle  en  A'  est  de  lao  degrés.  Sur  BB'  on  con- 
struit un  triangle  semblable  BB'C.  On  joint  AC;  le 
triangle  CC^ A  est  un  triangle  isoscèle  dont  r angle  en  C 
est  éghl  /ï  1 20  degrés. 

Du  quadrilatère,  —  L'angle  au  centre  du  carré  est 
égal  à  90  degrés. 

Il  y  a  impossibilî  té  ou  indétermination  lorsque  les  po!  n  ts 
A',  IV,  C,  D'  sont  les  sommets  de  triangles  isoscèles  rec- 
tangles, oubien  les  milieuxdescôtésdut|uadrilatère  A  BCD. 

Dans  ce  dernier  cas,   si  le  quadrilatère  A'B'C'D'  osl 
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un  parallélogramme,  le  quadrilatère  ABCD   est  indé- 
terminé. 

Lorsque  les  points  A',  B',  C,  D'  sont  les  sommets  de 
triangles  isoscèies ,  les  quatre  côtés  du  quadralatère 
A'B'C'D'  doivent,  pour  que  le  quadrilatère  ABCD  existe, 
satisfaire  à  Téquipollence  (5),  qui  se  réduit  à 


—  îA'W  —  B'C  -f- /CD' -h  D'A'  =zo, 
ou 


i!2)  A'B'  — C'D'  =  iiB'C'  — D'A').    • 

Celte  dernière  équipollenee  exprime  que  la  différence 
entre  deux  côtés  opposés  du  quadrilatère  A'B'C'D'  est 
égale  en  valeur  absolue  et  perpendiculaire  à  la  diffé" 
rence  des  deux  autres. 


SUR  UN  THEOREME  DE  M.  FERRERS, 

Pah  m.  Paul  SERRET. 


I. 

1.  L'enveloppe  de  la  droite  qui  réunit  les  projections, 
sur  les  trois  côtés  d'un  triangle,  d^un  point  quelconque 
du  cercle  circonscrit,  a  été  étudiée  déjà  par  plusieurs 
géomètres.  M.  Ferrers,  le  premier,  en  a  reconnu  la  na- 
ture, en  établissant  que  cette  enveloppe  n*est  autre 
qu  une  hypocycloïde  de  module  \  :  résultat  remarquable 
qui  parait  avoir  échappé  à  la  curiosité  de  Steiner,  et  que 
Ton  peut  établir  géométriquement  comme  il  suit. 

Soient  [jîg>  i)  a^  b^  cet  h  les  trois  sommets  et  le  point 
de  rencontre  des  hauteurs  d^un  triangle  quelconque', 
a\  A',  c'  les  symétriques  du  point  h  par  rapport  aux  trois 
côtés  du  triangle;  on  sait  que  les  points  a',  b\  c'  appar- 
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tiennent  au  cercle  circonscrit.  Or  il  résulte  presque  immé- 
diatement de  là  que,  si  Ton  imagine  un  rayon  de  lumière 
issu  du  point  A,  et  se  propageant  de  part  et  d*autre  de  ce 
point  de  manière  à  se  réfléchir  simultanément  sur  deux 
des  côtés  du  triangle  :  i^  les  rayons  réfléchis  se  coupe- 
ront toujours  en  quelque  point  m  du  cercle  circonscrit  au 
triangle;  2^  la  parallèle  au  rayon  incident  menée  par  ce 
point  m  sera  parallèle  à  la  droite  qui  contient  les  pro- 
jections de  ce  même  point  sur  les  trois  côtés  du  triangle, 
et  les  distances  de  ces  droites  au  point  fixe  h  seront  entre 
elles  dans  le  rapport  de  2  à  i.  Les  enveloppes  de  ces 
droites  sont  donc  homothétiques,  et  le  problème  se  ré- 
duit à  trouver  l'enveloppe  de  la  seule  droite  ntn.  Or,  le 
rayon  ha  et  le  rayon  réfléchi  am  (lequel,  prolongé,  passe 
par  le  point  fixe  a')  étant  également  inclinés  sur  la  hau- 
teur aa',  considérée  comme  verticale,  la  parallèle  mn 
au  rayon  incident  et  la  corde  a' m  seront  dirigées  symé- 
triquement par  rapporta  la  verticale  du  point  m, 

Fig.  I. 


Par  le  point  a'  du  cercle  donné  aba'c,  on  mènera  donc 
une  corde  quelconque  a* ni]  menant  ensuite,  par  l'extré- 
mité mobile  m  de  cette  corde,  une  droite  indéfinie  mn 
symétrique  de  la  précédente  ma^  par  rapport  i  la  verti- 
cale du  point  m,  il  restera  à  étudier  Tenveloppe  de  la 
droite  mn  qui  résulte  de  cette  construction. 
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2.  Celle  pi*einière  iransformaiion  du  problème  inel 
d'ailleurs  en  évidence  Tune  des  propriélés  les  plus  re- 
marquables de  l'enveloppe  donl  il  s'agil,  laquelle,  étant 
formée  à  Taide  d'un  triangle  scalène  quelconque,  est  ce- 
pendant régulière  et  composée  de  trois  branches  identi- 
ques distribuées  symétriquement,  autour  du  centre,  dans 
des  espaces  angulaires  de  i3o  degrés. 

Efiecti veulent,  la  série  des  droites  mn  est  une  pour 
tous  les  triangles  inscrits  abc^  abiCt^,,.  qui  auraient  l'un 
de  leurs  sommets  au  point  a  et  Tune  de  leurs  hauteursdans 
la  droite  indéfinie  aha'.  Et  comme  l'un  de  ces  triangles 
est  isoscèle,  on  voit  d'abord  que  l'enveloppe  relative  à  uu 
triangle  scalène  quelconque  abc  est  identique  à  l'enveloppe 
relative  à  un  certain  triangle  isoscèle  ab^Ci  {aCi  s=  b^Ci). 
On  peut  donc  Supposer  isoscèle  le  triangle  initial  abc  et 
poser  (en  changeant  la  notation)  ab  =  ac.  Mais  alors  Fun 
des  triangles  inscrits,  de  même  sommet  a  et  de  même 
hauteur  aha^  que  le  précédent,  sera  équilatéral.  Et  l'en- 
veloppe relative  au  triangle  scalène  que  nous  considérions 
d'abord,  se  trouvant  identique  à  l'enveloppe  relative  à 
re  triangle  équilatéral,  sera  régulière  comme  Test  évi- 
demment celle-ci. 

3.  Mais  ou  peut  négliger  cette  observation  et  passer 
directement  à  l'étude  de  Fenveloppe  des  droites  m/i,  en 
observant  que  l'angle  de  deux  quelconques  de  ces  droites 
TO/i,  m'/i',  étant  égal  à  celui  des  cordes  symétriques  cor- 
respondantes rt'm,  a'm\  cet  angle  sera  mesuré,  comme 
celui-ci,  par  la  moitié  de  Wrc  mm'.  On  a  donc,  en  dési- 
gnant par  n,  //'  les  deux  dernières  traces  de  ces  droites 
sur  le  cercle  donné  abac. 


—  fin  zc  —  mm   r_-  -  mm  » 
?.  2  a 
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OU  seulement,  et  parce  que  toutes  les  autres  combinaisons 
de  signes  s^excluent  d'elles-mêmes, 

-  nn' mm!  =  -  mm'  > 

2  2  2 

c'est-à-dire 

(i)  mm'  =  -  nn'  • 

2 

Deux  quelconques  des  droites  considérées  se  coupent 
donc  toujours  à  l'extérieur  du  cercle  initial  ahc^  et  les 
arcs  qu'elles  interceptent  sur  ce  cercle  sont  toujours  dans 
le  rapport  de  i  à  2. 

4.  Soit  donc  fx  le  point  de  concours  de  deux  de   ces 

Fig.  2. 


droites.  Les  triangles  semblables  ]kmm' ^  ^n' n  fournis- 
sant la  proportion 

p/w corde  w/w' 


(2) 


f*;i'         corde  nn* 


on  a,  en  supposant  les  deux  droites  infiniment  voisines 
lune  de  l'autre,  et  passant  à  la  limite  {fig*  2), 

u.m        2ircmm'         i 

1,2)  î— = 7=^-5 

|x/i         arc  nn         1 
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OU 

Le  point  fA,  suivant  lequel  la  droite  mobile  mn  touche 
son  enveloppe,  coïncide  donc  avec  la  deuxième  trace  de 
cette  droite  sur  un  cercle  m(AM  qui  toucherait  en  m  le 
cercle  initial  et  serait  décrit  avec  le  même  rayon.  Et  il 
ne  reste  plus  qu^à  trouver  le  lieu  de  tous  les  points  ana- 
logues (i. 

Or  si  Ton  désigne  par  m'/i'  celle  des  droites  mobiles 
qui  passe  par  le  centre  o  du  cercle  initial,  et  que  Ton  pro- 
longe les  rayons  om^  ow!  respectivement  en  M,  M' jus- 
quau  cercle  décrit,  du  point  o  comme  centre,  avec  un 
rayon  triple;  la  figure  résultante  fournit  immédiate- 
ment ces  égalités  : 

M  (A  =  «/>  =  nn'  -h  n'  p  =z  nn'  -h  mm'  ; 
de  là,  en  utilisant  la  relation  antérieure  nri  =  2 mm', 

M  |ui  rrr  2  mm'  -|-  mm'  =r  3  mm' , 
ou  enfin 

Or  le  point  M'  est  fixe,  et  Tenveloppe  considérée  n'est 
autre  que  V hypocjcloïde  engendrée  par  le  point  p  du 
cercle  M/im  qui  roulerait  intérieurement  sur  le  cercle 
(0,  MM')  de  rajon  triple  (Ferrers). 

IL 

5.  L'enveloppe  précédente,  ou  du  moins  la  courbe  ho- 
molhétique  que  nous  considérions  d'abord,  n'est  autre  au 
fond,  comme  l'on  sait,  que  l'enveloppe  de  la  tangente  au 
sommet  des  paraboles  inscrites  au  triangle  initial  abc^ 
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OU  A . B. C  =  o.  Soil  donc  X  =  o  Tune  de  ces  tangentes, 
et  Y  =  o  l'un  des  diamètres  de  la  parabole  correspon- 
dante. L'équation  symbolique  c  =  o  désignant  la  droite 
à  Vinfini^  on  aura,  dans  le  groupe 

K\  BS  C;     X%  rY,  c» 

six  couples  de  droites  conjuguées  à  cette  parabole,  ol  Ton 
conclura  de  Fidentîté  résultante  {^Géométrie  de  direc- 
tion, p.   160). 

que  les  deux  courbes 

À'  -H  B»  -h  C'  :=  o ,     X'  -h  c  Y  -f-  c^  =:  o 

se  confondent  eu  une  seule  :  une  parabole  conjuguée  an 
triangle  initial  et  dont  Vaxe  X  =  o  coïncide  avec  la  tan- 
gente au  sommet  de  la  parabole  précédente.  Venv^eloppe 
précédente  est  donc  identique  à  C  enveloppe  de  Vaxe  des 
paraboles  conjuguées  au  triangle  initial  ou  inscrites  au 
triangle  parallèle  que  Von  peut  circonscrire  à  celui-là, 

6.  Soient  X  =  o  Vaxe  de  Tune  de  ces  dernières  para- 
boles, et  Y.Y'=  o  deux  perpendiculaires  quelconques  à 
Taxe  X.  La  courbe  que  l'on  considère  étant  conjuguée 
aux  six  couples  de  droites 

A.B,  B.C,   A.C;     X.Y,  X.Y'     et     c\ 

Tidentilé  résultante 

AB  4-  BC  H-  AC  -f-  XY  -+-  XY'  -+-  <:»  =  o, 

et  Torthogonalilé  des  directions  X  et  Y,  X  et  Y'  montrent 
encore  que  les  deux  courbes 

AB-+-BC-h  ACr=o,     et     X(Y -f- Y') -f-c^  =  o 
se  confondent  suivant  une  hyperbole  équilatère  circon- 
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sente  au  triangle  initial  ABC,  et  dont  Vune  des  a^mp^ 
iotes  X  =  o  se  confond  avec  Vaxe  de  la  parabole  anté- 
rieure. V enveloppe  précédente  représente  donc  aussi  la 
courbe  enveloppée  par  cJiacune  des  asymptotes  des  hy^ 
perboles  équilatères  circonscrites  an  triangle  initial. 

L'étude  directe  de  celte  dernière  courbe  sera  il  d'ailleurs 
bien  aisée.  Car  si  Ton  prend  pour  centre  de  Tune  des 
hyperboles  de  la  série  un  point  quelconque  m  du  cercle 
des  neuf  points  du  triangle  abc^  et  que,  joignant  ce 
point  m  au  point  milieu  a"  du  côté  £c,  on  rabatte  la 
corde  a" m  sur  ce  côté  de  part  et  d'autre  de  a^^  en  a^^L 
et  a'^^v,  les  droites  mjui,  mv  seraient  les  deux  asymptotes 
de  l'hyperbole  considérée.  Les  asymptotes  et  aussi,  dès 
lors,  les  a^es  principaux  de  toutes  ces  hyperboles  se  dé- 
terminent donc,  en  réalité,  par  une  construction  iden- 
tique à  celle  qui  nous  avait  fourni  les  droites  mn  du  pa- 
ragraphe précédent. 

7.  Enfin,  si  Ton  désigne  par  X  =  o  Vaxe  de  Tune  des 
paraboles  inscrites  au  triangle  ABC,  par  Y. Y'  =  o  deux 
perpendiculaires  quelconques  h  cet  axe,  le  dédonblement 
de  Tidentité 

À'  -f-  B»  -+-  C' -h  XY  4-  XY'  -+-  c»  =3  o , 
suivant  les  équations  équivalentes      ^ 

À'  -h  B'  H-  C»  =r  O,     X(  Y  •-+-  Y')  -I-  r»:^  o, 

entraine  encore  la  conclusion  que  Vaxe  des  paraboles 
inscrites  et  F  une  des  asymptotes  des  hyperboles  équila- 
tères conjuguées  à  un  même  triangle  ont  la  même  en- 
veloppe :  une  hypocycloïde,  etc. 

8.  En  résumé,  la  tangente  au  sommet  et  Taxe  des  pa- 
raboles inscrites,  chacun  des  axes  principaux  et  cbacune 
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des  asymptotes  des  hyperboles  ëquilatères  conjuguées  ou 
oirconscrites  à  un  triangle,  roulent  sur  autant  d'hypocy" 
cloïdes  de  module  ~. 

111. 

9.  L'étude  analytique  du  problème  1,  qui  a  donné  lieu 
déjà  à  de  très-savantes  recherches,  peut  aussi  fournir  un 
nouvel  exemple  des  avantages  qne  comporte  en  Géomé- 
trie, comme  j*ai  essayé  ailleurs  de  le  montrer,  la  consi- 
dération des  formes  linéaires  dérivées  de  certaines  formes 
quadratiques. 

Soient,  en  désignant  par  ai,  &i;  at,  h^'^  ...  les  cosinus 
et  sinus  habituels, 

le  trois  côtés  d'un  triangle,  et 

(o)  fjv-+-br — y^r-ro 

la  droite  qui  réunit  les  projections,  sur  ces  côtés,  d*un 
point  quelconque  du  cercle  circonscrit,  ou  W  tangente 
au  sommet  de  Vune  des  paraboles  inscrites. 
Si  Ton  exprime  que  la  forme  homogène 

s'abaisse  au  premier  degré,  en  posant 

(i)  >a'-f->,rt;  +  >,«;  -h>3«?  =0, 

(2)  À^'-f-x,6;  H->,/^;  -f->3^r=o, 

(3)  \ab  -\-\axbx  -+-  X^^s^s  -f- Ajusta  =  o  : 

on  sait  que  Téquation  résultante 

.    .^  \{\ap-it-  \a^p,  -4-  ..  .)j:-f-  [\bp  -^l^bip^  H-  .  .  .) J 


(8.  ) 

représenle  la  médiane  du  quadrilatère  PPiP^Ps,  ou  Tun 
des  diamètres  de  la  parabole  inscrite.  Et,  comme  ce  dia- 
mètre et  la  tangente  au  sommet»(o)  doivent  se  couper  à 
angle  droit,  Ton  a  aussi 


ou 


(4)    X/?-hX,yt?,(a/i,-|-A^,)-f->,/î,(rta,4-ftAa)-f->j/7s(fliÏ3-+-6Aj,)=o. 

De  là,  par  Télimination  des  paramètres  entre  les  équa- 
tions (i),  (a),  (3),  (4), 


P 

b' 
ab 


pt(aat'hbb,)    p3{aaj-\-bbi)    pi[aai-\-bb^) 


a^bt 


o 


ou  encore,  en  mettant^  au  li€u  de  /?,  &*,  ai,  £,*,  . . .,  les 
cosinus  correspondants  et  remplaçant  la  seconde  ligne  et 
la  troisième  par  la  somme  et  la  différence  de  ces  lignes, 


(1) 


p      /?, cos(a — a,)    /»3COS(a — «j")    p^co%[fx, —  a,) 
II  1  'I 


cos2a 

COS2at, 

cosaa. 

cos2as 

sin2a 

sin2ai 

sin2ai 

sin2a3 

z=  o. 


Telle  est  Téquation  qui  dé6nit  Tenveloppe  de  la  droite 
mobile 


(0) 


.r  cosa  -H/sma  —  p  zzzo^ 


Or,  si  Ton  ordonne  Téqualion  (i)  par  rapport  aux  élé- 
ments de  la  première  ligne^  de  cette  manière  : 


/•' 


•') 


k,p-^  k^.px  -<-  Xî./?î-*-  ^s  Pê  =  Oy 
ÀBtt.  de  MaO»émat,f  1*  série,  t.  IX.  (Février  1B70.) 


(8a) 
l'on  a 

A  =  —  [sina{a,  —  a,)  4-  siQ2(ai—  »»)  -h  Maa(a,  —  a,)], 
X-,  :;=cos(a  — a,)[iiii2(a,-«a,)H-sin2(a,  —  a)-hsina(a  —  «»)]> 
• • • • 9 

et  si,  laissant  de  côté  le  premier  coefticieni,  qui  est  nu- 
mérique, on  développe  le  second,  on  trouve  successive* 
ment 

kl  z=co8(a  —  ai)  [2  sia  (a,  —  ai)cos  (aj  —  a^) 

H-  2sin(a8  —  aa)cos(2a — a, —  x^)] 
= SÎD  (aj  —  a^)  [7.  ci»s  (a  — a,)  cos  (a»  —  a^) 

—  2C0s((X  —  a,)cos(2a  —  a,  —  a,)] 

=  sin{a2  —  a5)[cos(a  —  ai  -f-aj  —  aj)  -l-cos(a  —  ai  —  as  -ha^) 

—  cos{a-l-a, — a, — aj) — C0S(3a — a, — as — aa)], 

expression  que  Ton  peut  écrire 

/•,  =  Z,  cosa  -h  m,  sina  —  /i|  cos(3a  —  a^  —  a^  —  ats). 

Les  trois  coefficients  hx^  Ai,  ft^  sont  d^ailleurs  de  la  même 
forme,  et,  leurs  valeurs  actuelles  étant  portées  dans 
Téquation  (1'),  elle  dévient 

(i")     p=z  /cosa  -h  msina  —  /7COs(3a  —  ai  —  a,  —  a^). 

La  distance  p'=: /cosa-h  msina — p  de  la  droite  mo- 
bile au  point  déterminé  (x  =  /,  j-  ==  m)  peut  donc  s*ex- 
primer  par  la  relation  équivalente 

(i**)  p'  i=:/icos(3a  ~  a,  —  a,  —  a,)  =  /icos3a'. 

Or  celle  formule  revient  rdentiquemeni  à  celle  de  M.  Fc:r- 
rcrs,  et  la  nature  de  l'enveloppe  y  est  en  évidence. 

IV. 

10.  La  surface  enveloppe  AvLplan  tangent  au  sommet 
des  paraboloïdes  inscrits  à  Vliexaèdre 

P,.  .  .P,^(rt,xH-6,^-hr|Z— /!,).  ..(o,a:-f-A«/-+-c,«— /;«)  =  o 


•  («s  ) 

fsi  ausëi  de  la  Iroisiàoie  classe;  et  son  équation,  doni 
rinterprëtattou  géométrique  présente  d'ailleurs  de  plus 
grandes  difficultés,  peut  s'obtenir  par  une  méthode  toute 
semblable. 
Soit,  en  ciTet, 

(o)  P^ax  ~\-  bjr  -h  et  —  p  =  o 

le  plan  mobile  considéré  dans  l'une  quelconque  de  ses  po 
citions.  Si  Ton  exprime  que  la  forme  homogène 

s'abaisse  au  premier  degré  en  posant 


=  0, 
=zo; 


(2)  \b^-^k,b\  -f-  ..  .  '^\b\ 

(3)  >c*-t-X,cJ  H-  .  .  .  H-Xc*?; 

(4)  X/iA4-5t,tf,^, -4-  .  ...  -h>e/?6èB=  o, 

(5)  X  Ar -4- X,&,c,  -f-  .  .  .  -hX6^«C6=  o, 

(6)  Àiic -*- >,.«,c,  -h  .  .  .  -h  X«fl'«r«=  O, 

on  sait  que  l'équation  résultante  (Géométvic  de  Direc- 
tion,  p.  86) 

,.  (  [Xap-^Xa^p^  -h  .  ;  .)«  -f-  (>*/? -4- X,6,/?,  +  ..  .)j 
'  )      -+-(àc/i4-X,c,^,  h-  .  .  *)z  —  \[\p^'^\p\  -f-  . .  .)=o 

représente  \e  plan  du  centre  de&  surfaces  du  second  ordre 
inscrites  à  Theptaèdre  PP| . . .?«,  ou  Tensemble  des  di- 
rections diamétrales  de  tous  les  paraboloïdes  inscrits.  Le 
plan  des  centres  (o')  et  le  plan  mobile  (o)  se  coupent  donc 
orthogonalement;  Von  a  encore 

6. 


(  84  ) 

et  Tenveloppe  cherchée  se  trouve  définie  par  l'équation 


p 

Px 

[aa 

iH-^^i 

-f-cc,) 

»     • 

'       Pb 

[aot 

-^bb 

a' 

«î 

•     • 

a\ 

1 

^? 

»     • 

b\ 

c] 

1     • 

c\ 

ab 

ûibt 

■ 

•       4 

a.b^ 

bc 

b,c, 

■ 

■       • 

^«c. 

ac 

rt,c, 

a 

«       • 

a^c^ 

=  0 


ou  par  la  suivante  : 

p  sin(i,2,. .  .,6)  — px  cos(/>i,/')sin(i,3, . . .  ,6,o)-»-  .  . . 

/?« ro5( /?„/>) sin(o,  1,2,..  .,5) 


=  0, 


dans  laquelle  6111(1,2,. .  .,6)  désigne  un  certain  facteur 
goniométrique  dépendant  de  Tangle  solide  hexaèdre  qui 
résulte  des  normales  menées  d'une  même  origine  à  six  des 
plans  considérés.  Il  resterait  à  reconnaître  ce  facteur  et  à 
définir  géométriquement  la  surface  enveloppe,  qui  se  ré- 
duit à  un  cylindre  dans  un  cas  particulier;  et  dont  la 
forme,  dans  le  cas  général,  est  peut-être  indépendante  de 
celle  de  l'hexaèdre  donné. 


LETTRE  A  M.  BOURGET 
SUR  UN  ARTICLE  DES  NOUVELLES  ANNALES, 

Par  m.   de  SAmT-GERMAIN, 

Aijrégè,  Docteur  es  Sciences,  Répétiteur  à  Sainte-Barbe. 


Sur  les  combinaisons  complètes  » 

Dans  le  numéro  des  jénnales  du  mois  d'avril  1869,  vous 
avez  inséré  une  Note  de  M.  Melon,  montrantque  le  nom- 


(85) 

bredes  combinaisons  complètes,  ou  avec  répétition,  de  m 
lettres  n  à  n  est  égal  à  celui  des  combinaisons  ordinaires 
de  m-{-n  —  i  lettres  n  à  /i.  Sa  démonstration  est  trop 
loDgae  pour  entrer  dans  renseignement,  mais  je  crois  que 
son  idée  peut  être  réalisée  en  quelques  mots,  comme  il 
suit. 

Soient  m  lettres  françaises,  a,  h^  c,  .  .  . ,  /  et  /*  —  i 
lettres  grecques,  a,  (3,  y,  . . . ,  f ,  y,  :  je  forme  leurs  com- 
binaisons 71  à  72,  et  je  dis  qu'à  l'aide  d'une  conveution 
simple  elles  représenteront,  sans  omission  ni  double  em> 
ploi,  les  combinaisons  complètes  des  m  lettres  françaises. 
Prenons  une  combinaison  formée  de  p  lettres  françaises 
et  de  /i  —  p  lettres  grecques,  que  je  suppose  rangées  dans 
Toi-dre  de  leurs  alphabets  respeclifs;  il  y  a  p  —  i  des  let- 
tres grecques  données  absentes  de  cette  combinaison.  Cela 
posé,  je  remplace  les  lettres  grecques  jusqu'à  la  première 
absente  par  la  première  lettre  française,  celles  qui  sont 
compriseis  entre  la  première  et  la  deuxième  absente,  par 
la  deuxième  lettre  française,  et  ainsi  de  suite,  une  des 
séries  de  lettres  grecques  pouvant  disparaître,  s'il  manque 
deux  lettres  consécutives;  par  exemple,  ér//gaj35r/  repré^ 
senterait  h^tPfg^,  Il  est  clair  que  les  combinaisons  ainsi 
formées  différeront  les  unes  des  autres,  soit  par  la  nature 
de  leurs  lettres,  soit  par  le  nombre  de  fois  que  ces  lettres 
y  sont  écrites,  et  ainsi  que  toute  combinaison  proposée 
pourra  être  représentée  selon  notre  convention  par  un 
groupe  de  lettres  françaises  et  grecques,  et  aura  été  obte- 
nue. liCs  deux  espèces  de  combinaisons  se  correspondent 
une  à  une,  et  leur  nombre  est  identique. 


f  8<5  ) 

SOLUTIONS  DES  QUESTIONS  PROPOSÉES 
DANS  LES  NOUVELLES  ANN4LES. 


Question  838 

(  folr  a*  série,  t.  VU,  p.  6x«  ); 

Par  m.  THsiKi  ANDRÉ. 

Soit  <7o  '^  quotient  par  i .  2.3. . .  p  Ai  produit  He  p 

nombre  f  consécutifs^   le  premier  étant  [a  —  i)p7  soit 

Çf    le  quotient   analogue,    le  premier   nombre   étant 

(a  —  i)^  —  a;  ^,  le  quotient  analogue, le premïernom^ 

bre  étant  [a  —  i)p  —  2a,  et  ainsi  de  suite  ;  en  s^airétant 

dès  qu*on  trouvera  un  nombre  nul  ou  négatif,  on  aura 

la  relation 

P          p(p  —  0 
af—\  =  q^  —  -  ^1  -+- Oj  — . . .  . 

J.-J.-A.   Mathisu. 

1.  Soient  a  et  p  deux  nombres  entiers  positifs  quel- 
conques; nous  avons  identiquement,  pour  toute  valeur 
de  X, 

i 

-4.  ^^^"~  '^  a^(/'-3)-i  ^   .  . .  (  —  i]Px-'. 
1.2 

Prenons  les  dérivées  p*^*^'*  des  deux  membres  de  cette 
identité,  remplaçons  x  par  i ,  et  divisons  par  i .  a .  3 .  .  ./'f 
nous  trouvons 

I  1.2 

ou  bien 

(i)  aP—  I  =  q.—  ^  y,  H-  ^^^  ~  '^  y»  —  ...,r 

I  1.2 

ce  qui  est  la  relation  proposée. 


(«7) 

2.  Pour  généraliser,  considérons  rideiUité 

(2)   < 

1.2  ^ 

Prenons  les  dérivées  p»*™"  des  deux  membres,  rempla- 
çons x  par  1,  divisons  par  i  .a.3. .  ./>,  et  convenons  de 
désigner  par  C^  le  quotient  par  1 . 9. .3 . .  ./i  du  produit 
de  n  nombres  entiers  consécutifs  décroissants  h  partir  de 
m,  nous  trouvons 

(3)       ;  ^ 

identité  qui  se  réduit  à  la  proposée  pour  A  =  i . 

3.  On  pourrait  généraliser  davantage  en  prenant  les 
dérivées  /i'*'^*'  des  deux  membres  do  l'idenlîté  (2).  Quel 
que  soit  l'entier  w,  la  dérivée  w**?"*  du  second  membre  est 
toujours  très-facile  à  calculer.  La  dérivée  «'*"*•  du  pre- 
mier membre,  pour  a:  =  1,  est  nulle  si  n  est  inférieur  à 
p ;  elle  se  réduit  à  i .  a .  3 . . ./? . a^  si  n  égale  p  \  enfin,  si  n 
est  supérieur  à  p,  il  suffit  pour  l'obtenir  de  savoir  calcu- 
ler les  valeurs  des  dérivées  de  (x" —  1)^;  or  on  voit  faci- 
lement que,  pour  a:  =  i,  la  dérivée  (p  -+-  /)'*'"' de  (or* — i)** 
est  égale  à  i .  2 . 3 . . .  (^  +  /*)*  multiplié  par  le  coefficient 
iey  dans  le  développement  de 

I  1.2  1 .2     *^        I J 

4.  Il  est  évident  que,  p  étant  un  nombre  entier  positif, 
Videntité  (3)  subsiste  pour  toutes  les  valeurs  réelles  de  a 
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et  de  h*  Donnons  aux  lettres  a  e\.  k  des  valeurs  entière:» 
quelconques  (positives,  nulles  ou  négatives)  :  tous  les 
termes  de  (3)  seront  des  nombres  entiers.  Supposons' de 
plus  que  p  soit  premier  :  au  second  membre,  à  Texception 
des  deux  extrêmes,  tous  les  termes  auront  leurs  coeffi- 
cients divisibles  par  p.  Si  donc  nous  remplaçons  l'expres- 
sion ( —  I)''C^;^parCj^L^.^^l,  qui  lui  est  évidemment  égale, 
nous  pouvons  énoncer  les  propositions  suivantes  : 

Théorème.  —  Quels  que  soient  les  entiers  a  et  h ^  si  p 
est  un  nombre  premier  positifs  V expression 

est  di\*isible  par  p. 

Corollaire.  —  Quel  que  soit  l^ entier  a,  si  p  est  un 
nombre  premier  positif,  l'expression 

est  dii^isible  par  p . 

Corollaire.  —  Quels  que  soient  les  entiers  h  et  m,  si 
p  est  un  nombre  premier  positif)  l'expression 

est  dis^isible  par  p. 

Corollaire.  —  Quel  que  soit  V entier  m^  si  p  est  un 
nombre  premier  positif,  l'expression 

Cg,p._.  -f- 1 
est  diiusible  par  p, 

Note.  —  Nous  avons  reçu  deux  autres  bonnes  solulious  de  la  que^ 
tion  838  :  Tune  est  de  M.  D.  Thomas,  de  Margam;  l'autre  de  M.  E.  Pellet, 
élève  de  l'École  Normale. 


(  89) 
Question  951 

(Toir  1*  série,  t.  VI 11,  p.  336); 

SoLUTioH  DE  M.  MORET-BLANGi 

Professeur  an  lycée  du  Havre. 

Démontrer  la  formule 

I  I  lori  X         t  X 

=     ,a„g     +      lang-  -i-  _  tang-  + 


•   •   •    • 


(Laisant.) 

M.  Serret,  dans  sa  Trigonométrie  [^,  a58,  4* édition), 
a  démontré  les  deux  formules  suivantes  : 

(X 
tang^  =  2»(2=—  i)B, h.  .  . 
1 1 2 
(»)     < 

\  1  .  2  .      .  2  /î 

(a)    colj:= 2^8, ...— 2'"B„ 


•r  12  1.2.2/1 

OÙ 


B.= 


1.2.3...  2fA 


i*  221.-.  ^2n 


/  I  I  I  \ 


La  seconde  formule  peut  s'écrire 

Il  JC  j'*""' 

=  2'B, h ...  -4-  2'" B„  — '■ !-•••• 

a:        tango:  1.2  i.2...a/i 

En  vertu  de  la  première,  le  coefficient  de 


.r"'  -  ' 


I  .  2.  .  .2/1 

dans  la  somme 

-  tang  --+--•  tang  ^  4-  —  tang  -,-!-••• 

2  ^2  2'  ''2'  2-»  **  2' 


esl 

2 


».«'(2="—  i)B,  /—  -4-  --  4-  —  V  .  .  •')  =  2»«B„, 

^  '     "    \2^  2*''  2«"  / 


(  9«  ) 
car  la  somme  entre  parenthèses  égale 


I 


I  2»«-  ' 

2*" 


Les  deux  membresderégalitcà  démontrer  s^expriment 
donc  par  deux  séries  identiques,  ce  qui  démontre  la  for- 
mule. 

Note.  —  M.  Moret-Blanc  nous  a  adressé  des  solutions  des  questions  931, 
935,  943^  peu  ditTéreiites  de  celles  qui  ont  déjà  été  publiées  dans  les 
Nouvelles  Annales  (l.  VIII,  p.  5i6^520,  548). 


GORRESPONDANGE. 


Nous  mettons  sons  les  yeux  de  nos  lecteurs  une  Note 
intéressante  de  M.  Catalan  sur  un  de  nos  derniers  nu- 
méros. 

Le  théorème  de  M.  Lemoine,  cité  par  M.  Laurent,  et 
démontré  par  M.  Doucct  (Nouuel/es  annales,  a*  série, 
t.  Vin,  p.  '^66)^  ne  me  paraît  pas  nouveau.  Vers  1841 9 
avant  la  publication  des  règles  de  Bertrand  {Journal  de 
LiouifiUe,  t.  VII),  j  avais  eu  Tidée  de  comparer  une  série 
à  termes  positifs  : 

I 

.  .-I 


(•) 

I         I         I 
A,        Aj        A, 

â  la  série 

(») 

I          I 

1 h 

dans  laquelle 

I 

a. 


Of  :=z   Aa    —  Al  =  A .  A|  4 

flj  =  Aj   — A|  =  Ji.A3, 
•  • > 

fl/i  —  Aji-ki  —  An  '^^  A  •  Ait  • 


(  9'  ) 
En  cherchant  anjoui^d'hui  dans  mes  anciens  cahiers, 
j'ai  retrouvé  la  Note  qne  j'avais  préparée  sur  ce  sujet , 
mais  que  je  n'ai  pas  fait  imprimer,  les  règles  de  Ber- 
trand rendant  inutiles  les  règles  particulières  auxquelles 
j'étais  arrivé.  Quoi  qu'il  en  soit,  j'extrais  de  cette  Note 
le  passage  suivant  : 

I®  Si  la  séiie  (a)  a  le  même  degré  de  iiwergence  que 
la  série  harmonique ,  on  si  elle  est  moins  dii^ergcnte  que 
celle-ci^  la  série  (i)  ^5^  conuergrnte ; 

a**  Si  la  série  {%)  est  plus  dii^ergente  que  la  sèjie 
harmonique^  et  que  le  dénominateur  a„  ait  une  limite, 
la  série  (1)  est  dii^ergente  ; 

3®  Si  la  série  (a)  est  plus  div^ergente  que  la  série  liar^ 
monique^  et  que  le  dénominateur  a^  croisse  indéfiniment 
avec  n,  on  ne  peut  rien  ajfirmer  touchant  la  conver- 
gence ou  la  dii^ergencc  de  la  série  (1). 

Le  théorème  de  M.  Lemoine  est  compris  dans  la  pre- 
mière partie  du  mien  ;  car  la  relation 

Afl^.î  —  2  A,-,.,  -H  A,  =:  const,, 
ou 

A».A,  =1  conse.  (•) 

eniraine  celle-ci  : 

A»  =  a  +  p/i  -f-  7/î^; 

ei,  du  moment  que  A„  est  sensiblement  propoi  tionnef 
à  1',  Id  série  (i)  est  convergente. 

Da  reste,  comme  je  le  disais  tout  à  l'heure,  ces  di- 
verses règles  particulières  sont  devenues  inutiles  depui» 
la  publication  de  l'intéressant  Mémoire  de  Bertrand  et  de 

m 

fflon  Traité  élémentaire  des  séries  (p.  1 7,  Théorème  XIII). 

(*)  Ainsi  que  le  faît  obnervctr  M.  Doiicet,  îl  snifil  de  considérer  le  ca» 


{9>) 
En  réponse  aux  observations  de  M.  Vallès  (p.  20,  na* 
méro  de  janvier  1870),  M.  Catalan  nous  écrit  quil  croit 
n'avoir  à  modiBer,  en  rien,  la  démonstration  donnée  à 
la  page  4^8  des  Noav^elles  Annales  (octobre  186c;). 
M.  Catalan  admet  Tëquation  e**^~*  =  e**v^~*  ^  et  nie 
qu'elle  conduise  a  Téquation  e"**=  e~**. 


QUESTIONS. 


979.  Étant  donnée  la  fonction 

y  ■--  A,  cosx  -\-  ÂsCos2x  +  A3  cosSor  4- .  .  .  -4-  A«  cosnx^ 

déterminer  les  coefficients  A,,  A|,  As,.**)  A„,  de  manière 
que,  pour  x  = »  y  prenne  la  valeur  de  /t, .  • . ,  et 


«TT 


que,  pour  x=  ^-j-y,  r  =7»;  /m  J«'  /»»•  •  •'  J"-  «'*"*^ 
des  quantités  données.  (H.  Brocard.) 

980.  Une  ellipse  de  grandeur  constante  est  mobile  au- 
tour de  son  centre,  tandis  qu^ine  droite  passant  par  un 
point  fixe  demeure  constamment  parallèle  au  grand  axe. 
Trouver  le  lieu  des  points  dMntersection  de  la  droite 
et  de  Fellipse.  Déduire  analytiquement  cet  énoncé  de 
l'énoncé  933.  (A.  Guébhàrd.) 

981.  Ou  coupe  une  surface  du  second  degré  par  un 
plan^  aux  différents  points  de  l'intersection,  on  mène  les 
normales  à  la  surface;  par  un  point  de  Tespacc,  on  mène 
des  droites  égales  et  parallèles  aux  longueurs  interceptées 
sur  ces  normales  entre  leur  pied  sur  la  surface  et  le  plan 
de  symétrie  :  les  extrémités  de  toutes  ces  droites  se  trou- 
vent sur  une  conique.  (F..   Lagverre.) 


,    (93  ) 

1)82.  Soient  A  et  B  deux  points  d'une  ellipse  dont  F 
et  G  sont  les  foyers;  les  droites  FA  et  GB  se  coupent  au 
point  D  et  les  droites  FB  et  G  A  au  point  E. 

Désignons  respectivement  par  9,  y,  r,  et  d  les  angles 

AFB,     AGB,     AEB,     ADB. 
Démontrer  les  relations  suivantes  : 

FA.FB  sin^-=GA.GB.sin»^, 
2  a 

FA.GB.sin'  -  =  GA.FB  .sin»  -• 
2  2 

(Laguerre.  ) 

983.  Imaginons  deux  ellipses  concentriques,  Tune  in- 
térieure et  l'autre  extérieure,  dont  les  axes  ont  les  mêmes 
directions.  Cela  posé,  quelles  relations  doivent  exister 
entre  les  demi-axes  de  ces  deux  ellipses  pour  que  la 
courbe  polaire  réciproque  d^une  d'elles  par  rapport  à 
Fautre  soit  un  cercle  de  rayon  donné? 

(Harkema.) 


MU 

Sir  Tinpossibililé  de  démoitrer  par  me  consIractioR  pUoe  le  priicipe 
des  parallèles,  dit  Postulaton  d'Euclide  ; 

Par  m.   HOUEL, 
Professeur  à  la  Faculté  des  Sciences  de  Bordeaux. 


Dans  un  Mémoire  publié  en  1868  dans  le  Giornafe 
di Maternât iche  de  Naples,  et  dont  une  traduction  fran- 
çaise paraît  en  ce  moment  dans  les  Annales  scientifiques 
de  V Ecole  Normale  supérieure^  M.  Beltran\i  a  exposé  la 
Géométrie  des  surfaces  de  courbure  constante  négative,  et 
est  parvenu  à  cette  conclusion  importante,  que  cette  Géo- 
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mëtiie  est  ideiuiquc  avec  ce  que  serait  la  (jréométrie  du 
plan,  si  l'on  écartait  le  principe  de  la  théorie  des  paral- 
lèles, connu  sous  le  nom  de  posfulatum  d'Euclide* 

Cette  dernière  Géométrie  a  été  traitée  simultanément 
par  le  professeur  russe  Lobatchefsky  et  par  Toflficier  hon- 
grois Jean  Bolyai.  Ces  deux  nialliématiciens,  en  cher- 
chant à  développer  une  (réométrie  hypothétique  du  plan, 
ont  fondé,  par  le.fait,  la  théorie  de^  figures  formées  par  les 
ligues  géodésiqucs  d*une  surface  de  courbure  constante 
négative,  ou  surface  pseudosphérirfue,  suivant  la  dénomi- 
nation proposée  par  M.  Beltrami;  en  sorte  que  leurs  re- 
cherches s'appliquent  à  des  objets  parfaitement  réels^  in- 
dépendamment de  Thypothèse  quMls  avaient  prise  pour 
point  de  départ.  Mais  ci*tte Géométrie  est  la  seule  que  Ton 
ait  le  droit  d'appliquer  au  plan  tant  que,  pour  une  raison 
quelconque,  on  ne  sera  pas  à  même  d'affirmer  la  vérité 
du  principe  des  parallèles. 

Lobatchefsky,  par  des  considérations  fondées  sur  les 
observations  de  la  parallaxe  annuelle  des  étoiles^  a  rigou- 
reusement démontré  que,  dans  tous  les  triangles  que  les 
hommes  auront  jamais  à  mesurer,  la  somme  des  angles 
ne  pourra  pas  digérer  de  deux  angles  droits  d'une  quan- 
tité appréciable.  Si  Ton  ne  veut  pas  se  contenter  de  cette 
preuve  expérimentale  qui  suffit  pourtant,  et  au  delà,  dans 
toutes  les  applications  de  la  Géométrie,  et  surpasse  en 
précision  toutes  celles  qui  servent  de  base  aux  principes 
de  la  Mécanique,  et  dont  on  n*a  jauiais  songé  à  contester 
la  valeur^  il  est  naturel  alojs  que  Ton  cherche  à  s'en 
assurer  en  parlant  des  données  précédemment  admises, 
c'est-à-dire  de  Texisteuce  de  la  ligne  droite  (*)  et  du 
plan. 

(*)  Lrfîs  conditions  qu'implique  l'existence  de  la  ligne  droite  ont  été 
énumérécfl  dans  Tarticlc  de  M.  Bertrand,  inséré  dans  les  Comptes  rendus  des 
séanees  de  l'Académie  drs  Scicncrs,  t.  LXX,  page  17  (3  janvier  1870).  il 
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Il  faut  donc  prouver,  si  Ton  peut,  que  l'hypothèse  do 
la  somme  des  angles  d'un  triangle  rectîligne  moindre 
que  deu¥  angles  droits  conduit  néiressairemeiit  â  une 
contradiction  quand  on  en  développe  toutes  les  consé- 
quences. 

Mais,  dans  cette  démoustration  par  V absurde,  il  faui 
avoir  soin  de  ne  négliger  aucune  des  eonséqueuces  de 
Thypothèse  que  Ton  veut  combattre.  Sans  cela  les  con* 
iradictions  que  Ton  rencontrera  pourront  toujours  être 
attribuées  au  changement  d'hypothèse  que  l'on  aura  in- 
ti*oduit  dans  le  courant  du  raisonnement.  Cest  l'oubli 
de  cette  règle  élémentaire  de  logique  qui  a  conduit  tant 
dt'  géomètres  n  proposer  des  démonstrations  dans  les- 
quelles un  plus  mûr  examen  fait  apercevoir  des  péti- 
tions de  principe. 

Sans  vouloir  préjuger  la  question  de  savoir  si,  comme 
Ampère  l'indique  en  passant  ('*'),  on  peut  espérer  trou- 
ver dans  les  constructions  à  trois  dimensions  le  moyen 
d'arriver  à  la  solution  tant  cherchée,  on  peut  affirmer 
d'avance,  une  fois  pour  toutes,  que  jamais  les  méthodes 
fondées  sur  des  constructions  planes  ne  pourront  conduire 
à  ce  but. 

En  effet,  ces  constructions,  pour  être  concluantes, 
doivent  être  faites  sans  s'appuyer  sur  le  principe  que  Ton 
veut  établir,  et,  par  suite,  en  admettant  l'hypothèse  con- 
traire. Or,  dans  ce  cas,  comme  l'ont  établi  Lobatchefsky 


nous  semble  que  raiiteur  indique  une  condition  de  trop,  en  afRrmant 
qoe  la  propriété  de  la  ligne  droite  d'âtre  la  pins  courte  entre  deui  de  mb 
poiuts  doit  être  admise  sans  démonstration.  Yoj,  les  Éléments  d  Euclide, 
iÎTre  1,  proposition  30,  et  l'Ouvrage  de  M.  Duhamel  {Des  Méthodes  dans 
les  Sciences  de  raisonnnnrnt),  tome  II,  pafres  7,  3 IQ,  3 19,  et  le  Chapitre  VI, 
pages  4'  I  à  /117. 

(  *  )  Essai  sur  la  Philosophie  des  Sciences,  tome  I,  page  67.  Vciy,  le  savant 
Mémoire  de  M.  Genocchi  intitulé  :  Dei  primi  Principii  délia  Meccanica  e 
délia  Geometria  in  relazione  al  Postula to  d* Euclide j  page  35.  Florence,  18(19. 
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et  Bolyai,  la  Géométrie  da  plan  rentrera,  comme  cas 
particulier,  dans  celle  des  surfaces  de  courbure  constante 
négative,  et  les  constructions  faites  sur  le  plan. ne  pour- 
ront jamais  conduire  à  des  conclusions  autres  que  celles 
qu'on  en  tirerait  si  elles  étaient  faites  sur  ces  surfaces 
courbes. 

Mais  on  sait  que,  sur  une  surface  de  courbure  con- 
stante négative,  la  somme  des  angles  de  tout  triangle  géo- 
désique  est  moindre  que  deux  angles  droits.  Donc  les 
constructions  dont  il  s'agit,  ne  pouvant  amener  à  une 
conclusion  contraire  sur  la  surface  courbe,  no  le  pourront 
jamais  non  plus  sur  le  plan. 

Cette  assertion  se  vériûe  facilement  par  un  examen 
attentif  de  la  démonstration   présentée  récemment  par 
M.  Carton  à  1* Académie  des  Sciences  de  Paris.  D'après 
un  théorème  connu,  Taire  d'un  polygone  géodésique  de 
n  côtés,  sur  une  surface  de  courbure  constante  négative, 
est  proportionnelle  à  la  différence  entre  la  somme  de  ses 
angles  et  an  —  4  angles  droits.  Il  résulte  de  là  que  cette 
aire  a  tAie  valeur  constamment  inférieure  à  un  certain 
maximum.  Si  Ton  veut  fonder  la  démonstration  du  prin- 
cipe des  parallèles  sur  la  considération  d^un  hexagone,  il 
iaut  que  celui-ci  soit  constructible  indépendamment  du 
principe  en  question,  c'est-à-dire  en  laissant  provisoire- 
ment au  plan  toutes  les  propriétés  des  surfaces  de  <x>ur- 
burc  constante  négative.  Mais  alors  Taire  de  cet  hexa- 
gone ne  pourra  plus  renfermer  dans  son  intérieur  un 
nombre  illimité  de  triangles  égaux  entre  eux  et  de  gran- 
deur finie.  11  faudra  donc,  passé  une  certaine  limite,  que 
le  périmètre  de  Thexagone  se  coupe   lui-même,  auquel 
cas  la  démonstration  ne  sera  plus  possible. 
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ROTE  SUR  LA  TRANSFORMATION  ROMOGRAPRIPE  ; 

Par  m.  pain  vin, 

Professeur  d«  Mathématiques  spéciales  au  Iy4^e  de  Lyon. 


1.  Deux  figures  homographiques  peuvent-elles  être 
en  généra]  amenées  par  un  déplacement  convenable  k 
être  homologiques?  telle  est  la  question  que  je  me  pro- 
pose d'étudier. 

On  sait  que  les  formules  générales  de  la  transforma- 
don  honio graphique  sont  : 

wor'H-  ny' -{■  pz' -^  q 

.  j      a,  j/H- 6,/'H-c,  »'-h  </, 

'^^    rnx'-\-  nx'-h  pz'-^  q   ' 

mx'-h  ny^  •^-  pz' -\-  q 

Je  désignerai  par  premier  système  (on  système  F) 
l'ensemble  des  points  auquel  appartient  le  point  (x,  y^  z), 
et  par  deuxième  système  (ou  système  F')  Fensemble  des 
points  auquel  appartient  le  point  [x\y'^  z'). 

Je  rapporte  d^abord  les  deux  figures  à  un  nouveau 
système  d'axes  (OX,  OY,  OZ)  parallèles  aux  anciens 
(Qx^dy^  C^),  €'est-à-dire  que  je  pose  à  la  fois 

/  a:  =  X -h  JToj     j:'=:  X'-4- .^o, 

f  a  =:Z  -h  «„;     z'—V-^z„ 

'^«).>o)  ^0  ^^"^  '^s  coordonnées  par  rapport  à  Tancien 
système  de  la  nouvelle  origine  O. 
Maintenant  je  fais  tourner  la  première  figure  F,  sans 

Ann.  de  Hathémat.,  i^  série,  t.  IX.  (Mars  1870.)  7 
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changer  Ui  position  fie  la  figure  F',  aalour  de  la  Doa- 
velle  origine  O  ;  les  aies  OX,  OY,  OZ,  entraînés  dans  le 
mouvement  de  la  première  figure,  seront  venus  se  placer 
respectivement  en  OX,,  OYi,  OZ|,  par  exemple;  je  re- 
présenterai par  A,  fi,  V  les  angles  de  OX|  avec  les  axes 
fixes  OX,  OY,  OZ;  par  i,,  /z,,  Vj,  ceux  deOY, ;  par  Xj, 
/[/s,  v«,  ceox  de  OZi* 

D'après  cela,  si,  après  la  rotation,  ^9  y;,  ^  sont  les  coor- 
données (  par  rapport  aux  axes  OX,  OY,  OZ)  d^un  point  M 
de  la  première  figure,  point  dont  les  coordonnées 
étaient  X,  Y,  Z  avant  la  rotation,  on  aura 

.    Xz=   >Ç  -t-   fiiî   -f-  vÇ, 
(2"j  J  Yr=X.ÇH-fi,„H-v.Ç, 

Si  Ton  substitue  les  valeurs  (i**)  et  (a*^)  dans  les  for- 
mules (i),  on  trouve 

~  wX'-f-  /îY'-f-/?Z'-+-  R.  ' 

{->■)[         ^  [a,—  mr.)\' -^(b.~  nr.)T-^[c,-  PX.)Z' -{-y, 
~~  /iiX'-h/iY'-f-/?Z'-4-Ro  ' 

"■  wX'-h/iY'-f /?Z'H-R, 

après  avoir  posé 

[  Uo  =  ax^  H-  bjr^  -h  cZf  -»-  «/  —  *eR*, 

(2  t'fS)  \ 

Wo  =  «2^0  4-  ^2  J^e  -4-  c,  Zo  -f-  ^j  —  «•  Rt> 


(99) 
Les  formules  (a)  élablîssenl  la  correspondance  entre  les 
points  homologues  des  deux  figures  F  et  F\  après  que  la 
première  figure  (F)  a  tourné  autour  du  point  O,  la 
deuxième  figure  (F')  n*ayant  pas  changé  de  place.  Ces 
deux  figures  sont  toutes  deux  rapportées  aux  axes  OX, 
OY,  OZ. 
On  a  ainsi  introduit  les  douze  inconnues 

•^99  X*9  2»;      Ay  fAy  v;      A|,fA,,v,  ;     A,,  fi,,  »j. 

Les  neuf  dernières  sont  d'ailleurs  liées  entre  elles  par  les 
six  relations 

I  X»  H-  p*  -f-  >»  =  I,      X,  Aa  -h  lit  fi,  H-  V,  Vj  =  o, 
(3)  I  Xî-f-fAÎH-vî=i,     X,X -f  pi,|* -4- v,v=io, 

(  ^?-'-f*î-*->î=«;    ^>i  -^-  f»f*i  -^  vv,  — o, 

ou  par  les  relations  inverses 

/  x«-f-xî  -f-x;  =  1,    fAv-f-|ùi,v,  -f.|i,vj=o, 

{Zbis)      I  f*»-hfi;-4-fi;  =  l,     vX  4-  »,X,  -i-v,X,=:o, 

(  v>  -h»î  -+- vj  =  i;     Xpi-f-X,  fi, -hX,fXs  =  o. 

Eu  faisant  usage  des  relations  (3  bis)^  nous  résoudrons 
les  équations  (2)  par  rapport  à  ^,  77,  ^;  ceci  fait,  nous 
égalerons  à  zéro  les  coefficients  de  Y'  et  de  Z'  dans  le 
numérateur  de  la  valeur  de  ^  ;  puis  ceux  de  X'  et  Z'  dans 
la  valeur  de  yj  ;  puis  ceux  de  X'  et  Y'  dans  la  valeur  de  Ç; 
et  enfin  nous  égalerons  entre  eux  les  coefficients  des  va- 
riables restantes.  Les  valeurs  de  Ç,  rî,  Ç  se  présenteront 
alors  sous  la  forme  suivante  : 


5  = 


(4) 


ri 


^X'-4-U. 

mX'-hnY'-hpr 

^R. 

itr-4-v, 

mX' -^  nT -\- pZ' 

-+-R. 

A-Z'-f.W, 

^        /wX'-f-ziY'-f-^Z'H-R.' 


(  l«o  ) 

ce  sont  précisément  les  formules  de  la  transformation 
homologiqiie ;  car  on  pourra  faire  disparaître  les  con- 
stantes Ui,  V,,  W,,  en  déplaçant  la  seconde  figure  "patral' 
lèlement  à  elle-même,  sans  modifier  la  nouvelle  position 
de  la  première  figure}  il  est  inutile  d'insister  sur  ce  der- 
nier déplacement. 

En  opérant  comme  je    viens  de  l'indiquer,    on  est 
conduit  aux  neuf  relations 

'   >.û -h  X,  «,  H- X,  a,  r- wX«-f- X, 

X6-+-X,  à,  +  Xa^2r=/îX«, 
Xc  -h  X,  C,  H-  XaCa  =r /?X,; 

(5)  {  itb-{-fiibt-hyLibiZ=znYo'\'  ^'y 

pc  -f-  f*i  r,  4-  fAa  fj  =  /? Y»  ; 

va  -f-  V|  rti  +  v,  Oi  --  mZcy 

1     VÔ  -h  V,  6,  -f-  Vj  bj  2=  'îZ,, 

.   vc  -4-  V,  r,  H-  vaCj  --=  /^Z,  +  ^; 
dans  ces  dernières  égalités,  on  a  posé 

(  Z,  --  VJ-,  H-  V,  J,  -h  V,  «0- 

On  a  donc  en  définitive  quinze  relations  (3)  el  (5)  entre 
les  treize  indéterminées 

X,  p,  v;     X,,pt,,v,;      X„  uj,  vj;     X^Y,,  Z.;      k; 

car  il  est  visible  que,  lorsqu'on  connaîtra  X^,  Yo,  Z^, 
X,  jix,  V,...,  les  coordonnées  Xjj,j^>,  z^  de  la  nouvelle  ori- 
gine O  seront  immédiatement  fournies  par  les  équa- 
tions (6). 

2.  Il  s'agit  maintenant  de  résoudre  le  système  des 
équations  (3)  et  (5). 


(   >o»  l) 
Dans  ce  but,  nous  poserons 


(7)  A  = 


a 

b 

c 

Ut 

b, 

Cx 

a» 

h. 

C7 

C^A 


""^*  Û~ 


R  —  A 


nous  ferons  en  outre 


(8) 


N  =:./wAi  -f-  /iB,  -t-  pCt, 
P  =z  ;wAj-h  /iBa  +  /;C2. 


Des  neti/*  équations  (5),  nous  concluons  immédiatement, 
eu  égard  aux  relations  (7)  et  aux  notations  (8),  les  va- 
leurs suivantes  des  neuf  inconnues  A,-,  jix,,  v,  en  fonction 
des  quatre  restantes  X^,  Y^,  Z^^  k  : 


(9)  {  3l,A=NX, -+-^A„  fA,Ar=NYo4-^B„  v,A  =  NZ.  + XC,, 
X,A=r  PX«  -+-  XA,;   fA,A=  PY.  -f-  X'Bj;   v,Ar=  PZ.  -r  XC,. 

Il  ne  nous  reste  plus  maintenant  qu'à  écrire  que  les  six 
relations  (3)  sont  vérifiées  par  les  valeurs  (9)  des 
hf  fi,-,  V,-. 

Auparavant  je  substituerai  aux  inconnues  X^,  Y^,  Zo, 
les  inconnues  t^  <,,  f, ,  définies  par  les  égalités  sui- 
vantes : 

It  =A  X.-f  B  Y.-4-  CZo, 
/.zzrA.XoH-B.Y.-f-C.Z., 

d'où  résulte 


lio  bis) 


AXo=  at  H-  ii,r,  -h  flafj, 
AY.  ~^/-h  A,/, -h  bjt^, 
AZo  — tf^-h  Citt  -h  (\t2^ 


(  »«^^  ) 

c(  je  |)(jsciai  eiuoie 

(II)  r'=x;  +  Y;  +  z;. 

En  remplaçant  Xe,  Yo,  Zo,  par  leurs  valeurs  (lo  bis) 
dans  <^cUe  dernière  égalîlë,  on  a  d^abord 

en  écrivant  ensuite  que  les  six  équations  (3)  sont  véri- 
fiées, il  vient»  eu  égard  aux  notations  (lo)  et  (ii), 

/  A'=:/-»(A'  -f-B»-l-C')H-MV»4-2XMf, 
(i3)        .  A'=X'(AÎ-hBÎ-f-C;)-t-NV»-h2X-Nf„ 

(  /•'(A,A2-4-B,B,-HC,C2)-f-NPH+)t(Pr, -l-Nf,)=o, 

(i4)  î  X-'(A,A  -i-B,B  -f-CC)   -4-PMr'+X-(M^-hP0   =  o, 

(  X'(A  A,  -h  B  B,  -h  C  C)  -f  MNr»-4-  it(Nr  -h  Mr.)  =;=  o. 

On  a  donc,  entre  les  cing  inconnues  t,  tj,  ts,  k,  r,  les 
sept  équations  (12),  (i3),  (i4)- 

Des  équations  (i3)  je  tire  f,  ^1,  fj,  en  fonction  de  r' 
et  A',  et  je  substitue  ces  valeurs  dans  les  équations  (i4) 
et  (12).  La  substitution,  effectuée  d^abord  dans  les  équa- 
tions (i4))  conduit  aux  trois  équations  suivantes  : 

/  x.2[iv2(A5H-BjH-cj)+p»(A;-hB;+cî) 

—  2NP(A»A,-hB,B,-f  C,C,)]=aMN'-I-P»), 

X'^[P^(A'-4- B*+ C^J -4- M»(A5 -h  Bî  4- Ci) 
^'   ^   ^  —  2PM(Â2A-t-B,B-hC,C)]  =  A»(P»-f-M»), 

/■'[M'(A^4-Bf-f-Cî)-f-N"(A»-hB»+C») 

—  2MN(AA, -i- BB. -+- ce,)]  =  A»(M»-+- N^j . 

Or  ces  trois  dernières  équations  ne  renferment  plus  que 
la  seule  inconnue  A'  ^  on  conclut  de  là  les  deux  équation :^ 


(  '"S  ) 

de  condition  s u  i  v a  u  les  : 

i'       (WAa—  PA.)^-f-  (ISB,—  PB.')-^-f-(NC,—  PC,  '^ 
NM-P' 
(PA  —  MA,)» H-   PB  —  MB.l^'-f-  (PC  —  MC  =^ 
*     '      '  P'-f-M= 

_(MA.— WAl»+(MB.—  NBj^-f-fMC.—  NC)» 

Ainsi,  pour  que  deux  figures  liomographiques  dans 
Tespace  puissent  être  amenées  à  être  homologiques,  il  y 
a  à  vérifier  deux  équations  de  condition,  savoir  les  rela- 
tions (16).  Ces.deux  conditions  sont  nécessaires  et  suj[/i' 
santés f  il  vient  d^être  démontré  qu'elles  sont  nécessaires, 
car  il  est  visible  que  les  égalités  (16)  ne  se  réduisent  pas 
à  des  identités,  vu  Tindépendance  des  constantes  arbi- 
traires M,  N,  P,  A,  B,  C,  ....  J'ajoute  qu'elles  sont  suf- 
fisantes :  si  Ton  suppose,  en  effet,  que  les  relations  (16) 
soient  vérifiées,  les  équations  (j5)  donneront  d'abord 
pour  riuconnue  k  une  valeur  unique  et  déterminée.  La 
substitution,  dans  Téquation  (la),  d(\s  valeurs  r,  /«,  fs, 
déduites  des  égalités  (1 3  ) ,  conduit^à  une  équation  bicarrée 
par  rapport  à  r;  à  chaque  valeur  de  /*'  correspond, 
d'après  les  équations  (i3),  une  seule  et  unique  valeur 
poar  chacune  des  inconnues  f,  fj,  t^^el  par  conséquent, 
d'après  les  équations  (10  his)^  une  seule  et  uuique  valeur 
pour  chacune  des  inconnues  X^,Yq,Zq.  Les  équations  (9) 
nous  fourniront  ensuite  une  valeur  unique  pour  chacune 
des  neuf  inconnues  restantes,  /«•,  f/^-,  V/,  car  on  peut  tou- 
jours assujettir  la  constante  k  a  être  positive,  sans  res- 
treindre la  généralité  de  la  question.  On  trouve  donc 
ainsi  deux  solutions^  et  deux  seulement. 

3.  Il  me  reste  enfin  à  donner  la  signification  géomé- 
trique des  équations  de  condition  (16). 


(  »"4  ) 

Dans  la  seconde  figure  (F'),  le  cercle  imaginaire  de  Tin* 
fini  a  pour  équations 

(17)  f'=:o,     x'^-h  y'^-^z'^  —  o. 

Résolvons  les  équations  (  i)  par  rapport  à  j/,  y\  z^;  pour 
cela,  multiplions-les  respectivement  par  A,  A,,  Af,  puis 
par  B,  Bi,  Bf,  et  en6n,  par  C,  Ci,  Cf  ^  on  trouve  ainsi 

(1")        î  Ay  —  (mx' -^  ny' -h pz')  Y  -f-/— ^Y  =  o, 

après  avoir  posé 

(X  =  Aar  H- A,j -h  Aj«,       /   tf  ^1^  Arf-4- A|É?i  4- Aj</j, 

Si  maintenant  on  multiplie  les  équations  (i'^)  par  m, 
/i,  p,  respectivement,  et  qu'on  ajoute,  on  en  conclut  la 
valeur  de  l'expression  (mx'-l-  /i>  '-hpz')  ;  de  là  résulte 
immédiatement  les  valeurs  cherchées  pour  x\  y\  z'. 

Après  avoir  posé 

(  Q  =  Mjp  4-  Nj  4-  Pz, 

^  I    S=rM^-hNrf,-f-Prfa, 

on  obtient  définitivement 


(20) 


x' 

_(7A- 

-*)X4- 

"(Q- 

-A) 

r' 

(?A- 

A(A  — 

-e)Y  + 

Q) 
/(Q- 

-A) 

,'■ 

_(^d- 

A(A  — 

-a)z  + 

Q) 

■A) 

A(A~Q) 


De  ces  formules  résultent  les  conséquences  suivantes. 
Au  plan  de  Tinfini,  considéré  comme  appartenant  à  la 


(  io5  ) 
(leaxième  figure  (F'),  correspond,  dans  la  première  fi- 
gure (F),  le  plan  â  distance  finie 

Q— A  =  o,     c'est-à-dire     Mx  4- Nj  H- Pz  —  A  =0. 

Au  cercle  imaginaire  de  Tinfini  (17),  considéré  comme 
appartenant  à  la  deuxième  figure  (F'),  correspond,  dans 
la  première  figure  (F),  la  courbe 


I 


((yA-^)x-hi?(Q-A)r 

[(^A-^)Y-f./{Q-A)]» 
-h[(çA-J)Z-^g(Q~A)f=ro, 
Q-A=:o; 


en  ayant  é^ard  à  la  seconde  équation,  l'ensemble  de  ces 
denx  équations  peut  se  remplacer  par  l'ensemble  des  deux 
équations  suivantes  : 

(9.1)        X*-f- Y»-f-Z*=:o,     Mx -t-Nj^-h  P«  — A=:o. 

Je  vais  chercher  maintenant  les  conditions  pour  que 
les  équations  (ai)  représentent  un  cercle. 

Pour  cela,  je  prendrai  l'équation  générale  des  surfaces 
da  second  ordre  passant  par  la  courbe  (ai)^  savoir  : 

X^-h  Y'-f- Z'H- (Mx  4- Nj  H- Pz  — A)(aar-+- p^-h7Z  4- i)  =0, 

et  j'éciîrai  que  cette  équation  représente  une  sphère. 
En  égard  aux  notations  (18),  on  trouve 

A»-f-B»-l-C»-+-aM 

= Aj  H-  b;  4-  cî  +  pw  =  a;  -+-  BJ  -+.  Cî  4-  7  P  =  p , 

N      <  2(A.A,4-B,B,4-C,C)4-pP4-7N=:o, 
2(AaA  4-B,B  4-C,C)    4-7M4-aP=o, 

2(AA,  4-B  B,  4-CC,)  4-aN4-  pM=:0. 

Des  premières  équations  (22)»  on  tire  a,  |3,  y,  en  fonc- 


^ 


{  io6) 
tion  de  p,  et  en  substituant  ces  valenra  daos  les  trois 
équations  suivantes,  il  vient 

/  (NA,-.PA,)^-4-(NB,-PB,)'-+-(NC,-PC,)^=p(N'4-F), 

(23)  I  (PA— MA,)»-I-{PB— MB,)'-h(PC— MC,)»=p(P^-hM'), 

(  (MA.— NA)^-|-(MB,— NB)'-h(MC,— NC)»=p(M*4-N»). 

L'élimination  de  c  entre  ces  dernières  équations  con- 
duira aux  équations  de  condition  nécessaires  et  suffisantes 
pour  que  la  courbe  de  la  première  figure,  correspondant 
au  cercle  imaginaire  de  Tinfini  dans  la  deuxième  figure, 
soit  également  un  cercle.  Or  nous  retrouvons  ainsi  les 
équations  de  condition  (16)  déjà  obtenues  au  n^  2. 

J^ajouterai,  sans  en  donner  la  démonstration,  la  re- 
marque suivante  :  «  Si,  au  cercle  imaginaire  de  T infini, 
»  considéré  comme  appartenant  à  la  figure  (F'),  corres- 
»  pond  un  cercle  dans  la  figure  (F),  il  arrivera  néces-  • 
»  sairement  que,  au  cercle  imaginaire  de  Tinfini,  consi- 
»  déré  comme  appartenant  à  la  figure  (F),  correspon- 
»  dra  aussi  un  cercle  dans  la  figure  (F^).  » 

4.  De  cette  analyse  je  conclus  les  théorèmes  suivants  : 

1^  Deux  jïgures  ub  l'espace  homo graphiques  ne  peu- 
\fent  pas  y  en  général ,  et  re  amenées  à  être  homologiqnes, 

2®  Pour  que  deux  figures  homo  graphiques  de  Vespace 
puissent  être  placées  homologiquement^  il  faut  et  il  suf" 
fit  que  la  courbe^  qui^  dans  l'une  d'elles,  correspond  au 
cercle  imaginaire  de  r infini  appartenant  à  Vautre,  soit 
également  un  cercle.  Et  alot^s  il  y  a  deux  manières^  et 
deux  seulement,  d'amener  les  deux  figures  à  être  homo- 
logiques. 

3°  Pour  amener  deux  figures  honiograpliiques  à  être 
homologiquesy  dans  le  cas  ou  la  chose  est  possible,  on 
pourra  opérer  comme  il  suit  : 

Soient  I  le  plan  de  la  figure  (F)  correspondant  au 


(  ï«7  ) 

plan  de  Vinfini  dans  la  figure  (F'),  et  i'  le  plan  de  la 
figure  (F')  correspondant  au  plan  de  Vinfini  dans  la 
figure  [V)\  on  fera  tourner  la  figure  (F)  fie  façon  à 
rendre  le  plan  I  parallèle  au  plan  V  \on  imaginera  en* 
suite  le  cône  passant  par  le  cercle  imaginaire  à  ^infini 
dans  la  figure  (¥')^  et  le  cercle  [maintenant  parallèle) 
^ui  Ini correspond  dans  la  figure  (F)  :  soit  O  le  sommet  de 
ce  cône.  Si  maintenant  Çy  est  le  point  qui,  dans  la  figure 
(F'),  correspond  au  point  O,  considéré  comme  apparte- 
nant à  la  figure  (F),  on  fera  glisser  la  figurt*.  (F')  paral- 
lèlement à  elle^-méme  jusqu'à  ce  que  le  point  O'  vienne 
coïncider  as^ec  O,  puis  on  le  fera  tourner  d^un  angle 
convenable  autour  d* une  perpendiculaire  au  plan  J'  et 
passant  par  le  point  O  ;  après  ce  double  déplacement, 
les  deux  figures  seront  placées  homologiquement,-  le 
point  O  sera  le  centre  d^homologie^  et  le  plan  d^homo^ 
logie  sera  parallèle  au  plaît  V. 

La  démonstration  de  cette  dernière  proposition  peut  se 
faire  très-si  m  vilement. 


NOTE  RELATIVE  A  QUELOUES  CAS  DE  CONYERGE^CE 
eu  DE  DIVERGENCE  DES  SÉRIES. 

Par  un  ABONNÉ. 


1.  Soit  la  série 

(»)  «p -f- a,  H- «a -h.  .  .-4- «„ -h.  .  .  , 

dont  les  termes  sont  positifs  et  tendent  vers  la  limite  o  h 

mesure  que  n  augmente.  Le  rapport  ayant  ère  mis 

« 

SOUS   la  forme  »  la  série  est   con\'ersente  quand 

I  H-  a  o  f 


(  io8) 
liai*  na  est  supérieure  ai;  elle  est  divergente  quand 
Km.  na  est  infériewure  à  i . 

On  peot  donner  de  ce  ihéorème  bien  conno  la  démons- 
tration soivante  : 

I®  Si  lim.  noi'^Xy  il  sera  toujours  possible  d'assigner 
an  nombre  m  compris  entre  i  el  la  limite,  tel  qu'à  partir 
d'une  valeur  suffisamment  grande,  mais  finie,  de  n,  l'on 

■■m 

ait  ncn  >m  ou  a  >  —  ^  et  par  conséquent 

I  -h  a>  I  H 

H 

Cela  posé,  soit  -  une  fraction  à  numérateur  et  à  dé- 
nominateur  entiers,  telle  que 

on  pourra  toujours  écrire 


m         I         I  \ 


En  effet,  cette  inégalité  revient  à  la  suivante  : 

/îP-f  (/ï -I- m  )f  >(/! -f-i  y , 

ou,  en  réduisant^ 

«^~'  [mq  — /?)  -h.  . .  ^o. 

Or,  mq  — p  étant  positif,  on  pourra  toujours  donner 
à  n  une  valeur  assez  grande  pour  que  le  polynôme  com- 
posant le  premier  membre  de  la  précédente  inégalité  soit 
positif. 

S'il  en  est  ainsi,  l'on  aura 

p 

l-f-  ' 


«>{'  +  ^) 


(   i09  ) 


d'où 


p 

I  -4-  a  ""    i/„    ^  .£ 


(/î-f-l)^ 

Doue,  les  termes  de  la  série  (i)  décroissent  plus  rapi- 
dement que  ceux  de  la  série 


I 


P  t  £  ' 

«?       (n  ■+-  \)1      (n  H- 2)^ 

et  Ton  sait  que  cette  dernière  série  est  convergente  quand 

r 

a®  Si  \\m.  na<Ci9  on  pourra  toujours  trouver  un 
nombre  m  compris  entre  i  et  cette  limite,  et  auquel  na 
sera  certainement  inférieur.  De  sorte  que,  pour  des 
valeurs  suffisamment  grandes,  mais  finies  de  /i,  on  aura 


m 
ncK.<Cm     ou     oL<r — » 

n 


et  par  conséquent 


I  -l-a<  I  -I-  — 

n 


Soit-  une  fraction  à  numérateur  et  à  dénominateur 
entiers  telle,  que  Ton  ait 


m<^<i, 
<1 


on  pourra  écrire 


m 


m   ^  I         i\9 


en  effet,  cette  inégalité  revient  à  la  suivante 

(/i  -4-  m)i  <;  [n  -+■  \)P  yfi-P^ 


(     IIO    ) 

ou,  en  réduisant, 

/!*"'  (p  —  mq)  -I- . . .  >  o , 

inégalité  toujours  vérifiée  pour  une  valeur  suffisamment 
grande  de  /i,  puisque  p  —  mq  est  positif;  donc 

et  par  conséquent 

p 

I  a,H-i  "^ 


___        »«-r-«  -.«^^^^ 


I  -h  «  u^  p 

Les  termes  de  la  série  (i)  croissent  plus  rapidement 
que  ceux  de  la  série 

I  I  I 

1 \ h.  .  .  , 

£  £  P 

que  Ton  sait  être  divergente,  puisque  -  est  moindre 

que  I. 

Le  théorème  énoncé  est  donc  démontré. 

2.  Il  reste  à  examiner  les  cas  où  lim.  /ta  =  1 . 
Dans  ce  cas,  a  peut  être  mis  60us  la  forme 

f  (fi)  ayant  pour  limite  o. 

Soit  A  la  limite  de  /{^(/i)  et  L  un  nombre  supérieur 
à  A,  à  partir  d'une  valeur  suffisamment  grande  de  /i,  on 
aura  toujours 

''?('*)  <L     ou     tC^X"^» 
d'où 


(  «I'  ) 

=  -.ît!.2> > 

I  -h  - 


/i        /i* 


Or  on  peut  toujours  déterminer  un  nombre  i  tel,  que  Ton 

au 


/i'  n  —  i 


> 


/!*;  -f-  /ï  -4-  L        n  —  I  H-  i 

il  suffit  pour  cela  de  vérifier  l'inégalité 

«(L  — *)  —  P/<o, 

laquelle  a  toujours  lieu  si  L  <^  i. 

Donc,  à  partir  d'un  certain  rang,  les  termes  de  la  se* 
rie  (i)  croîtront  plus  rapidement  que  ceux  de  la  série 

I  I  I 

tH-- 7-T— 4- -r-T -*-••.; 


n  —  I        n  —  /  +  i        n  —  /-4-2 

et,  puisque  cette  dernière  série  est  divergente,  la  série  (i) 
le  sera. 

D  ne  peut  y  avoir  de  doute  que  si  n(f[n)  est  infini  à  la 
limite. 

3.  Règle  de  Gauss.  —  La  question  a  été  traitée  par 
M.Bertrand  dans  son  Traité  de  calcul  différentiel^  p.  a4o, 
par  M.  Rouché,  Nouvelles  Annales^  a'  série,  t.  V,  p.  lo. 
et  par  M.Brisse,  Nouvfelles  uénnales,  a^  série,  t.  IX,  p«  36. 

La  règle  donnée  par  Gauss  est  la  suivante  :  Le  rap^ 
port  de  deux  termes  consécutifs  étant  sous  la  forme  de 
fraction  rationnelle 


u 


n-ht 


n^  4-  an^-^  -f-  bn^-^  -h . 


la  série  sera  com^ergente  si 

fl  —  A  -h  I  <Co; 


(  "a) 

la  série  sera  divergente  si 

a  —  A  -+-  I  ]!>o; 

la  série  sera  divergente  si 

a  —  A  -h  I  =  o. 
En  effet, 

I  I 


I  H h 


«^  -f-  ««^~*  -H  */l^~'  -h  . . . 


On  voit  que  lîm./ia  =  A  — a,  et  eu  appliquant  les 
théorèmes  précédents  on  arrive  à  la  règle  énoncée  plos 
haut. 

Faisons  observer  que  ,  dans  le  cas  où  A  —  a  =  i , 
/zcp(/?)  a  pour  limite  o,  et  le  principe  du  n^  2  est  ap- 
plicable. 

Dans  son  Traité  de  Calcul  différentiel  et  intégral, 
p.  178,  M.  J.-A.  Serret  examine  ce  que  devient  la  série 
du  binôme 

,     .     }  I  1.2  1.2.3 

(2)     < 

/     4.  ^("«--  i)(/w  — 2)...(m  — /i  -t-_i)  ^  ^     _ 

'  I  .2.3.  ..  il 

quand  on  fait  x  =  db  i . 

Avec  ce  qui  a  été  dit,  la  discussion  est  des  plus  faciles. 

Soit  d'abord  m  positif.  La  valeur  absolue  du  rapport 
de  deux  termes  consécutifs  peut  être  mise  sous  la  forme 

I  ilm^i  I 


I  H-  a         «-  i  -h  m 

1  H 

n  —  m 


Tant  que  m  est  positif,  lim.  nx  est  supérieure  à  i.La 
série  (2)  est  convergente  pour  x  =  —  i ,  et  à  fortiori  pour 


{  t'3  ) 

jr=  +  I  ^  car  si,  dans  le  premier  cas,  les  tenues^  à  par- 
tir d'un  certain  rang,  sont  tous  de  même  signe,  ils  sont 
alternativement  positifs  et  n^^atifs  dans  le  second. 
Si  m  est  négatif, 


I  -h  a  I  —  m 


n  -h  /// 


u 


si  m]>  I  en  valeur  absolue,  le  rapport  -^  est  plus  grand 

<pie  I,  et  les  termes  vont  en  croissant  k  partir  d'un  cer- 
tain rang;  donc  la  série  est  divergente,  non-seulement 
pour  X  =  —  I ,  mais  aussi  pour  a:  =  i . 

Si  m<[  I  en  valeur  absolue,  on  a  toujours  Wxn.na  <^  t, 
et  la  série  sera  divergente  pour  x  =  —  i  ;  mais  elle  sera 
convergente  pour  a:  =  i ,  puisque  les  termes  finissent 
par  décroître  indéfiniment  et  sont  alternativement  posi- 
tifs et  négatifs. 


NS  INVARIANTS  AU  POINT  DE  VUE  BES  NATlifillATIOIIES 

SPÉCIALES 

(suite  el  An,  TOir  x*  térie ,   l.  ViU.  p.  390); 

Pak  m.  p.  de  campoux. 


II.   Géométrie  analytique  à  trois  dimensions. 

Nous  nous  occuperons  exclusivement  de  Téquation  du 
second  degré  à  trois  variables  lorsque  la  réduction  est 
faite,  dans  le  cas  des  surfaces  à  centre,  la  surface  étant 
rapportée  à  son  centre,  ou,  si  Ton  veut,  des  invariants  des 
coefficients  des  ternies  du  second  degré. 

(Nous  supposerons  les  coordonnées  rectangulaires.) 

^iftji.  de  Htaihêmat.f  2*  série,  l.  W    (Mur»  1870.)  O 


(  "4  ) 

I**  Kechcrcke  des  invariants. 

Considcrons  Téquation  de  la  surface  rapportée  à  son 
<*entre  et  à  ses  plaas  principaux;  celle  équation 

Sx'  H-  S>-  -h  S^«»  -h  F  =:  G 

nous  servira  de  point  de  départ. 

Si  nous  prenons  des  axes  rectangulaires  quelconques 
de  même  origine  et  que  ât,  a',  af'  désignent  les  cosinus 
des  angles  que  ox'  fait  avec  les  trois  axes  ox^  oy^  oz^ 
j3,  ^\  0"  les  cosinus  des  angles  que  oy'  fait  avec  ies 
mêmes  droites,  et  y,  y',  y'^  les  cosinus  des  angles  que  oz' 
fait  avec  ces  lignes,  nous  aurons 

z  =  a'V  -4-  p'>'  -h  7"*'. 

Les  termes  du  second  degré  Sx'-I- S'y'-hS'''^*  se 
transforment  dans  les  suivants  : 

Cetle  expression  a  la  forme 

Ax'^-f-  A'/'-i-  aV'  -h  ?.BrV-f-  tîBVx'  -h  -xWx^y 

et 

A  =Sa2  H-S'a'>  -h  S" a''», 

A'=Sp»-f-S'?'^  -hS"p"% 
1  A"r=S7»-+-S'7'»  -+-S''7''% 
'   B  ==Sp7-HS'py-hS^p^7", 

B'  =  S7a  -f-  S'7V-4-  S" 7V, 

W'—  Sap  -♦-  S'a'  p'-+-  S  V  p". 

Nous   savons  que  l'on  a  entre  «,  a',  a'',  (3,  j3',  /3'\ 


(•) 


(  fi5 

) 

7' 

/. 

7". 

les  rel 

ations 

0 

a»   4- 

P' 

-f- 

r= 

1, 

a''-H 

p'3 

-f- 

7" 

■^^ 

'• 

a''»-f- 

p//ï 

-+- 

7" 



II 

a  a  -f- 

P'P" 

'-h 

77 

<Jl 

a"a  -4- 

r? 

-f- 

7*7 



o. 

aa' -hpp' -h77'  =10. 

Les  invariants  cherchés  ne  peuvent  se  trouver  que  dans 
les  résultats  de  Félimination  des  cosinus  entre  les  équa- 
tions (i).  Nous  allons  procéder  à  cette  élimination,  en 
nous  servant  de  la  méthode  que  M.  Bertrand  a  employée 
pour  un  autre  but  dans  son  Algèbre. 

Je  multiplie  les  deux  membres  de  la  première,  de  la 
sixième  et  de  la  cinquième  équation  du  groupe  (\)  res> 
pectivement  par  a,  j3,  y^  j'obtiens  ainsi 

En   multipliant  les  deux  membres  de  la  sixième,  de  la 
deuxième  et  de  la  quatrième  par  a,  P,  y,  j'ai  la  relation 

En  multipliant  les  deux  membres  de  la  cinquième,  de  la 

quatrième  et   de  la  troisième   par   a,   |3,  y,  j'arrive  k 

Téqualion 

B'a-+-Bp-*-  A''7  =  S7. 

Ces  trois  équations  peuvent  s*écrire  de  la  façon  suivante  : 

lA— S)a-^B''PH-B'7  =  0, 
B^'a-hiA'  — S)p-f-B7=:o, 
B'a-hBpH-(A"— 8)7  =  0. 

Ces  trois  relations  sont  homogènes  en  «,  |3,  y^  elles  ne 

8. 


=  A 


(    ll«   ) 

peuvent  être  satisfaites  par  2  =  o<.  fi  =o,  y  =  0]  car 

Donc,  comme  res  équations  sont  corapalibles,  le  délcr 

minant 

A  —  S        B"  B' 

B*        A'— S  B 

B'  B         A"— S 

est  nul. 

L*équatiou  £i  =  o  (fst  une  équation  résultant  de  Téli- 
mi  nation  des  angles  entre  les  équations  (i). 

11  est  aisé  d'en  trouver  deux  autres  d'une  façon  ana- 
logue. 

Multipliant  les  deux  membres  de  la  première,  de  la 
sixième  et  de  la  cinquième  des  équation:»  (i)  par  a\  (3',  y', 

jai 

Aa'-f-B''p'-hB'7'r=S'a'. 

Multipliant   les    deux    membres  de   la    sixième,    de  la 
deuxième  et  de  la  quatrième  par  a\  (3',  y\  j'ai 

B"a'-f-A'P'H-B''7'=i:S'P', 

et  multipliant  les  deux  membres  de  la  cinquième,  de  la 
quatrième  et  de  la  troisième  par  a',  p',  y\  j'arrive  à  la 

relation 

B^a'+B'^p'-h  A'^v'r^S'/. 

Ces  trois  relations  donnent  la  relation  suivante  indépen- 
dante des  angles  : 


A  —  S'  B" 

B"         A'  —  S'  B 

B'  B  A"  —  S' 


o. 


Opérant  de  mèn\e  sur  les  équations  (i)  en  faisant  usage 


(  "7) 
des  muhiplica leurs  ol'\  |3'',  y'\  l'on  arriverait  à  rë(|ualion 

A  —  S"         B"  B' 

B"         A'  -  S^         B 
B'  B  M'—  S'' 


Z=L  O. 


J'obtiens  ainsi  trois  relations  distinctes  entre  les  coef- 
ficients A,  A',  A^',  B,  B',  B"  ot  S,  S',  S",  car  la  lettre  S, 
par  exemple,  n'est  que  dans  la  première,  la  lettre  S'  dans 
la  deuxième  et  la  lettre  S''^  dans  la  troisième;  il  est  donc 
impossible  de  passer  d'une  combinaison  de  deux  de  ces 
équations  à  la  troisième. 

Je  dis  qu'il  est  inutile  de  cbercber  une  équation  dis- 
tincte de  ces  trois  équations  et  ne  contenant  pas  les  angles 
des  axes;  car  j'imagine  qu'il  y  ail  quatre  relations  dis- 
tinctes entre  les  coefficients  de  l'équation  de  l'ellipsoïde 

( I )  Aa/» -h  A V4-  k"z' »  -h  2  B j'j'  -f-  2  B'z'x'  -f-  2  B''^/  —  i  =  o 

et  les  coefEcients  de  l'équation 

rt*        b^        c* 

On  peut  toujours  supposer  F  =  —  i  sans  nuire  à  la  géné- 
ralité. 

Les  quatre  relations  entre  les  coefficients  de  Téqua- 
lion  (i)  et  a,  &,  c,  qu'on  peut  supposer  connus,  et  la 
connaissance  de  deux  points  sufGraient  pour  déterminer 
Tellipsoïde.  Ainsi  le  centre,  les  axes  et  deux  points  suf- 
firaient pour  déterminer  un  ellipsoïde,  c'est-à-dire  que 
huit  conditions  suffiraient  dans  le  cas  où  nous  savons  que 
neuf  sont  nécessaires. 

Ainsi  ces  trois  équations  sont  les  seules  distinctes;  je 
vais  maintenant  en  tirer  les  invariants.  Si  je  représente 
Tune  quelconque  des  trois  quantités  S,  S',  S"  par  2,  il  est 
aisé  de  voir  que  ces  trois  quantités  S,  S^  S''  satisfont  a 


{  ««8  ) 
Téquation  du  troisième  degré 

i  A— 3        B''  B' 

\      B'        A'— «  B  —o 

B'  B         A"— 2 

ou 

(A  — »j(A'— «)(A''— »)  ->  (A~-3)B» 

—  (A'— z)^'—  (A''  — 3)B''»-h2BB'B''=ar 

ou  en  ordonnant 

2»— (A -h  A' -f- A"  i' 

-f-  (A' A"—  B'-h  A"A  —  B'»-4-  AA'—  B''')z 

-K  AA'A"  —  AB'  —  A'B'*—  A'B'^'-h  2BB'B''  =  o, 

que  je  mettrai  sous  la  forme 

Or 

P~  —  (S  -hS^-f-S") 
et  comme 

a  étant  Taxe  principal  qui  coïncide  avec  Taffien  ik%e 

dçs  X,  et  que 

F  F 

À  et  c  étant  les  autres  asces  principaux;  or  F  ne  change 
pas  lorsque  Torigine  reste  la  méme^  donc 

P  est  un  invariant. 

De  même 

pi  F'  F'^ 

^  o'c'        c^a^       a^i/' 

Don<'  Q  est  un  invariant* 


(  '«9) 

F' 

abc 
R  est  aussi  un  invariant. 

Donc 

A  -h  A'4-  A^     B'—  A' A'^-f-  B'^—  A"A  -f-  B'''—  A  A', 
AA'A^—  AB'—  A'B'»—  A'^B'^^  aBB'B' 

sont  trois  invariants.  Or  il  ne  peut  y  avoir  plus  de  trois 
invariants  distincts,  car  il  ne  peut  y  avoir  p)us  de  trois 
équations  ne  contenant  pas  les  angles  que  font  entre  eux 
les  dilFérents  axes,  comine  nous  l'avons  prouvé-,  ce  sont 
donc  les  seuls  invariants  distincts,  c'est-à-dire  qu'on 
peut  obtenir  tous  les  autres  à  l'aide  de  ceux-là.  Nous 
arrivons  donc  à  cette  conclusion  que,  daus  la  transfor- 
mation des  coordonnées,  les  termes  du  second  degré  four- 
nissent trois  invariants  et  que  ces  invariants  sont  les 
coefficients  de  Téquation  en  S. 

2®  Interprétation  géométrique  des  invariants. 

Conskiérons  d'abord  A  -f-  A'-h  k". 

Si   nous   faisons   dans   l'équation  de  rellipsoïdc  par 

exemple 

jrzzzo^     z  =  o, 

Ax'-f- AV-f- A'^a'-f  !xB^3-f-  i^' zx -{-  2B"x>'-hF=o, 


on  a 


F 

A=: -7 


.r2 


c  est-à-dire  que  A  esi  proportionnel  à  Tinverse  du  carré 
du  demi-dîamètre  compté  sur  Taxe  des  x  ;  nous  le  repré- 


senterons par  a'*  : 


_        F 


de  même 


F  F 

A'--  —  — .      A"—-  — 


^ 


(     I20    ) 

Commr  c'est  un  invariant,  a,  6,  c  désignant  les  aies^ 
on  aura 

F         F         F  _       F        F        F 

"~fl^~~6^~~c^~~'~  â^'~  ï»  ""  ? 

ou 

I  I  I  I         I         I 

• 1 ( :jr 1 1 . 

,   a'^        b'^       r"        a^       b^       c» 

Je  figure  la  pyramide  tri  rectangle  oÂ'B'C,  dont  les 
arêtes  ont  pour  longueurs  a\  b\  c\ 

I  I  I         b''c'^-\-c'^a"-^a'^b'' 


/i"       ^"        c"  û"*'»c'» 

Or 

^  V' —  2  B' aC  =  2  V  B' C  ces  flt', 

a'  étant  Tanglc  de  la  face  A'B'C/  avec  la  face  B'oC;  de 

même 

c'fl'=2A'B'C'cosp', 

/3'  étant  Tangle  de  la  face  A'B'C  avec  la  face  C'o  A'  et 

o'A'rziaA'B'C'cosy, 

y' étant  Tanglede  la  face  A'B'C  avec  la  face  A'oB'  ;  on 
aura  donc 


^'V-4-  c"«'»-l-  /i"^'»=4  A'B'C  (cos'a'H-  cos'p'-hcosY) 


==4  A'B'C   . 
D^ailleurs 

a'A'c'=2CoB'XoA'=:6vol.oA'B'C=6A'B'CxH% 
H'  étant  la  dislance  du  point  o  à  la  face  A'B'C;  donc 


I         4        A'B'C 


«""'^''    '    "-"       3^  A'B'c'xH'»' 


donc 

H'  —  H, 


i 


(  •"  ) 

eilon  conclut  que  dans  tout  ellipsoïde  les  plans  passant 
par  les  extrêmes  de  trois  diamètres  rectangulaires  enve*- 
loppent  une  sphère. 
Considérons  l'invariant 

A  A' A"—  AB'—  A'B"—  A''B"'-f-  îBB'B". 

Je  considère  le  diamètre  conjuré  de  Taxe  des  z  dont  les 
écpiations  sont 

OU 

A  «-hB*>-+-B'8=o, 

Wx  -h  A!  y  H-  B  z  =  o. 


On 

tire 

de 

ces 

équations 

X 

z 

i 

BB'^- 

AA'- 

B'  B"  - 

AA'- 

-A'B' 
-AB 

Or  Tëquation  de  la  courbe  peut  se  mettre  sous  la  forme 

*/i  -^r/y  -h  «y!  -f-  2F  =  o. 

Si  Ton  porte  dans  cette  équation  les  valeurs  de  -  et  -  qui 
annulent ^j^  eijy  ,  on  aura 


K^r 


-4-B-^-hA'')rrr  —  2F 
Z 


ou 

z'(2BB'B''— AB»—A'B'»— A^'B^^H-AAVji^  — 2F(AA'— B">). 

Si  je  représente  la  quantité  entre  parenthèses  par  A, 

j'aurai 

A.z>  =  — 2F(A'A~B"'). 

Or  on  sait  (I,  a**)  que 

A'A  — B''2z=-— -, 


(   »î»a  ) 
P  étant  le  parattëlogramme  corMiruit  sur  deux  diamètres 
conjugués  dans  le  plan  des  ary. 

Remplaçant  A' A" —  B'  par  cette  valeur,  nous  ayons 

3îiF» 
pt    ^ 

donc 

3!xF^ 


A  =  — 


P's' 


Or  Vz  est  le  produit  de  la  base  du  parallélépipède  con- 
struit sur  le  diamètre  du  plan  des  xj  et  deux  diamètres 
conjugués  de  ce  plan  par  la  hauteur  z  de  ce  parallélépi- 
pède. Ce  parallélépipède  est  donc  constant,  c*est-à-dire 
que  le  parallélépipède  construit  sur  trois  diamètres  con- 
jugués est  constant. 

Considérons  enfîn  Tin  variant 

B»—  A'A"-f-  B'»— A^A  H-  B"*—  AA'; 

on  a  (I,  2^) 


-  B'-f-A'A":=:: 


i6F» 


P  étant  la  surCace  du  parallélogramoae  construit  sor 
deux  diamètres  conjugués  dans  le  plan  des  jrz.  Or, 
H  étant  la  hauteur  du  parallélépipède  construit  sur  trois 

« 

diamètres  conjugués,  dont  deux  sont  dans  le  plan  des  yz^ 

on  a,  d'après  l'interprétation  géométrique  de  Finvariant 

précédent, 

PH  =  K, 

K  étant  une  constante  ;  donc 

i6P_  i6F'^^ 
p:    -    K>    »• 

Par  conséquent,  on  aura 

i6F' 


(  "3) 
pamllesieai 

et 

A. 

donc  l'invariant  en  question  est  égal  à 

16  F* 

Or  H  est  la  perpendiculaire  abaissée  du  centre  sur  le 
plan  tangent  parallèle  skux^j'Zj  de  même  H'  est  la  perpen- 
diculaire abaissée  du  centre  sur  le  plan  tangent  parallèle 
aux  zx  et  EC^  est  la  perpendiculaire  au  plan  tangent  pa- 
rallèle aux  xy.  Ces  plans  tangents  sont  respectivement 
perpendiculaires;  donc  la  somme  des  carrés  des  distances 
du  centre  à  trois  plans  tangents  rectangulaires  à  Tcllip- 
soïde  est  constante,  c'est-à-dire,  par  une  conclusion  bien 
aisée  à  tirer,  que  le  lieu  des  sommets  est  une  sphère. 


HWNSTHATION  KLKlHiTilRB  •  UN  TIKSiÉMIi  DE  IMNGB 

Pab  m.  J.  WELSCH, 

ÉlèTe  de  l'École  Polytechnique. 


Théorèmb.  —  La  sphèi*e  est  la  seule  surface  dont  tous 
les  points  sont  des  ombilics ^  ou,  ce  gui  revient  au  niême^ 
la  sphère  est  la  seule  surface  sur  laquelle  une  courbe 
quelconque  soit  une  ligne  de  courbure. 

Pour  le  démontrer  je  m'appuierai  sur  celte  remarque 
évidente  : 

il  existe  une  infinité  de  surfaces  déreloppables  dont 
les  génératrices  sons  normales  à  une  même  courbe  ;  mais 
si  l'on  prend  pour  première*  génératrice  d'une  de  ces  sur- 


(  "4  ) 

faces,  Tune  quelconque  des  normales  menées  à  la  courbe 
en  un  point  déterminé,  cette  normale  n'appartiendra 
qu'à  Tune  des  surfaces  en  question.  Par  suite,  si  Ton  sait 
que  deux  de  ces  surfaces  ont  une  génératrice  en  commun, 
on  en  conclura  qu'elles  sont  identiques. 

Cela  posé,  soient  A  et  B  deux  points  quelconques  pris 
sur  la  surface;  par  la  normale  (N)  en  A  et  par  le  point 
B  faisons  passer  un  plan,  ce  plan  déterminera  sur  la  sur- 
face une  courbe  normale  à  (N)  et  passant  en  B. 

Cette  courbe  doit  être  une  ligne  de  courbure  de  la  sur- 
face; les  normales  à  la  surface  en  ses  différents  points 
appartiennent  donc  à  une  surface  développable,  qui  est 
une  de  celles  dont  j'ai  parlé;  d'ailleurs,  le  plan  delà 
courbe  est  aussi  une  de  ces  surfaces  ;  comme  elles  ont  une 
génératrice  commune  (N),  elles  coïncident,  et,  par  suite, 
la  normale  en  B  a  la  surface  rencontre  la  normale  en  Â. 

Si  l'on  prend  un  point  C  en  dehors  du  plan  considéré, 
la  normale  en  ce  point,  devant  rencontrer  les  normales  en 
A  et  B,  doit  passer  par  le  point  O  de  concours  de  ces  deux 
droites  ;  toutes  les  normales  concourent  donc  au  même 
point  O,  et  la  surface  est  une  sphère  ayant  son  centre  en 
ce  point. 


SOLITIONS  DE  OUELQVES  PROBLÈMES  CELEBRES 

Par  la  lléthode  des  Éqiipolleices  di  ProFesseir  Giisto  BellaTitis; 

Par  m.  L.  BÉZIAT. 


I. 

Un  problème  qui  a  marqué  en  quelque  sorte  les  pro- 
grès successifs  de  la  Géométrie  est  celui  d'inscrire  dans 
un  cercle  un  triangle  dont  les  côtés  passent  par  trois 


(  «aS  ) 
points  donnés^  les  anciens  n'ont  pu  le  résoudre  que  dans 
le  cas  particulier  on  les  trois  points  donnés  sont  en  ligne 
droite;  pendant  plus  de  trente  années  le  problème  géné- 
ra) fut  tenté  par  les  plus  remarquables  géomètres;  enfin, 
en  1776,  Lagrange  en  donna  une  solution  algébrique,  et 
Castillon  une  géométrique;  il  fut  ensuite  généralisé  par 
un  jeune  géomètre,  Giordano  da  Ollajano,  qui  commença 
à  Naples  Tillustre  école  des  imitateurs  et  des  continua- 
teurs de  Tancienne  Géométrie;  les  méthodes  modernes 
ouvrirent  de  nouvelles  voies  à  la  résolution  du  problème, 
et  la  Géométrie  nouvelle  le  ramena  a  des  principes  gé- 
néraux applicables  encore  aux  sections  coniques;  par  la 
méthode  des  équi  pollen  ces,  la  solution  se  présente  im- 
médiatement. Nous  allons  résoudre  le  problème  sous  cette 
forme  générale  : 

Inscrire  dans  un  cercle  un  polygone  XYZ  riont  les 
côtés  passent  par  des  points  donnés  ou  aient  des  lon- 
gueurs données. 

Prenons  le  cas  particulier  où  dans  le  cercle  de  centre  O 

m 

Fig.   1. 


00  doit    inscrire   un   quadiilatère    XYZT,   dont    trois 
côtés  XT,  YZ,  ZT  passent  respectivement  par  les  points 


(  '«6) 
A,  B,  C,  et4<ynt  le  quatriène  café  TX  ait  une  longueur 
doQnée.  Soit  OH  le  rayon  d^inclinaison  nulle,  et  posons 

OX=:f'.OH,    OY=:ir.OH,    OZ  =  e'.OH,     OT  =  «'.OB{*); 

AXY  devant  être  une  ligne  droite,  cette  condition  est 
exprimée  par  l'équipollence 

«'.OH  —  OA  =  «(f/.OH  —  OA)  ; 

entre  cette  équipoUence  et  sa  conjuguée,  nous  élimine- 
rons /i  et  nous  aurons 

(«'.OH  —  OA)  («-^.OH  —  cj.OA) 
r=(e— .OH  — C3.0A)(»J^.0H~0A). 

Celte  équipollence,  il  était  du  reste  facile  de  le  prévoir, 
devient  identique  pour  x=y^  on  peut  donc  la  diviser 
par  e' — 6^5  après  quoi  nous  aurons  entre  les  inclinai- 
sons X  ely  la  relation 

OA—i^.OH 
^  ^  OH  — «r.  cj.OA 

Les  côtés  YZ,  ZT  passant  par  les  points  B,  C  donnent  les 
relations  analogues 

.  _    OB  — l'.OH 

^^^  '^~"0H  — «'.cj.OB' 

f3)  ,.  _  .OC-^!:,OH^ . 

^^^  '  -"OU~E'.cj.OC^ 

enfin,  en  appelant  d  Tare  donné  TX,  on  aura 

(4)  f'^rs'-*. 

Portant  ces  équipoliences  les  unes  dans  les  autres,  nous 
obtiendrons  l' équipollence  irinôme  qui  nous  apprendra 

f  »  )  î  =  e^~'  =  <?'.  (  Noie  du  Kédactew.) 


(  «^7  ) 
à  déterminer  rindiiiaison  inconnue  x  et  jMir  conséquent 
U  position  du  sommet  X.  Nous  allons  construire  à  me- 
sure les  coefficients  des  éqnipollences  successives,  et  on 
continuerait  de  la  sorte  si  le  polygone  avait  un  plus 
grand  nombre  de  o6tés.  La  valeur  (2)  substituée  dans  (i) 
donne  s*  exprimée  par  une  équipollence,  qui,  en  posant 

(5)  AA,=-OB,     HH.=-5^^, 

se  rédait  facilement  à 

OA,  -he'.OH. 
^  cj.OH,  -hi'cj.OA* 

et  en  substituant  (i)  dans  cette  dernière,  on  obtient 

_      OA,  —  i'.OH, 
^'^çj.OH,  —  «'cj.OA/ 

pourvu  qu'on  ail  eu  le  soin  de  poser 
-.  ^    _         OH.. OC        „  _        OA.cj.OC 

enfin  en  substituant  (4)  on  obtient 

««-^.cj.OA,  —  «*.cj.OH,  —  s'-^OH, -h  0A2  =  o, 
qui  devient 

cj .  OAj 

en  posant 

OH  OW 
(7.         0W  =  OH, -+-«*. cj.OH,,     OU  =  ~-r^— ~- 

CJ.UAs 

La  dernière,  comparée  à  réquipollence  identique 

OX  -h  XU  =  OU, 

nous  montre  que  le  point  X  s'obtiendra  en  coupant  le 
cercle  donné  par  un  autre  cercle  égal  ayant  son  centre 
enU,  Les  éqnipollences  (5),  (6),  (7)  indiquent  claire- 
ment les  constructions  à  effectuer.  On  tire  A  Ai  équipol- 


(  'aS) 
lente  à  BO,  on  construit  Je  triangle  OAK  inversement 
semblable  à  OHB,  et  on  tire 

oti  forme  le  triangle  OHi  Li  directement  semblable  à 
OHG  et  OA|  Kl  inversement  semblable  au  même  trian- 
gle OHC,  et  on  tire 

A,A,=rOL,,     H,  H,  =  OK,; 

prenons  ensuite  la  corde  HI  égale  au  côté  donné  TX, 
on  mène  OW  perpendiculaire  sur  HI  et  ayant  par  consé- 
quent une  inclinaison  égale  à  -  d,  et  on  coupe  cette  ligne, 

2  I 

de  sorte  que  Hj  W  égale  HtO*,  enfin,  construisant  OWU  ! 
inversement  semblable  à  OAs  H,  la  droite  perpendicu-  | 
laire  sur  le  milieu  de  OU  coupera  le  cercle  donné  au 
sommet  demandé  X.  La  direction  du  rayon  OH  est  arbi- 
traire; en  prenant  ce  rayon  sur  la  direction  de  OC,  les 
triangles  OHC,  OHi  Li,  OAi  Ki  se  réduisent  à  trois 
droites  coupées  dans  de  certains  rapports. 

Cette  méthode  a  encore  Tavaniage  d'indiquer  les  cal- 
culs qu'il  faudrait  effectuer  pour  déterminer  numéri- 
quement la  position  du  sommet  X.  Les  deux  solutions 
se  réduisent  à  une  seule  quand  OU  est  double  du  rayon 
du  cercle,  c'est-à-dire  quand  la  direction  de  OW  est  telle, 
que  la  projection  de  OHt  sur  OW  égale  OAf  Dans  ce 
cas,  le  côté  ZT  est  le  plus  grand  entre  tous  ceux  des 
quadrilatères  inscrits. dans  le  cercle  et  dont  trois  côtés 
passent  par  les  points  A,  B,  C. 

n. 

Circonscrire  à  un  cercle  un  polygone  dont  les  som- 
mets soient  situés  sur  des  droites  données  on  aient  des 
angles  de  grandeurs  données. 


(  »'^9  ) 
Cherchons,  avant  de  résoudre  le  problème,  quelle  est  la 
condition  pour  que  les  perpendiculaires  aux  extrémités 
des  droites  O A',  OB',  OC  se  rencontrent  en  un  même 
point  M.  Nous  avons 

0M  =  OA'+A'M=:(i-h//)OA'=(H-m/)OB'=(i-f-«/)0C'; 

entre  ces  équipollences  et  leurs  conjuguées,  on  élimine 
/,  m,  n  et  on  trouve  que  la  condition  cherchée  est  expri- 
mée par  la  fonction  alternée  ou  déterminant 


OA'.cj.OA'(OB.cj.OC'  — OCcj.OB') 
OB'.cj.OB'(OC.cj.OA' —  OA'.cj.OC) 
OC'.cj.OC'(OA'.cj.OB'--  OB'.cj.OA')  =  o. 


Arrivons  maintenant  au  problème  qui  est  le  corrélatif 
du  précédent. 

Supposons  qu*on  ait  à  circonscrire  au  cercle  un  trian- 
gle MNP  ayant  les  sommets  M  et  N  sur  deux  droites  don- 
nées et  Tangle  en  P  donné. 

Fig.   j. 


Les  droites  seront  convenablement  définies  au  moyrn 
des  perpendiculaires  OA',  OB'  abaissées  du  centre  O  du 
cercle  donné,  elles  points  de  contact  du  triangle  circon- 

Ann.  dfl  Mathémitt.j  i^  sérifi,  t.  ÏX    (Mars   1870.)  9 


(  i:^o  ) 

scrii  sonl  exprimés  par 

0X  =  6'.0H, 

OY  =  f/.  oe , 

OH  élant  le  rayon  pris  pour  origine  des  inclinaisons. 
Pour  que  les  trois  perpendiculaires  élevées  sur  OÂ', 
OX,  OY  se  rencontrent  au  même  point  M,  il  faut  qu'on 
ait,  comme  nous  venons  de  le  voir, 

OA'.cj.OAV"'— «^'^') 

-f-OH(c/.cj.OA'— e-^.OA'-f-j-*.OA'— «*.0A')=o; 

elle  devient  identique  pour  x  =^^  divisée  par  e' — c-% 
ensuite  résolue,  elle  donne 

*'~  OA'.cj.OA'—  g/.OH. cj.OA' ' 

qu^on  rend  identique  à  TéquipoIIence  (i)  du  problème 
précédent,  quand  on  y  fait 

0A=.    ^^ 


cj.  OA' 


Ainsi  la  condition  que  les  tangentes  en  X  et  en  Y  se  ren- 
contrent en  uu  point  de  la  droite  xVM  revient  à  la  sui- 
vante :  que  la  corde  XY  passe  par  le  point  A  situé  sur  OA' 
de  telle  sorte  que  OA.OA'  égale  le  carré  du  rayon,  ou, 
en  d^autres  termes,  que  la  corde  XY  passe  par  le  pèle 
de  A'M  relativement  au  cercle  O.  Déterminant  de  la 
même  manière  le  point  R  sur  OB',  le  problème  sera  ra- 
mené au  précédent. 

Si,  par  exemple,  le  triangle  MNP  circonscrit  au  cercle 
devait  avoir  drux  sommets  sur  les  droites  A'M,  B'N  et 
Tangle  en  P  maximum,  nous  déterminerions  comme 
ci-dessus  les  pôles  A,  B  des  deux  droites,  et  menant  le 
rayon  OBH,  nous  couperions  OA  en  K  dans  le  même 


(  'î'  ) 

Npport  que  OH  est  coupé  en  B.  Après  quoi ,  nous  tirerions 

AA,  =:B0,     HH,  =:K0, 

et,  donnant  à  OS  une  direction  telle,  que  là  projection 
sur  cette  droite  de  OHi  soit  égale  OAi,  nous  formerions. 
Tangle  SOX  ^al  à  HOAi.  Il  y  a  deu«  solutions  de  maxi- 
mum dépendant  des  deux  positions  que  peut  prendre  OS 
suivant  OS  et  OSi. 

m. 

Étant  donnés  trois  points  A,  B,  C,  trousser  la  base 
commune  des  trois  triangles  AXY,  BXY,  CXY,  connais- 
sant les  différences  de  leurs  angles  au  sommet  A,  B^  C 


AX 

^i  aussi  les  rapports  des  quotients  de  leurs  cotés  -—^ 

BX    ex 
BY  '  CT  ' 

Lagrange,  en  cherchant  (Mémoires  de  Vjécadémie  de 
Berlin  pour  1779,  p.  201)  les  pôles  d'une  projection  slé- 
t^ographique,  connaissant  les  projections  de  trois  points 

9- 


(  i3a  ) 

dont  on  donne  les  latitudes  et  les  longitudes^  se  trouva 
amené  au  problème  que  nous  venons  d'énoncer,  et  dit  : 
//  me  paraît  assez  difficile  à  résoudre  par  la  Géométrie, 
et  quant  à  la  solution  algébrique^  je  ne  Vai  pas  tentée, 
parce  qu!il  me  semble  quelle  ne  serait  d'aucun  usage, 
à  moins  quon  ne  pût  la  ramener  ensuite  à  une  con- 
struction aisée» 

La  méthode  des  équipoUences  en  offre  une  solution 
tout  a  fait  directe  et  très-simple. 

Les  conditions  du  problème  sont  exprimées  par  les 
deux  équipoUences 

AX.BY       CN 
AY.BX~CÂ' 

AX.CY_BM 
AY.CX—BÂ' 

pourvu  qu*on  ait 

ang  ACN  =  ang  Y  AX  —  ang  YBX 

CN  AX 

et  que  le  rapport  —  égale  le   quotient  donné  de  -— 

BX 
par  -=:•  On  en  dirait  de  même  de  BM.  Par  le  premier 

principe  toutes  les  droites  inconnues  se  réduisent  aux 
deux  AO,  AY,  et  il  est  ensuite  facile  d^éli miner  cette 
dernière  et  d'obtenir  la  solution 


AX=^£:^i5+^«_AR-.AS. 


en  faisant 


AC^MB  AB.CN  _  ^^ 


On  construira  donc  les  triangles  ACR,  ABS  directement 
senib)ables  à  MKB,  NMC,  et  on  aura 


SX=r  AR 


(  i33) 
On  pourra  de  la  même  manière  dëierminer  Y  ;  il  faudra 

I         ,     .  CN     BM  I 

pour  cela  substituer  aux  rapports  — •»  -—  leurs  equi- 

vÀoL      ISA. 

CA     BA 

pollents  t;— »  — p»  pour  pouvoir  éliminer  X  avec  la  même 

facilité  que  Y.  On  trouvera  ainsi 

AY  =  AR'  H-  AS' , 

AR'  el  âS'  étant  donnés  par 

AC.M'B         ..,_AB  N^C 


qui  donnent 


AR.AR'=:  AS.AS'. 


IV. 

Question  874. 

On  donne  un  cercle  et.  deux  points.  Inscrire  dans  le 
cercle  un  triangle  isosccle  dont  les  deux  côtés  égaux 
passent  par  les  deux  points  donnés»       (Lemoine.) 

C'est  là  le  vieux  problème  du  billard  circulaire  déjà 
résolu  par  FArabe  Abhasen  et  par  d'autres  géomètres, 
principalement  par  Simpson  [Sect,  conicarum^  libri  V  : 
ÂppendiXf  p.  223),  Chasles  [Aperçu  historique.., )\  dans 
les  Institut,  analyticœ  de  Riccati  et  Saladini,  on  en 
donne  la  solution  au  moyen  d'une  hyperbole  équilatère; 
voyez  aussi  Paoli,  Bigoni,  Puissant,  Quetelet,  etc. 

Si  X  est  le  point  d'incidence,  c'est-à-dire  le  sommet 
du  triangle  isoscèle,  le  rayon  OX  =  ri'  devant  être  éga- 
lement incliné  sur  les  droites 

AX=  r/'—  OA,     BX  z=^  ri'—  OB, 

nous  aurons  Téquipollence 

rU^'=z:.m(ri'—OA){ri'—  OB). 


(  «34) 

Au  moyen  de  sa  conjuguée 

r2/-"z=/n{ri--'— cj.OA)  (ri"'-^  cj.OB), 

on  élimine  m,  et  en  posant 

OA-i-OB  =  OS, 
on  obtient 

(i)  cj.OA. cj.OB/*'— r.cj. OS. /*»-+- r. OS./'— OA.OB  =  o; 

le  problème  étant  du  quatrième  degré  ne  peut  se  ré- 
soudre géométriquement. 

Si  un  côté  du  triangle  îsoscèle  inscrit  dans  le  cercle 
devait  passer  par  le  point  P  et  Tautre  avoir  une  inclinai- 
son nulle,  nous  arriverions  de  la  même  manière  à  Téqui- 
poUence 

(  2)  cj. OP./*'—  r./*' -h  r/«—  OP  ==  o, 

qui  est  identique  à  Téquipollence  (i)  quand  OS  est  la 
droite  dMnclinaison  nulle^  et  qu'on  a 

OA.OB 


0P=: 


OS 


Nous  mènerons  donc  AS  équipollente  à  OB,  puis  iious 
construirons    le    triangle   OBP    directement   semblable 


Fig.  4. 


à  OSA,  le  problème  se  réduira  à  trouver  sur  le  cercle 
donné  le  point  X,  tel  que,  en  le  joignant  à  P^IadroitePX 


(  «35  ) 
soit  coupée  par  OS  eu  L,  de  façon  à  ce  que  le  triangle 
OLX  soit  isoacèle;  les  solutions  du  problème  sont  les  in- 
tersections du  cercle  avec  la  courbe  que  nous  construis 
rons  de  la  manière  suivante.  Sur  chaque  droite  PMLX 
menée  par  le  point  P,  on  prend  de  part  et  d'autre  de  son 
point  de  rencontre  L  avec  OS,  les  distances  LM,  LX 
égales  à  LO,  et  la  courbe  XOPMAOB  ainsi  construite 
coupera  le  cercle  de  centre  O,  en  deux  ou  quatre  points 
qui  seront  les  points  cherchés. 

La  courbe  est  du  genre  des  courbes  à  boucle.  Dans  le 
cas  particulier  où  OP  serait  perpendiculaire  à  OS,  la 
courbe  est  l'invi^rse  de  Thyperbole  équilatère  relative- 
ment à  son  sommet,  elle  est  dite  encore  folium,  stro^ 
phoïde  logocycUque , 

En  appelant  %x  Tinclinaison  de  PM  sur  OS,  Téqui- 
pollencede  la  cotirbe  est 

Pll  =  (taDgj;-hr;)»", 

en  posant 

PO  =  /  -f  c. 

Le  point  C  de  la  courbe  correspondant  à  x'  =  o  est  donné 
par  la  relation 

PC  =  c; 

PH  rencontre  encore  la  courbe  en  deux  points  D,  IV  don- 
nés par 

PD=(i  ±c)/, 

et  ainsi  Tanglc  DOD'  est  égal  a  90  degrés.  L'asymptole 
passe  par  le  point  K  qu'on  obtient  en  prenant 

PK  =  2PH 

et  est  parallèle  à  OS.  Comme 

OA.OB  =  OP.OS, 


(  «36) 
si  Ton  prend  arbitrairement  sur  OHS  un  point  R  et  qu  on 

fasse 

0Q::=20P, 


la  droite  RA  =  ^RO.RQ,  bissectrice  de  l'angle  ORQ  et 
moyenne  proportionnelle  entre  RO  etRQ,  détermine  sur 
la  courbe  deux  points  A  et  B,  RB  =  —  RA,  pour  les- 
quels on  a 

,  ang  AMO  ~  angOMB , 

quel  que  soit  le  point  M  de  la  courbe. 


SOLUTIONS  DES  OUESTIONS  PROTOSÉES 
DANS  LES  NOUVELLES  ANNALES. 

Question  584  (♦) 

(  Toir  i"  série f  x   XX,  p.  i4«'; 

Par  m.  NEUfiERG, 

Professeur  à  rAthénée  royal  de  Bruges  (Belgique). 

Une  conique  étant  inscrite  dans  un  triangle,  soient 
respectivement  «,  /3,  y  les  rayons  de  courbure  dfi  la 
conique  aux  points  où  elle  touche  les  côtés  a,  A,  c  du 
triangle,  on  a 

{>}       ■ 


J 

y' 


) 


.1  à  •> 

p       y 

S  désignant  Vaire  du  triangle,  (Fadrk.) 


(*)  M.  Mention  a  donné  dans  les  Nouvellet  Annales,  t.  \X.,  p.  3o3,  une 
soluiion  de  la  même  question,  où  il  dit  :  «  Je  ne  sais  pas  comment  eu 
dehors  du  procédé  de  relations  métriques  qui  a  munifestement  condiiic 
Tautour  ù  ce  théorème,  un  éviterait  d'inextricables  calculs,  sans  le  cercle 
focal.  » 


(  ï37) 
l  —  Soient  (x,,  j,),  (x„  ji),  (jCs^Js)  Je»  coordonnées 
des  sommets   du    triangle   ÂÇC  circonscrit  à    Fellipse 

—  4-*^  —  i  =  o.  En  appelant  aSj,  2S1,  aSs  les  déter- 

minanls 

^3     ra 


Jf3 

J.^ 

J 

*i 

r» 

jr, 

r. 

X, 

r> 

on  aura 


2)    A'B»  =  i(-S.-f  S,-hS3)(S,-S,-+-S,)(S,-hS,-S3)n. 

D'un  autre  côté,  si  x\  y'  sont  les  coordonnées  du 
point  de  contact  de  la  droite  AB,  celle-ci  pourra  être  re- 
présentée par  l'une  ou  Fautre  des  équations 


1^ 


B' 


—  I 


j^'v^i— -/O  -'y(^\'--^*)  -*-  283=0, 


d'où,  en  identifiant, 


:îS.    '      B' 


X\  ^—  JT!^ 


2  S, 


Portons  ces  valeurs  dans  Teipression  du  rayon  de  cour- 
bure 7  mise  sous  la  forme 


^'t  nous  aurons 


7=^^.      d'où       S3=(AB)'  — 
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*)  Voir  a*  série,  t.  V,  p.  b}\. 


(  «39  ) 
et  par  analogie  ou  conclut 


(3)  •       S.=  (AB)''— ;>     S,=  (AB)^A. 

En  remplaçant  Si,  S,,  Ss  par  ces  valeurs  dans  Icfléga* 
lîtés  (a)  et  S  =  Si  +  St  +  Ss,  on  aura  la  formule  (i)  de 
M.  Faure  et  la  suivante  : 

(4)  aS=(AB)^/4+4+4Y 

Il  convient  de  faire  une  remarque  essentielle  relative- 
ment aux  formules  (i)  et  (4)-  Les  quantités  Si,  St,  Ss  re- 
présentent, aux  signes  près,  les  surfaces  des  triangles  OBC, 
OCA,OAB. 

Si  la  conique  touche  les  côtés  intérieurement,  on  a 

ABC  =  OBC  -4-  OCA  H-  OAB, 

et  en  comparant  à  Tégalité  S  =  Si  +  S|  -h  Ss,  on  voit  que 
Si,  S|,  Ss  sont  positifs.  Mais  si  la  courbe  touche,  par 
exemple,  le  côté  AB  intérieurement  et  les  deux  autres 
extérieurement,  comme  on  a  alors 

ABC  =  OBC  -h  OCA  —  OAB, 

il  faut  considérer  Si  et  St  comme  positifs  et  Ss  comme 
négatif  et  partant^  dans  les  formules  (3),  a  et  /3  comme 
positifs  et  y  comme  négatif,  afin  que  les  deux  membres 
de  ces  formules  soient  de  même  signe.  On  en  conclut 
que  les  relations  (i)  et  (4)  sont  celles  qui  conviennent  a 
une  ellipse  tangente  intérieurement  au  triangle  ABC,  et 
pour  les  appliquer  aux  ellipses  ex-inscrites,  il  y  faut  chan- 
ger le  signe  de  celui  des  trois  quotients  —  ?    i  '    -r   <!^' 


a 


3  Û3  ^.3 


r  t 


correspond  au  côté  touché  intérieurement. 

On  voit  sans  peine  comment  les  calculs  précédents  peu- 


(  >39) 
vent  s'appliquer  aux  hyperboles  tangentes  aux  trois  côtés 
da  triangle  ABC. 

II.  —  Les  égalités  (i)  et  (4)  peuvent  encore  se  démon- 
trer très*élégamment  dans  le  cas  de  l'ellipse,  en  la  proje* 
tant  suivant  un  cercle  qui  a  pour  rayon  le  demi-petit  axe 
B.  Le  triangle  ÀBC  se  projette  alors  suivant  un  triangle 
MNP  circonscrit  au  cercle.  En  supposant  les  trois  con- 
tacts intérieurs  et  en  appelant  S' la  surface  de  MNP,  on 
aura 

i6S''  =  (in H- «-♦-/>)(  —  m-hn'hp)(m  —  «H-/?) (m  -h/i — p)^ 

(5)  2S'=  (//i  -h  ii-H/?)B, 

et  en  divisant  la  première  équation  par  la  deuxième 

(6)  8S'==  ^(—m-hn-^-p){m  —  n-^p){m-^n—p). 

Soient  aa\  ^V^  ac'  les  longueurs  des  diamètres  de  Fel- 
lipse  parallèle  aux  côtés  a,  A,  c  et  qui  se  projettent  sui- 
vant des  diamètres  du  cercle.  Comme  des  droites  parallèles 
sont  proportionnelles  h  leurs  projections  sur  un  même 
plan,  on  aura 


a         m 

^""  b' 

b         n 

b'      b' 

c 

c' 

P 
B 

Mais  on  a  aussi 

"  =  ab' 

d'où 

P"AB' 

1  = 

AB' 

m 

aB             a 

R 

a'  ~~  y 

«M. 

1  ' 

n 

^B 

1           1  > 
p'  (AB)' 

P  — 

cB 

1           1 

7*  (AB)' 
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Les  surfaces  da  triangle  ABC  et  de  Tellipse  étant  propor- 
tionnelles à  leurs  projections,  on  a 

S        irAB  ^,      BS 

S'         icB'  A 

Les  valeurs  de  m,  /i,  p^  S',  portées  dans  les  formules  (5)    : 
et  (6),  conduisent  aux  relations  (4)  et  (i)  [*). 

in. —  En  supposant  le  triangle  ABC  circonscrit  à  la 
parabole j^'  —  ^px  =  o,  on  a 

(7)  p  = s 

En  identifiant  les  deux  équations  du  côté  AB 

X(.r,  — Jj)  —  r  (Jîi  — JCa)  H-  28,=  o, 

il  vient 

,  ^1  —  «^ï  ,  ^Sj 

X\  —  y^  X\  —  Xi 

et  comme 

y-— y--' 

on  aura 

y  -_-  „  [(r.-r.)' +  (■'■-  -^'r  __^.      p^ 


ou 


1-  c 


{*  )  Un  raisoDiiemeDt  analogue  peut  sentir  à  démontrer  le  théorème  de 
Mac-Cullagh.  Voir  Nouvelles  Annales^  i'^  série,  t.  IX,  p.  298. 
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et  de  même 


4  a 


a 


3 


_    -i  * 

r»  — r>  ==!=/»  —  • 

3 


La  somme  (ji  —  r«)  "*-  (j>  — J»)  "f"  (/»  — /i)  ^^«"^ 
nulle,  on  peut  considérer  deux  de  ces  binômes  comme 
positifs,  et  le  troisième  comme  négatif,  ce  qui  donne, 

ft  «  _  *     .    ^ 

;o;  -T  —  -T  +  -T» 


3  (j3  _.J 


fi  Ton  a  de  plus,  en  vertu  de  Tégalité  (7), 


9)  s 


abc 


-L     •      ' 

.3   û3  _3 


7 


«3    fl3  .«■ 

a    p    7 

OU,  R  étant  le  rayon  du  cercle  circonscrit  au  triangle  ARC, 


I    I    I 


On  peut  aussi  vérifier  facilement  qu^on  a  encore  la 
formule 

ociû         b         c\  f  a         b         c\  f  a         b 


a»       p= 


Car,  en  vertu  de  Téquation  (8),  les  trois  facteurs  du 
second  membre  se  réduisent  à  — y-i  -^>  — 7-j  et  leur   pro- 

a^     7"'       f 

daiisera— ; — ; — 1   ou,  en  vertu  de  la  relation  (9),  8S. 

*'  ftï  _T 
a    p    7 
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Questîam  9&i 

(  Toir  2*  série,  t.  VIII,  p.  56u); 

Par  m.  g.  GHADU, 

Mattre  auxiliaire  au  lycée  de  Bordeaux. 

Étant  donnés  deux  points  fixes  A  ef  B  situés  sur  une 
ellipse,  si  Von  joint  un  point  quelconque  M  de  celle 
courbe  aux  deux  points  fixes ,  les  perpendiculaires  éle- 
vées sur  les  milieux  des  cordes  MA  et  MB  interceptent 
sur  chacun  des  axes  un  segment  dont  la  longueur  est 
constante  y  quelle  que  soit  la  position  du  point  sur  la 
courbe,  (Làguerre.) 

Menons  les  normales  aux  trois  points  A,  B,  M;  soient 
a,  |3,  |ji  les  points  de  rencontre  de  ces  normales  avec  le 
grand  axe  (*). 

D'après  une  proposition  démontrée,  la  perpendicu- 
laire Pp  élevée  sur  le  milieu  de  MB  passe  par  le  milieu p 
de  MB;  de  même  la  perpendiculaire  Q<7  élevée  sur  le  mi- 
lieu de  AM  passe  par  le  milieu  ^  de  jxa. 

Nous  aurons  donc 

^^  —  — :; —  —  T' 

2  2 

quantité  constante  quel  que  soit  le  point  M,  puisque  les 
deux  points  A  et  B  sont  fixes. 

Note  /.  —  M.  Chadu,  qui  déduit  la  solution  précédente 
de  la  quesliou  953,  nous  fait  remarquer  qu'on  pourrait, 
de  la  question  956,  déduire  pour  rellipsoïde  an  théorème 
analogue  au  précédent. 

Note  II.  —  La  question  955  a  été  résolue  aussi  par 
MM.  Cerruti  Valentino,  étudiant  à  Turin  ^   Humbert^ 

(  ^)  Le  lecteur  est  prié  de  faire  la  figure. 
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élè?e  au  lycée  de  Metz  ^  Emile  Laclaîs  et  Alphoaie  Fotild  ; 
M.  Cerruti  fait  observer  que  les  kmgwrars  conataiites 
interceptées  sar  les  axes  sont  représentées  par 

e  ei  e'  étaul  les  excentricités  réelle  et  imaginaire  de  la 
courbe  ; 

M.  Humbert  élend  le  théorème  à  Thyperbole^ 

M.  Laclais  fait  remarquer  que  la  propriété  considérée 
est  caractéristique  des  courbes  dn  second  degré  ^ 

Enfin,  diaprés  M.  Fould,  la  proposition  ne  s'étend  pas 
à  an  ellipsoïde  quelconque;  mais  on  a,  pour  Tellipsoïde 
de  révolution,  le  théorème  suivant  : 

c(  Si  Ton  prend,  vsur  un  ellipsoïde  de  révolution ^  deux 
points  fixes  A  et  6  et  un  point  variable  M,  les  plans 
perpendiculaires  aux  milieux  des  droites  MA,  MB  inter- 
ceptent sur  Taxe  de  révolution  un  segment  de  longueur 
constante,  w 


QUESTIONS. 


984.  i^  Si  les  qiiatre  nonnales  en  quatre  point»  d'une 
ellipse  concourent  en  un  mèfoe  point,  il  en  sera  de  même 
pour  les  normales  aux  points  homograpkiques  des  quatre 
points  considérés  situés  sur  des  ellipses  ayant  même 
grand  axe  que  la  première. 

2^  Si  les  quatre  normales  en  quatre  points  d'une  el- 
lipse concourent  en  un  même  point,  il  en  sera  de  même 
pour  les  normales  aux  quatre  points  conjugués.  De  plus, 
les  deux  triangles  formés  par  les  diagonales  des  deux 
quadrilatères  circonscrits  à  Tellipse  aux  pieds  de  deux 
groupes  de  normales  ont  même  surface. 
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3^  Considérons  deux  quadrilatères  inscrit  et  circonscrit. 
Les  normales  aux  quatre  points,  sommets  du  premier  et 
points  de  contact  du  second,  sont  concourantes.  La  dia- 
gonale du  quadrilatère  circonscrit  est  conjuguée  de  la 
symétrique  par  rapport  à  l'un  des  axes  de  l'ellipse  de  la 
droite  joignant  les  milieux  des  côtés  du  quadrilatère 
inscrit,  qui  sont  les  polaires  des  extrémités  de  la  diago- 
nale considérée.  (A.  Sartiacx.) 

985.  Soit  K  la  courbe  d'intersection  d^une  surface  du 
second  ordre  et  d'une  sphère  ayant  pour  centre  un  point 
d'un  plan  de  symétrie  de  la  surface;  désignons  par  C  la 
projection  orthogonale  de  K  sur  ce  plan  de  symétrie  et 
par  C  le  lieu  des  points  où  ce  même  plan  est  coupé  par 
les  normales  élevées  aux  différents  points  de  K;  C  et  C 
sont  deux  coniques  ayant  leurs  axes  parallèles,  et  si  Ton 
désigne  respectivement  par  a*  et  a'*,  i*  et  i"  les  carrés 
des  axes  parallèles,  on  a  la  relation 

(Laguerre*) 

986.  Etant  donnés,  sur  une  ellipse  de  Cassini  dont  les 
.  foyers  sont/  et  g^  deux  points  a  et  A,  désignons  par  a 

et  j3  les  points  où  les  normales  en  en  a  et  6  coupent 
Taxe  de  la  courbe  qui  renferme  les  foyers,  et  par  /  le 
point  où  cet  axe  est  coupé  par  la  perpendiculaire  élevée 
sur  le  milieu  du  segment  ab\  démontrer  la  relation 

I         I  I         I 

ia        ih  ~  if        ig 

(Lagubrre.) 

987.  Trouver  la  somme  de  la  série 

ces' ?  —  ô c<^s*3f  -4-  —  cos*3'«p  —  —  cos*3*y  -f- . . . . 

(Laisant.) 
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BIBLIOGRAPHIE. 


Notice  sur  Plaloi  de  Tifoli,  tradurteiir  dn  Xlh  siècle  ; 

Par  m.  L.  BÉZIAT. 


Parmi  ceux  qui,  dans  le  xii^  siècle,  ont  le  plus  con- 
tribué a  faire  refleurir  en  Europe  les  sciences  mathé- 
matiques en  traduisant  en  langue  latine  d'importants 
ouvrages  relatifs  à  ces  sciences,  on  doit  placer  Platon  de 
Tivoli.  Libri  écrit  :  «  Platon  de  Tivoli  et  Gérard  de  Cré- 
mone sont  les  plus  célèbres  parmi  les  traducteurs  italiens 
du  XII*  siècle.  On  doit  à  Gérard  la  première  version  de 
YAlmageste^  et  à  Platon  de  Tivoli  la  connaissance  de 
plusieurs  ouvrages  de  géométrie.   » 

I.  Platon  de  Tivoli  traduisit  de  Tarabe  en  latin  un 
Traité  d'astronomie  d'Albategni,  célèbre  astronome  arabe. 
Guillaume  d'Auvergne,  évèque  de  Paris,  qui,  comme  le 
prouve  Dausson  dans  son  Histoire  littéraire  de  la  France ^ 
mourut  le  3o  mars  ia49>  ^^^^  cette  traduction:  «  Ne 
croyez  pas  au  moins,  dit-il,  que  ce  Macomet  (Macome- 
tum)  soit  le  célèbre  philosophe  que  Ton  a  appelé  Alba- 
tegin  (sic),  et  dont  un  ouvrage  sur  Tastronoraie  a  été 
traduit  de  l'arabe  en  latin  par  Platon  de  Tivoli  ;  la  no- 
blesse et  la  profondeur  philosophique  qui  régnent  dans 
ses  écrits  montrent  bien  qu  il  n'a  eu  que  le  nom  de 
commun  avec  cet  homme  que  je  n'appellerai  pas  gros- 
sier, mais  qui  est,  comme  la  dit  quelqu'un,  avec  beau- 
coup de  vérité,  digne  d'habiter  avec  les  porcs  et  les  va- 
ches (vaccina  ac  porcino).  Loin  de  nous  la  pensée  qu'un 

Ànm.  de  Mathémat.,  3*  Kérie,  t.  IX.  (Avril  1870O  lO 
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tel  philosophe  fût  aussi  fou  et  eût  des  sentiments  aussi 
vils.    » 

Cette  traduction  fut  imprimée  à  Nuremberg  en  i537, 
avec  une  autre  traduction  latine  faite  par  Jean  de  Séville 
des  Eléments  d'astronomie  d'Âl-Fergani,  autre  astro- 
nome arabe. 

Sur  le  frontispice  du  volume  on  lit  ce  qui  suit  : 

((  Son  t  contenus  dans  ce  livre  :  lesËUémentsd^astronomie 
d'Alfragran  (Alfragrani)  ;  un  ouvrage  de  Thabile  astro- 
nome Albategnius,  sur  le  mouvement  des  étoiles,  diaprés 
ses  observations  personnelles  et  d'après  celles  de  Ptole- 
mée,  le  tout  avec  des  démonstrations  géométriques  et  des 
additions  par  Jean  de  Konigsberg  (Regiomonte),  Déplus 
un  discours  d'introduction  a  toutes  les  sciences  mathé- 
matiques, prononcé  par  le  même  Jean  de  Konigsberg 
dans  une  lecture  publique  sur  Alfragran .  Du  même,  utile 
introduction  aux  Éléments  d'Euclide.  Dédicace  de  Phi- 
lippe Mélanchthon  au  sénat  de  Nuremberg.  Toutes  pu- 
blications récentes.  )>  Norimbergis.  Anno  M.  D.  XXXVII. 

Jean  de  Konigsberg  est  le  célèbre  astronome  du  xv^ 
siècle  {Regiomontanus),  dont  le  vrai  nom  était  J.  Mul- 
1er  ;  né  à  Unsind  près  de  Konigsberg,  on  lui  donna  le 
nom  de  Begiomontanus  ;  Konigsberg  signifiant  Mont- 
Royal,  Regius  morts.  Ce  recueil  est  un  volume  de  126 
feuilles  ;  il  commence  d'abord  par  la  dédicace  de  Mélanch- 
thon au  sénat  de  Nuremberg,  avec  la  date  suivante  : 
Meuse  Augusti.  Anno  i537  ^  vient  ensuite  le  discours  de 
RegiomoRtanus  avec  cette  mention  de  Platon  de  Tivoli  : 
«  Testes  ostendunt  dignissimi  Albategnius  quem  latinum 
fecit  Plato  quidam  Tiburtinus  )>^  Sous  ce  titre:  Brew 
ac  perutilis  compilatio  Alfragrani  Astronomonan  périr 
tissimi  totum  4d  continens  quod  ad  rudimenia  astrono- 
mica  est  opportununiy  on  trouve  en  a 5  feuilles  le  Traité 
d'Alfragran^  qui  se  termine  par  ces  paroles  :  a  Explidt 
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Alfragranus.  Norimbergae  apud  Joh.  Petreium  anno  sa- 
latis  1537.  N  Nous  trouvons  enfin,  après  une  a  Praeratîo 
Platonis  Tiburtini  in  Albategnium,  »  ce  Traité  d'Alba- 
tegni,  intitulé  :  In  nomine  Domini  incipi't  HberMuchO' 
meti  Jilii  Gebir  filii  Crueni  qui  vocatur  Albategni  in 
numeris  steliarumei  in  lacis  motuû  earû  experimenti  ra^ 
tione  conceptorum  in  quo  LFII  capitula  continuantur. 

Kastner  et  Scheîbel  décrivent  cette  édition  dont  on 
trouve  un  exemplaire  k  la  bibliothèque  Angelica  de 
Rome. 

Cette  traduction  fut  réimprimée  a  Bologne  en  i645, 
et  Brunet  fait  observer  qne  cette  édition  est  très-rare. 

An  recto  de  la  première  feuille  on  ne  trouve  que  ces 
paroles  :  «  Albategnius  de  numeris  Stellarum  »  ;  au 
recto  de  ia  seconde  on  lit  :  «  Mahometis  Albatenii  de 
scientia  stellarum  liber  cum  aliquot  additionibus  Joannis 
Regiomontani,  ex  Bibliotheca  Vaticana  transcriptus.  » 
La  troisième  contient  une  éjutre  dédicatolre  adressée  : 
«  Ad  serenissimum  FerdUiandum  Q,  Ducem  Hetrurise 
Magnum  »,  c'est-à-dire  à  sa  Sérénissime  Altesse  Ferdi* 
nand  II,  grand-duc  de  Toscane.  Cette  épitre  porte  la 
souscription  suivante  :  «  Serenissina^e  Celsitudinis  tuae 
Humillîmus  servus  Bernardus  Ygulotus.  »  Â  la  qua- 
trième feuille  on  trouve  une  préface  intitulée  :  «  Prasfa* 
tio  odLectorem  >».  Elle  commence  ainsi  : 

c  Ami  lecteur,  nous  te  livrons  Albategnius  tel  que 
nous  Tavons  transcrit  de  la  bibliothèque  du  Vatican,  sur 
finvitation  de  Lucas  Valerius,  mathématicien  distingué, 
et  autrefois  professeur  public  à  Rome,  c'est-à-dire  privé 
de  planches  et  de  figures,  et  traduit  de  l'arabe  en  latin 
dans  un  style  à  demi  barbare  par  Platon  de  Tivoli.  Une 
considération  qui  peut  toutefois  servir  à  lexcuse  de  ce 
Platon,  c'est  que  l'ouvrage  d' Albategnius  est  écrit  d'après 
le  goût  arabe  et  avec  concision,  surtout  quand  on  le  rap- 

10. 
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proclie  de  l' Alinagestc  sî  prolixe  de  Plolémée,  et  que  fori 
souvent  Tauteur  a  omis  des  démonstrations  géométriques, 
parce  qu'il  n'écrivait  pas  pour  des  commençants,  maïs 
pour  des  astronomes  déjà  exercés.  » 

Après  la  préface  primitive  du  traducteur  et  la  table 
des  $7  chapitres  de  Touvrage,  vient  Touvrage  lui-même, 
occupant  228  pages.  L'avant-dernière  feuille  contient 
r  «  Errata  corrigé  »  ;  au  recto  de  la  dernière  on  trouve 
l'approbation  de  Touvrage,  et  derrière  on  lit  :  «  Bononiae 
M.DC.XLV.  Typis  Hœredis  Victorij  Beuatij  Superio- 
rum  permissu.  »  Tout  le  volume  se  compose  de  124 
feuilles  in-4^. 

Le  célèbre  astronome  anglais,  Edmund  HalleV)  dans 
son  opuscule  intitulé  :  Emendationes  ac  Notœ  in  vêtus- 
tas  Albatenii  oh$er\fationes  cum  restitutione  Tabularuni 
Lunisolarium  ejusdem  Authoris^  mémoire  inséré  dans 
les  Philosophical  Transactions^  t.  XVII  (1693),  écrit 
ce  qui  suit  :  L'ouvrage  qu'il  (Albatenius)  a  écrit  d'après 
les  leçons  de  son  père  ne  se  trouve  plus  chez  nous  ;  il  j 
a  quelques  siècles,  une  traduction  en  a  été  faite  en  latin 
par  un  certain  Plato  Tiburtinus,  qui  ne  connaissait  pas 
suffisamment  la  langue  arabe  et  encore  moins  l'astrono- 
mie, comme  il  ressort  évidemment  de  sa  traduction.  J'ai 
vu  deux  éditions  de  cette  même  traduction.  Tune  impri- 
mée à  Nuremberg  en  i537,  l'autre  à  Bologne  en  i645. 
Mais  cette  dernière  textuellement  copiée  sur  la  première^ 
en  reproduit  même  les  fautes  d'impression,  bien  qu'on 
se  vante  de  l'avoir  tirée  d'un  manuscrit  du  Vatican. 
Quoi  qu'il  en  soit,  les  deux  éditions  sont  remplies  de 
fautes  surtout  pour  les  nombres,  et  des  tables  astronomi- 
ques de  l'auteur  dont  il  est  souvent  parlé  dans  l'ouvrage 
on  ne  retrouve  que  des  fragments. 

Dans  son  Histoire  de  l* Astronomie  moderne  depuis  la 
fondation  de  l'école  if  Alexandrie  jusqu'à  [époque  de 
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i73o,  Bailly  donne  quelques  extraits  de  LWvrage  d'AI- 
bategni. 

Oelambre,  après  avoir  rapporté  ce  que  dit  Albategni 
dans  le  premier  chapitre  de  son  ouvrage  de  Sciéntià 
Sfellarum,  sur  les  motifs  pour  lesquels  il  avait  composé 
cet  ouvrage,  ajoute  :  a  Tels  sont  les  motifs  qui  ont  engagé 
Albategni  à  composer  son  livre  ;  c'est  là  ce  qu'on  entre* 
voit  dans  le  latin  barbare  de  Plato  Tiburtinus,  à  qui 
nous  avons  l'obligation  de  ce  livre  précieux,  dont  Tori- 
ginal  ne  se  trouve  plus,  à  moins  qu'il  n'existe  à  la  Biblio'* 
thèque  de  TEscurial .   » 

Dans  les  Prolégomènes  des  Tables  astranomii/ues 
(TOloug^Beg,  Sédillot  confirme  ces  divers  témoignages, 
fort  défavorables  h  PI  a  ton . 

II.  Platon  traduisit  encore  deTarabe  en  latin  un  ou* 
vrage  en  trois  livres,  intitulé  :  Spherici^  et  composé  en 
langue  grecque  par  Théodose  de  Tripoli,  illustre  géomè- 
tre de  l'antiquité.  Cette  version  fut  imprimée  à  Venise 
en  i5i8.  Jean  de  la  Pêne,  mathématicien  français  du 
XTi^  siècle,  dans  sa  préface  adressée  au  cardinal  Charles 
de  Lorraine,  et  imprimée  avant  le  texte  grec  dans  Tédi- 
tien  de  Paris  de  i558,  écrit  ce  qui  suit  :  Mais  pour  ce 
qui  est  de  passer  en  revue  toutes  les  propriétés  dos  Sphé- 
riques,  ce  n'est  ni  utile  ni  nécessaire.  Désirant  les  possé- 
der^ nos  pères  en  ont  fait  une  traduction  latine,  il  y  a 
quatre  siècles.  Mais  il  me  semble  qti'il  est  arrivé  à  ces 
traducteurs  ce  qui  arrive  souvent  aux  gens  dévorés  par 
une  soif  ardente,  qui,  ne  pouvant  la  satisfaire  avec  de 
Feau  pure,  boivent  d*ahe  eau  fangeuse  et  fétide.  Désirant 
vivement  connaître  la  doctrinedes  Sphériques,  et  n'ayant 
pas  entre  leurs  mains  (comme  je  le  pense  du  moins)  le 
texte  grec,  ils  ont  eu  recours  aux  versions  arabes,  et,  au 
lieu  de  traduire  Théodose  qui  avait  écrit  eu  grec  sur 
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l'original  même,  ils  l'ont  pris  à  nne  source  détournée  : 
ils  ont  même  imprimé  cette  traduction,  il  y  a  quarante 
ans  de  cela,  à  Venise,  traduction  que  Tauteur  inconnii 
de  Topuscule  intitulé  :  nie  Specitlis  Vsion'ts  affirme  avoir 
été  faite  par  Platon  de  Tibur.  Si  quelqu'un  veut  com- 
parer avec  le  te^te  grec  de  Théodose  la  traduction  faite 
sur  l'arabe  et  imprimée  a  Venise,  il  y  trouvera  une  in- 
croyable différence,  non-seulement  de  facilité,  mais 
encore  de  brièveté.  Théodose  s'était  contenté  d'établir 
d'abord  six  ou  sept  définitions  ;  les  Arabes  en  ont  ajouté 
sept  autres  à  peu  près  superflues.  Théodose  avait  soigneu- 
sement évité  d'employer  un  trop  grand  nombre  de  théo* 
rèmes,  et  il  avait  résumé  en  soixante  propositions  toute 
la  doctrine  des  Sphériques;  les  Arabes  en  ont  ajouté 
une  trentaine  et  en  ont  employé  plus  de  quatre-vingts. 
Théodose  avait  démontré  chaque  théorème  et  n'avait 
négligé  aucune  partie  de  ses  démonstrations  ;  mais  les 
Arabes  ont  tellement  écourté  celles-ci,  qu'ils  ont  omis 
une  foule  de  remarques  nécessaires.  Enfin,  pour  tout  dire 
en  un  mot,  les  Arabes  ont  tellement  remanié  cet  ouvrage, 
qu'il  en  est  devenu  méconnaissable,  et  que  ces  théories 
sont  devenues  inintelligibles. 

La  préface  dans  laquelle  on  lit  ces  paroles  n'a  pas  de 
date,  mais  elle  a  été  imprimée  en  1 558  ;  la  traduction 
latine  des  Sphériques  avait  donc  paru  en  i5i8.  —  Le 
célèbre  Jean-Albert  Fabricius,  en  parlant  des  diverses 
traductions  qu'on  possède  des  Sphériques  de  Théodose, 
dit  :  «  Latina  ex  Arabico  interpretatio  lucem  vidit  inter- 
prète Platone  Tiburtino.  Venet.  i5i8.  Verum  in  bac 
versione  definitiones  et  theoremata  multiplicata  sunt, 
démon strationibus  vicissim  mutilatis  ita  ut  aliud  opus 
esse  videatur.  » 

Scheibel  et  Lalande,  dans  leurs  Bibliographies  astt'O' 
nomiques,  placent  aussi  cette  édition  en  i5i8. 
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Une  iraduclioQ  latine  des  Sphériqucs  de  Tb^odose  se 
trouve  iosérée  sans  nom  de  traducteur,  dans  deux  recueils 
de  Traités  sur  la  Sphère,  imprimés  tous  deux  à  Venise 
en  iSiS,  mais  par  des  éditeurs  différents;  Tun  fut,  en 
effet,  publié  par  les  héritiers  d^Octaviames  Scotus,  Tau- 
tre  par  Lucas  Antoine  Giunti,  typographe  florentin.  Le 
premier  de  ces  recueils  est  un  volume  in-folio  de  a38 
feuilles,  portant  au  recto  les  nombres  2«i8o^  aoi-a53. 
Sur  le  frontispice  on  lit  le  titre  suivant  : 

Spbjeba 

Cum  commentis  in  hoc  volumine 
contentis,  videlicet,  etc. 

On  trouve  d'abot*d  une  lettre  avec  la  date  suivante  : 
«  Patanio  quarto  Nonas  Decembris  :  a  natali  christiano 
M.D.Vll  ».  Le  prologue  de  Cecco  d*Ascoli  à  son  com- 
mentaire sur  le  Traité  de  la  Sphère  de  Sacrobosco,  le  texte 
latin  de  ce  Traité  même,  puis  le  commentaire  de  Cecco 
d'Âscoli,  le  tout  avec  une  grande  figure  représentant  une 
sphère  arraillaire  se  suivent  jusqu'à  la  feuille  ^3.  On 
rencontre  ensuite  successivement  un  commentaire  de 
Jean-Baptiste  de  Capoue  de  Manfredonia,  chanoine  régu- 
lier de  Tordre  de  Saint- Augustin,  le  commentaire  de  Jacob 
Leievre  ou  Le  Fébure  d'Etaples,  le  premier  livre  des 
Sphériques  de  Théodose,  contenant  33  propositions,  le 
second  livre  en  contenant  3 1  \  un  commentaire  de  Michel 
Scott  sur  le  Traité  de  la  Sphère  de  Sacrobosco,  les  Ques^ 
lions  du  cardinal  Pierre  dAilfy  sur  ce  même  Traité^ 
le  troisième  livre  de  Théodose  renfermant  quatorze  pro- 
positions. Suivent  encore  d'autres  Traités  sur  lesquels 
nons  ne  nous  étendrons  pas  davantage. 

Le  second  recueil  est  un  volume  in-folio  de  2vi5  feuilles  ; 
les  sixième  et  septième  feuilles  sont  marquées,  Tune  6, 
l'autre  6i.  Ce  recueil  porte  ce  titre  : 
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Sphera  nuuidi  noviler  recognita  cum 
commentants  et  Authoribùs  in  hoc  volunune 

contentis. 

Ce  volume  ressemble  tout  à  fait  a  Tautre  \  sur  la  der- 
nière feuille  on  Jit  la  note  typographique  suivante  : 

Venetiis  impensis  nobilts  vin 

domini  Luce  Anionij  de  Giunta 

Florentini.  Die 

ultimo  Ju" 

• 

ni]   i5i8. 

Dans  la  seconde  colonne  de  cette  même  page  on  trouve 
une  ode  intitulée  : 

Joannis  Baptiste  Bracteoli  In  laudem  Hieronjnù 

Nucerelli  physici  excellent is  ac  Medici 

Ode  Discolos  Distrophos, 

et  au-dessous  Técusson  de  Giunti. 

Un  exemplaire  de  cette  édition  se  trouve  dans  la  biblio- 
thèque Âlexandrine  ou  de  TUniversité  de  Rome  ;  un  autre 
dans  la  bibliothèque  Angelica. 

M.  le  prince  don  Balthazar  Boncompagnî  possède  un 
exemplaire  de  chacune  de  ces  éditions  *,  il  pria  le  profes- 
seur T.  Orioli  d'examiner  ces  deux  recueils.  Celui-ci, 
après  les  avoir  soigneusement  comparés,  lui  écrivit  la 
lettre  suivante  : 

«  Je  me  suis  empressé  de  vous  obéir  et  j'ai  parcouru 
les  deux  éditions  dilférenteSy  imprimées  toutes  les  deux 
à  Venise  en  i5i8,  la  première  avec  la  date  du  19  jan- 
vier, et  avec  le  titre  Sphera  cum  commentis  in  hoc  "volw- 
mine  contentis ,  imprimée  par  les  héritiers  d'Octavianus 
Scolus^  la  seconde  avec  la  date  du  dernier  juin,  et  avec 
ce  titre  :  S  plie  ta  mundi  noviter  recognita  cum  comment 
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tanis  et  authoribus  in  hoc  volumine  conientis,  etc.,  im* 
primée  par  Luc-Antoine  Giunti.  Le  résultat  de  mon  exa- 
men est  la  pensée  que  la  seconde  n'est  qu'une  contrefaçon 
de  la  première. 

n  Cette  dernière  avait  été  imprimée  sans  le  privilège 
que  les  éditeurs  se  procuraient  d'ordinaire  du  gouverne-* 
ment  Vénitien.  Giunti  se  crut  donc  autorisé  à  la  réim- 
primer, probablement  parce  que  cette  compilation  fut 
accueillie  avec  faveur  par  le  public  et  fut  tout  à  coup 
grandement  recherchée.  Avertis  de  cela,  les  héritiers  de 
Scolus  ajoutèrent  à  leur  édition  un  cahier  sans  pagination 
après  le  Registre  i  ce  cahier,  composé  de  six  feuilles, 
contient  deux  opuscules  :  l'un  deThebit,  l'autre  de  Jean 
de  Crémone  ;  c'est  la  Theorica  Planetarwn.  Alors  Giunti 
enleva  dans  sa  réimpression  les  cinq  premières  feuilles, 
et  les  réimprima  de  nouveau»  mais  plus  étroitement,  en 
supprimant  tous  les  vides  ^  il  fut  obligé  d'en  ajouter  une 
sixième  pour  y  faire  entrer  la  matière  du  supplément  de 
Scolus.  Cette  substitution  ne  put  néanmoins  s'opérer 
sans  qu'il  en  résultât  un  peu  de  désordre.  En  effet,  les 
feuilles  à  ajouter  au  reste  de  Touvrage  n'étant  plus  au 
nombre  de  5,  mais  de  6,  marquées  comme  les  autres  au 
recto,  on  dut  se  contenter  de  placer  l'une  à  la  suite  de 
l'autre  deux  feuilles  marquées  6  et  6&.  Mais  le  nouvel 
éditeur  eut  beau  s'ingénier  pour  se  créer  de  l'espace, 
force  lui  fut  d'omettre  l'opuscule  de  Thebit,  et,  qui  pis 
est,  il  fallut  qu'il  plaçai  la  théorie  de  Jean  de  Crémone 
après  le  prologue  de  l'opuscule  de  Cecco  d' Ascoli ,  en 
rejetant  le  travail  de  celui-ci  après  l'ouvrage  du  Cré-* 
monais. 

»  Du  reste,  cette  réimpression  fut  faite  avec  une  si 
grande  précipitation  qu'elle  reproduit  quelques  erreurs 
du  premier  éditeur.  Par  exemple,  i  la  feuille  1499  recto, 
on  lit  dans  les  deux,  en  haut  et  au  milieu  de  la  page,  «  de 
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Sphera  »,  tandis  (|u'on  devrait  y  iîrr:  «  planetarum  ». 
En  général,  les  pages  sont  copiées  Tane  sur  Tautre,  sauf 
quelques  petites  différences,  telles  qae  la  suivante  :  feuille 
9,  recto,  Scotus  écrit  «  Esculani  »,  et  Ginnti  «  Eusco- 
lani  »,  etc.,  etc. 

»  ....  Il  est  sûr  qu'un  second  examen  fait  avec  plus  de 
soin  peut  fournir  des  lumières  plus  grandes  encore.  En 
vous  priant  d  excuser  cet  écrit  fait  cwrente  cn/amo,  j'ai 
l'honneur  d*ètre,  etc. 

»  Rome,  4  avril  i85i.  )> 

III.  Platon  de  Tivoli  traduisit  encore  un  petit  ouvrage 
d'astrologie  d'Almansor  ou  Almion,  célèbre  philosophe 
arabe.  Cette  traduction  fut  imprimée  à  Venise,  sans  date 
d'année,  avec  une  traduction  latine  faite  par  Etienne  de 
Messine  d*un  autre  opuscule  d'astronomie  attribué  à 
Hermès  ou  à  Mercure  Trismégiste.  Fossi  croit  que  cette 
édition,  composée  de  six  feuilles  in-folio  et  excessive- 
ment rare,  remonte  à  l'année  149^9  parce  que  la  dédicace 
de  ce  même  ouvrage  porte  la  date  du  1 3  juin  i493  ;  il  ^^ 
existe  un  exemplaire  à  la  bibliothèque  Magliabecchiana 
de  Florence.  La  traduction  de  cet  ouvrage  d'Âlmansor 
fut  encore  insérée  dans  un  recueil  d'écrits  d'astrologie 
dont  on  a  deux  éditions,  toutes  les  deux  de  Venise,  Tune 
de  1493  imprimée  par  Octavianus  Scotus,  l'autre  de 
i3i9  et  des  héritiers  de  Scotus.  La  première  est  un  vo- 
lume in-folio  de  i54  feuilles  ;  on  y  trouve  une  lettre  de 
Dominique-Marie  Novare,  célèbre  astronome  du  xv" 
siècle,  à  Jérôme  Salio  de  Faënza.  Le  prince  Boncompa- 
gni  possède  un  exemplaire  de  cette  édition  ;  il  en  existe 
deux  autres  dans  les  bibliothèques  Barberiniana  de  Rome, 
et  Magliabecchiana  de  Florence.  La  seconde  est  un  vo- 
lume in-folio  de  i44  feuilles,  et  ne  diflère  guère  de  la 
première  \  la  bifoliothèc|ue  Chigiona  en  possède  un  exem- 
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plaire.  Celle  traduction  fut  encore  imprimée  à  Venise, 
en  i5oi,  par  J.-B.  Sessa,  avec  le  Liber  Natwifatum  (TAl- 
hubather,  astrologue  du  xiii®  siècle,  et  le  Centiloquium 
(Uvi  Hermetis,  A  la  Gn  du  volume  on  trouve  Técusson 
de  l'imprimenr  avec  les  initiales  de  son  nom  «/.  B.  S, 
et  cette  note  : 

Jmpressum   Fenetiis  per  lo 

Baptista  Cessa,  anno  do 

mini  i5oi.  Die  q3 

Februanj, 

IV.  Platon  traduisit  encore  un  Traité  de  géométrie 
composé  en  langue  hébraïque  par  Savosorda  ou  Savasorda , 
mathématicien  hébreu.  La  Bibliothèque  impériale  de 
Paris  possède  deux  exemplaires  manuscrils  de  cette  tra- 
duction \  un  d'eux  est  dans  le  volume  marqué  «  Ancien 
Fonds,  ms.  Latins,  n°  72^4  ^t  il  s'étend  du  recto  de  la 
feuiUe  I  au  verso  de  la  feuille  6a  -,  l'autre  est  dans  le  vo- 
lume marqué  «  supplément  Latin,  n^  774  »9  de  la  feuille 
1  à  la  feuille  35.  Voici  ce  que  dit  Libri  de  ce  dernier  : 

«  Le  manuscrit  de  la  Bibliothèque  royale  contient  aussi 
de  l'algèbre  ;  malheureusement^  il  est  incomplet,  et  on 
ne  peut  pas  juger  de  Pimportance  des  recherches  algébri* 
qnes  qu'il  devait  contenir.  Ce  manuscrit  semble  être  du 
XIII*  siècle  ;  les  chiffres  7  ont  déjà  une  valeur  de  position  ; 
il  commence  par  ces  mots  :  Incipit  liber  embadorum  a 
Savosorda  in  Ebraïco  compositus  et  a  Platone  Tiburtino 
in  latinum  sermonem  translatus,  anno  Arabum  DX 
mense  Saphar.  »  Plus  loin^  on  trouve:  «  Le  manuscrit 
de  Savosorda  que  j'avais  cité  d'abord  est  elTectivement 
défectueux  ;  mais  depuis,  j'en  ai  découvert  un  autre  par- 
faitement complet,  qui  se  trouve  également  à  la  Biblio- 
thèque royale,  et  qui  ne  porte  pas  dans  le  catalogue  le 
nom  de  Savosorda,  parce  que  l'encre  s'étant  eiliacée  en 
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beaucoup  d^ endroits  on  n^en  pouvait  pas  lire  facilement 
le  titre  ;  mais  où  cependant,  quand  on  Texamine  avec 
attention,  on  voit  comme  dans  l'autre  manuscrit  :  n  Inci- 
pit...  »^  ce  qui  montre  que  cette  traduction  a  été  faite  en 
j  1 16  (^),  et  qu'elle  précède  par  conséquent,  comme  je  l'ai 
déjà  dit,  tous  les  écrits  du  même  genre  qu'on  a  cités  jus- 
qu^à  présent,  et  où  se  trouvent  des  recherches  sur  Tal- 
gèbre.  » 

Bien  que  Libri  n'indique  pas  le  numéro  du  manuscrit 
où  se  trouve  Texemplaire  complet,  découvert  par  lui,  du 
Traité  de  Savosorda,  il  y  a  toute  apparence  que  c'est  celui 
qui  est  marqué  «  Ancien  fonds,  ms.  La  t.  n^  7224  ».  Ce 
manuscrit  commence  ainsi  :  «  Incipit  liber...,  etc.  » 

((  Celui  qui  veut  connaître  toutes  les  manières  de  me- 
surer et  de  partager  doit  connaître  toutes  les  propositions 
d'arithmétique  et  de  géométrie  sur  lesquelles  se  fonaent 
les  mesures  et  les  divisions;  quand  il  les  connaîtra  par- 
faitement, il  sera  très-habile  et  ne  pourra  jamais  se 
tromper.  » 

Derrière  la  feuille  62  de  ce  manuscrit,  on  lit  :  a  Finit 
liber  embadorum  a  Sauosorda  iudaeo  in  ebraïco  compo- 
situs  et  a  Platoue  Tibuertino  in  latinum  sermonem  trans- 
latus  anno  arabum  DX  mense  saphar  die  xv  ejusdem 
niensis  hora  tertiasole  in  xx  gradu  et  xv  minuto  leonis 
luna  XII  gradu  et  xx  minuto  piscium  saturno  in  viii  gradu 
et  LVii  minuto  lauri.  love  in  arietis  xxvi  gradu  et  ui 
minuto.  Marte  in  libra  xxvii.  xv.  Venus  in  libra  II. 
XXVIII.  Mercurio  in  leone  VUII.  xlv.  Capite  in  cancroti 
cauda  in  capricornumti.  » 

Le  second  manuscrit  commence  et  finit  de  la  même 


manière. 


(  *)  Celle  dale  est  fort  importante  et  elle  c>st  certaine.  On  la  retrouve 
aussi  dans  un  manuscrit  qui  était  autrefois  dans  la  bibliothèque  du  cou- 
vent de  Satnt>Marv»  b  Florence,  et  que  Montfaucon  a  cilê. 
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Celle  traduclioii  se  Irouve  encore  manuscrite  clans  nn 
volarae  de  la  bibliothèque  Magliahecchiana  ^  marqué 
a  Scaflale  2,  Palchetto  VI,  n"  36,  nella  stanza  del  çîg. 
Bibliotecarîo  »;  elle  s'étend  de  la  feuille  ^3  à  la  feuille  4o. 
Après  ce  que  nous  avons  déjà  rapporté  du  commence- 
ment de  l'ouvrage,  on  y  lit  : 

«  Il  convient  donc  de  partager  ce  livre  en  quatre  cha- 
pitres, dont  le  premier  contienne  les  propositions  géné- 
rales de  géométrie  et  d'arithmétique  [arithmetice) ,  qui 
ouvrent  Tesprit  du  lecteur  à  la  vraie  connaissance  des 
choses.  Le  suivant  contiendra  les  moyens  de  mesurer  les 
champs  triangulaires,  carrés,  ronds,  ou  de  forme  quel-* 
conque.  Le  troisième  apprendra  à  partager  les  figures 
qa*on  a  appris  à  mesurer  dans  le  second  chapitre  ;  le 
quatrième,  à  mesurer  les  fossés,  puits  et  choses  sembla- 
bles, les  tours^  mêmes  et  les  édifices,  et  aussi  les  corps 
spbériques  et  les  vases.  Enfin,  pour  que  rien  ne  soit  omis 
de  ce  qui  a  rapport  à  cette  science,  nous  indiquerons 
comment  nous  opérons  mécaniquement  et  nous  termine- 
rons ainsi  heureusement  l'ouvrage.   » 

Chapitre  P**,  contenant  les  propositions  générales 
d'Arithmétique  et  de  Géométrie. 

«  Le  point  est  ce  qui  n'a  aucune  partie,  »  etc. 

Dans  ce  manuscrit,  qui  renferme  du  reste  plusieurs 
antres  Traités,  on  ne  trouve  du  Traité  de  Savosorda  que  le 
prologue  déjà  cité,  les  deux  premiers  chapitres  et  une 
partie  du  troisième.  Ce  manuscrit  était  le  n^  207  des 
volumes  de  la  bibliothèque  du  couvent  des.  Dominicains 
de  St-Marc  de  Florence  ;  c'est  de  cette  bibliothèque  qu'il 
est  passé  dans  la  Magliabecc/nana.  L'abbé  Thomas  Gelli, 
bibliothécaire  de  cette  dernière,  croit  que  ce  changement 
s'est  opéré  entre  1809  et  181 1.  Dans  le  manuscrit  184 
du  couvent  de  Saint-Marc  se  trouve  encore  ce  Traité. 
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On  y  lit  sur  la  couverture  :  «  Hic  liber  est  conventus 

*  sancti  marci  de  Florentia  ordînis  predicatoruDiquem  do- 

navit  vir  clarissimuscosmus  medices  prescripto  conven- 

lui  :  émit  auiem  ab  heredibus  phylippi  secugolîni  pîeruui 

de  vertine  notarii  florentin] .  » 

Le  P.  Fr.  Ant.-Zaccaria,  de  la  compagnie  de  Jésus,  en 
énumërant,  dans  son  lier  liiteraràtm  per  Italiamy  les 
manuscrits  de  mathématiques  appartenant  ice  coavent 
deSaint-Marc,  dit  du  n^  207:  «  Ajoutez  à  cela  un  manuscrit 
en  parchemin,  in-4°,  dans  lequel,  outre  deux  Traités  sur 
les  poids,  composés,  Tun  par  maître  Biaise  de  Parme 
pendant  le  temps  des  grandes  vacances,  Tautre  par  Jour- 
dan,  on  trouve  un  ouvrage  portant  le  titre  :  Incipit^  etc. 
Il  se  compose  de  trois  chapitres.  Le  premier  contient  les 
propositions  universelles  de  géométrie  et  d^arithmétique; 
le  second  traite  des  dimensions  des  champs;  le  troisième, 
des  divisions  des  terres  et  des  maisons  entre  des  associés 
ou  des  cohéritiers.   » 

Léonard  Fibonacci,  mathématicien  Pisan  du  xiii' 
siècle,  composa  un  ouvrage  intitulé  :  Practica  Geonie* 
triœ^  et  divisé  en  huit  livres  ou  sections.  J.-B.  Gugliel- 
mini,  mathématicien  Bolonais,  en  parlant  de  cet  ouvrage 
dans  son  Éloge  de  Léonard  de  Pise,  lu  par  lui  le  iq  no- 
vembre i8i3,  dit  ceci  :  «  Ayant  ainsi  terminé  la  sixième 
section,  avant  d'entreprendre  la  septième,  il  introduisit 
dans  son  ouvrage  un  Traité  abrégé  de  la  manière  grecque 
de  mesurer  les  champs,  plus  expéditif  et  plus  facile  pour 
ce  qui  est  du  calcul,  mais  plus  sujet  a  Terreur  dans  la 
précision  du  résultat,  et  il  termine  ainsi  l^épilogue  :  Ici 
finit  IWvrage  qui  fut  écrit  en  langue  hébraïque  par  le 
juif  Savasorda,  et  traduit  en  latin  par  Platon  de  Tibur  en 
II 16.  »  Guglielmini,  dans  l'éloge  que  nous  venons  de 
mentionner,  prétend  posséder  un  manuscrit  de  la  Prac- 
tica  Geometnœ  de  Léonard  de  Pise.  Ce  manuscrit,  plu- 
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sieurs  fois  cilé  par  Guglielminî  dans  ce  même  éloge, 
af^rûent  maintenant  à  M.  le  comte  Petronio  Isolaiii  de 
Bologne. 

V.  Platon  de  Tivoli  traduisit  ensuite  un  Traité  d*Al- 
buacasis,  fils  d'Asafar,  sur  la  construction  et  les  usages 
de  l'astrolabe.  Cette  traduction  se  trouve  «n  manuscrit 
dans  le  volume  Ottobonien  n^  309  àv,  la  bibliothèque  du 
Vatican,  de  la  feuille  1 36  à  la  feuille  i43.  Elle  commence 
ainsi  : 

«  Incipit  liber  Albuacasin  in  operibus  astrolabii  a 
Platone  Tyburtino  translatus  ad  amicum  suum  Joannem 
David.  Suo  serenissimo  amico  Joanni  David  in  quatuor 
malfaeseos  disciplinis  peritissimo  :  Plato  Tyburtinus  : 
postcarnismiseriam  :  carnisgloriam.  » 

«  Parmi  tous  les  instruments  des  savants^  après  une 
observation  longue  et  assidue,  je  n'avais  trouvé  ni  chez 
les  Grecs,  ni  chez  les  Arabes,  ni  même  chez  les  Latins, 
aucun  mécanisme,  aucun  instrument  aussi  ingénieux  et 
aussi  utile  que  Tastrolabe  (astrolapsus)  inventé  par 
Ptolémée  et  habilement  construit  par  lui  ;  nulle  part 
non  plus  chez  les  Latins  je  n'avais  trouvé  une  théorie 
complète  de  cet  instrument,  pouvant  expliquer  toutes  les 
ressources  qu^il  présente  si  heureusement  \  après  avoir 
parcouru  beaucoup  de  volumes  arabes  et  très-divers,  je 
n  ai  trouvé  aucun  Traité  aussi  parfait,  aussi  beau  et  aussi 
célèbre,  ni  aussi  propre  à  montrer  toutes  les  applications 
de  Tinstrument  en  astronomie  et  en  géométrie  que  celui 
d'AIbuacasis,  fils  d'Asafar,  géomètre  et  astronome  arabe 
distingué.  On  y  trouve,  en  effet,  non-seulement  Texpli- 
cation  de  chaque  instrument  et  du  nom  qu  il  porte,  mais 
encore  des  vérifications  de  la  position  du  soleil  et  d'autres 
astres,  leurs  déclinaisons  en  arcs  de  cercles  et  leurs 
ascensions,  la  latitude  des  pays^  la  hauteur  des  tours  et 
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(les  arbres,  et  une  foule  d'autres  choses  y  sont  détermi- 
uées  d'une  manière  abrégée  mais  complète.  J  ai  donc 
pensé,  mou  cher  ami  Jean  David,  à  traduire  cet  ouvrage 
en  langue  latine  et  à  te  Toflrir  à  toi,  homme  très-versé 
dans  Tastronomie  et  en  tout  genre  de  science,  et  mon 
plus  cher  ami.  Et  toi,  comme  il  convient  à  un  ami,  ta  as 
accepté  ce  petit  présent  avec  un  grand  plaisir,  et,  de  peur 
de  l'oublier  jamais ,  tu  Tas  gravé  dans  le  plus  secret 
repli  de  ton  cœur.  Si  j'ai  laissé  échapper  quelque  chose 
qui  ne  soit  pas  .convenable,  je  laisse  a  ton  sublime  génie 
le  soin  de  corriger  Platon  de  Tibur.  J'invoque  aussi  le 
Christ  né  du  Saint-Esprit  et  de  la  vierge  Marie.  » 

VI.  Le  Qiiadnpartitum  [Tetrabiblon)  de  Ptolémée 
fut  encore  traduit  de  Tarabe.par  Platon  de  Tivoli.  Au 
recto  de  la  feuille  6i  du  manuscrit  «  Ancien  Fonds  ms. 
lat.  n^  73ao  »  de  la  Bibliothèque  impériale,  on  lit  : 

«  In  nomine  Domini  misericordis  et  pii.Incipit  liber 
nu  tractatuum  Ptolemei  Affaludhi  in  scientia  judicio- 
rum  astrorum  a  Platone  Tiburtino  de  Arabico  in  Latinum 
translatus.  Tracta  tus  primus  in  quo  74  capitula  sunt.  » 

Cette  traduction  finit  à  la  feuille  io4  du  même  manus- 
crit par  ces  paroles  :  a  Rébus  igitur  nativitatum  gênera- 
liter  explicatis  hoc  in  loco  huic  libro  finem  imponere 
non  incongruum  existimavimns.  »  —  Dans  le  catalogue 
des  manuscrits  de  cette  bibliothèque,  cette  traduction 
est  ainsi  indiquée  :  «  Ptolemaei  Quadripartitum  :  inter- 
prète Platone  Tiburtino  ;  passim  inter  lineas  glossae,  et 
ad  marginem  scholise.  » 

VU.  Une  autre  traduction  de  Platon  fut  aussi  celle 
d^un  opuscule  d'un  certain  Alkasem,  sur  les  révolutions 
des  nativités.  Elle  se  trouve  dans  le  manuscrit  «  Ancien 
Fonds,  ms.  lat.  n^  74^9  »)  et  commence  ainsi  :  «  Alka- 
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sem  de  nativitatum  revolutionibus.  Dîxit  Alkasem  (ilius 
Achasîlh  Cum  nadvîtàtum  revolutiones  per  ascendcns 
natÎTitatisscire  volueris.  Si  secundum  consiliuni  azindi 
de  India  operatus  fueris  adde  grad.  et  min.  ascendentis 
iiatiTÎtatis  83  grad.  lâmin.  8  sec.  » 

Vin.  Dans  le  Catalogi  librorum,..^  on  lit  :  «  Excerpta 
ex  libro  Abohaly  translate  per  Platonem  Tiburtinum.  » 
Ces  excerpia  se  trouvent  manuscrits  dans  le  volume 
n^  57  Digby  de  la  bibliothèque  Bodleyenne  d'Oxford. 

IX.  Dans  une  liste  d^anciens  médecins,  donnée  par 
Fabricius,  dans  sa  Bîhliotheca  Grœca,on  trouve  la  phrase 
suivante  :  «  ^neas  qui  a  écrit  en  grec  sur  le  pouls  et  les 
urines,  et  qui  a  été  traduit  en  latin  par  Platon  de  Tivoli 
etPonticus  Yininius.  »  Plus  loin,  dans  cette  même  listCi 
on  lit:  «  Platon  de  Tivoli, qui  a  traduit  les  Jugements  d*Al- 
mansor  et  Touvrage  d'^neas  sur  le  pouls  et  les  urines.  » 

Pour  ne  rien  omettre  de  ce  qui  est  relatif  aux  traductions 
de  Platon  de  Tivoli,  je  crois  devoir  rapporter  ici  ce  qu'ont 
dit  sur  les  travaux  de  ce  traducteur  trois  savants  illustres  : 
Pierre-Daniel  Huet,  né  à  Caen  et  évêque  d'Avranches, 
qui  a  vécu  dans  le  xyii*  siècle  ;  Montucla,  du  siècle  der- 
nier, et  M.  Chasles,  du  nôtre.  Huet  écrit  donc  dans  son 
livre  De  Claris  inlerpretoribus  :  a  Plato  Tiburiînus  a 
traduit  en  latin  Théodose  de  Tripoli  sur  une  version 
arabe  ^  nous  possédons  la  traduction,  nous  sommes  privés 
de  l'original .  »  —  Montucla,  en  éuumérant  les  mathéma- 
ticiens du  xii^  siècle,  aprjès  avoir  cité  Adélard  de  Bath, 
Daniel  de  Morlay,  Robert  de  Reading,  Guillaume  de 
G)nchis,  Cléinent  Langtown  et  d'autres,  ajoute  :  a  Trois 
hommes  de  ce  siècle,  qui  firent  encore  ce  qui  était  en 
leur  pouvoir  pour  faire  connoitre  les  auteurs  anciens, 
termineront  cette  énumération.  L'un  est  Platon  de  Ti- 
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voli,  qui  iradoisit  de  Tarabe  les  Sphériques  de  Tbéodose 
vers  Tan  i  lao  ,  son  latin  est  à  la  vérité  presque  barbare, 
mais  tel  était  celui  de  son  siècle.  Cette  traduction»  infi- 
niment rare,  ne  fut  imprimée  qu'en  i5i8.  »  M.  Chasles, 
dans  son  Aperçu  Historique,  écrit  cette  phrase  :  a  Trois 
autres  hommes,  contemporains  d'Adhélardetde  Gérard 
de  Crémone,  travaillèrent  aussi  à  faire  connaître  les  ou- 
vrages mathématiques  répandus  chez  les  Arabes.  Ce  soûl 
Platon  de  Tivoli  (Plato  Tiburtiiius),  le  juif  Jean  de 
SévillC)  connu  sous  le  nom  de  Joannea  Hispalensis,  et 
Rodolphe  de  Bruges  (Brughensis). 

V  Le  premier  traduisit  de  l'arabe  les  Sphériques  de 
Tbéodose,  vers  Tan  1120  (imprimé  en  i5i8);  de  Thé* 
breU)  un  Traité  de  géométrie  de  Savosorda  et  divers  ou- 
vrages. » 

Adrien  Baillet,  dans  un  article  de  ses  Jugements  des 
savants  sur  les  principaux  ouvrages  des  auteurs^  inûtulé 
Platon  de  Tivoli  ou  Tiburtin^  cite  deux  traductions  : 
celle  des  Sphériques  de  Théodose  et  celle  de  Touvrage 
d^  astronomie  d'Almansor. 

Jourdain,  dans  son  excellent  ouvrage  intitulé  :  Recher- 
ches critiques  sur  Vàge  et  Vorigine  des  traductions 
latines  d^jiristote,  parle  encore  de  notre  héros.  Dans  la 
seconde  édition  de  ce  même  ouvrage,  on  ne  cite  que  deux 
traductions  :  celle  du  Traité  d'Albategni  et  la  tradiiction 
du  Traité  de  géométrie  de  Savosorda. 
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SDR  L'BIPLOI  MS  HAGINAIRSS  EN  GÉOMÉTRIE; 

Pae  m.  LAQUERRE  {*). 


DéFlBITIOlSI  DBS  DROITM  LSOTHOPfeS  BT  DBS  OMBILICS.  — 
COOBDONHÉBS  180SB0PBS.  —  HBPRÉBBUTAI^IOS  DVV  POIlfT 
IMAGINAIRE.  DISTANCE  DE  DEUX    POINTS  IMAOINAIBBS. 

i.  Dans  tout  ce  qui  suit,  je  considérerai  toujours  un 
plaa  réel  et  les  figures  tracées  dans  ce  plan.  Plus  tard,  en 
traitant  de  la  Géométrie  de  Tespace,  j^examinerai  quelles 
modifications  et  quelles  restrictions  on  doit  apporter  aux 
résultats  obtenus,  quand  on  veut  les  appliquer  à  des  plans 
imaginairea  et  aux  figures  tracées  dans  ces  plans. 

Considérons  donc  un  plan  réel,  et  dans  ce  plan  deux 
axes  rectangulaires  réels  Ox  et  Oj^  auxquels  nous  rap- 
porterons les  points  du  plan  suivant  la  méthode  de  Des- 
caries. 

Soient  A  un  point  quelconque  de  ce  plan,  a  et  /3  ses 
coordonnées  réelles  ou  imaginaires. 

L'équation  d'un  cercle  ayant  ce  point  pour  centre  et 
la  longueur  p  pour  rayon  sera 

Si  nous  supposons  que  le  rayon  p  décroisse  indéfiniment 
jnsqn^à  devenir  nul,  la  courbe  représentée  par  Téquation 
précédente  variera  de  forme,  en  demeurant  toujours  un 
cercle.  A  la  limite,  pour  p  =  o,  elle  représentera  un 


(*)  Nous  reproduisons  ici  la  première  leçou  da  cours  de  Géométrie 
supérieure,  professé  cette  année  par  M.  Laguerre  k  la  salle  Gerson,  et 
dont  nous  devons  la  rédaction  à  l'oMigeanoe  de  Fauteur. 
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cercle  de  rayon  nul  ;  remarquons  que,  dans  ce  cas,  le 
premier  membre  de  son  équation  se  décompose  en  denx 
facteurs 

et 

{r-P)-{^-a)'; 

en  sorte  que,  en  réalité,  le  cercle  de  rayon  nul  ayant  pour 
centre  le  point  réel  ou  imaginaire  dont  les  coordonnées 
sont  a  et  /3  se  décompose  en  deux  droites  dont  les  équa- 
tîons  sont 

(r-p)  =  -'(^--«)- 

Ces  droites  remarquables,  en  lesquelles  se  décompose 
un  cercle  lorsque  son  rayon  devient  nul,  sont  caractérisées 
évidemment  par  cette  propriété  très-simple  d'avoir  res- 
pectivement +  I  et  —  i  pour  coefficient  angulaire. 

Si  donc  l'on  imagine  tracées  dans  le  plan  toutes  les 
droites  analogues  que  Ton  obtiendrait  en  considérant 
tous  les  cercles  de  rayon  nul  ayant  pour  centres  les  dif- 
férents points  du  plan,  Ton  voit  que  toutes  ces  droites 
formeront  dans  le  plan  deux  systèmes  de  droites  paral- 
lèles. 

Pour  Tun  de  ces  systèmes,  le  coefficient  angulaire  est 
+  I,  en  sorte  que  la  droite  de  ce  système  qui  passe  par  le 
point  (a,  ^)  a  pour  équation 

je  dirai  que  cette  droite  est  la  droite  isotrope  du  premier 
système  passant  par  le  point  (a,  /3).  Toutes  les  droites 
isotropes  du  premier  système  étant  parallèles  entre  elles 
concourent  en  un  même  point  de  l'infini,  qui  est  défini 
par  le  coefficient  angulaire  commun  a  ces  droites;  dans 
tout  ce  qui  suit,  je  désignerai  constamment  ce  point  delà 
droite  de  Tinfini  par  la  lettre  I. 
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Poar  Tau  ire  système,  le  coefficient  angulaire  est —^  ^ 
eo  sorte  que  la  droite  de  ce  système  qui  passe  par  le  point 
(a,  |3)  a  pour  équation 

je  dirai  que  cette  droite  est  la  droite  isotrope  du  second 
système  passant  par  le  point  (ol^^).  Toutes  les  droites  de 
ce  second  système  concourent  en  un  même  point  de  la 
droite  de  Tinfini,  que  je  désignerai  constamment  par  la 
lellre  J. 

2.  Il  était  nécessaire,  vu  Timportance  des  droites  re- 
marqnables  que  je  viens  de  mentionner,  de  leur  donner 
un  nom  spécial,  bref  et  expressif.  L*expression  de  droite 
isotrope,  n'ayant  pas  encore  de  signification  en  Géométrie, 
m'a  paru  convenable  pour  atteindre  ce  but;  elle  se  justifie 
en  remarquant  que  Téquation  d'une  quelconque  de  ces 
droites,  comme  il  est  facile  de  le  vérifier,  ne  change  pas 
de  forme  lorsque,  conservant  la  même  origine  pour  les 
axes,  on  passe  du  système  d*axes  primitif  à  un  autre  sys- 
tème d^axes  rectangulaires  quelconques. 

Une  propriété  essentielle  de  droites  isotropes,  et  qui 
pourrait  servir  à  les  définir,  est  la  suivante:  la  distance 
entre  deux  points  quelconques  d'une  droite  isotrope 
situés  à  distance  finie  dans  le  plan  est  nulle.  En  d'autres 
termes,  ces  droites  saftisfont  à  Téquation  différentielle 

ds  1^  o. 

Sur  une  surface  quelconque,  on  peut  étudier  les  courbes 
qui  satisfont  à  cette  équation  différentielle  -,  ces  courbes 
sont  des  lignes  géodésiques  de  la  surface,  et  nous  leur 
donnerons  aussi  le  nom  de  lignes  isotropes. 

Les  deux  points  remarquables  de  la  droite  de  Tinfini 
vers  lesquels  convergent  les  deux  systèmes  de  droites  iso- 
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tropef  4'OQ  plan,  el  que  nou»  avons  désigne  par  les  lettres 
I  et  J,  méritent  aubsi,  vu  leur  fréquent  usage,  une  déno- 
mination simple  et  concise;  je  les  désignerai  sous  le  nom 
à!  ombilics  du  plan;  ces  points  jouent,  en  effet,  dans  le 
plan,  le  même  rôle  que  jouent,  dans  la  théorie  des  sor- 
faces  du  second  ordre,  les  ombilics  de  ces  surfisices  situés 
à  l'infini. 

3.  De  ce  qui  précède,  il  résulte  que  par  chaque  point 
du  plan  réel  ou  imaginaire  passent  deux  droites  isotropes, 
Tune  du  premier  système  et  Tautre  du  second  système,  et 
que  ces  droites  peuvent  être  obtenues  enjoignant  le  point 
donné  aux  deux  ombilics  du  plan. 

Les  deux  droites  isotropes  passant  ainsi  par  un  point 
A  forment,  dans  leur  ensemble,  un  cercle  de  rayon  nul 
qui  jouit  de  toutes  les  propriétés  du  cercle.  Voici  celles 
de  ces  propriétés  sur  lesquelles  je  m'appuierai  principa- 
lement : 

«  Si  une  droite  menée  par  un  point  B  du  plan  coupe, 
aux  points  m  et  ml  y  les  deux  droites  isotropes  issues  d^un 
point  A,  le  produit  des  segments  B  m  et  B  m'  est  égal  au 
carré  de  la  longueur  BA. 

»  Les  choses  étant  posées  comme  précédemment»  la 
perpendiculaire  abaissée  du  point  A  sur  la  droite  Bmm' 
a  pour  pied  le  point  milieu  du  segment  mm\  » 

Le  cercle  ainsi  formé  par  les  deux  droites  isotropes 
passant  par  un  point  A  ne  contient  évidemment  d'autre 
point  réel  que  le  point  A,  si  ce  point  est  réel.  Examinons 
ce  qui  se  passe  lorsque  le  point  A  est  imaginaire. 

On  peut  d'abord  remarquer  que  toute  droite  imaginaire 
du  plan  contient  un  point  réel.  En  effet,  son  équation, 
on  mettant  en  évidence  la  partie  réelle  et  la  partie  inia- 
ginaire,  peut  se  mettre  sous  la  forme 

P-hQ/=:o. 


(  i67  ) 
Don  Ton  voit  que  le  polnl  réd,  qui  est  rinterseetion 
d«s  deux  droites  réelles  P  ss  o  et  Q  =:  o,  se  trouve  sur  1a 
droite  proposée.  Toute  droite  imaginaire  contient  donc 
toujours  un  point  réel,  qui  peut  être  a  l'infini,  lorsque 
les  droites  P  s=:  o  et  Q  =  o  sont  parallèles  ;  dans  ce  cas, 
la  droite  imaginaire  passe  par  un  poitit  réel  de  la  droite 
de  Tinfini,  ou,  autrement  dit,  a  une  direction  réelle.  Il 
est  d'ailleurs  évident  qu'une  droite  imaginaire  ne  peut 
contenir  qu'un  seul  point  réel. 

Je  dirai  que  deux  points  sont  imaginaîrement  conju*- 
gaés  lorsque  leurs  coordonnées  sont  respectivement  des 
quantités  imaginairement  conjuguées;  que  deux  droites 
sont  imaginairement  conjuguées,  lorsque  Ton  peut  passer 
de  l'équation  de  Tune  k  l'équation  de  l'autre  en  changeant 
4*1  en  —  i,  et  réciproquement. 

De  cette  définition,  il  résulte  immédiatement  que: 
«     1^  Si  un  point  se  trouve  sur  une  droite  imaginaire  D, 
le  point  qui  lui  est  imaginairement  conjugué  se  trouve 
sar  la  droite  imaginairement  conjuguée  à  D; 

a^  Deux  droites  imaginairement  conjuguées  se  coupent 
en  un  point  réel  ; 

3°  Deux  points  imaginairementconjuguéssont  toujours 
situés  sur  une  même  droite  réelle,  et  cette  droite  est  évi* 
demment  la  seule  droite  réelle  qu'on  puisse  faire  passer 
par  chacun  des  deux  points. 

Cela  posé,  si,  par  un  point  A  on  mène  une  droite  îso^ 
tropedu  premier  système,  cette  droite  contient  un  point 
réel  a,  qui  sera  d'ailleurs  à  distance  finie,  puisque  la 
droite  isotrope  a  une  direction  imaginaire  et  coupe  la 
droite  de  Pinfini  à  l'ombilic  I*,  de  même  la  droite  iso- 
trope du  second  système,  passant  par  le  point  A,  contient 
un  point  réel  a\  situé  également  à  distance  finie. 

On  voit  que  le  point  A  détermine  complètement  les 
deux  points  a  et  a';  réciproquement^  ces  deux  derniers 
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points   déterminent  sans  ambiguïté  le  point  A,  car  ce 
dernier  point  est  Tintersection  de  la  droite  isotrope  du 
premier  système  passant  par  a  avec  la  droite  isotrope  du 
second  système  passant  par  a'. 

Nous  pourrons  donc  Gxer  sans  ambiguïté  la  position 
d^un  point  imaginaire  dans  le  plan,  par  la  position  des 
deux  points  réels  a  et  a\  ou,  si  Ton  veut,  par  la  position 
du  segment  cm'*,  nous  dirons  que  aa'  est  le  segment  re- 
présentatif du  point  imaginaire  A,  que  a  est  Toriginede 
ce  segment,  et  que  a'  en  est  Textrémité. 

Il  est  très-important  d'établir  que  ce  segment  repré- 
sentatif d'un  point  est  toujours  le  même,  quels  que  soient 
les  axes  du  plan  auxquels  on  Tait  rapporté. 

Soient,  à  cet  effet,  a  et  /3  les  coordonnées  imaginaires 
d'un  point  A,  et,  en  mettant  en  évidence  la  partie  réelle 
et  la  partie  imaginaire, 

a  =  a  -f-  a  ', 

La  droite  isotrope  du  premier  système  passant  par  ce 
point  a  pour  équation 

les  coordonnées  a^  et  fro  du  point  réel  a  situé  sur  celte 
droite  sont  évidemment 

et 

Changeons  maintenant  de  système  d'axes  rectangulaires, 
en  transportant  leur  origine  au  point  (|,  ri)  et,  en  les  fai- 
sant tourner  de  l'angle  co,  les  formules  de  transformation 
à  employer  seront  les  suivantes  : 

X  =1^  5  -f-  j:  cos»  —  Y  sina>, 
Y  =  >î  H-  JT  sin  w  -f-  r  cosu. 
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Les  nouvelles  coordonnées  du  point  A  seront,  dans  ce 
nouveau  système 

Ç  H-  (a'  -4-  a*'/)  cosw  —  ( P'  -f-  ^^i)  sinw 

et 

u  -»-{«'  ^-  a*'î)sin»  -+-  (P'  -h  p'i)  cos». 

Les  coordonnées  du  point  réel  situé  sur  la  droite  isotrope 
du  premier  système  passant  par  ce  point  seront,  d'après 
les  formules  précédentes, 

a,  =  Ç  H-  a'cosu  —  p'sin«»  —  a^'sin »  —  P" cm» 

et 

^',  =  u  -♦-  a'8În<k>  -f-  p'cos»  4-  a^coSM  —  p^sinw, 

ou  bien 

fl'^  =  Ç  +  flocos»  —  Àosinu 

b\  =  ïi  -^  aosin»)  -4-  ^ecosw. 

L'on  voit  que  a\  et  b\  se  déduisent  de  a^  et  de  b^  par  les 
formules  de  transformation  données  ci-dessus  ;  la  propo- 
sition est  donc  démontrée. 

4.  Cette  proposition  justifie  l'emploi  du  segment  aa! 
pour  représenter  le  point  imaginaire  A.  La  position  de 
ce  segment  ne  dépend  que  de  la  position  du  point  imagi- 
naire lui-même,  et  nullement  du  choix  des  axes  coor- 
donnés, que  nous  n'aurons  plus  dès  lors  à  considérer  que 
pour  éclaircir  et  établir  avec  plus  de  sûreté  quelques 
formules  fondamentales. 

Je  désignerai,  dans  tout  ce  qui  suit,  un  point  imagi- 
naire par  une  simple  lettre,  ou,  lorsque  Ton  voudra 
mettre  en  évidence  les  éléments  réels  qui  le  déterminent, 
par  son  segment  représentatif;  en  sorte  qu'un  point  ima- 
ginaire A,  ayant  pour  segment  représentatif  oa^  sera 
représenté  par  la  notation  (a,  a'). 

Aux  considérations  qui  précèdent,  j'ajouterai  les  ré- 
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flexions  soivantes.  Quand  un  point  est  réel,  les  deux 
extrémités  du  segment  qui  le  représentent  se  confondent 
avec  ce  point  lui-même.  Le  cas  d'un  point  réel  est  donc 
contenu  dans  le  cas  général  d'un  point  imaginaire. 

Soient  A  un  point  imaginaire,  cm*  son  segment  repré- 
sentatif; si  l'on  imagine  menée  par  a  une  droite  isotrope 
du  second  système,  cette  droite  sera  imaginai  rement  con« 
juguée  à  la  droite  Aa  ;  de  même,  si  par  a*  on  mène  une 
droite  isotrope  du  premier  système,  cette  droite  sera  ima- 
ginairement  conjuguée  a  la  droite  Aa'. 

Les  deux  droites  ainsi  obtenues  se  coupent  en  un  point 
A^  qui  est  évidemment  le  point  imaginai  rement  conjugué 
du  point  A,  et  qui  sera  représenté  parle  segment  a' a. 

D'où  cette  proposition  :  Si  (a,  a!)  désigne  un  point 
imaginaire,  (a',  a)  désigne  le  point  qui  lui  est  imaginai- 
rement  conjugué. 

D'où  encore  les  conséquences  suivantes,  que  je  me 
borne  à  mentionner  à  cause  de  leur  simplicité  : 

i^  La  droite  réelle  qui  joint  deux  points  imaginaire- 
ment  conjugués  est  perpendiculaire  au  segment  qui  re- 
présente à  la  fois  ces  deux  points  et  elle  passe  par  le  mi- 
lieu de  ce  segment  \ 

oP  Si  un  point  imaginaire  est  situé  sur  une  droite 
réelle  D,  et  si  Ton  connaît  l'origine  a  de  son  segment 
représentatif,  il  suffira  pour  obtenir  Textrémité  de  ce 
segment,  d'abaisser  de  Forigine  une  perpendiculaire  sur 
D  et  de  prolonger  cette  perpendiculaire  d'une  longueur 
égale  i  elle-même. 

5.  Dans  le  cours  de  ces  leçons,  lorsque,  pour  plus  de 
clarté  ou  pour  développer  certains  points  particuliers, 
j'aurai  recours  à  la  Géométrie  analytique,  j*emploierai 
de  préférence  un  système  de  coordonnées  particulier, 
déjà  employé  du  reste  avec  succès  par  divers  géomètres, 
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et  que  je  désignerai  sous  le  nom  de  coordonnées  îso^ 
îropes. 

Pour  le  définir,  considérons  un  point  quelconque  O 
du  plan,  et  menons  par  ce  point  dans  un  sens  déterminé 
une  droite  indéfinie  0«i>,  que  j'appellerai  Y  axe  des  coor* 
données^  le  sens  positif  de  cet  axe  étant  fixé  par  ce  qui 
précède. 

Par  un  point  quelconque  du  plan  A,  menons  une  droite 
isotrope  du  premier  système,  et  soit  a  le  point  de  ren- 
contre de  cette  droite  avec  Taxe  ;  désignons  de  même  par 
^  le  point  de  rencontre  de  Taxe  avec  la  droite  isotrope  du 
second  système  passant  par  le  point  A.  Je  prendrai  pour 
coordonnées  les  deux  longueurs  Oa  et  0(3,  qui  définissent 
évidemment  la  position  du  point  A,  et  je  poserai  Oa  =  u, 
et  0/3  =  w. 

Les  formules  relatives  aux  coordonnées  isotropes  sont 
faciles  h  établir;  je  me  bornerai  aux  suivantes,  dont  je 
vais  me  servir  tout  à  l'heure. 

Si  nous  rapportons  la  figure  à  des  axes  rectangulaires^ 
en  prenant  0(ù  pour  axe  des  x,  et  la  perpendiculaire  en 
0  pour  axe  des  j^,  et  si,  de  plus,  nous  désignons  par  x  eiy 
les  coordonnées  du  point  A  dans  ce  nouveau  système, 
Ton  voit  immédiatement  que  Ton  a 

<vz=:  X  —  yi. 

Soient  deux  points  du  plan  a  et  a',  et  ici  je  les  suppose 
essentiellement  réels^  soient  respectivement  j:,j^  et  x'^y'^ 
u,  IV  et  u',  \v'  leurs  coordonnées  dans  les  deux  systèmes. 
On  a  les  formules  connues 

j^  —  X  =  aa*  cos>, 
y'  —  j  =  aa'  s\ï\\j 

(ormules  daub  les([uelles  «a'  est  essentiellement  positij^ 
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et  où  A  désigne  Fangle  qu^il  faut  faire  décrire  au  segment 
aa\  en  le  faisant  tourner  autour  du  point  a,  dans  le  sens 
des  aiguilles  d^une  montre(^).,  jusqu'à  ce  que  la  ^i/iec£îo/i 
positwe  de  cette  droite  devienne  parallèle  à  la  direction 
f^oj/aVedeTaxe  Oa.  J'entends  ici  par  direction  positive 
de  la  droite  aa\  la  direction  dans  laquelle  se  mouvrait 
un  point  mobile  allant  du  point  a  au  point  a\  sans  passer 
par  Tinfini. 

Il  est  clair  que  par  la  définition  qui  précède,  Tangle  X 
est  défini  a  un  multiple  près  d'une  circonférence  entière. 

Multiplions  maintenant  la  deuxième  des  relations  pré- 
cédentes par  I,  ajoutons-la  à  la  première;  retranchons- 
les  ensuite  Tune  de  Tautre,  on  obtiendra  les  deux  équa- 
tions fondamentales  suivantes  : 

(i )  u!  —  uz=.  aa' .  e^^ 

(  2  )  «''  —  wz=.  aa! .  ét"^', 

< 

équations  où  a(i  et  X  ont  le  sens  que  j'ai  fixé  précé- 
demment. 

Des  deux  équations  précédentes  découlent  les  deux  qui 
suivent: 

(3)  4^«  = .- 


(4)  («'->ii)(cf^'-«r)=:fla'   . 

Je  ferai  remarquer,  en  terminant, que  les  formules  précé- 
dentes subsistent  même  quand  les  points  a  et  a'  sont  ima- 
ginaires, mais  alors  il  est  très-délicat  de  fixer  la  valeur 
précise  de  Tangle  X. 

La  formule  (4)  seule  peut  être  employée  sans  ambi- 
guïté, car  elle  détermine  le  carré  de  la  distance  des  deux 


(*)  C'est  ce  que,  «Jurant  tout  ce  Cours,  j'appellerai  le  sens  direct  de 
rotation. 
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points,  carré  qui  a  par  lui -même  une  valeur  |)arraitement 
déterminée. 

6.  Êualuation  de  la  distance  de  deux  points  imagi'^ 
noires. 

Soient  deux  points  imaginaires  A  et  B,  et  soient  res- 
pectivement li,  tv  et  u\  w'  leurs  coordonnées  isotropes. 
Désignons  de  plus  par  aa'  le  segment  représentatif  du 
point  A,  et  par  hV  le  segment  représentatif  du  point  B; 
autrement  dit,  posons  A  =  (a,  a')  et  B  =  (&,  i^). 

La  formule  (4)  <lti  paragraphe  précédent  pouvant  être 
employée  même  pour  des  points  imaginaires,  Ton  a 

Je  remaixpie  maintenant  que,  pour  les  deux  points  A  et  a, 
la  coordonnée  u  a  la  même  valeur*,  il  en  est  de  même  re- 
Utivement  aux  deux  points  B  et  &;  cela  résitlte  évidem- 
ment de  la  définition  même  des  points  a  et  b.  Les  points 
aei  b  étant  réels,  on  peut  leur  appliquer  la  formule  (i) 
du  paragraphe  5,  et  Ton  a 

u'  —  u=:  ab.  e^f 

ai  étant  pris  eu  valeur  absolue,  et  X  désignant  l'angle 
dont  il  faut  faire  tourner  la  direction  ab  pour  Tamcner  à 
être  parallèle  à  la  direction  positive  de  l'axe. 

De  même  les  deux  points  A  et  a\  ainsi  que  les  deux 
points  B  et  b'  ayant  respectivement  pour  la  coordonnée  iv 
la  même  valeur,  Ton  a  sans  ambiguïté 

a'V  étant  pris  en  valeur  absolue,  et  0  désignant  l'angle 
dont  il  faut  faire  tourner  la  direction  a'b'  pour  Ta  mener 
à  être  parallèle  à  la  direction  positive  de  Taxe. 
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Des  relalions  précédentes,  on  déduit  immédiatement 
ou  en  posant  X  —  0  =  /^i 

Il  est  clair  que  Tangle  jx  est  Tangle  dont  il  faut  faire  tourner 
la  direction  ab^  autour  du  point  a  et  dans  le  sens  direct, 
pour  ramener  à  être  parallèle  à  a!V, 

Ou  a  donc  la  proposition  fondamentale  suivante  : 

Proposition.  —  Etant  donnés  deux  points  imagi" 
naires  A  =  (a,  a')  ef  B  =  (i,  i'),  le  carré  de  la  distance 
de  ces  deux  points  est  une  quantité  imaginaire  dont  le 
module  est  la  racine  carrée  du  produit  des  longueurs 
ab  et  a'b\  ces  longueurs  étant  prises  positii^ementy  et 
dont  r  argument  est  l^  angle  dont  il  faut  faire  tourner 
la  direction  ab,  autour  du  point  a  et  dans  le  sens  direct^ 
pour  t amener  à  être  parallèle  à  a^b'» 

Remarque.  La  proposition  précédente  s'applique  évi- 
demment au  cas  où  Tun  des  deux  points  donnés  est 
réel,  les  deux  extrémités  du  segment  qui  le  représente 
se  confondant  alors  avec  ce  point  lui-même. 

7.  Deux  points  A  et  B,  réels  ou  imaginaires,  élant 
donnés  dans  un  plan,  on  peut,  comme  on  vient  de  le  voir, 
déterminer  facilement  et  sans  ambiguïté  le  carré  de  la 
distance  AB. 

Quant  à  la  distance  AB  elle-même,  elle  D*est  déter- 
minée qu'au  signe  près;  ou,  si  Ton  veut,  Targument  de 
la  quantité  imaginaire  qui  exprime  sa  valeur  n*est  dé- 
terminé qu'à  un  multiple  près  de  tt. 

Un  segment  de  droite  isolé  ne  peut,  en  e/fet,  comporter 
par  lui-même  aucun  signe-,  mais  quand  il  se  trouve  sur 
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une  droite  délerminëe,  réelle  ou  imaginaii^e,  et  quand 
on  a  préalablement  fixé  le  sens  que  Ton  est  convenu  de 
regarder  comme  positif  sur  celte  droite,  le  segment  a  iui- 
mème  uuo  vajeur  bien  déterminée. 

C'est  à  la  détermination  de  cette  valeur  que  je  consa- 
crerai la  leçon  suivante. 


SUR  LA  RKGLE  DES  SIGNES  EN  GÉOMÉTRIE; 
Pah  m.  laguerre. 


1.  Lorsque,  dans  une  figure,  Ton  a  à  considérer  des 
segments  comptés  sur  une  même  droite,  ou  des  angles 
ayant  même  sommet,  tous  les  géomètres  ont  reconnu 
Tatilité  et  la  nécessité  d'affecter  un  signe  k  ces  segments 
et  à  ces  angles;  le  Cours  de  Géométrie  supérieure  de 
M.  Chasles  offre  un  exemple  des  nombreux  avantages 
que  l'emploi  de  la  règle  des  signes  a  ainsi  introduits  dans 
la  science. 

Mais  lorsque  Ton  considère  des  segments  comptés  sur 
des  droites  différentes  ou  des  angles  n'ayant  pas  le  même 
sommet,  il  semble  généralement  admis  que  la  règle  des 
signes  n  est  plus  applicable.  M.  Chasles,  dans  la  Préface 
de  son  Cours,  exprime  formellement  cette  idée  : 

«  Si  Ton  ne  démontre  ordinairement,  dit-il  (Préface 
delà  Géométrie  supérieure^  p.  ix),  une  formule  ou  une 
relation  que  par  une  certaine  figure,  et  non  dans  Tétat 
d'abstraction  et  de  généralité  qui  permettrait,  au  mojen 
des  signes  +  et  —  affectés  aux  segments  et  aux  angles, 
pour  marquer  leur  direction ,  de  l'adapter  à  tous  les  états 
de  la  figure,  il  est  facile  d'en  reconnaître  la  raison.  C'est 
que  les  propositions  qui  forment  le  plus  ordinairement 
les  éléments  de  démonstration,  dans  la  Géométrie  an- 


cîenne,  ne  comportent  pas  Tapplicalion  du  principe  des 
signes.  Telles  sont  la  proportionnalité  des  côtés  homo- 
logues dans  les  triangles  semblables,  celle  encore  delà 
proportionnalité  y  dans  tout  triangle,  des  côtés  aux 
sinus  des  angles  opposés.  La  règle  des  signes  ne  s'ap- 
plique point  à  ces  propositions,  puisque  les  segments 
que  l'on  y  considère  sont  formés  sur  des  lignes  diffé- 
rentes ^  et  les  angles  autour  de  sommets  différents.  » 

Je  me  propose  de  faire  voir,  dans  cette  Note,  que,  con- 
trairement à  ridée  émise  par  F  illustre  géomètre,  la  r^Ie 
des  signes  s^applique  à  tous  les  théorèmes  de  Géométrie 
sans  exception. 

Je  me  bornerai  à  examiner,  sous  ce  point  de  vue,  la 
dernière  des  propositions  mentionnées  dans  la  citation 
que  j'ai  reproduite  ci^dessus.  Les  considérations  très- 
simples  qui,  dans  ce  cas,  résolvent  la  question,  s'étendent 
d^elles-mèmes  à  toutes  les  autres  propositions;  ce  théo- 
rème, d'ailleurs,  est  Tun  de  ceux  dont  l'usage  est  le  plas 
fréquent  pour  établir  les  relations  qui  existent  entre  des 
segments  comptés  sur  des  droites  difiérentes,  en  sorte 
qu*il  suffit  presque  d'établir,  relativement  à  ce  théorème, 
la  règle  des  signes  pour  légitimer  d'une  façon  générale 
l'emploi  de  cette  règle. 

2.  Etant  donnés  un  certain  nombre  de  points  situés 
sur  une  même  droite,  on  peut  assigner  à  cette  droite  un 
certain  sens  positif,  en  admettant  qu*un  point  mobile, 
qui  se  mouvrait  dans  ce  sens  sur  la  droite,  parcourt  des 
longueurs  positives.  Cette  assignation  pourra,  dans  la  plu- 
part des  cas,  être  faite  arbitrairement  ;  dans  d'autres  cas, 
au  contraire,  elle  devra  être  faite  d'une  manière  déter- 
minée, en  sorte  que  cette  détermination  elle-même  sera 
une  partie  essentielle  de  la  proposition  de  Géométrie  que 
Ton  aura  a  considérer. 
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Quoi  qu'il  en  soît,  cette  assignation  une  fois  faite, 
pour  éviter  toute  confusion,  je  désignerai  une  droite  sur 
laquelle  on  aura  fixé  le  sens  positif  sous  lie  nom  de  di- 
rection. Deux  points  A  et  B,  se  trouvant  sur  une  direc- 
tion donnée  d^  le  segment  AB  a  un  signe  parfaitement 
déterminé,  et  il  est  clair  que  ce  signe  change  quand  on 
change  la  direction  de  d. 

Etant  données  deux  directions  a  et  6,  l'angle  (a^b) 
que  fait  la  direction  a  avec  la  direction  h  est  Tangle  dont 
il  faut  faire  tourner  a  autour  de  Tintersection  des  deux 
droites  jusqu'à  ce  que  les  deux  directions  s'appliquent 
Tune  sur  l'autre  et  soient  dirigées  dans  le  même  sens. 
Cet  angle,  on  le  voit,  est  déterminé,  à  un  multiple  près 
d'une  circonférence  entièt*e;  son  sinus  et  son  cosinus 
sont  donc  aussi  parfaitement  déterminés. 

Etant  donné  Tangle  (a^  h)  de  deux  directions,  si  Tune 
de  ces  directions  change  de  sens,  Tangle  est  augmenté 
d'une  demi-circonférence;  par  conséquent,  le  sinus  et  le 
cosinus  de  cet  angle  changent  de  signe. 

3.  Cela  posé,  nous  pourrons  énoncer  de  la  façon  sui- 
vante la  proposition  relative  à  la  proportionnalité  des 
côtés  d'un  triangle  aux  sinus  des  angles  opposés. 

Proposition.  —  Étant  donné  un  triangle  ABC^  sillon 
assigne  arbitraîr'ement  un  sens  positif  aux  trois  droites 
qtd  forment  les  côtés  de  ce  triangle,  et  si  Von  désigne 
par  a,  b^c  les  trois  directions  ainsi  obtenues^  a  étant  la 
direction  qui  renferme  les  côtés  B  cf  C,  etc.,  on  a  les 
relations  sidifantes,  qui  comportent  la  règle  des  signes, 

AB  BC  CA 


sm{a^b)       %\n{b^c)       sin(c,  ^) 

Pour  démontrer  cette  proposition,  il  suffit  d'assigner 
aux  côtés  du  triangle  une  direction  déterminée  :  on  vé- 
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rifie  facilement  Inexactitude  des  formules  ci-dessus.  On 
peut  remarquer  maintenent  que  l'on  peut,  sans  qu'elles 
cessent  d'être  exactes ,  prendre  un  côté  quelconque 
dans  un  sens  inverse  à  celui  que  Ton  considérait  tout 
d'abord. 

Supposons,  par  exemple,  que  l'on  change  le  sens  de 
la  direction  a  y  BC  changera  alors  de  signe,  ainsi  que 
sin  (a,  b)  et  sin  (c,  /i)  ;  les  autres  quantités  ne  subissant 
aucun  changement,  Ton  voit  que,  dans  la  série  d'égalités 
précédentes,  chaque  terme  aura  changé  de  signe  :  réa- 
lité ne  sera  donc  pas  troublée. 

4.  La  proposition  précédente  étant  établie  eu  toute 
rigueur,  je  m'en  servirai  pour  démontrer  la  relation  qui 
existé  entre  le  rapport  anharmonique  d'un  faisceau  de 
quatre  droites  et  le  rapport  anharmonique  des  quatre 
points  où  ce  faisceau  est  coupé  par  une  transversalequel* 
conque. 

M.  Chasies  (Géométrie  supérieure^  §  XIII),  pour  éta- 
blir celte  relation,  emploie  aussi  la  proposition  préi*é- 
dente;  mais  comme,  pour  lui,  elle  ne  comporte  pas  l'em- 
ploi de  la  règle  des  signes,  il  démontre  d'abord  par  son 
moyen  que  les  deux  rapports  anharmoniques  ont  la 
même  valeur  absolue;  il  prouve  ensuite,  par  une  consi- 
dération directe,  qu'ils  ont  le  même  signe. 

Il  est  facile  de  voir  que  le  théorème  de  la  proportiou- 
nalilé  des  côtés  aux  sinus  suffit  pour  la  démonstration  de 
l'égalité  des  deux  rapports. 

Soit  un  faisceau  de  quatre  droites  passant  par  un  même 
point  O;  assignons  à  chacune  de  ces  droites  un  sens  po- 
sitif abitraire,  et  soient  a,  /;,  c,  d  les  quatre  directions 
ainsi  obtenues.  Soient,  de  plus.  A,  B,  C,  D  les  points  où 
une  transversale  quelconque  coupe  les  droites  de  ce  fais- 
ceau ;  donnons  à  cette  transversale  un  sens  positif  pris 
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arbitrairement,  et  appelons  o)  la  direction  de  cette  trans- 
versale. Cela  posé,  en  appliquant  au  triangle  OAB  la 
proposition  énoncée  ci-dessus,  il  viendra 

AB  sin  (6,  fl) 

OA       sin  (w ,  ^  )  ' 

de  même  le  triangle  OAB  donnera 

AD       sin  {d,  a) 
OA        sin(«,  d) 

d'où 

AB         ^ïn(bya)     sinfw,  </) 

AD        sin(&>,  à)     sin  [d,  a) 
on  aurait  de  même 

CB        sin(  b^  c)     sin(oi>,  d) 
CD        s\n((a,b)    sin(rf,  f) 

d'où  enfin 

AB     CB  _  sin(rt,  b)     sinfc,  b) 
ÂD' CD  "~  sin(û,  fi)  '  8in(c,  d)  ' 

égalité  qui,  ainsi  que  la  proposition  dont  j'étais  parti, 
comporte  la  règle  des  signes. 

Il  est  à  remarquer  que  la  valeur  du  rapport  anharmo- 
nique  du  faisceau  de  quatre  droites  donnée  dans  le  se- 
cond membre  est  indépendante  du  sens  positif  que  Ton 
a  assigné  à  ces  droites  ;  car^  si  l'on  prend  en  sens  con- 
traire l'une  de  ces  directions,  la  direction  a  par  exemple, 
sin  (â,  b)  et  sin  (a,  d)  changeant  à  la  fois  de  signe,  leur 
rapport  reste  invariable. 

5.  Sans  multiplier  davantage  les  exemples,  j'énoncerai 
la  conclusion  suivante  : 

«  Lorsqu'un  théorème  relatif  à  des  segments  et  à  des 
angles  situés  d'une  façon  quelconque  dans  un  plan  est 

12. 
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con%^enablement.  el  complètement  énoncé^  il  doit  icm- 
jours  coniporUM*  la  règle  des  signes*   » 

Les  divers  théorèmes  se  distribuent  en  deux  classes 
bien  distinctes.  Pour  les  uns,  on  peut  choisir  d'une  façon 
arbitraire  le  sens  dans  lequel  est  prise  la  direction  posi- 
tive d^un  certain  nombre  de  droites,  et  alors  le  sens  dans 
lequel  on  doit  prendre  les  autres  droites  de  la  figure  est 
déterminé  par  les  théorèmes  eux-mêmes,  et  cette  déter- 
mination en  est  un  élément  essentiel  :  la  façon  dont  elle 
est  faite  doit  faire  partie  de  Ténoncé  lui-même  de  ces 
théorèmes. 

Pour  les  autres,  et  ce  ^ont  les  plus  nombreux,  le  sens 
positif  que  l'on  doit  attribuer  aux  diverses  droites  de  la 
figure  est  complètement  arbitraire;  et  si  les  théorèmes 
sont  convenablement  énoncés,  ils  doivent  être  vérifiés 
quelle  que  soit  la  façon  dont  on  fasse  cette  attribution. 

Les  considérations  qui  précèdent  ne  sont  pas  sans  doute 
de  nature  à  trouver  place  dans  renseignement  élémen- 
taire; leur  introduction  compliquerait  souvent  et  inuti- 
lement les  questions;  néanmoins,  comme  elles  tiennent 
à  un  point  de  doctrine  souvent  controversé,  j'ai  cru  qu'il 
n'était  pas  inutile  de  les  présenter. 


MÉTHODE  DE  L'ÉLIMINATION  DES  INTERVALLES 

p«ir  serfir  ï  la  résolitios  des  éqiatioiis  algébriques  et  truseeDdailes; 

Par  m.   HERMANN, 

Ancien  Élève  de  TÉcole  Normale. 


Cauchy  a  donné,  pour  le  calcul  numérique  de  la  plus 
petite  racine   positive  d'une   équation  algébrique,  une 
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formule  d*approximation  remarquable,  en  ce  qu'elle  per- 
inel  de  calculer  celte  racine,  quelles  que  soient  les  limites 
([iii  la  comprennent,  en  prenant  même,  si  Ton  veut,  les 
limites  supérieures  et  inférieures  des  racines  positives  de 
Tëquation.  Partant,  cette  méthode  permettrait  de  calcu- 
ler successivement  toutes  les  racines  en  les  considérant 
successivement  comme  étant  chacune  la  plus  pethe.  Tou- 
tefois, dans  Tesprit  de  Cauchy  et  de  ceux  qui  ont  écrit 
depuis  sur  ce  sujet,  il  était  nécessaire,  pour  l'application 
de  la  méthode  à  une  racine,  que  cette  racine  fût  séparée  ^ 
on  n'avait  donné  jusqu'ici  aucun  caractère  permettant 
de  reconnaître  avec  certitude  si,  en  partantd'un  nombre  a, 
Féquation  ne  contenait  aucune  racine  plus  grande  que  a. 
Néanmoins  la  formule  de  Cauchy,  interprétée  d'une 
manière  convenable,  constitue  une  méthode  complète- 
ment générale  pour  la  résolution  des  équations  nu- 
mériques. Toutefois,  il  est  bon  de  la  combiner  avec 
quelques  caractères  éliminatoires  qui  en  facilitent  les. 
applications. 

C'est  à  Tensemble  de  ces  caractères  éliminatoires  et  de 
la  formule  de  Cauchy;  que  je  propose  de  donner  le  nom 
de  méthode  d^ élimination  des  intervalles ^  parce  que  le 
caractère  comme  le  but  de  cette  méthode  est  d'éliminer 
successivement  les  intervalles  qui  ne  contiennent  pas  de 
racines  réelles. 

Occupons-nous  d'abord  de  la    recherche  de  ces  ca- 
ractères. 

Premier  caractère  éliminatoire,  —  Soit  imc  équaticvi 
/(x)  =  o,  que  j'écris  sous  la  forme 

y(.r)  —  >Kj:)=:o, 

y(xj  étant  rcnsemble  des  termes  précédés  du  signe  -+-, 
^(x)  Tensemble  des  termes  précédés  du  signe  — .  L'équa* 
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tîon  n^aura  aucune  racine  comprise  enlre  a  et  fr  si  les 
deux  quantités y(n)9  f(b)  étant  de  mêmes  signes,  par 
exemple  positives,  il  en  est  de  même  de 

car  cette  quanti  té  est  inférieure  à  la  plus  peti  te  va  leur  de/(x) 
entre  a  et  b.  Cette  simple  remarque  pourrait  suffire  pour 
la  résolution  des  équations  numériques,  algébriques  ou 
transcendantes^  seulement,  dans  une  équation  transcen- 
dante, les  termes  positifs  ne  sont  pas  toujours  ceux  qui 
sont  précédés  du  signe  +i  les  termes  négatifs  ceux  qui 
sont  précédés  du  signe  — ,  et  la  plus  petite  valeur  d'un 
terme  n'a  pas  toujours  lieu  pour  la  plus  petite  valeur  de  la 
variable;  mais  cela  n^ infirme  en  rien  la  conclusion  pré- 
cédente. Seulement,  dans  les  termes  précédents,  il  fau- 
dra remplacer  x  tantôt  par  a,  tantôt  par  £,  de  manière  à 
leur  donner  leur  petite  valeur,  et,  dans  Tensemble  des 
termes  négatifs,  remplacer  également  x  tantôt  par  a, 
tantôt  par  &,  de  manière  à  leur  donner  leur  plus  grande 
valeur.  Ce  caractère  se  présentera  toujours  si  les  termes 
a  et  b  sont  suffisamment  rapprochés;  car  dire  que/(x) 
est  positif,  c'est  dire  que  Tensemble  des  termes  positifs 
l'emporte  d^une  quantité  finie  sur  Tensemble  des  termes 
négatifs,  et  la  substitution  de  a  à  &  dans  un  terme  ou  un 
coefficient  n'altère  qu'infiniment  peu  ce  terme  ou  ce  coef- 
ficient si  les  nombres  a  et  &  sont  suffisamment  voisins. 
Considérons  par  exemple  Téqualion  transcendante 

(4  —  3x*)  sin.r  —  ^ascosx  =:o. 

Cherchons  si  celte  équation  a  des  racines  réelles  com- 
prises entre  92  et  gS  degés.  Le  résultat  de  la  substitution 
de  9a  degrés  est  : 

pour  92". ...    —  3,475* 

pour  95" —  3,653. 
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L^équalion  n'aura  aucune  racine  réelle  entre  92  et 
95  degrés,  si,  eu  donnant  au  terme  négatif  (4  —  3  Jt")  sinx 
sa  plus  petite  valeur,  au  ternie  positif — 4<^cosx  sa 
plus  grande  valeur,  on  a  encore  un  résultat  négatif.  La 
plus  petite  valeur  absolue  du  terme 

(4  —  3x^)sin.r 

s'obtiendra  en  remplaçant  x  par  9a  degrés  dans  3x',  et 
par  95  degrés  dans  sinx.  On  obtient  ainsi 

—  3,722. 

La  plus  grande  valeur  du  terme  — 4*^^'^^*^  dMVdi  lieu 
pour  X  =  95°,  ce  qui  donne 


•      -4-0,577, 

comme 

—  3,722  H-  0,577 

est  négatif. 

L'équation  transcendante  n^a  aucune  racine  réelle 
comprise  entre  92  et  95  degrés. 

Deuxième  caractère  éUndnatoire. —  Si  deux  nombres, 
a  et  6,  substitués  dans  le  premier  membre  d'une  équation, 
donnent  des  résultats  de  même  signe,  par  exemple  posi- 
tifs, Téquation  n^aura  aucune  racine  réelle  comprise 
entre  a  et  b^  si  la  quantité 

« 
a  le  même  signe  quey(a}  et  f(b).  Le  caractère  est 

une  conséquence  de  la  formule  de  Cauchy. 

Formule  de  Cauchy.  —  Proposons-nous  de  résoudre 
le  problème  suivant  : 
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Une  fonction  (*)  ayant  un  certain  signe  ^  par 
exemple  positifs  trouver  une  limite  de  V intervalle  pour 
lequel  cette  fonction  conserve  son  signe. 

Supposons  qu'une  fonction  soit  positive  pour  x  =  a 
et  j:  =  6,  il  est  clair  que  cette  fonction  sera  positive  tant 
que  Ton  aura 

(i)  /^a•^à)>o; 

or  on  a 

/(«  -h  h)  =fa  4-  h  [/'  (a  ^  Ô/O] 

=  /«  H-  h  [^'  (fl  -4-  OA)  —  f  (fl  H-  eA)]. 

OrQ/(a-h5A)  est  toujours  supérieur  àc[/(a),4''(^-l-^A) 
est  toujours  inférieur  à  ^'(Â);  par  conséquent,  pour 
satisfaire  à  Tinégalité  (i),  il  suffira  de  satisfaire  à  Tiné- 
galité 

!» 

si   f'(a)  —  ^'(&)  est  positif,  cette  inégalité  aura  lieu 
d'elle- même,  sinon  il  suffira  de  prendre 

(-)  ^<T7         -^^ 


f(^J-f'(«) 


La  formule  (2)  est  la  formule  de  Cauchy.  L'interpré- 
tation que  nous  en  avons  donnée  permet  de  l'appliquer  à 
la  résolution  numérique  des  équations,  puisqu'elle  per- 
met, à  partir  d'une  valeur  quelconque  de  la  variable, 
d'éliminer  un  intervalle  ne  contenant  pas  de  racines 
réelles.  Elle  s'applique  également  aux  équations  trans- 
cendantes sous  le  bénéfice  des  précautions  que  nous  avons 
déjà  indiquées. 


' 


I 


(')  C*e«t  en  donnant  cette  interprétation  à  la  formule  deCauchy  qu'il 
nom»  a  été  possible  de  créer  la  méthode  d^éliminatlon  des  interTalIes. 
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On  pourrait  de  même  trouver,  à  partir  de  6,  une  li- 
mite k  telle,  que  Fëquation  n'ait  aucune  racine  com- 
prise entre  b  —  k  ei  b.  On  trouvera  facilement  que  si  la 
quantité 

f(«)~t'(M 

est  positive,  Tëquation  n'aura  aucune  racine  réelle  com- 
prise entre  a  et  6,  ce  qui  constitue  un  troisième  carac- 
tère éliminatoire,  et  que,  si  cette  quantité  est  négative, 
Téquation  n'aura  aucune  racine  comprise  entre 

.et.-         ^^'^ 


f  (.)-+'(«) 


En  résumé,  nous  voyons  que  si  une  fonction  est  de 
même  signe  pour  deux  valeurs  a  et  6  de  la  variable, 
nous  pourrons  reconnaître  que  Téquation  n'a  aucune 
racine  comprise  entre  a  et  &,  si  le  signe  dey*(a)  et  de 
f(b)  est  le  même  que  celui  d'une  des  trois  équations 
suivantes  : 

f  («)-  +  (*)> 

t'(«)-f(^), 
f(«)-?'(^). 

Si  chacune  de  ces  quantités  n'est  pas  de  même  signe 
que /(a)  elj(b)j  l'équation  n  aura  néanmoins  aucune 
racine  comprise  entre 

-.  /H  et      *-         ^'*) 


D'après  cela,  pour  résoudre  une  équation  par  la  mé- 
thode de  F  éli  mi  nation  des  intervalles,  on  fera  dessubsti- 
tuûons  équidistantes  ou  non  dans  les  fonctions 
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les  caractères  éliminatoires  permettront  de  rejeter  un 
grand  nombre  d^intervalles  ne  contenant  pas  de  racines 
réelles,  et  la  formule  d'approximation  de  resserrer  la  re- 
cherche des  racines  réelles  dans  les  intervalles  non  élimi- 
nés. S*il  s'agit  d'une  équation  algébrique,  il  sera  bon  de 
faire  ces  substitutions  par  la  méthode  des  différences  qui 
se  prêle  d'une  manière  remarquable  à  la  recherche  des 
résultats  obtenus  dans  une  série  de  substitutions  équidis- 
tantes.  Pour  les  équations  transcendantes,  la    méthode 
des  différences  ne  peut  plus  être  employée,  et  c'est  au  cal- 
culateur à  diriger  d'une  manière  convenable  les  substi- 
tutions, par  exemple  en  employant  la  méthode  de  double 
fausse  position.  Mais  la  méthode  d'élimination  des  inter- 
valles offre  cela  de  remarquable  qu'elle  est  applicable  à 
toutes  les'  formes  d'équations  transcendantes,  et  qu  elle 
participe  à  la  généralité  de  la  série  de  Taylor,  dont  elle 
est  ane  application  importante. 

Application  numérique.  —  L'exemple  suivant  fera 
mieux  saisir  l'usage  des  caractères  et  de  la  formule  d'ap- 
proximation. 

Soit  proposé  de  résoudre  l'équation 

.f-' —  8jr* -h  jr' —  SX -h  lo  =^/o. 

Occupons-nous  seulement  de  la  recherche  des  racines 
positives.  4  ^st  la  limite  supérieure  des  racines  positives. 
Je  substitue,  dans  le  premier  membre,  les  nombres  o,  i, 
2,  3,  4  : 

®(x)  =  jr*  H- jr' -h  lo,       — '^[x)  =.  —  8x» — 2j:. 
o  -f-  lo  — o    )  int.  élim.  d'après 


I 

-h  12 

-lO) 

le  1"  caract. 

?> 

-f  46 

68 

3 

-f-  262 

--  222 

4 

-f-  io4o 

—  520 

(  '87) 
Pour  trouver  les  racines  de  rëquation  comprises  entre 
I  et  a,  substituons  dans  cp  (x)  et  ^  (x)  des  nombres  équi- 
distants  de  o,  t  : 


,3 

,4 
,5 

,6 

>7 
,8 

»9 


12,820 
13,928 
i5,4o3 
17,338 
-+- 19,843 
23,045 
27,079 
32,197 


—  10 

—  12,848 

'     !;  }  éliminé. 

—  20,170  ) 

—  24,752 

—  3o,ooo 

—  35,068 

—  42,7^ 

—  5o , 256 


+  46 


-68 


Id. 
ïd. 
Id. 
Id. 
Id. 

Id. 


L'équation  a  un  nombre  impair  de  racines  comprises 
entre  i  et  1,1,  et  n*en  a  aucune  entre  1,2  et  2.  Pour 
Tintervalle  compris  entre  1,1  et  i ,  2,  il  y  a  doute.  Ayons 
recours  au  deuxième  caractère  éliminatoire,  substituons 
1,1  et  1,2  danscf'(x)  et  ^'  (x). 


1,1 


1,2       -h 


9,74       -3i,4    1  éliminé 
12,968    ~  36,56  )  ^*'"''°''- 


La  formule  d^approzimation  nous  permet  de  resserrer 
la  recherche  des  racines  comprises  entre  i  et  1,1;  elle 
nous  apprend  que  l'équation  n'a  aucune  racine  comprise 

entre  1  et  1  +  -rj-, —  }      , — ■  »  ou  entre  1  et  i  ,08- 

+  (i,i)-ç'(i) 

Les  racines  réelles  comprises  entre  i  et  a  se  trouvent 
resserrées  dans  Tintervalle  compris  entre  i  ,08  et  1,10, 
intervalle  qu'il  serait  facile  de  resserrer  encore  da- 
vantage. 
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DÉiONSTRATION  DUN  THBORÈMR  DB  GÉONÎTME  (') 

Pae  m.  GRANT, 

Élève  de  rinstitvtion  Massin. 


Un  cercle  variable,  assujetti  à  passer  par  un  point 
fixe  P,  coupe  une  conique  aux  points  h  ^  A',  A",  A". 

Démontrer  que  la  quantité  — '- '— — ^ est  con- 
stante^ R  étant  le  rayon  du  cercle. 

Soient  d  et  d' les  distances  du  point  P  avec  les  deux 
droites  A  A'  et  hl'h!''.  On  a,  d'après  un  théorème  connu, 

PA.PA'  =  2rfR, 

PA^PA^^rrra/^'R, 

d'où 

PA.PA^PA^PA"' 


R' 


=  4//rf'. 


Tout  revient  à  démontrer  que  dd*  est  constant.  Je 
prends  des  axes  rectangulaires  dont  l'origine  est  en  P. 
Les  équations  de  la  conique  et  du  cercle  sont 

.r»-h  jr*-f-  aux  -h  'xby  ^=.  o. 
Pour  une  certaine  valeur  de  A,  Téquation 
(i)        (A-+-X)x»-h  2Rj:j-h(C-hX)j*-h.  ..-+-F  =  o 
devra  représenter  les  deux  droites  AA'  et  A'^A'",  c'est- 


(  ")  Ce  ihéorème  s  utond  à  toute;»  les  courbes  algébriques;  voir  {Compws 
rcftiffii,  janvier  i865)  une  Noie  de  M.  Laj^uerre  sur  les  propriétés  ];ênéraU's 
de»  courbes  algébriques. 
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à-(iire  que,  si  les  équations  de  ces  deux  droites  sont 

X  cosa  -4-  j  sin  a  —  d  =  o, 
j'cosa'-h  J  sina  —  d'=zo, 

I  équation  (i)  devra,  pour  une  certaine  valeur  de  X,  être 
identique  à  Téquation 

(xcosa  -h  ^  sina  — d)  (.r  cosa'-h  j  sina' —  r/')  =z  o, 

ou  bien 

Hcosaco«a'-+-2xjsin(a-ha')-l-j'sinasina'-4-...  -{-dd'zzr.o. 

J identifie;  Ton  a 

rosacosa'        sina. sina'        sin(a -h  a')         dd' 


A-h^              C-hX 

B 

d'où 

cos(a-l-a') 

sin(a-^-a')        dd' 

A  — C      "^ 

B          ~    F  ' 

et,  par  suite, 

dd'  — 

F 

V^(A  — C>-f-B^ 
ce  qui  démontre  que  dd'  est  constant. 


SOLUTIONS  DES  QUESTIONS  PROPOSEES 
DANS  LES  NOUVELLES  ANNALES. 


Question  957 

(foir  i*  «érle,  t.  Vin,  p.  479) 

Solution  de  M.  I.IONNET. 

Euler  dit  avec  raison  que  Fermât,  en  proposant  cette 
question  aux  géomètres  de  son  temps,  avait  en  vue  un 
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mode  de  démonstration  exclus! Tement  gëomélriqtte ,  à  la 
manière  des  anciens  qui  rejetaient  toute  espèce  de  dé- 
monstration algébrique  [Demonstrationes  quœ  analjrsin 
oient).  Sans  cette  explication,  on  aurait  de  la  peine  à 
comprendre  qu  une  question  si  facile  à  résondre  ait  été 
proposée  par  Fermât,  et  qu'aucun  des  géomètres  contem- 
porains n'en  ait  donné  la  solution.  Celle  que  nous  pro- 
posons aux  lecteurs  des  Noui^elles  Annules  nous  parait 
remplir  toutes  les  conditions  exigées  par  le  célèbre  géo- 
mètre toulousain. 

Éaohcé.  —  Étant  donné  un  demi-cercle  A  MB  dontlA 
est  le  diamètre ,  et  y  de  Vautre  côté  de  ÂB,  un  rec- 
tangle ABCD  dont  la  hauteur  AD  est  égale  au  côié  du 
carré  insciit  dans  le  cercle,  d'un  point  quelconque  M 
de  la  de  mi -circonférence  on  mène  les  droites  MC, 
IVID  qui  coupent  AB  aux  points  c^  d\  et  il  s* agit  de  dé- 
montrer que 

(i)  Â^' -f- B^' =  Âb' (M. 

Démoustratiojn.  —  Menons  les  droites  MA,  MB  jus- 
qu'à la  rencontre  de  la  direction  CD  en  A',  B',  puis  AE 
perpendiculaire  à  MA' jusqu'à  la  rencontre  de  A'B'  en  E. 
L'angle  AMB  inscrit  dans  un  demi-cercle  étant  droit,  les 
lignes  AE,  BB'  perpendiculaires  à  MA'  sont  parallèles, 
et,  de  plus,  égales  entre  elles  comme  opposées  dans  un 
parallélogramme;  donc  les  triangles  rectangles  ADE, 
BCB'  ayant  Thypoléniise  égale  et  un  autre  côté  AD  =  BC, 
le  troisième  côté  DE=  B'C.  De  plus,  les  droites  paral- 
lèles AB,  A'B'  étant  divisées  aux  points  c  et  C^  ^et  D 


(  "  )  AB,  CD  étant  des  droites  quelconques,  nous  désignons  par  AB 
le  carré  construit  sur  AB,  et  par  reet(AB,  CD)  le  rectangle  dont  AB,  CD 
«ont  les  deux  dimensions. 
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m  segments  proportionnels,  on  a 

AB  :  A'B'=:  Af  :  A'C  =  B^:  B'D; 

donc  le  triangle  ayant  pour  côtés  les  droites  AB,  Ac,  B//, 
dont  la  plus  grande  est  moindre  que  la  somme  des  deux 
autres ,  est  semblable  au  triangle  qui  a  pour  côtés  les 
droites  A'B',  A'C,  B'D:  donc,  pour  établir  l'égalité  (i), 
il  suffit  de  prouver  que  ce  dernier  triangle  est  rectangle, 
ou,  autrement,  qu'on  a 


(l)  A'C     -f^B'D     ::^  A'B'    . 

Or  la  somme  des  carrés  faits  sur  A'C  et  B'D,  sommes 
des  droites  A'D,  CD  et  CD,  B'C,  est  égale  h  la  somme  des 

carrés  faits  sur  A'D,  CD,  B'C,  plus  CD  ,  plusdeuxfoisla 
somme  des  rectangles  (A'D,  CD  ),  (CD,  B'C)  ;  et,  d'autre 
part,  le  carré  fait  sur  A'B',  somme  des  droites  A'D,  CD, 
RX,  est  égal  à  la  somme  des  carrés  faits  sur  ces  trois 
droites,  plus  deux  fois  la  somme  des  rectangles  (A'D,  CD), 
(CD,  B'C),  (A'D,  B'C);  donc,  pour  démontrer  l'égalité  (a), 
il  suffit  de  prouver  qu'on  a 

CD*  =2rect(A'D,  B'C), 
ou 

(3)  2Âd'  =  2rect(A'D,  DE), 

en  observant  que  AD  est  égal  au  côté  du  carré  inscrit 
dans  le  cercle  dont  le  diamètre  AB  =  CD,  et  que 
B'C=  DE.  Mais  chacune  des  lignes  AA',  AE,  A'E  dont 
la  dernière  égale  A'D  +  DE ,  étant  l'hypoténuse  d'un 
triangle  rectangle,  on  a 


AD   -f-DE    -h2AD    =A'D    -+-  DE   -+- 2rect(A'D,  DE), 

ou 

2AD    =  2rect(A'D,  DR).  c.  q.  r.  d. 
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ERRATUM  DES  TABLES  DE  LOGARITHMES  Dl  8GHRl!l. 


Page  399,  colonne  D.c,  ligne  ai  :  au  lieu  de  4^3, 
lisez  464- 

QUESTIONS. 


988.  ÉUnl  donnée  une  ellipse  de  Cassini,  et  étant  pris 
sur  cette  ellipse  deux  couples  de  points  diamétralement 
opposés  a,  a' et  6,  b'\  si  Ton  joint  ces  quatre  points  à 
un  point  quelconque  m  de  la  courbe,  la  différence  des 
angles  a'ma  et  b'mb  est  constante.       (E.  Laguerhe.) 

989.  Une  conique  passant  par  quatre  points  m, 
/}  et  /7,  q\  soit  h  le  point  de  rencontre  des  droites  mn 
et  pÇj  et  désignons  respectivement  par  a  et  b  les  points 
où  une  tangente  quelconque  à  la  conique  coupe  les 
droites  mn  et  pg. 

Démontrer  que  Ton  a  la  relation  suivante  : 


Jam .  bp        ^an .  bq        _    i—» — rr 
y-  ^  -I- ^  =  C  yjah.bh , 

\Jhm .  hp        ^hn .  hq 

la  lettre  C  désignant  une  constante.      (E.  Laguekkb.) 

990.  On  donne  un  tétraèdre  A,  Âf  Ag  A4  et  un  point  O. 
Désignant  par  Vi  le  volume  OAt  Ag  A4,  par  V,  le  volume 
OAi  As  A4, .  • .,  on  aura  la  relation 

2  ÔÂ,  V;  -4-220AaOA3COsA,OA5V,V3=:o. 

Les  volumes  V,,  Vt,  V,,  V4  doivent  être  affectés  d'un 
signe  tel,  que  leur  somme  soit  égale  au  volume  du  tétraèdre 
donné.  (H.  Faure.) 
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UNS  NS  CMWDIS  SinMCliUTMGIS  BARS  US  SURTAGIS^ 

Par  m.  Abêl  TRÂNSON. 


I. 

Pour  faciliter  Texpositioti  de  ce  qui  suit,  je  prie  le  lec- 
teur de  me  permettre  quelques  dénominations  inusitées. 

Lorsqu^à  partir  d'un  point  déterminé  d'ane  courbe 
les  trois  éléments  consécutifs  du  polygone  infinitésimal 
qui  représente  idéalement  cette  courbe  .seront  sur  un 
même  cercle,  celui-ci,  contenant  alors  quatre  points  con- 
sécutifs de  la  courbe,  formera  une  exception  parmi  les 
cercles  osculateurs  qui  généralement  n'en  contiennent 
que  trois;  je  l'appellerai  un  cercle  surosculateur. 

De  même,  lorsque  la  parabole  osculatrice,  qui  est  tou- 
jours déterminée  par  trois  éléments  infinitésimaux,  c'est- 
à-dire  par  quatre  points  infiniment  voisins,  contiendra, 
par  exception,  un  quatrième  élément,  un  cinquième 
point,  ce  sera  une  parabole  surosculatrice. 

Et,  à  son  tour,  une  conique,  ellipse  ou  hyperbole,  sera 
à\\!d surosculatrice  lorsqu'au  delà  des  cinq  points  infini- 
ment voisins  qui  suffisent  à  la  détermination  de  la  co- 
ni({ae  osculatrice  ordinaire,  elle  contiendra  un  sixième 
point. 

Ceci  entendu,  c'est  une  question  de  quelque  intérêt 
dans  la  théorie  des  surfaces  que  celle  de  savoir  si,  en 
chaque  point  d'une  surface  quelconque,  il  y  a  quelque 
loi  précise  pour  le  nombre  et  la  situation  des  courbes 
^urosculatrices,  cercle,  parabole,  ellipse  et  hyperbole. 

Depuis  longtemps,  on  sait  qu'en  chaque  point  d'une 

imi.  de  Uathémau,  a«  série,  t.  IX.  (Mai  1870.)  l3 
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surface  il  existe  deux  droites  contenant  trois  points  con- 
sécutifs de  la  surface,  et  qu'ainsi  on  pourrait  appeler  des 
dvmUeB  suroseuimtrices.  Ce  sont  les  denx  asymptotes, 
réelles  ou  imaginaires,  de  Pindicatrice.  Mais  il  ne  fau- 
drait pas  demander  combien  il  y  a  en  chaque  point  de 
cercles  surosculateurs,  de  paraboles,  d'ellipses  ou  d'hyper- 
boles surosculatrices;  car  il  y  en  a  une  infinité,  et  celte 
question  ne  peut  être  posée  qu'eu  égard  à  un  ensemble 
de  sections  de  la  surface  qui  soit  lui-même  bien  défini  (*). 
Je  vais  faire  voir,  par  exemple,  en  négligeant  d*abord  la 
considération  des  cercles  et  des  paraboles,  que,  dans 
l'ensemble  des  sections  planes  contenant  une  même  droite 
menée  par  le  point  donné,  droite  normale  ou  oblique, 
mais  non  tangente  à  la  surface,  il  y  a  toujours  kbvf  de 
ces  sections  qui  admettent  des  coniques  surosculatrices 
(ellipses  ou  hyperboles),  et  que,  dans  l'ensemble  des 
sections  menées  par  une  n>êrae  tangente,  il  y  en  a  tou- 
jours TROIS  qui  jouissent  de  cette  propriété. 


II. 

Soient  OX  et  OY  deux  droites  rectangulaires  menées 
dans  le  plan  qui  touche  la  surface  au  point  O.  Soit  prise 
pour  troisième  axe  la  droite  OZ  oblique  ou  normale  qui 
déGnit  l'ensemble  des  sections  planes  qu'on  veut  consi- 
dérer. 

L'ordonnée  de  la  surface  parallèle  à  Taxe  des  Z  pourra 


(')  Selon  M.  Spotiiswoode,  on  peut  mener  en  ehaque  point  d'une  sur- 
face DIX  coniques,  réelles  ou  imaginaires  par  couplet,  ayant  avec  cette 
surface  un  contact  du  cinquième  ordre,  c*est-à-diro  six  points  commun» 
(Toir  Comptes  rendus  des  séances  de  l'Académie  dès  ScienceSy  séance  du 
31  mars  1870);  mais  Tau  leur  n'ayant  pas  défini  le  système  de  aeciioi» 
qui  offrent  ce  nombre  de  dix  coniques  surosculatrices,  l'énoncé  de  son 
théorème  parait  être  incomplet. 
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ire  développée  sous  la  forme  suivante  : 

G>n8idérons  un  plan  mené  par  Taxe  des  Z  et  dont  la 
-race  sur  le  plan  des  XY  fasse  avec  Taxe  des  X  un  angle  9. 
Foute  courbe  tracée  dans  ce  plan  de  manière  à  y  toucher 
en  O  cette  même  trace  prise  pour  axe  des  x'  aura  dans 
son  plan  une  équation  de  la  forme 

^  .2!  3!  4-  5! 

Or,  si  ce  développement  (a)  doit  représenter  la  section 
elle-même,  on  aura  les  relations  suivantes  : 

g  =z  ^.cos^O  -4-  a  6,  sinO  cosô  H-  b^  sin'O, 
r  =  c, cos'O  -f-  3 c,  sind  cos'(>-^ . . . , 
(3)  <   s  =:  d^C09^9  -h  4*^«  ****  ®  cos?§  -H . . . , 

f  =et  cos*9  -h  5^,  sin 0  cos* B 


au  lieu  que,  si  la  forme  (2)  devait  correspondre  à  une 
conique  tracée  dans  le  plan  sécant  de  manière  à  y  toucher 
Taie  des  x'  à  l'origine,  c^est-à-dire  à  une  conique  ayant 
rnie  équation  de  la  forme 

(4)  Az"-I-  2Bx'3  -h  Cor'^-f.  2Dz=:o, 

on  trouverait  aisément  les  valeurs  correspondantes  des 
trois  premiers  coefficients  ^,  r,  5  en  fonction  des  quo- 

ABC  * 

lienls  îT'  ^»  fT'  ûu  réciproquement  les  valeurs  de  ces 

quotients  en  fonction  de  ces  trois  coefficients^  mais  ou 
trouverait  ensuite  une  quatrième  relation  impliquant  à 

i3. 
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la  fois  les  quatre  coefficients  q,  r,  5,  t  et  les  mêmes  trois 

ABC 
quotients  fv  '  7:'  tt*  H  ^^^^  ^^  '^  V^^y  quand  la  forme  (2) 

représente  une  section  conique,  on  a  entre  les  quatre 
premiers  coefficients  une  certaine  relation 9  à  savoir  la 
relation 

(5)  €^tq' — 45yrr -f-4or»=ô. 

DonC)  si  les  valeurs  de  q^  r^  5,  t  marquées  (3)  comme 
appartenant  â  la  section  de  la  surface  satisfont  a  cette 

relation  (S),  la  conique  (4),  dont  les  coefficients  -^rv 

auront'  été  déterminés  par  les  trois  premières  valeurs  q^ 
r,  5,  aura  un  contact  du  cinquième  ordre  avec  cette  sec- 
tion ;  elle  lui  sera  surosculatrice.  Or  il  est  aisé  de  voir 
que  cette  relation  (5),  lorsqu'on  y  substitue  les  expres- 
sions (3),  donne  lieu  à  une  équation  du  neuvième  degré 
en  tangO.  Donc  il  est  vrai  de  dire  que,  parmi  les  sections 
planes  menées  suivant  une  droite  quelconque,  oblique  ou 
normale,  mais  non  tangente,  il  y  en  a  heof  donnant  lien 
à  une  conique  surosculatrice  :  étant  d'ailleurs  bien  en- 
tendu qu'une  seule  de  ces  neuf  sections  à  conique  sur- 
osculatrice subsiste  nécessairement,  les  huit  autres  pou- 
vant être  Imaginaires  par  couples. 

m. 

Pour  trouver  la  loi  des  coniques  suroscnlatrices  dans 
les  sections  menées  par  une  même  tangente,  je  supposerai 
le  développement  (i)  relatif  â  des  axes  rectangulaires. 
J^imaginerai  un  plan  sécant  mené  par  Taxe  des  jr  et  fai- 
sant un  angle  6  aVec  le  plan  des  ZX.  Si  Ton  rapporte  la 
section  correspondante  â  deux  droites  qui  soient  premiè- 
rement ce  même  axe  des  x,  et  ensuite  un  nouvel  axe  desZ 
qui  soit  la  trace  du  plan  sécant  sur  celui  des  ZY,  le  déve- 
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loppement  de  l'ordonoée  de  cette  secliou  sera 

jpl  «pS  /p4  •»$ 

D'ailleurs,  si  Téquatiop  de  la  surface  est  représentée 
par 

celle  de  la  même  section  dans  sou  plan  le  sera  par 

Z  cosO  7=  f  (x,  Z  siaO^)  ; 
ce  qui  permet  de  calculer  la  suite  indéfinie  des  coeffi- 
cients Çj  Ty  Sft^^..  au.  moyen  des  dérivées  partielles ^i 

-r»   TT>    ^   T  »•">  calculées  elles-mêmes  pour  le  cas 

a/     dx*      iixdy  * 

de  jr^=  o^  c^est-à-dire  la  suite  des  coefficients  g^  r,  5,  £,••« 
au  moyen  des  b^^  &i,  bf^  Co).  •  •  • 
On  trouvera  ainsi  les  relations 

9  = 


cosd 


c^cosO  -+■  3^i6»sin9 

cos*Ô 


(3  6w)     (  cos'O 


t  = 


(i2AîA.-4-3*a5J)sin»ô 
cos»ô 

^•cos'9 


\ 


cos*0 


Or  ici  la  condition  pour  qu'une  conique  tracée  dans  le 
plan  sécant  soit  surosculatrice  de  la  section  au  point  O^ 
c'est  que  les  valeurs  (3  bis)  de  ^,  r,  8,  t  satisfassent  à  la 
relation  (5)  du  paragraphe  précédent.  Ceci  conduira  4 
une  équation  du  troisième  degré  en  tang0.  11  est  donc 
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vrai  de  dire  que,  parmi  les  sections  planes  conteDani  une 
même  tangeute,  il  en  esi  tbois  donnant  lieu  à  une  co- 
nique osculaCrice,  trois  dont  Func  au  moins  est  toujours 
réelle.  D'ailleurs,  l'une  de  ces  trois  sections  est  le  plan 
tangent  lui-même,  et  la  conique  surosculatrice  y  résulte 
du  système  des  deux  asymptotes  de  Tindicatrice. 

IV. 

Cercles  surosculateurs,  —  Ces  sortes  de  cercles  sont 
dignes  de  remarque,  parce  que  les  points  auxquels  ils 
correspondent  dans  les  courbes  planes  sont  analogues  à 
ceux  qu^on  appelle  sommets  dans  les  sections  coniques. 
Or,  parmi  toutes  les  sections  normales  en  un  même 
point,  il  y  en  a  trois  qui  donnent  lieu  à  un  cercle  sur- 
osculateur,  et  parmi  les  sections  contenant  une  même 
tangente  il  n*y  en  a  qu  une. 

Paraboles  surosculairices.  —  Parmi  les  sections  nor- 
males relatives  à  un  même  point,  le  nombre  des  sections 
douées  à  ce  point  d'une  parabole  surosculatrice  dépend 
d*une  équation  du  sixième  degré;  de  sorte  que  ce  nombre 
est  l'un  des  suivants  :  o,  2,  4  ou  6.  De  plus,  parmi  les 
sections  contenant  une  même  tangente,  il  y  en  a  deux 
seulement  qui  sont  douées  de  paraboles  surosculatrices, 
et  ces  deux  peuvent  être  imaginaires. 

Nota,  —  Je  ne  développe  pas  les  calculs  relatifs  aux 
cas  du  cercle  et  de  la  parabole  :  premièrement,  parce 
qu'il  n'y  a  qu'à  appliquer  les  principes  exposés  dans  les 
précédents  paragraphes;  secondement,  parce  que  les  ré- 
sultats correspondants  ont  été  donnés  autrefois  dans  un 
Mémoire  Sur  la  courbure  des  lignes  et  des  surfaceSy 
présenté  à  l'Académie  des  Sciences  (séance  du  4  mai  1840), 
et  dont  un  extrait  a  été  inséré  dans  le  Journal  de  Malhé' 
maliques  pures  et  appliquées  de  M.  Liouville  (184 1). 
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SDR  «UILtllIS  IÉVEl«n*EMBNT8  EN  SBRUS; 

Par  m.  E.  CATALAN. 


SX 


Soit 

A,  &,  a  étant  des  constantes  données. 
Il  résulte,  de  cette  relation  : 

a/(bûf)  =:  a*/{b^x)  -\-  a  (if[b.r)y 

a^f[b'x)  =û»/(/;>»x)  4-/i'af(^»j:), 

♦... f 

puis 

(2)  f{x)  =  a^f(b''x)-^ai[fif[x)'^aif{bx)'^.,.-\-a"-''iif[b''-'x)\. 

On  trouve,  par  un  calcul  semblable^ 


a/(bj:)  = 


Ap) 


(3)       -'     ' 

Cela  posé^  51  le  produit  n'*f{b''  x)  tend  vers  une  limite  X 
quand  n  augmente  indéfiniment,  on  conclut,  de  l'équa- 
tion (2), 

/{x)='k~^  alim[(p(x)-h  aff(bx)-h...-ha''-'f{b^-'x)]. 

Ainsi  la  série 

f  (a?)  4-  aff(bx)  -+-  a^9{b*x)  -h . .  ^ 
est  convergente }  et  Ton  a 

(A)      (}.(*) -h  a<p(^x)-f-  a'<f(b'x)^,.,z=z'Ll±l . 


•   (  aoo  ) 

Quand,  au  contraire,  le  produit  a''f(b''x)  ne  tend  Yers 
aucune  limite,  la  série  est  divergente  ou  indéterminée. 

De  même,  si  le  rapport  — —^  a  une  lunite  f£, 


(B)     ,(.,4-1,(1)  4-1, (5)-4-..-  = 


f*  — «/(^*) 


Les  formules  (A),  (B),  probablement  connues,  per- 
mettent de  sommer  certaines  séries  (*). 

Applications. 
Supposons  que  Téquation  (i)  soit  : 
1"  siiijr  =  3sin|ar  —  ^%\ïi^\r\ 

de  manière  que 

/(x)==sinT,     ,(.«)  =sin»|4r,     «  =  3,     «  =  —  4»     *  =  î- 
On  a 

l  =  liin    3"sinf  jj  \  =  x,     fi  =  lim-^'"^^^       =o; 

et,  en  conséquence, 

(C)       sin»^ -4- 3sin*p +3»sin»^^ -+-...= — , 

'   -i^    .    ^     '   -i        .     '     •   lo  3    .    .r 

sin*^ -h  ^  sin^jT  -1- -^jSin^Sx -*-...=:- siii^» 


ou 


plutôt 


1  I  3 

( D)       sip*x  -h  -  sin^34r  -I-  ^  sîn* 3*a:  4- . . .  =  -7  sinar, 

3  3»  4 


(*)  Je  crois  avni^  communique  à  M.  Gcrono,  il  y  a  quelques  mois,  U 
formule  (A). 


(  aoi  ) 

2»  COS  Jr  =r  —  3  C0«  "5  -<-  4  C<^**  ô  i 

/(jr)  =  cos*,     ç(jp)  =  cos*x>     /!  =  — 3,     a  =  4»     ^=3* 

Le  produit  ( — 3)"co$^  croii  indéfiniment  avec  n  (en 
valear  absolue).  Ainsi  la  série 

X  JC  JC 

cos' ^  ■—  3  cos* 0;  "*~  3* c^s*^  — . . . 

rst  dii^rgente. 

cos'  3*^ 
Au  contraire,  lim 5-r-  ==  a  2=  o  :  donc,  par  le  chan- 

gement  de  x  en  3x, 

III  3 

(E)  cos*« — 5COS'3ar-i-  ^cos*3*x — •5;cos'3*ar-4-...  =  7COSJr, 

DOS  ^ 

Cette  formule  résout  la  question  987,  proposée  par 
M.  Laisant. 

3^  cotjp  =  2  cot2x  +  tangx; 

/(x)^cot«,     ç  (or  )=  tango:,     «  =  2,     «=1,     A  =  2. 

Le  produit  2"cot(2"x)  ne  tend  vers  aucune  limite;  le 

X 

cot  — 

2"  I 

rapport  -^-jp-  a  pour  limite  -*,  donc  la  formule  (B)  est 
seule  applicable.  Elle  donne 

(F)  tang*-»-iungf  ^~faDg^4-...=  "  — 


2        •^  2        2*  2'  X        taDg2X'    , 

et,  en  particulier, 

/r.v     .         «  I  ic  I  tr  /4  \ 
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4°         arcUingx  =  arctaDg(è:t) -h  arctang-i t-^- 

Si  la  constante  &.  supposée  positive,  est  inférieure  à 
Tunité,  cette  relation  conduit  à  la  formule 

arc  tang r-^ h  arc  tauc  ^ ; 

^^^  ^  (i  — A]A*T 

arc  tang  \   ,    /^  ^ !-.•.=  arc  tangj:; 


d'où  Ton  conclut,  par  exemple, 

/  I  2  4  • 

\  arc  tang  ^  4-  arc  tang  — h  arc  tang  -5^  +  •  •  • 

(I)  !       ^         9         33      - 

H-  arc  tang  ^ — ; h . . .  =  7  • 

o  2»*-'  -h  i  4 

Au  contraire,  b  étant  plus  grand  que  i^  on  trouve 

[  (b  —  i)x  (b—i)hx 

(K)  < 

I  -harctang^ — h. .  .==  arccotx, 

\  ®    I  -t-  b^x" 

formule  qui  ne  diffère  pas  de  (H). 

Liège,  33  février  1870. 

NOTE  soit  rBYPOGYClMDE  A  TMIS  RKBRODS&BHENTS; 

Par  m.  L.  PAINVIN. 


(Note  communiquée  à  la  rédaction  en  juillet  i865.) 


M.  Cremona  a  publié  dans  le  Journal  de  Crelle 
(t.  LXlV)  une  étude  géométrique  de  rhypocycloïde  à 
trois  rebroussemcnts  ;  la  théorie  générale  des  courbes 


(  sio3  ) 
planes  a  permis  à  M.  Cremona  d'établir  avec  la  plus 
grande  élégance  les  théorèmes  que  Steiner  avait  énoncés 
sans  démonstration  sur  celle  courbe,  et  d'en  faire  con- 
naître de  nouvelles  propriétés  fort  remarquables.  Je 
me  propose  ici  de  montrer  comment,  en  faisant  ioterve* 
nir  sîoiultanéraent  les  équations  ponctuelles  et  les  équa- 
tions tangentielles,  on  peut  arriver  à  démontrer^  par 
l'analyse,  les  propositions  principales  renfermées  dans  le 
Mémoire  de  M.  Cremona.  Le  mode  de  démonstration 
que  j'ai  adopté  me  conduisait  naturellement  à  de  nou- 
velles propriétés  ;  je  n'en  ai  signalé  que  quelques-unes. 

§  I.  —  Définition  de  la  courbe  ;  formules 

préliminaires. 

1 .  Lhypocycloïde  à  trois  rebroussements  est  la  courbe 
engendrée  par  un  point  d^un  cercle  mobile  roulant  in-^ 
iérieurement  sur  un  cercle  fixe  dont  le  rayon  est  triple 
de  celui  du  cercle  mobile. 

Nous  désignerons  par  x  et  y  les  coordonnées  carté- 
siennes d^un  point;  en  choisissant  pour  origine  le  centre 
du  cercle  fixe,  pour  axe  des  x  une  droite  passant  par  un 
des  points  du  cercle  fixe  avec  lequel  vient  coïncider  le 
point  décrivant;  pour  axe  des ^  une  perpendiculaire  à  Ox 
dans  le  sens  du  mouvement  du  cercle.  On  trouve,  pour 
les  équations  de  l'hypocycloïde, 

!x  =  ai 2 cosa  -4-  cos2a), 
^  :=:  «  (2sina  —  sin  ao;)  ; 

a  est  le  rayon  dû  cercle  mobile,  3  a  sera  celui  du  cercle 
iixe-,  a  est  Taugle  avec  Ox  du  rayon  qui  joint  le  centre 
du  cercle  fixe  avec  le  centre  du  cercle  mobile. 
L'élimination  de  a  entre  les  équations  (I)  nous  conduit 


(  ao4) 


à  l'équation 


c^est  l'équation,  en  coordonnées  cartésiennes,  de  l'bypo- 
cycloïde.  ' 


«(. 


On  trouvera  sans  difficulté  que  Téquation  de  la  tan- 
gente à  rhypocycloïde  au  point  défini  par  les  égalités  (I) 
est 


(!) 


a  CL  Sa 

xsin  — h  jcos  -;=:asin  —  ; 

2  2  2, 


a  est  le  paramètre  angulaire  du  point  de  contact. 

Les  équations  (I)  et  (II)  nous  permettent  de  constater 
immédiatement  les  propriétés  suivantes  : 


(  ao5  ) 

Tbéorèmb  t.  —  1^  L^ftjrpocjrcloïde  a  trou  points  sur  le 
cercle  fixe;  ces  trois  points  y  A,  B,  G,  sont  les  som- 
mets d'un  triangle  équilatéral ;  ce  sont  trois  points 
de  rebroussement ;  les  tangentes  de  rebroussement  sont 
les  rayons  OA,  OB,  OC.  Chaque  tangente  de  rebrous^ 
sèment  a  un  contact  du  premier  ordre  et  rencontre  la 
courbe  en  un  second  point  à  une  distance  a  du  centre. 

a®  La  courbe  est  du  quatrième  ordre  et  de  troisième 
classe;  elle  possède  trois  axes  de  symétrie  qui  sont  les 
droites  OA,  OB,  OC. 

3®  L'kjrpocycloïde  est  inscrite  dans  le  cercle  directeur 
{de  rayon  3a),  et  circonscrite  au  cercle  concentrique 
de  rayon  a. 

4^  L'hypocyclotde  n^a  pas  de  point  d'inflexion;  elle 
possède  une  seule  tangente  double  qui  est  la  droite  de 
Vinfini;  les  points  de  contact  de  cette  tangente  double 
sont  les  points  circulaires  à  Vinfini, 

2.  Nous  allons  maintenant  chercher  Téquation  de  la 
courbe  lorsqu'on  la  rapporte  au  triangle  ABC. 

Désignons  par  X,  Y^  Z  les  distances  d'un  point  quel- 
conque du  plan  aux  trois  côtés  du  triangle  ABC,  on  aura 
les  formules  suivantes  : 

I  \/3  3  a 

(î)  /  Y= .r -f- ^^  r-h -— > 

'  *  2  2  2 

I  V^3  3a 

2  2  2 

qui  permettent,  dans  le  cas  actuel ,  de  passer  des  coor« 
données  cartésiennes  x^jr^  aux  coordonnées  trilatères  X, 
Y,  Z,  et  inversement. 


(  ao6  ) 
On  déduit  de  ces  formules 

(3)  X-f-Y-hZ=r^, 

/  SafaX  — Y— Z) 

\  2(X-4-Y-+-Z) 

(4)  <  V 

j  3iJ>/3(Y-Z) 


(X-f.Y-+-X)  i 


L'équation  de  la  di-oite  de  Tinfini  e»t  visiblement,  dans 
le  système  actuel, 

(5)  X4-Y  +  Z=:o. 

La  substitution  des  valeurs  (4)  dans  Téquation  (II)  de 
la  courbe  nous  conduit  à  Téquation  suivante  : 

(ni)       X»Y»-+-Y'Z»4-Z*X»  =  2XYZ(XH-Y-f-Z); 

c'est  Téquation,  en  coordonnées  trilatères ,  lorsqu'on 
prend  le  triangle  ABC  pour  triangle  de  référence. 

L'équation  (III)  peut  encore  s'écrire  sous  la  forme 
qui  suit  : 

(III  bis)     (XY-f-YZ  -h  ZX)»  =  4XYZ(X-+-Y-+-Z). 

3.  Pour  obtenir  Véquation  tangentielle  de  l'hypocy- 
cloïde,  nous  prendrons  Téquation  (III),  savoir  : 

(III)      X'Y»  -f-  Y'Z^  -h  Z*X>  =:,rXYZ(X  -^  Y  -f-  Z), 

et  nous  chercherons  la  condition  pour  que  la  droite 

(6)  «X-hpY -t-wZ^io 

soit  tangente  à  cette  courbe. 

Pour  cela  rappelons-nous  que  la  condition ,  pour  que 
réquation  du  quatrième  degré 

AX*  -4-  4BX=' Y  -f-  6CX*Y»  -f-  4DXY^  H-*EY*  =  o 


I 


(  ^«7  ) 
ait  deux  racines  égales,  est 

(AE  — 4BD  -h  3C')»  =  27  (ACE  -h  2BCD  ~  AD^  —  EB»  —  C»)'. 

ElimiDons  Z  entre  les  équations  (6)  et  (lU),  puis 
appliquons  à  Téquation  obtenue  la  relation  ci-dessus,  on 
trouve,  pour  la  condition  cherchée, 

(IV)  (tt  H- p -4- iv)*=  a^jtpw. 

Mais  les  quantités  li,  f^,  tv  peuvent  être  regardées 
comme  les  coordonnées  trilalères  de  la  droite  (6)  par 
rapport  au  triangle  ABC;  et  dans  le  système  tangentiel 
actuel  les  paramètres  de  référence  sont  égaux  entre  eux 
[Géométrie  analytique,  n®  139);  de  sorte  que  Téqua- 
tion  (ni)  est  Y  équation  tangentieîle  de  l'hypocycloïde  : 
ABC  est  toujours  le  triangle  de  référence.  Les  quanti- 
tés u,  u^  w  sont  les  distances  des  sommets  A,  B,  C  à  une 
tangente  quelconque,  ou  ces  distances  divisées  par  un 
même  nombre. 

4.  Démontrons  de  suite  cette  proposition  importante  : 

Théoeeme  II.  —  Toute  courbe  de  quatrième  ordre  et 
de  troisiètne  classe  ayant  la  droite  de  Vinjini  pour  tan* 
gente  double  aux  points  circulaires  à  V infini  est  une 
hypocycloïde  à  trois  rehroussements,  (Mémoire  cité  de 
M.  CasMONA,  n°»  8  et  9.) 

Une  courbe  du  quatrième  ordre  est,  en  général,  de 
douzième  classe  ;  la  diminution  de  la  classe  ne  pouvant 
provenir  que  de  la  présence  des  points  multiples,  il  faut 
que  la  courbe  possède  assez  de  points  multiples  pour  que 
la  diminution  soit  de  9  unités.  Or  un  point  triple  ne 
peut  jamais,  dans  une  courbe  du  quatrième  ordre,  dimi- 
nuer la  classe  de  9  unités,  et,  d'un  auti^e  côté,  une  courbe 
da  quatrième  ordre  ne  peut  pas  avoir,  avec  un  point 


(  ao8  ) 

triple,  d'autre  point  multiple.  Une  courbe  du  quatrième 
ordre  ne  peut  pas  avoir  quatre  points  doubles,  car  une 
conique,  passant  par  ces  quatre  points  et  par  un  cinquième 
point  pris  arbitrairement  sur  la  courbe^  rencontrerait 
cette  courbe  en  9  points.  Ainsi,  la  classe  ne  peut  être 
diminuée  de  9  unités  que  par  la  présence  de  trois  points 
doubles,  et  le  maximum  de  diminution  aura  lieu  lorsque 
ces  trois  points  doubles  seront  des  points  de  rebrousse- 
ment,  auquel  cas  la  diminution  est  égale  à  9  unités. 
Ajoutons  que  ces  trois  points  de  rebroussement  ne  sau- 
raient être  en  ligne  droite,  car,  autrement,  cette  droite 
rencontrerait  la  courbe  en  6  points;  aucun  des  points 
de  rebroussement  ne  peut  être  a  1* infini,  car  alors  k 
courbe  ne  pourrait  pas  avoir  la  droite  de  Tinfini  pour 
tangente  double  proprement  dite. 

Ainsi,  la  courbe  en  question  a  donc  trois  points  de  re- 
broussement A,  B,  G,  à  distance  finie;  prenons  pour 
triangle  de  référence  le  triangle  formé  par  ces  trois  points, 
et  écrivons  que  les  trois  sommets  sont  trois  points  de  re- 
broussement, Téquation  de  la  courbe  prendra  nécessai- 
rement la  forme  suivante  : 

(i«)  ii'T'Z'  -f-  ^»Z»X*  -^-  c»X»T»  =  2XTZ  (aX  -4- bY -h  eZ). 

Il  faut  exprimer  maintenant  que  la  droite  de  Tinfini 
touche  cette  courbe  aux  points  circulaires  à  Tinfini. 

Si  A,  B,  G  sont  les  angles  du  triangle  de  référence, 
Téquation  du  cercle  circoùscrit  à  ce  triangle  est 

YZsin A  -f-  ZXsinB  -h  XTsinC  =  o, 

et  Ton  a  pour  Téquation  de  la  droite  de  Tinfini 

XsinA  -t-  TsinB  -f-  ZsinG  =  o; 

Fintersection  de  cette  dernière  droite  avec  le  cercle  donne 
les  points  circulaires  à  Tinfini. 


(  aop  ) 
Mais  Téquation  générale  des  courbes  du  quatrième 
ordre  touchées  aux  points  circulaires  à  Tinfini  par  la 
droite  de  Tinfini  pourra  éyidemment  se  mettre  sous  la 
forme  suivante  : 

/  (TZsinA  -h  ZXsînB  -h  XTsinC)» 
\  =(XsinA-hYsinB-hZ8inC) 
^^  ^  ^  X  (a,  X»  -h  t.  Y»  -h  c, Z»  -h  a'  X* Y  -h  o"  X'Z 

-H  *'Y»X  -f-  ^'^Y'Z-f-r'Z'X  -f-c'Z»  Y  -h  2  AXYZ). 

Identifions  les  équations  (a^)  et  (1°),  et  remarquons  que 
les  quantité  sinA,  sinB,  sinC,  sont  positives,  on  est 
très-facilement  conduit  aux  conditions  définitives  : 

(3*)  a=:  b  =  c,  •  sin A  =  sin  B  =  sinC. 

U  résulte  de  là  que  Téquation  de  la  courbe  satisfai- 
sant à  toutes  les  conditions  énoncées  est  nécessairement 

(4»)        X»Y'  -4-  Y»Z»  4-  Z'  X'  =  2XYZ(X  +  Y  -4-  Z), 

et  le  triangle  de  référence  est  un  triangle  équilatéral;  ce 
qui  démontre  complètement  le  théorème  en  question. 

5.  Citons  encore  une  proposition  générale  et  remar- 
quable : 

Tboéremb  m.  —  Considérons  un  triangle ^xe  ABC, 
et  une  transversale  quelconque;  si  la  transversale  est 
telle ^  que  les  perpendiculaires  aux  divers  côtés  du  triangle 
aux  points  oà  elle  les  rencontre  soient  concourantes^ 
cette  transversale  enveloppera  une  hypocycloide  à  trois 
rebroussements. 

Soit  l'équation  de  la  transversale 

(l*)  aX-4- fY-h  wZrrio; 

les  équations  des  perpendiculaires  aux  côtés  du  triangle 

Ann.  de  ilalhémat,f  2*  série,  t.  IX.  (Mai  1870.)  l4 


(  a»o  ) 
aux  points  où  ils  sont  rencontres  par  la  transversale  sont 
respectivement 

(pcosC  -f-  (VCOSB)  X  -h  Pjr  -^  «'«  =  G, 

ux  •+■  ((vcosA  -+■  aicosC)  j  +  wz  =  o, 
aar  -h  pj  -h  (ucosB  -h  l'cos  A)  2  =  0. 

On  exprimera  que  ces  trois  droites  sont  concourantes 
en  éliminant  x,  y^  z  entre  ces  trois  équations^  ce  qui 
donne 

F  =  wsin' A(pcosC  -+-  «'cosB) 

+  M'ttsin'B  ((f'cos  A  +  ttCOsG  ) 
(2°)  { 

'  +  «psiD^C(ttCosB -H-f'cosA) 

—  ia9w[\  -+-  cosÂcosBcosC)  =  o: 

c'est  l'équation  tangentiellederenveloppe  des  droites  (1°). 
Les  coordonnées  de  la  droite  de  l'infini  sont 

(3-) 


sinA        sinB       smC^ 

or  on  constate  immédiatement  que  ces  valeurs  satisfont 
aux  équations 

dY  d¥  d¥ 

.—  =zo^       —1=0,     -—  =  0; 

dit  du  dw 

la  droite  de  Tinfini  est  donc  une  tangente  double.  [Gé(h 
métrie  analytique,  n^"  452  et  suiv.  ) 

Les  points  de  contact  de  la  tangente  double  sont  don- 
nés par  l'équation 

r/>F  rf»F  rf»F 


du\  dv\  dw\ 

rf'F  J»F  J»F 

iVtt  — h2«M'~ h  2VU[' -—  =  0; 

du^dv^  du^w^  dç^dw^ 
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et  on  trouve,  dans  le  cas  actuel , 

«'  H-  P'  -+-  «'*  —  affVCOS  A  —  2/l«'COSB  —  2ttf  cosC  =r  o, 

équation  qui  représenie  les  deux  points  circulaires  à  Tin- 
fini,  puisque  les  paramètres  de  référence  sont  sinA, 
sinB,  sinC.  (Géométrie  analytique^  n°^  139,  297.) 

La  courbe  (a^)  étant  de  troisième  classe  et  ayant  une 
tangente  double,  il  en  résulte  qu'elle  ne  peut  pas  avoir  de 
tangente  d'inflexion,  ni  d'autre  tangente  multiple*,  la 
formule 

m  =z  n{n  ■+■  i)  —  2t  —  3t 

nous  donne  donc  m  =  4>  puisque  n  =  3,  t=:i,  c  =  o. 
Ainsi  la  courbe  (a^)  est  de  quatrième  ordre  et  de  troi- 
sième classe  ]  la  droite  de  Tinfini  la  touche  aux  points 
circulaires  à  Tintini  :  c^est  donc  Thypocycloide  à  trois 
rebroussenients  (Théorème  II). 

On  peut  encore  se  proposer  de  déterminer  la  position 
des  trois  points  de  rebroussement  par  rapport  au  triangle 

ABC. 

On  constatera  sans  difficulté,  pour  la  courbe  qui  nous 
occupe,  que  : 

TetoEÈME  IV.  —  Lhypocycloïde  est  l'enveloppe  de 
la  droite  qui  joint  les  projections  d^un  point  quelconque 
de  la  circonférence,  concentrique  au  cercle  directeur  et 
de  rayon  na,  sur  les  côtés  du  triangle  équUatéral  inscrit 
et  ayant  ses  sommets  sur  les  rayons  OA,  OB,  OC. 

(  La  suite  prochainement,) 


.4. 


(  a"  ) 

PROBL&HE  DE  Cfi«HÉTRIE; 

Pae  m.  E.  LmDELÔF. 

{Comptes  tendus  de  la  Société  des  Sciences  de  FinUnde,  à  Heteingfon , 

37  janvier  1868.) 


1 .  Dans  un  triangle  plan  donné,  inscrire  un  autre 
triangle  de  périmètre  minimum» 

Soient  A,  6,  C,a,  b^  c  les  angleset  les  côtés  du  triangle 
donné,  et  A^  B',  G^  a'y  V^  d  les  angles  et  les  côtés  da 
triangle  inscrit  demandé.  La  question  consiste  à  déter-» 
miner,  sur  les  trois  droites  a,  &,  c,  trois  points  A^  B',  C^ 
tels  que  la  somme  des  droites  qui  les  joignent 

soit  un  minimum. 

Admettons  pour  un  instant  que  les  points  B'  et  O  soient 
déjà  connus,  et  que  Ton  cKercIie  à  détermitier  là  position 
du  point  A'  sur  la  ligne  a,  de  manière  que  la  somme  des 
distances  A'B',  A'C,  savoir:  i'+c',  soit  un  minimum. 
Faisons  glisser  le  point  A'  sur  la  ligne  BG  d^une  quantité 
infiniment  petite  ds  \  les  distances  A' G'  et  A'B^  prendront 
alors  les  accroissements 

<2r.cosBA'CS     —  <&.  cosCA'B', 

dont  la  somme  devra  être  nulle  pour  que  le  minimum 
puisse  avoir  lieu.  Il  s'ensuit  de  là  que  les  angles  B  AX' 
et  GA'B%  c'est-à-dire  les  angles  que  font  de  part  et 
d'autre,  au  point  A',  les  côtés  h\c'  du  triangle  inscrit  avec 
le  côté  a  du  triangle  donné,  sont  égaux  entre  eux.  Parla 
même  raison,  les  angles  formés  en  chacun  des  points  B' 
et  G',  par  les  côtés  du  triangle  intérieur  avec  ceux  du 
triangle  extérieur  sont  aussi  égaux  entre  eux. 


{ai3) 

En  dësignant  main^tenant  par  x  l'un  des  deux  angles 
égaux  en  A',  par  jr  Tup  des  deux  angles  égaux  en  B^  et 
par  z  Tun  des  deux  angles  égaux  en  C\  on  a 

B  -f-  s  -f-  *  =  ir, 
C  •4-^H-j^  =  ^i 

d'où 

A4-B+C-*-2(x-f-/-+-2)  =  3  w, 

ou 

r  -h  2  =  71. 


Cette  équation^  comparée  avec  les  trois  premières^  donpo 

X  =  A»    /  =  B,    2  =  C, 

d'où  il  suit  que  les  trois  angles  du  triangle  inscrit  sont 

A'  =  ir^aA,     B'=:ir  — aB,     C'  =  ir  — aG. 

Les  câtés  étant  entre  eux  comme  les  sinus  des  angles 
opposés,  on  a  par  conséquent 

fl'  b'  c' 


sin  A  cos  A       siD  B  cos  B       sin  G  cos.Q 
Mais  oa  a  aussi,  d'autre  part, 


b 


c 


sjdA       sinB       sin  G 
lia  combinaison  de  ces  formules  donne 


a'  b'  c' 


=  iw, 


a  cos  A       6cosB       ccosG         ^ 

te  rapport  m  étant,  pour  le  moment,  inconnu.  Pour  dé- 
terminer ce  rapport,  je  projette  sur  B'C*  les  deux  autres 
côtés  du  triangle  ABX',  sur  C'A'  les  deux  autres  côtés 
du  triangle  BC'A\  et  sur  A'B' les  deux  autres  côtés  du 


(  "4  ) 

triangle  CÂ'B' .  La  somme  de  ces  projections  sera 

a'  -^  b'  -\-  r'  =z  a  ces  A  -+-  ^  cosB  -h  c  cosC. 

En  comparant  cette  formule  aux  précédentes,  on  trouve 
m  =  1,  et  par  suite 

a'  =  a  cos  A,     h'  =  b  cosB,     c  =:c  cosC. 

Il  est  facile  maintenant  de  calculer  les  segmeots  déter- 
minés parles  points  A',  B',  C'sur  les  ddtés  du  triangle 
donné.  On  trouve,  par  exemple^ 

A'  B  :  6'  =  sinC  :  sin  B  =  <î  :  A, 

d'où 

b'c 
A'  B  =  —-  =  c  cosB, 

b 

ce  qui  prouve  que  la  ligne  A  A'  est  perpendiculaire  sur 
le  côté  a.  Les  points  cherchés,  A',  B',  C^  ne  sont  donc 
autre  chose  que  les  pieds  des  hautettrs  du  triangle  donné, 
La  proposition  qu'on  vient  de  démontrer  a  sa  réci- 
proque. Si  les  lignes  A  A',  BB',  CC  sont  perpendicu- 
laires aux  côtés  a^  by  c^  les  points  B'  et  C  se  trouveront 
sur  la  circonférence  d'un  cercle  décrit  sur  le  côté  a  comme 
diamètre,  et  Ton  a  par  conséquent 

AB.AC'=  AC.AB', 

ou 

AB:AC  =  AB':AC, 

d'où  Ton  voit  que  le  triangle  A' B'C  est  semblable  au 
triangle  ABC.  Il  en  est  de  même  des  triangles  BC'A'et 
CA'B'.  On  en  conclut  que  les  côtes  du  triangle  inscrit 
forment  des  angles  égaux  deux  à  deux  avec  les  côtés  du 
triangle  donné;  or,  c^cst  là  la  condition  nécessaire  et 
suffisante  pour  que  le  périmètre  du  triangle  inscrit  soit 
un  minimum. 


(  a^5  ) 
Nous  résoudrons  de  la  même  manière  le  problème 
analogue  : 

2.  Dans  un  triangle  sphérique  donné  inscrire  un  autre 
triangle  sphérique  dont  le  périmètre  soit  un  minimum. 

Désignons  les  côtés  et  les  angles  des  deux  triangles  de 
la  même  manière  que  dans  le  problème  précédent.  On 
trouvera,  comme  dans  le  premier  cas,  que  la  condition 
du  minimum  consiste  encore  en  ce  que  les  côtés  du  triangle 
inscrit  doivent  faire  deux  à  deux  des  angles  égaux  avec 
les  côtés  du  triangle  donné.  Nous  allons  démontrer  que 
cette  condition  sera  remplie  lorsque  les  arcs  de  grand 
cercle  A  Â',  B  B' ,  CC  seront  perpendiculaires  sur  les  côtés 
a,  b^c  du  triangle  donné. 

Pour  abréger,  introduisons  les  nouvelles  notations 
suivantes  :  A  A'=  /,  BB'zr:  m,  CC=:  /i,  B  A'=  m,  BC=  ^^ 
l'angle  BA'C'=  x.  On  trouve  alors  les  équations 

tang  21  =  tangc  cosB, 
tangi»  =  tangacosB. 

On  a,  de  plus,  entre  les  quatre  éléments  consécutifs  x,  u^ 
B,  f^  du  triangle  BC^  A\  la  relation  connue 

cotx  sînB  -i-  cosB  cosu  =  sinu  coti', 

d'où  Ton  tire  successivement,  à  Taide  des  formules  pré-, 
cédentes, 

•   «  /tanctt  ^\ 

sinB  cotj:  =:  cosi/  (  — cosB  ) i. 

\lang«;  ; 

==  costf  I  — —  —  cosB  I  » 
\tanga  / 

(sm e  cos/i  —  cos c  siD a  ces B  )^ 


sinacosr 

cos  M 
sinacosc 


sin6  cos  A. 
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D'autre  part,  le  triangle  A  A'B  donne 

COSC  =  C0Sli  COSly 

ce  qui  réduit  notre  formule  à 

.   _  8in6cosÂ       sinBcosA 

sinBcotjr=:  -: — =  —. — ' -» 

sio  a  cos  /        sm  A  cos  / 

d'où  l'on  tire  finalement 

taqgx  =  tangA  cos/. 

]ci  j:  désigne  Tangle  compris  entre  les  côtés  6^  et  a; 
mais  le  résultat  resterait  encore  le  même  si  x  désignait 
r^ngle  compris  entre  c'et  a.  Les  deux  côtés  b'  elc'âik 
triangle  inscrit  ont  par  conséquent  la  même  inclinaison 
sur  le  côté  a  au  point  A',  et  le  même  raisonnement  dé- 
montre qi|e  pareille  chose  a  lieu  aux  points  B'  et  C^ 
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PROBLÈMES  D EXAMEN; 

Par  m.  HERMANN» 

Ancien  Élève  de  Thcole  Norm^^le. 


1 .   Trouver  le  plus  grand  coejfficient  du  développe- 
ment de  la  puissance  m'^*"'  d^un  binôme. 

Le  terme  général  du  développement  de  la  puissance 
m'*"'  d'un  binôme  est 

m  (m  —  \)(m  —  2). .  .(m  —  «  -f-  i) 

I  .2.  .  ./I 

On  le  déduit  du  précédent  en  le  multipliaut  par 

tn  —  /t  -I-  1    a 


■  • 


n  X 


•(  aiy  ) 

Par  conséquent,  les  termes  iront  en  croissant  tant  que 
Ton  aura 


m  —  «  -h  1  a 
:>i 

n  X 

m  -f-  I 


«< 


■     • 

X 


Par  conséquent^  le  terqie  maximum  sera  le  terme  dans 
lequel  n  sera  remplacé  par  le  plus  grand  nombre  entier 

contenu  dans 

/»  -h  1 

■  t    ■  ■'  ■  • 

a  -h  jr 

Si  le  quotient  de  m  +  i  par  a  4^  x  est  un  nombre  en- 
tier, il  y  a  deuY  termes  égaux  dans  le  développement. 

2.  Minimaun  du  produit 

dans  lequel  les  variables  Xy  y^  Zy  f,."  >  ^^  nombre  rij 
ont  une  somme  constante  et  égale  à  m. 

TBtORÈME.  —  «Si  Von  divise  m  par  n  et  si  q  et  r  sont 
le  quotient  et  le  reste;  le  produit  sera  minimum,  si  Von 
prend  n  —  r  des  variables  égales  à  g  y  et  r  égales  à 

Ce  théorème  peut  être  considéré  comme  la  consé- 
quence des  deux  lemmes  suivants,  que  je  commencerai 
pv  démontrer. 

Lemme  /•  -^  Si  deux  quantités  entières,  x  et  jy  ont 
ane  somme  paire  égale  à  aXr,  le  produit 

(i)  I  .a. .  .X,  i  .2.  .  .y 

est  plus  grand  que  le  produit 


(  ■«■s  ) 


car  si  Ion  a 

jr  r=  .r  -h  fl  , 

d'où 

X-  -     a:  H » 

le  produit  (a)  peut  s'écrire 

et  le  produit  (i) 

1  .2. .  ,x.  I  .2.  .  .(jp  -f-  û)  ; 

les  facteurs  xH-t,x  +  2,...9  »i?-f-  -  sont  remplacés  dans  (i) 

par 

a  a 

2  a 

donc  le  produit  (i)  est  plus  grand  que  le  produit  (2). 

Lemme  II,  —  Si  deux  quantités  entières,  x  eij^  ont 
une  somme  impaire  égale  a  aAr -+-  i,  le  produit 

est  plus  grand  que  le  produit 

1 .2. .  .X-.  1 .2. . .  (A--}-  i). 

Le  théorème  énoncé  est  la  conséquence  immédiate  de 
ces  deux  lemmes.  II  en  résulte  iihmédialement  que,  dans 
le  produit  minimum,  deux  facteurs  ne  sauraient  différer 
de  plus  d'une  unité.  Par  conséquent,  les  facteurs  du  pro- 
duit sont  égaux  à  ^  on  à  ^  -+- 1 .  Soit  a  le  nombre  des 
facteurs  égaux  k  q  +  \,  On  aura 

aq  -^  b[q  -Ji-  i)  zr:  /«, 
a  -{-  b  z=z  n  y 

m  ^-^  nq  -h  r. 


(    2«9    ) 

On  déduit  de  ces  reialions 

3.  Trouver  le  plus  grand  coefficient  de  la  puissance 
m""'  d\in  polynôme. 

Soit  n  le  nombre  des  termes  du  polynôme,  ei  soit 

m:=.  nq  -^  r\ 

le  plus  gra\^d  coefficient  est 

1 .  2 .  .  .An 


I     •    40   >     ■     •  JC  •     I     •   ^  «      •     *J     al*^*      •     m  Z 


dans  lequel  n  —  r  des  quantités  x^  y^  z  sont  égales  à  q 
ei  r  égales  à  ^  +  i . 


emr 


4.  Trouver  le  plus  grand  terme  de  la  puissance  m' 
d'un  polynôme. 

Théorème.  —  Le  plus  grand  terme  du  développe- 
ment de  la  puissance  m'*"^  d''un  polynôme  est 

1.2. ..m  ..  a  a  p 

Û%6>?iCT| •••    

I  .:i...ai.  1 .2.  .  pi.  1 .2..  7,  ai  H- I   a, -4- 2         a, -|-/* 

h  h  h 

X 


p,  -f-  I     p,  H-  2  p.  -h  7 

dans  lequel  «i,  /3,,  yj,. . .  représentent  les  résultats  que 
Von  obtient  en  partageant  m  en  parties  proportionnelles 
à  fl,  i,  c,  e£  e/i  Tie  prenant  que  les  parties  entières  des 
résultats,  el  dans  lequel  les  fractions 


a  a  a 


a,  -h  ^  a,  -h  2  «1  -f/^ 
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sont  les  r  plus  grandes  de  toutes  les  fractions 


a 


2 


>  •  •  •  > 


>  •  •  •  » 


p, -h  I  B,H-  2 


;'  désignant  l'excès  de  m  sur  la  somme  ai  + 13|  +  71+ .... 
Le  plus  grand  terme  est  évidemment 


1.2.. .m 


a  a 


I  2 


a  6  6 
a    I  2 


bec 


c 
7 


dans  lequel  les  fractions  -9-9-9 


a     a     a  b 

• • 9   — 9«  •  • 


sont  les  m 


I     2    a 


plus  grandes  de  toutes  les  fractions 


n 

—  9 

I 


-9 
I 


C 

—  9 
I 


—  9 

2 


-9 
2 


r 

—  9 
2 


3' 
3' 


3' 


Or  les  fractions 


c 

—  9 
7t 


a  a 

■9        \ 9«»'9 


a,  -h  I        «1-4-2 


P,  -f-  I        p,  -4-  2 


9*«  •> 


e  c 

9         9*  "5 


7«  H-  I        7»  -♦-  ^ 


situées  à  droite  de  la  barre  verticale 
sont  toutes  plus  petites  que  les  fractions  situées  k  gauche; 
il  faudra  donc  prendre  d'abord  les  m  —  r  fractions  qni 
se  trouvent  a  gauche,  et  prendre  ensuite  à  droite  les  r 
plus  grandes  fractions 

Exemple.  —  Trouver  le  plus  grand  terme  de  la  puis- 
sance i5*  d^un  quatrinôme  (a  +  h  +  c  +  d)  dans  le- 
quel les  quantités  a,  6,  c,  d  ont  les  valeurs  smi^anles  * 


«  =  2,        ^=r3,       C  = 


T 


rf  =  5» 


a,=  2,      Pi  =  3,      7i=3,       *i  =  5, 

*•=  i5— («, +  p, -f-yi  +*i)  =  2. 


(  "«  ) 

Il  faut  doDC  prendre  let  denx  plas  grandes  de  toutes  les 

fracdons 

2 

2 

.24-1 

2  H-  2 

3 

3 

3  +  .' 

34-2' 

«4 

.4 

4 

4 

3-+-I* 

3  +  2' 

5 

5 

5+.' 

5  +2 

Les  deux  plus  grandes  fractions  sont  les  Fractions 

•4 

4 

5 

3-f-i' 

5+1 

Par  conséquent,  le  plus  grand  ternie  est 

I     •2  a  Ô  •     m     •    10 


W2j.^^_i5 ^,  j,  My  g,^ 

1. 2. 1  .:i.3. 1.2.3.4*  I  •2.3.4*5.6  \4  / 


j  ■  ■  I  .^.^— 


niOlU  8DR  CIRTAINBS  PROPRIÉTÉS  DKS  RÉSIDUS 

NUIÉRIQHES; 

Par  mm.  a.  LâISANT  bt  Étieniie  BEAUJEUX. 


1.  Soient  Ti,  r«, .  • . ,  r«, . .  •  les  restes  ou  résidus  qu'on 
obtient 9  en  divisant  par  un  même  diviseur  entier  et 
positif  D,  les  termes  de  la  progression  géométrique 

Açt  A</%. .  .9  A7'', . . . 


(  aia  ) 
où  A  et  9  sont  eutiers  et  positifs.  On  aura 

A7  =  /ii.D-hr„  A^*=:/ii.DH-r,,. . .,  A9"  =  iif  .D-f- r„,. . ,. 

Donc,  dans  toute  relation  établissant  un  caractère  de 
divisibilité  par  I),  on  pourra  remplacer  respectivement 
A^,  Aç*, . . . ,  A^", . . .  par  ri,  r,, . . . ,  r„, . . .  et  inver- 
sement . 

2.  Si  Ton  a 

( I )  0L9-\-ai«/  -^  a^q^-h  .  . .  -h  apqP  =  m.Df 
il  viendra,  en  multipliant  par  A  9", 

a,Ay"-ha,Aç"-»-'  -4-  .  .  .  -4- a^Aiy»-*"^  =  1» .D, 
et,  par  suite,  d'après  la  remarque  précédente, 

(II)  «• '"iiH- «l 'V.+i  -t-  .  .  •  -+-  apr^^p^m.D. 

Ainsi,  toutes  les  fois  qu'on  aura  la  relation  (I),  on 
pourra  en  conclure  la  relation  (II),  qui  aura  lieu  quel 
que  soit  n  ;  et  réciproquement ,  lorsque  cette  dernière 
existera  pour  une  certaine  valeur  de  n,  pourvu  que  A^" 
soit  premier  avec  D,  il  en  sera  de  même  pour  toute  autre 
valeur,  et  on  pourra  en  déduire  la  relation  (I). 

Dans  ces  relations,  il  est  clair  qu'on  peut  remplacer  D 
par  un  quelconque  d  de  ses  diviseurs,  car  tout  multiple 
de  D  le  sera  aussi  de  d. 

Ces  remarques  permettent  déjà  de  trouver  des  lois  en 
grand  nombre,  auxquelles  satisfont  les  restes  provenant 
d'un  diviseur  donné,  et  réciproquement  de  trouver  les 
diviseurs  qui  peuvent  fournir  des  restes  satisfaisant  à  une 
loi  déterminée,  analogue  à  la  relation  (II)  ci*-des5as. 

Ainsi,  supposons  q  :=  10.  Soit  D  =  17  :  on  a 

2.10 3=:W.I7,    5.  10  4- !=:/«.  17,     lO'-hît.IO — l-^OT.IJ. 


(  »î»3  ) 
Donc  aussi 

2^,+,—  3/-,  =  /w.i7,     5r„+,-h/-„=:m.i7, 

résultats  qu^on  vérifierait  sans  peine. 
De  même,  si  Ton  demande  les  diviseurs,  tels  que  Ton 

ait 

il  suffit  de  former  le  nombre  10'  —  10* —  1  =  899  et  ses 
diviseurs  29  et  3i.  Ces  trois  nombres  satisfont  à  la 
question. 

Enfin,  ces  remarques  permettent  de  former  immédia- 
tement des  multiples  d'un  nombre  donné,  et  réciproque- 
ment de  vérifier  si  un  nombre  est  divisible  par  un  autre. 
Aiusi,  dans  Texemple  précédent,  on  trouve  les  trois  restes 
consécutifs  4)  6,  9,  qui  satisfont  à  la  relation 

2.9-+-2.6-+-  i.4  =  34  =  /w.i7. 

Donc 

2.  lo*  -+-  2. 10  -h  I  =  221  =  /w.  17. 

En  outre,  supposons  qu'on  veuille  savoir  si  i53  est  ou 
non  multiple  de  17.  Je  prends  trois  restes  consécutifs, 
les  mêmes  que  ci-dessus,  par  exemple,  et  je  forme  Tex- 
pression 

1.9-1-5. 6  -i-3.4  =  5i  =  'w.i7. 

Donc 

i53  =  m .  17. 

3.  Si  la  relatiou  qu'on  se  donne  est  r^p  — r  r„  =  o, 
c'est-à-dire  si  les  restes  doivent  se  reproduire  pérîodi- 
({uement  de  f?  en  p,  on  voit  que  q^  —  i  doit  être  un  mul- 
tiple du  diviseur,  résultat  connu  auquel  on  est  directe- 
ment amené  ici.  Nous  aurons  occasion  plus  loin  d'étudier 
particulièrement  ces  restes  périodiques. 


{  "4  ) 

4.  Si  le  diviseur  D  s^écril  a^a^i. .  «aioro  dans  le 
système  de  numération  dont  la  base  est  </,  on  a 

et  par  suite  (2) 

(IIÏ)     a^ r,4.p -+- a^-i  ri,^.^«i -f- ...-+-  «i  r,+,  -Ha#r«  =  m.D. 

Ainsi,  écrivant  un  nombre  de  restes  consécutifs  quel- 
conques, égal  à  celui  des  chiffres  du  diviseur,  plaçant 
respectivement  au-dessous  les  chiffres  du  diviseur  dans 
leur  ordre  inverse  et  effectuant  les  produits  indiqués,  la 
somme  de  ces  produits  sera  un  multiple  du  diviseur. 

Par  exemple,  134»  appliqué  comme  diviseur  aux  puis- 
sances successives  de  lo,  donne  lieu  aux  trois  restes  con- 
sécutifs 

62  84         36 

J*écris  aa-dessoun        4  3  i 

et  248     -haSa     -h  36  =  536  =  «.i34. 

Il  est  évident,  d'après  ce  qui  précède,  que  la  même 
propriété  subsisterait  en  désignant  par  a^, .  • . ,  ai,  a«  les 
chiffres  d'un  multiple  quelconque  de  D. 

Enfin,  comme  rien  ne  suppose  dans  notre  raisonne- 
ment que  les  coefficients  a^,  cti,  • . .  soient  plus  petils  que 
la  base  9,  on  voit  que,  dans  le  cas  pris  ci-dessus  pour 
exemple,  on  peut  écrire 

i34=  1 .10'  +  34 «lo*, 
ou 

i34  =  i3. 10  -f  4*  lo*, 

d'où  résulte  que  les  chiffres  du  diviseur  peuvent  être  dis- 
posés au-dessous  des  restes  des  deux  manières  suivantes, 
écrites,  pour  plus  de  commodité,  dans  Tordre  inverse  du 


(  !ta5  ) 
précédent,  qui  est  Tordre  direct  des  chiffres  du  diviseur  : 

36  84  60. 

1  o  34 


(') 


36   H- 

0 

+  2108      ai44      "'•i34 

36 

84 

62 

0 

i3 

4 

(') 


o    -f-   1072    -h    1^8  =  i3^o  =  m .  l3^ 

Par  suite,  ayant  écrit  les  restes  par  ordre  d^ indices 
décroissants  de  gauche  à  droite  et  les  chiffres  d'un  mul- 
tiple  quelconque  du  diviseur  au-dessous,  comme  on  Va 
vu  précédemment  y  on  peut  déplacer  ceux-ci  de  ma- 
nière  à  les  masser  sur  la  droite  ,  à  volonté,  sans  que 
la  propriété  cesse  d'être  vraie, 

5.  Si  la  base  du  système  de  numération  est  B^  dif- 
férent deq^et  qu'on  divise  successivement  Aq^  Ai^', .  • . 
par  un  diviseur  quelconque  D  de  q  —  B,  /a  même  pro^ 
priélé  aura  lieu.  Car  soit 


doù 
et 

Delà 


ç  — N.D4-  B, 

ç»=:/ff.D  -f-B%.  .  .,7*r=:/if.D-l-  B", 

Aç''  =  m.D-4- AB",         et     r,  =  /w.D-^AB% 
Ay"+'=:m.D-4-AB"+',  r,^,  =:iif.D  -h  AB""»"', 


A  7»+^  =  /;i .  D  -f-  AB"-^'' ,  r^+p  ^  //j .  D  4-  AB"^/'. 

Multipliant  respectivement  par  a^,  aj,. . .,  a^,  et  ajou- 
tant, on  tombe  sur  la  relation  (III). 
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On  Terrait,  d'une  manière  semblable,  que  les  divisions 
SHCcessiv^es  A^,  Aç*^ . . .  par  un  fiii^iseur  de  q  -hB  cori' 
duiseni  à  une  loi  analogue,  dans  laquelle  il  faudrait 
seulement  ALTSiiiirER  les  signes  des  termes,  ou,  ce  qui 
relaient  au  même,  pbendes  altebnativemeht  les  restes 
PAR  DÉFAUT  ET  PAR  EXCÈS,  en  leur  conseivant  le  signe  +. 

On  pourrait  ici  encore  masser  les  chiffres  sur  la  droite, 
ou  en  général  du  côté  des  puissances  les  plus  faibles  de 
la  base,  à  la  condition  de  conserver  à  chaque  emplace* 
ment  de  chiffres  dont  on  se  sert  le  signe  +  ou  —  dont 
il  était  primitivement  affecté.  Ainsi ,  en  divisant  par 
lo  -h  7  =  17,  les  puissances  successives  àe  7,  on  obtient 
les  restes  successifs  7,  i5,  3, .  • . .  Si  je  prends  un  muU 
tiple  quelconque  de  17,  tel  que  i53,  et  que  j'écrive 

-+-  —  -»- 

3  i5  7 

puis 

I  5  3 

j^aurais  un  multiple  de  17  en  faisant  la  somme  des  pro- 
duits indiqués  avec  leurs  signes.  Je  pourrais  aussi  bien 
écrire 


ou  bien 


3  i5  7 

I  o  53 

-♦-  —  ■+■ 

3  i5  7 

o  i5  3 


et  encore,  en  prenant  les  restes  par  excès  et  par  défaut, 

327 


I 


5  3 


327 
I  o  53 


o  i5  3 


(  î»^7  ) 
on  arriTerait  toujours  ainsi  à  des  multiples  de  17.  Nous 
ne  nous  arrêterons  pas  à  la  démonstration  de  cette  règle, 
qui  résulte  de  ce  que  rien  ne  supposé  les  chiffres  employés 
inférieurs  à  la  base  du  système  de  numération.  Elle  est 
d'ailleurs  applicable  aux  propriétés  analogues  que  nous 
allons  étudier  maintenant. 

6.  Soit  toujours  la  progression  A17,  A^*,  Ay',.... 
Si  Von  en  dwise  les  termes  successifs  par  un  diviseur 
quelconque  D  de  Bç  —  1,  B  étant  la  base  du  système 
de  numération  employée^  et  qiCon  écrive  sous  des  restes 
consécutifs  quelconques  les  divers  chiffres  de  D  dans 
LEui.  ORDRE  NATUREL,  la  sommc  des  produits  indiqués 
sera  un  multiple  de  D. 

Soit,  en  effet, 

D  =  — ^ ; 

delà 

«       ND-hi 
B  = • 

Soient,  en  outre,  a^,  ai,  «t,. . .,  a„  les  divers  chiffres 
de  D,  de  telle  sorte  qu'on  ait 

D  =  a.  B"  -h  ûr«-,  B"-»  -h  . .  .  -4-  a,  B  -f-  ao. 

Si  nous  substituons  à  B  sa  valeur  précédente,  il  vient 

(ND-hi)-  (ND-hi)—»  (ND-f-i) 

I>  =  aii : l-flU-i rr; H.  .  .-l-a, ha., 

7"  7*"'  y 

7»D  =  a„(ND  4-  ir  -4-  a,_,  (ND  -+- 1)"-' 

a,(ND-*-i)^"-'  -4-0,7". 


Réunissant,  dans  le  second  membre,  tous  les  multiples 
de  D,  après  qu'on  a  effectué  tous  les  développements, 

l5. 


(  ^^s  ) 

D'où  multipliant  par  A  q^^  p  étant  quelconque, 

Si  l'on  remplace  h  présent  A^^. . .  par  r^, . . . ,  suivant  la 
remarque  faite  au  n^  1 ,  il  vient 

c'est  présisément  Tégalité  en  démonstration. 

Un  calcul  semblable  ferait  voir  qu'en  prenant  pour  h 
un  diviseur  quelconque  de  B^-f-i,  on  aurait  une  pro- 
priété analogue  à  la  condition  de  prendre  alternati- 
vement  LES   restes    ATEC    LES    SIGNES  +  OU    ,    OU    PiB 

EXCÈS  et  par  défaut  SUCCESSIVEMENT,  commc  plus  haut. 
De  plus,  on  verrait  facilement  que  les  mêmes  pro- 
priétés subsisteraient  en  écrivant  à  la  place  des  chiffres 
de  D  ceux  d'un  multiple  quelconque  de  D. 

7.  A$i  R  étant  toujours  la  base  du  système  de  numé- 
ration, on  prend  comme  diviseur  un  sous-multiple  quel- 
conque de  qf  —  B,  on  aura  une  propriété  analogue  à 
celle  du  n^  5  ;  seulement ,  au  lieu  de  prendre  des  restes 
consécutifs,  on  devra  écrire  des  restes  se  suitant  db  p 
EN  p.  En  effet,  soient 


et  en  outre 

on  aura 
Delà 


D  =  a„  B«  4-  . .  .  H-  «1  B  4-  a„ 

^A»  =  ND  4-  B. 

q*P  =  m.D  4-B', 
q^Pz=m.D  -4-B^ 


7»/»  z=  /w .  D  4-  B\ 


(  ^^9  ) 
MultîpliaDt  toules  ces  égalités  respectivement  par  «i  A  ^"*, 
a,Â9%. . .,  a^Aq*^^  et  les  ajoutant  entre  elles  et  avec 
Tidentité  a^  A^""  =  A^^'ao»  «il  vient 

Remplaçant  maintenant  Aq^j  KqT'^^^.,,  par  /v,,  'm^p,..,, 
OD  a  la  relation  en  démonstration 

La  division  par  ^—- —  donnerait  lieu  à  une  propriété 
analogue^  en  "pkevâxit  suggessivemest  les  restes  par 

EXCÈS  ET  PAR  DÉFAUT. 

hnjin^  en  prenant  pour  danseur -—- ow  -—^ — % 

on  aurait  deux  propriétés  analogues  à  celles  du,  n^  6,. 
avec  cette  même  restriction  que  les  restes  devraient 
ÊTRE  PRIS  DE  p  içN  p  et  non  pas  consécutifs, 

(  La  suite  prochainement.  ) 


SOLUTIONS  IB  QUESTIONS 
PROPOSfiSS  lANS  LES  NOOITBLUS  ANNALES. 


Question  240 

(TOtr  i**  série,  t.  X,  p.  347  ); 

Par   m.   E.    PELLET, 

Élève  au  lycée  de  Nîmes, 

La  position  d^équilibre  d^un  corps  surnageant  n^a 
ieu  que  lorsque  la  distance  du  centre  de  gratuité  du  li" 
(fuide  déplacé  au  centre  de  gravité  du  corps  est  un  maxi-* 
tntun^  ou  bien  encore  lorsque  le  centre  cwnniun  de  gra-* 


(  =«3o) 
uUé  du  corps  et  du  fluide  déplacé  est  à  sa  plus  haute  ou 
plus  basse  position.  (Clauses.) 

Chercher  la  position  d^éqailibre  d'un  corps  flottant 
revient  à  déterminer  uu  plan  tel  que  :  i^  Tune  des  parties 
en  lesquelles  il  divise  le  corps  ait  un  volume  donnée 
2^  qu'il  soit  perpendiculaire  sur  la  ligne  qui  joint  le 
centre  de  gravité  de  cette  partie,  considérée  comme  ho- 
mogène, au  centre  de  gravité  G  du  corps,  qui  peut  être 
de  nature  hétérogène. 

Pour  que  la  première  condition  soit  satisfaite,  il  faut 
que  le  plan  soit  tangent  à  une  certaine  surface  S.  Soit  M 
un  point  de  cette  surface;  P  le  plan  tangent  en  ce  point 
à  la  surface  S;  M' le  centre  de  gravité  du  segment  déter- 
miné par  ce  plan,  ayant  le  volume  donné.  Le  point  M 
décrivant  la  surface  S,  le  point  M'  décrit  une  surface  S'. 
Le  plan  tangent  en  M'  à  cette  dernière  surface  est  paral- 
lèle au  plan  P.  En  effet  soit  (/n,  p,  m!)  une  seconde  position 
du  point  M,  du  plan  P  et  du  point  M'.  Les  segments  dé- 
terminés par  les  plans  P  et  p  ont  une  partie  commune 
qui  a  un  volume  V  et  dont  le  centre  de  gravité  est  en  F; 
les  parties  non  communes  ont  un  volume  égs^l  \f^  et  leur 
centre  de  gravité  respectivement  en  g  et  g'.  Le  point  M' 
est  sur  la  droite  Tg\  et  m'  sur  la  droite  Fg';  et  Ton  a 

Tg  ~"  T^  ~"  V  -hp* 

Ainsi  l'a  droite  M'm' "est  parallèle  à  la  droite  g^.  A  la 
limite,  cette  dernière  est  contenue  dans  le  plan  P;  donc 
puisqu'alors  M' m'  est  tangente  à  S',  les  tangentes  à  la 
surface  S' menées  par  le  point  M'  sont  parallèles  au  plan 
P,  ce  qui  démontre  ce  que  j'ai  avancé.  Ainsi  la  droite  M'G, 
devant  être  perpendiculaire  sur  le  plan  P  dans  la  position 
d'équilibre,  cette  droite  est  normale  à  la  surface  S';  et  par 
conséquent  la  distance  M 'G  est  maximum  ou  minimuin. 


(»3i  ) 

Désignons  par  M'',  le  centre  de  gravité  du  second  seg- 
ment déterminé  pan  P.  Le  Heu  des  points  M^^  est  une  se- 
conde surface  S",  telle  que  le'  plan  tangent  en  M''  à  cette 
surface  est  parallèle  au  plan  P.  Si  le  corps  est  homogène, 
la  droite  M^ M'"^  passe  par  le  centre  de  gravité  G  du  corps^ 
de  sorte  que,  dans  la  position  d'équilibre,  la  droite  M'G 
est  aussi  normale  à  la  surface  S'^  Si  le  point  M'  se  confond 
avec  G,  le  point  M^'^  se  trouve  sur  la  surface  du  corps,  et 
alors  la  droite  M'GM''  est  normale  à  cette  surface.  L» 
distance  du  point  G  a  la  surface  du  liquide  est  donc  alors 
maximum  ou  minimum. 


Question  645 

(  Totr  1*  lérle,  t.  I,  p.  i55  )  ; 

Par  m.  de  VlRIEU, 

Profesaeiir  à  Lyon. 

Soient  une  progression  arithmétique  de  différence  âi^ 
et  une  série  arithmétique  d^ ordre  m|,  déduite  de  cette 
progression;  soient  une  seconde  progression  arithmé^ 
tique  de  différence  ^t,  et  une  série  anthmétique  dé^ 
duite  et  d^ ordre  m^  ^  et  ainsi  de  suite  jusqu^à  la  séiie 
a  ordre  m„  ; 

«Si  Von  multiplie  ensemble  les  premiers  termes  de  ces 
séries,  de  même  les  seconds  termes,  etc.,  on  obtient  une 
série  arithmétique  d^ ordre  m,  -H  ms  -H  ...  -H  m^,  déduite 
d'une  progression  arithmétique  à  différence^ 

(m, -h /WjH-  .  .  .  -h /»„)•       - 


_  I        I  t 


(Boklem)  (*). 


f*)  Une  faute  d'impression  a  rendu  inintelligible  renoncé  des  iVoifo 
utiles  Annales  de  Matkimtitiqaes. 


(  ^3=»  ) 
i .  m  étant  un  entier  absolu  autre  que  zéro,  on  appelle 
série  arithmétique  de  l'ordre  m^  une  série  dont  les  difle- 
renées  d'ordre  m  ont  une  nàème  valeur  non  nulle  ^,  et 
Ton  dit  que  cette  série  est  déduite  de  la  progression  arith- 
métique à  différence  d, 

2.  Représentons  par 

les  termes  consécutifs  d'une  série  arithmétique  d  ordre 
m  ;  on  peut  les  considérer  comme  étant  les  valeurs  suc- 
cessives que  prend  une  même  fonction  entière  d'une  va- 
riable X,  quand  on  fait  croître  celle-ci  à  partir  de  zéro 
par  des  différences  égales  à  i. 

Si  i^jc  représente  cette  fonction,  on  a,  en  vertu  des  pre- 
miers principes  du  calcul  aux  différences, 

JC  ,X    JC  -~—  I 

V^=z  V„  -\-  Al', h  A^f'a -h   .  .  • 

I  il 

.T  .r  —  I  .r  —  w  -f-  I 

-4-  A*"  p, •  •  •  — • • 

I        2  m 

Le  deuxième  membre  est  une  fonction  entière  du  degré  m 

où  le  coefiicient  de  la  plus  haute  puissance  est  — ^,-^- 

La  série  arithmétique  ayant  pour  terme  général  i^,  est 
déduite  de  la  progression  arithmétique  ayant  pour  diffé- 
rence la  constante  non  nulle  A'^Vq. 

3.  En  vertu  des  mêmes  principes,  toute  fonction  en- 
tière 

de  degré  p  d'une  variable  entière  x  qu'on  fait  croître  à 
partir  de  o  par  degrés  égaux  à  i,  a  pour  différence  d'or- 
dre p  la  constante  p  h^\  cette  fonction  est  le  terme  gêné- 


(  233  ) 

rai  d  une  série  arithmétique  d'ordre  p  déduite  de  la  pro- 
gression arithmétique  à  différence  ^'Aq. 

4.  Désignons  par 

les  termes  généraux  de  séries  arithmétiques  d'ordres 

ces  séries  sont  déduites  de  progressions  arithmétiques  «i 
difTérences 

En  vertu  du  paragraphe  %  on  a 

X  XX  —  I 

,«,=:,tf,-}-  àtU^ h  A'itfo h  •  •  • 

I  I  2 

-4-  A*"!  |//o  —  •  •  •  » 

I  m, 

X  nu  X  ■""—  I 

I  12 

-h  A'"*A«. ^î , 

I  ,  WA 

•Jf  X   ./-*  ——  I 

««x  =  »«o  ^-  A„/4«  ^  -+-  A'Atfo  -   ^^ 1-   •  •  • 

1  I         2 

-f-  A*""  «w,  -  . . . • 


1  m 


n 


5.  Soit  X  le  terme  général  d'une  série  dont  chaque 
terme  est  le  produit  des  termes  de  même  rang  dans  les 
séries  arithmétiques  du  u^  4;  on  a 

X  zzi^Uji-h  ^it-x  -h  .  .  .  +  A«,  H-  .  .  .  -f-  ««,, 

En  vertu  des  identités  du  n^  4,  x  est  une  fonction  entière 
de  degré  //ij  -4-  . . .  -+•  w^-h  •  • .  -H  m„,  où  le  coefficient  de 
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la  plus  haute  puissance  est  — ; — ^ j-  A"! ,//, .  .  .  A*-^,; 

donc,  en  vertu  du  paragraphe  3,  x  est  le  terme  général 
d'une  série  arithmétique  d'ordre  in,-f-...-f-iii*-i-..,-i-m, 
déduite  de  la  progression  arithmétique  à  différence 

— -  A*»,««.  .  .X  A****»,.  .  .  A*^«,«,. 


m 


î 
1    •  • 


rrik.  .  .m„ 


C.    Q.    F.    D. 


6.  Remarque.  —  En  suivant  la  même  marche,  il  est 
facile  de  voir  que  si  l'on  ajoute  terme  à  terme  plusieurs 
séries  arithmétiques,  on  obtient  [en  général  une  série 
arithmétique  d'ordre  égal  à  Tordre  le  plus  élevé  des  sé- 
ries données,  et  ayant  pour  différence  constante  la  somme 
des  quantités  analogues  dans  les  séries  de  Tordre  le  plus 
élevé. 

Il  existe  une  proposition  semblable  pour  les  séries  ob- 
tenues en  retranchaat  terme  à  terme  deux  séries  arith- 
métiques. 


Question  787 

(  Toàr  a*  térte,  t.  VI,  p.  «ao  J  ; 

Pak  m.  WILLIÈRE. 

Déterminer  le  lieu  géométrique  du  centre  d^une 
sphère  qui  coupe,  sous  des  angles  a,  |3,  y.  trois  sphères 
données  A,  6,  C. 

Soient  (a,  i,  c),  (a',  b'^  c')  les  centres  des  sphères  A, 
B,  C^  r,  r',  r"  leurs  rayons;  R  le  rayon  de  la  sphère  qui 
coupe  les  précédentes  sous  les  angles  a,  P,  y^  et  (x,/,  z) 
son  centre.  On  a 


(  235  ) 
Si  Ton  pose 

réqaatîon  précédente  devient 

(i)  S  =  R2— 2Rrcosa. 

Ou  a  de  même 

(9.)  S'=R>— aRr'cosp, 

(3)  S"  =  R»~2Rr'^cos7. 

En  éliminant  R  entre  ces  trois  dernières  équations, 
on  trouve 

I(S  —  S')  fr'  COS7  —  r '  cos p)  =  (S'—  S*^  (/  cosp  —  r cos  a), 
4S"(r'cosp  — rcosa)» 
=  (S  —  S')'—  4r*'cos7(S  —  S')(r'cosp  —  rcosa). 

La  première  de  ces  deux  équations  représente  un  plan 
passant  par  l'axe  radical  des  trois  sphères  données.  Donc 
les  deux  équations  prises  simultanément  représentent  une 
conique  située  dans  ce  plan. 

Remarquons  maintenant  que  les  cosinus  qui  entrent 
dans  les  formules  précédentes  doivent  être  précédés 
chacun  du  double  signe  d=.  Par  suite,  en  changeant,  dans 
les  équations  (4) y  les  signes  des  cosinus,  on  obtiendra 
d'autres  lignes  répondant  encore  à  la  question.  On  ne 
pourra  d'ailleurs  obtenir  ainsi  que  trois  nouvelles  co- 
niques. Donc  le  lieu  se  compose  de  quatre  coniques 
situées  dans  des  plans  qui  passent  tous  par  Taxe  radical 
des  trois  sphères  données. 

Note.  —  M.  Georges  de  Villepin,  élève  du  collège 
Stanislas ,  nous  a  envoyé  une  bonne  solution  de  la 
question  précédente.  Il  fait  remarquer  que  les  quatre 
coniques  percent  en  huit  points  le  plan  des  centres  des 


(  »36) 
sphères  donoécs;  que  ces  huil  pointa  sont  les  centres  des 
cercles  qui  coupent  sous  les  angles  a,|3,  f  les  grandi 
cercles  déterminés  par  ce  plan  dans  les  sphères  A,  B,  C; 
vx  enfin  que  ces  huit  points  sont  situés  deux  à  deux  sur 
quatre  droites  passant  par  le  centre  radical  des  troii 
cercles. 

Question  886 

P»R  M.  Paul  ENDRÈS, 
ÉléT«  >ii  lycée  de  Donai. 

Étant  donnés  deux  cercles,  si  l'on  prend  les  pola^ea 
de  ces  cercles  par  rapport  à  un  cercle  quelconque,  on 
obtient  deux  coniques  i  les  cercles  qui  ont  pour  dia- 
mètre les  axes  focaux  de  ces  coniques  se  coupent  soas 
le  même  angle  que  les  cercles  donnés. 

(H.  Faore.) 

On  sait  que  la  polaire  d'un  cercle  (C)  est  une  conique 
ayant  pour  foyer  l'origine  O  et  pour  directrice  correspon- 
dante la  polaire  DE  du  centre  C  du  cercle  :  l'excentricité 


est  égale  au  rapjHtrt  de  la  dislance  CO  des  deux  c 
au  rayon  CA  du  cercle  considéré. 
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Les  pràds  P,'  Q  des  polaires  des  extrémités  du  dia- 
mètre AB  da  cercle  (C),  passant  par  rorigine  O,  sont  les 
sommets  de  cette  conique,  comme  on  peut  s'en  assurer  en 
remarquant  que 

PO  _Q0  _C0 

PD""QD  ""Ca' 

On  voit  aussi  immédiatement  que 

OB  X  OQ  =  OA  X  OP  =:  p=. 

Il  en  résulte  que  le  cercle  décrit  sur  Taxe  focal  de  la 
polaire  du  cercle  (C)  est  le  cercle  transformé  par  rayons 
vecteurs  réciproques  de  ce  dernier,  Torigine  étant  le 
point  O,  et  le  module  étant  le  carré  du  rayon  p  du  cercle 
directeur. 

Or  deux  courbes  inverses  se  coupent  sous  le  même 
angle  que  les  courbes  primitives.  Donc  les  cercles  décrits 
sur  les  axes  focaux  des  deux  coniques  polaires  des  cer- 
cles donnés  se  coupent  suivant  le  même  angle  que  ces 
derniers. 

Hôte.  —  Là  même  question  a  été  résolue  par  M.  Willière,  professeur 
à  Arlon. 


C«RRBSNNDJUiGE 


Grenoble,  23  février  18'yO. 

Monsieur, 

Dans  le  nnméro  de  février  des  Nouvelles  Annales 
(p.  53),  M.  Neuberg,  après  avoir  remarqué  que  j^avais 
énoncé  plusieurs  tliéorcmcs  à  Taide  desquels  on  pouvait 
déterminer  les  axes  d'une  conique,  quand  on  connaît  le 
centre  et  un  triangle  inscrit,  conjugué  ou  circonscrit  à  la 
conique,  a  résolu  la  même  question  en  substituant  au 
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centre  un  foyer.  Je  me  suis  aussi  occupé  de  celte  recherche, 
et  mon  Recueil  de  Théorèmes^  publié  en  1867,  chez 
M.  Gauthier- Villars,  en  donne  la  solution.  La  nurche 
que  j'ai  suivie  n'est  pas  la  même  que  celle  de  M.  Neuberg: 
je  calcule  directement  la  somme  et  le  produit  des  carrés 
des  axes  de  la  conique  au  lieu  de  passer  par  les  fonctions 
peiq  de  Fauteur,  et  j'adopte  le  système  des  coordonnées 
trilinéaires. 

J'ai  donné  en  i863,  p.  299  (t.  II,  a*  série),  des  for- 
mules qui  donnent  la  somme  et  le  produit  des  carrés  des 
axes  d'une  conique  en  fonction  des  coefficients  de  Té- 
quation  générale  du  second  degré  rapportée  à  un  triangle 
de  référence.  Or,  lorsqu'il  s'agit  de  coniqued  inscrites, 
conjuguées  ou  circonscrites  à  ce  triangle,  c'est-à-dire 
lorsque  l'équation  de  la  conique  ne  contient  plus  que  trois 
coefficients  diflérents,  on  conçoit  que  l'on  puisse  expri- 
mer ces  coefficients  au  moyen  des  distances  du  centre, 
du  foyer  ou  même  d'un  point  quelconque  aux  côtés  du 
triangle  de  référence.  Cela  fait,  il  n'y  a  plus  qu'à  appli- 
quer les  formules  de  la  page  citée  (299)  à  ces  équations 
particulières.  Toute  la  difficulté  de  la  question  se  réduit 
donc  à  trouver  ces  équations  particulières.  Or,  dans  mon 
Recueil^  on  trouve  les  théorèmes  suivants,  que  je  me 
borne  à  indiquer  comme  pouvant  servir  d'exercice  aux 
élèves  : 

1  ^  Quand  une  conique  est  conjuguée  à  un  triangle  abc  y 
si  l'on  désigne  par  p^,  p^,  p^  les  puissances  de  son  foyer 
F  par  rapport  aux  cercles  qui  ont  pour  diamètres  les 
côtés  bcj  ca^  ab^  pour  tout  point  m  de  la  conique,  on  a 
la  relation 


•2 


mhc  mca  ma  h  , 

-*- — cCi -+- :r-i?Ti:  =  <>    (p- ^21); 


pa.Fbc       p^.Fca       pg.Fnb 
2°  Une  conique  étant  inscrite  au  triangle  abc,  si  Ton 


(  ^^  ) 

désigne  par  F  Tan  des  foyers  de  la  conique,  et  par  m  un 
de  ses  points,  on  a  la  relation 

i.  j. 

Fa{Fbc.mbey  -h  Fb(Fca.mcay 

+  Fc(Fab,maby  =  o     (p.  34)j 

3**  Lorsqu'une  conique  est  circonscrite  à  un  triangle 
abc^  si  Ton  désigne  par  F  l'un  de  ses  fojers,  et  par  m  un 
point  de  la  conique,  on  a  la  relation 

sin^^Fg       sin^cFg       sm'|gF^  _ 
Fa.mbc   "^    Fb.mca    "^    Fc.mab    "~  ^     vP-44). 

Sur  la  transformation  homo graphique. 

Soient  F  et  F'  deux  6gures  homographiques,  c'  la  co*^ 
nique  qui^  dans  Tune  des  figures  F'  correspond  au  cercle 
imaginaire  c,  situé  à  Tinfini  dans  la  figure  F.  Ce  cercle 
reste  fixe,  quelque  soit  le  déplacement  de  cette  figure^ 
translation  ou  rotation. 

Or,  pour  que  les  figures  F  et  F'  puissent  devenir  ho- 
Biologiques,  il  faudra  que  la  figure  F  puisse  être  placée 
de  telle  manière  que  la  conique  c'  et  le  cercle  c  appar- 
tiennent à  un  juème  cône,  et  le  sommet  de  ce  cône  sera 
le  centre  d'homologie.  Or  ce  cône  n'est  autre  chose  qu'une 
sphère  de  rayon  nul, qui,  dès  lors,  ne  peut  être  coupé  par 
UD  plan  que  suivant  des  cercles.  Donc  la  conique  c'  est 
un  cercle,  et  Ton  retrouve  la  condition  obtenue  par 
M.  Pain  vin . 

Veuillez  agréer,  Monsieur,  l'assurance  de  ma  considé- 
ration distinguée. 

H.  Fauke, 

Capitaine  d'Artillerie. 
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QUESTIONS. 


991.  Deux  divisions  homographiques  se  trouvent  sur 
la  même  droite.  Au  point  a  de  la  première  division  cor- 
respond le  point  b  de  la  seconde^  au  point  &,  pris  dans 
la  première  division,  correspond  le  point  c  de  la  seconde; 
au  point  c  de  la  première  division  correspond  le  point  d 
de  la  seconde,  et  ainsi  de  suite.  On  obtient  ainsi  une 
série  indéânie  de  points  a,  £,  e,  //,....  Prouver  que  ces 
points  se  rapprochent  indéfiniment  d'un  des  points  dou- 
bles des  divisions  homographiques,  ces  points  doubles 
étant  supposés  réels.  (Emile  Weyr.) 

992.  Soit  C*  une  courbe  du  troisième  ordre  et  de  la 
troisième  classe  :  on  s^approche  indéfiniment  d'un  point 
d'inflexion  en  construisant  sur  la  courbe  une  telle  série 
de  points  que  chacun  d'eux  soit  le  point  d'intersection 
de  la  courbe  avec  la  tangente  au  point  précédent. 

{JEmive  Weyk.) 

993.  Soit  C  une  courbe  du  troisième  ordre  et  de  la 
troisième  classe  :  on  construit  sur  cette  courbe  une  telle 
série  de  points  que  chacun  d'eux  soit  le  point  de  contact 
de  la  tangente  qu'on  peut  mener  à  la  courbe  par  le  point 
précédent.  Prouver  que  ces  points  se  rapprochent  de 
plus  en  plus  d'un  point  de  rebroussement. 

(Emile  Weyr.) 

RECTIFICATION. 


Question  982,  page  98,  au  lieu  de  sin,  il  faut  ces  dans  ia 
seconde  équation. 
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SUR  LBIPLOI  BBS  IMAGINAIRES  EN  GÉOMÉTRIE; 

Par  m.  LAGUERRE  (•). 


I.  —  Considérations  générales  sur  la  représenta- 
tion des  points  imaginaires  situés  sur  une  courbe 
donnée, 

i.  L^einploi  des  imaginaires  eu  Géométrie  ne*  dooue 
lieu  à  aucune  difficulté  sérieuse.  Les  notions  essentielles 
sur  lesquelles  il  repose  sont  immédiatement  fournies  par 
)a  Géométrie  analytique,  et  trouvent  en  elle  leur  entière 
légitimation.  Ces  notions  puisées  dans  l'analyse,  le  rôle 
de  la  Géométrie  est  de  les  développer  et  d'en  poursuivre 
les  conséquences  par  les  moyens  et  avec  les  ressources  qui 
lui  sont  propres. 

Il  y  a  deux  points  sur  lesquels  il  semble  nécessaire  de 
compléter  la  théorie.  D'une  part,  on  ne  sait  pas  toujours 
réaliser  et  ellectuer  les  constructions  où  entrent  des  don- 
nées imaginaires,  en  sorte  que  certains  problèmes,  dont 
la  considération  des  quantités  imaginaires  fournit  une 
solution  très-simple  et  presque  immédiate,  ne  sont  en 
quelque  sorte  résolus  que  théoriquement,  les  construc- 
tions auxquelles  conduirait  le  mode  de  démonstration 
employé  n'étant  pas  immédiatement  réalisables. 

D*autre  part,  lorsque,  dans  une  proposition,  certaines 
parties  de  la  figure  deviennent  imaginaires,  la  proposi- 


ez) Je  me  propose  de  développer,  dans  celle  série  d^articles,  quelques 
points  de  la  Uiéorie  des  sections  coniques  que  j'ai  laissés  de  cAté  dans  le 
Cours  que  j'ai  professé  à  la  salle  Gerson.  Le  lecteur  pourra  consulter 
Kor  ces  questions  diverses  Notes  que  j'ai  publiées  dans  le  Bulletin  de  la 
Société  Philomaihique  (1867-1869),  et  ma  Note  sur  l'emploi  des  imaginaires 
dans  la  Géométrie  de  l'espace  insérée  dans  le  jourhat  rinstitut  {iS  mai  1870). 

Ànn,  de  Mathémat.y  1^  série,  t.  IX.  (Juin  1870.)  16 
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tion  donne  lieu  à  plusieurs  théorèmes  relatifs  aux  élé- 
ments réels  de  la  figure.  Tout  théorème  exprime,  en 
eiïety  une  relation  entre  les  données,  relation  que  l'on 
peut  représenter  par  Téquation 

R=ro; 

si  quelques-unes  des  données  deviennent  iniaginairei, 
Téquation  précédente  peut  se  mettre  sous  la  forme 

P-hQ/:r=0, 

ce  qui  entraîne  h^s  deux  équations 

P^o     et     Q=:o, 

équations  qui,  évidemment,  sont  Pexpression  de  deux 
théorèmes  relatifs  aux  éléments  réels  de  la  figure. 

Pour  résoudre  complètement  les  questions  que  soulève 
remploi  des  imaginaires  en  Géométrie,  ii  faut  donc  pou- 
voir, d'une  proposition  où  certains  éléments  sont  imagi- 
naires, dégager,  par  une  voie  purement  géométrique  et  la 
considération  seule  de  la  figure,  les  propositions  réelles 
qu'elle  comprend  dans  son  énoncé. 

On  pourrait  presque,  à  certains  égards,  dire  que  U 
Géométrie  en  est  actuellement  au  même  point  où  serait 
l'Analyse,  si  Ton  se  contentait  de  montrer  que  toute 
quantité  imaginaire  peut  être  mise  sous  la  forme 

sans  indiquer  les  moyens  que  l'on  doit  employer  pour  la 
réduire  à  cette  forme. 

S.  Considérons,  dans  un  plan  réel,  une  droite  Oco  que 
nous  prendrons  pour  Taxe  d'un  système  de  coordonnée» 
isotropes-,  considérons  en  même  temps  un  système  de 
coordonnées    rectangulaires  ayant  pour   axe    des  x  la 
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droite  Ooi^  Taxe  des  j"  étant  la  perpendiculaire  élevée 
en  O  à  Ja  droite  Oco. 
Soit  A  un  point  du  plan,  réel  ou  imaginaire,  et  soient 

tt  =  a  4-  p/, 
«v  rr:  y  -f-  $i  ^ 

ses  coordonnées  isotropes. 

Ce  point  sera  représenté  dans  le  plan  par  un  segment 
représentatif  aa*^  l'origine  a  de  ce  segment  étant  le  point 
réel  situé  sur  la  droite  isotrope  du  premier  système  qui 
passe  par  A. 

En  coordonnées  rectangulaires ,  Péquation  de  cette 
droite  est 

r  —  /'(*  —  «—  PO; 

d'pù  Ton  voit  immédiatement  que  les  coordonnées  rec- 
tangulaires du  point  a  sont 

jc  =z  OL    cl     j  =  p. 

L'extrémité  a^  du  segment  est  le  point  réel  situé  sur  la 
droite  isotrope  du  second  système  passant  par  A;  cette 
droite  a  pour  équation 

donc  le  point  a'  a  pour  coordonnées 

X  =  7     et    /  =  —  ^; 

d'où  cette  conclusion  : 

Étant  donné  un  point  A  dont  les  coordonnées  iso- 
tropes sont 

«  =:=  a  -f-  p/, 
«/  =  7  -f-  ^/, 

V origine  de  son  segment  représentatif  a  pour  coordon- 

i6. 
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nées  fectanguianvs 

et  les  coordonnées  de  Vextrémité  de  ce  segment  sont 

On  peut  dire,  si  Ton  veut,  que,  dans  le  mode  de  re- 
présentation employé  par  Cauchy,  Toriginc  du  segment 
représente  la  quantité  ii=:a-f-^i\  et  que  rcxtrémité 
représente  la  quantité  y — ai  conjuguée  de  la  coor- 
donnée IV. 

3.  JusquMci  nous  ne  nous  sommes  occupé  que  de  points 
distribués  d'une  façon  quelconque  dans  le  plan.  Suppo- 
sons maintenant  que  nous  considérions  des  points  situés 
sur  une  courbe  donnée  (C),  dont  Téquation  en  coordon- 
nées isotropes  soit 

Un  point  réel  a,  pris  arbitrairement  dans  le  plan, 
pourra  toujours  être  considéré  comme  Torigine  d^un  seg- 
ment représentatif  d'un  point  situé  sur  la  courbe. 

Soient,  en  efTot,  oe  et  jS  les  coordonnées  rectangulaires 
de  ce  point;  faisons,  dans  l'équation  (i),  u=:a  -f-|3i; 
cette  équation,  résolue  par  rapport  à  w,  nous  donnera 
pour  cette  variable  un  certain  nombre  de  valeurs;  ce 
nombre  étant,  en  général,  égal  au  degré  de  la  courbe,  mais 
s'abaissant  lorsque  la  courbe  passe  par  les  ombilics. 

Soient  y  H-  Ji,  y'  4-  J'i,...  les  différentes  valeurs  de  w 
qui  correspondent  ainsi  à  la  valeur  donnée  de  u  ;  il  est 
clair,  d'après  ce  qui  précède,  que  si  l'on  construit  les 
points  dont  les  coordonnées  rectangulaires  sont  respecti- 
vement y  et  — (ï,  y'  et  — à'^..,^  ces  points,  que  je  dési- 
gnerai par  a\  /i '',-..,  pourront  être  considérés  comme  le«% 
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extrémités  d'autant  de  segments  représentatifs  de  points 
situés  sur  la  courbe,  l'origine  conimune  de  ces  segments 
étant  le  point  a. 

Pour  abréger,  je  dirai  que  ces  points  a'j  a" y.,,  sont 
associés  au  point  h-^  si,  d'ailleurs,  la  «ourbe  eat  réelle 
(et  ici,  comme  dans  la  suite,  j'entends  simplement  par  là 
une  courbe  dont  Téquation  en  coordonnées  rectangu- 
laires est  réelle),  cette  courbe  ne  peut  contenir  un  point 
sans  contenir  aussi  le  point  qui  lui  est  imaginai  rement 
conjugué  :  donc,  dans  ce  cas,  si  a'  désigne  Tun  quel- 
conque des  points  associés  à  un  point  donné  a,  a  est  aussi 
Tun  des  points  associés  de  a\ 

4.  Pour  étudier  complètement  une  courbe,  il  importe 
de  rechercher  comment  sont  distribués  dans  le  plan  1^ 
segments  représentatifs  des  divers  points  situés  sur  une 
courbe,  ou,  en  d'autres  termes,  comment  se  déplace  l'ex- 
trémité du  segment  représentatif  d'un  point  de  la  courbe 
lorsque  son  origine  se  déplace  elle-même  dans  le  plan. 

Divers  géomètres  allemands  se  sont  occupés  de  la  fa- 
çon dont  on  pouvait  représenter  les  points  imaginaires  ' 
d'une  courbe,  et  ont  émis  à  ce  sujet  des  idées  qui  ont  été 
reproduites  par  M.  Transon.  [^application  de  V Algèbre 
directive  à  la  Géontétrie;  Nouvelles  Annales  de  Mathé- 
maliqueSj  1868.) 

L'équation  4l'une  courbe  en  coordonnées  rectangu- 
laires étant 

et  ^,  Yi  étant  un  des  s^tèmes  de  solutions  communes  de 
cette  équation,  on  représente,  d'après  la  méthode  de 
Cauchy,  les  quantités  ^  et  m  par  deux  points  aei  b,  Ges 
deux  points  déterminent,  en  effet,  parfaitement  le  point 
de  la  courbe,  et  le  mode  de  relation  qui  existe  entre  eux 
caractérise  très-bien  cette  courbe. 
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Mais  on  peut  faire  à  celle  solation  les  reproches  sui- 
vants : 

I®  Un  point  réel  de  la  courbe  est  toujours  (si  ton 
excepte  les  points  qui  se  trouvent  sur  Taxe  des  x)  repré- 
senté par  un  couple  de  points  séparés  ;* 

a^  Le  mode  de  représentation  varie  suivant  le  système 
d^axes  que  Ton  a  choisi. 

Ce  dernier  inconvénient  suffirait  seul  à  faire  rejeter 
en  Géométrie  ce  mode  de  représentation  ;  comme  l'a  très- 
bien  dit  M.  Transon,  l'équation  proposée  ne  représente 
pltis,  à  vrai  dire,  une  courbe  comme  dans  le  système  de 
Descartes,  mais  un  mode  de  transformation  dont  les 
propriétés  se  rattachent  à  celles  de  la  courbe. 
.  L'emploi  du  segment  représentatif,  défini  comme  je 
Tai  dit  plus  haut,  remédie  à  tous  ces  inconvénients.  En 
employant  Téquation  en  coordonnées  isotropes  de  la 
courbe  et  en  représentant  chaque  couple  de  solutions  (u,  tv) 
de  cette  équation  par  les  points  réels  du  plan,  qui,  dans 
la  méthode  de  Cauchy,  représentent  la  quantité  u  et  la 
quantité  imaginaire  conjuguée  à  tv,  on  voit  : 

i^  Qu'un  point  réel  de  la  courbe  est  représenté  par 
ce  point  lui-même  ; 

a^  Qu'un  point  imaginaire  est  toujours  représenté  par 
le  même  segment,  quels  que  soient  )es  axes  auxquels  on 
ait  rapporté  la  figure. 

En  réalité,  ces  axes  ne  jouent  aucun  rôle  dans  la  ques- 
tion ;  l'étude  de  la  distribmion  dans  le  plan  iies  segments 
rep'résentatifs  des  points  d'une  courbe  est  une  étude  de 
pure  géométrie^  et  si,  dans  un  gi^and  nombre  de  ques- 
tions, on  peut  avoir  intérêt  à  se  servir  de  l'analyse  et  à 
faire  intervenir  des  axes  coordonnés,  les  résultats  sont 
toujours  indépendants  du  choix  de  ces  axes,  et  leur  em- 
ploi est  par  là  même  facilité. 

Pour  éclaircir  ce  qui  précède,  je  mentionnerai  ici  itA- 
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iiiédiateoient  qutlquus  propoâi lions  très-simples  cl  que 
Ion  peut  facilomeiii  démontrer  par  les  considérations  de 
la  Géométrie  les  plus  élémeniaires.  J^aurai  lieu  plus  tard 
iïen  développer  les  conséquences. 

1^  Etant  donné  un  cercle  réel,  pou)^  qu'un  segment 
aa^  représente  un  point  situé  sur  ce  cercle,  il  faut  et  il 
suffit  que  les  points  a  et  a'  soient  réciproques  par  rapport 
à  ce  cercle  *, 

2^  Étant 'donnée  une  ellipse  réelle,  pour  qu'un  seg- 
ment aa!  représente  un  point  situé  sur  cette  ellipse,  il 
faut  et  il  suffit  que  les  deux  points  a  et  a'  soient  situés 
mr  une  hjperbole  homofocale  à  l'ellipse,  et  que  la 
droite  aa!  soit  parallèle  à  Tune  des  normales  que  Ton 
peut  mener  à  TelIipsQ  aux  points  où  elle  est  coupée  par 
Thyperbole. 

Ces  notions  peuvent  être  encore  présentées  d'une  fa- 
çon plus  nette  et  plus  précise;  mais  comme  leur  dévelop- 
pement m'éloignerait  un  peu  du  sujet  que  je  traite  ici, 
je  renverrai  le  lecteur  à  ma  Note^ur  l'emploi  des  iina^ 
ginaires  dans  la  Géométrie  de  r espace. 

5.  Lorsqu'un  point  est  as^ujstti  à  demeurer  sur  une 
courbe  donnée  (C),  on  peut  fixer  sa  position  simplement 
par  celle  de  Torigne-de  son  segment  représentatif. 

Cette  origine  correspond,  il  est  vrai,  à  plusieurs  points 
de  la  courbe V  en  la  désignant  par  a  et  en  désignant 
para',  a",..t  les  divers  points  associés  à  a,  on  voit  en 
effet  que  (a,o^),  (a,  a''),...  désignent  tous  des  points  de 
la  courbe,  représentés  par  des  segments  ayant  pour  ori- 
gine le  point  a. 

Lors  donc  que  Ton  se  donne  le  point  «i,  on  ne  déter- 
mine pas  complètement  le  point  de  la  coi^rhe  qu'il  repré- 
sente. Cette  indétermination  peut  être,  comme  on  le  bait, 
levée  de  plu:>icurb  façons. 
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Considérons,  avec  Cauchy,  un  des  points  associés  au 
point  a,  et  soit  a'  ce  point,  en  sorte  que.(a,  a')  désigne 
un  des  points  de  la  courbe;  si  l'on  admet  que  le  pointa 
se  déplace  en  décrivant  une  courbe  continue  sans  jamais 
passer  par  aucun  des  points  auxquels  correspondent  deux 
points  associés  confondus  en  un  màme  point,  rextrémité 
du  segment,  dont  Torigine  sera  le  point  mobile,  sera 
elle-même  bien  déterminée  sans  ambiguïté,  si  Ton  admet 
que  le  point  de  la  courbe  s'est  déplacé  lui-même  d'une 
façon  continue. 

Ces  points  critiques  qui,  dans  la  théorie  de  Cauchy, 
jouent  un  rôle  fondamentaK  sont,  il  est  facile  de  le  voir, 
les  points  singuliers  et  \esfojers  de  la  courbe. 

Si  Ton  suppose  que  le  point  a,  représentatif  du  point 
variable  de  la  courbe,  se  meut  dans  un  contour  ne  com- 
prenant aucun  des  foyers  ni  des  points  singuliers  de  la 
courbe,  le  point  de  la  courbe  qu'il  représente  est  parfai- 
tement déterminé.  Dans  le  cas  contraire,  pour  savoir  quel 
point  il  représente,  il  faut  connaître  le  chemin  qu'il  a 
suivi  dans  son  déplacement  depuis  sa  position  initiale. 

On  peut  encore  levrr  l'indétermination  en  supposant, 
avec  Riemann,  que  le  pl^n  se  compose  d'une  série  de 
feuillets  superposés.  Ainsi,  un  point  quelconque  d'une 
ellipse  peut  être  représenté  par  un  point  qui  se  meut  sur 
deux  feuillets  appliqués  sur  le  plan  de  l'ellipse  et  soudés 
entre  eux  le  long  de  la  ligne  qui  joint  lès  deux  foyers  de  la 
courbe. 

.  Au  point  lie  "vue  géométrique^  la  conception  de  Rie- 
mann semble  préférable  à  celle  de  Cauchy  ;  mais,  pour  le 
moment,  je  ne  m'étendrai  pas  davantage  à  ce  sujet,  qui 
ne  présente  d'intérêt  que  dans  les  applications  du  calcul 
intégral  à  la-Gépmétrie. 

().  D'après  ce  qui  précède,  on  voit  qu  un  point  (réel 
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ou  imaginaire)  situé  sur  une  courbe  donnée  peut  èlre 
représenté  par  un  seul  point  réel  de  son  plan  ^  ce  point 
est  le  point  réel  situé  sur  la  droite  isotrope  du  premier 
système  qui  passe  par  le  point  donné.  Quand  lé  point 
donné  est  réel,  le  point  qui  le  représente  se  confond 
avec  lui. 

Nous  pourrons  nous  représenter  le  déplacement  d'un 
point  sur  une  courbe,  que  les  positions  su€cessives  de  ce 
point  soient  réelles  ou  imaginaires,  par  la  courbe  que 
trace  dans  le  plan  son  point  représentatifs  déterminé 
comme  je  viens  de  le  dire. 

En  général,  on  peut  se  représenter  la  façon  dont  varie 
une  quantité  z  en  fixant  la  valeur  de  cette  quantité  d'après 
la  position  qu'occupe  un  point  mobile  sur  une  courbe  ar- 
bitrairement choisie  du  reste. 

Lorsque  la  variable  z  prend  des  valeurs  imaginaires, 
la  position  du  point  mobile»  qui  déteri^ine  sa  valeur, 
peut  être,  comme  je  l'aiidit,  représentée  par  un  point  véél 
du  plan,  et  la  courbe  décrite  par  ce  point  donne  une  idée 
très- nette  de  la  façon  dont  varie  z. 

Ces  considérations  se  prêtent  aisément  à  Tapplication 
du  calcul  intégral  à  la  Géométrie. 

Concevons  en  effet  une  courbe  algébrique  (C)  et  une 
int^raledans  laquelle  la  variable  soit  représentée  par  la 
position  d'un  point  mobile  sur  cette  courbe;  suppo- 
sons, par  exemple,  que.  l'élément  de  Tintégrale  soit«dela 
forme 

ds  désignant  un  élément  de  la  courbe  et  P  une  fonction 
dont  la  valeur  ne  dépend  que  de  la  position  du  point  sur 
la  courbe  et  nullement  des  axes  auxquels  on  peut  la  rap? 
porter. 

On  comprendra  facilement  que,  pour  étudier  cette  in- 
tégrale, il  soit  avantageux  de  considérer  la  variable  comme 
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représentée  par  la  posiiioD  d'un  point  mobile  sur  la 
courbe,  au  lieu  de  la  représenter  par  la  position  d*uD 
point  mobile  sur  un  axe  auxiliaire  que  Ton  introduit  ar- 
bitrairement et  sans  qu'il  joue  un  rôle  quelconque  dans 
la  question. 

Les  intégrales  géométriques  dont  je  viens  de  parler 
ont  un  sens  parfaitement  net,  indépendamment  des  axes 
auxiliaires  que  Ton  peut  employer  pour  la  facilité  des 
calculs  ;  il  est  donc  essentiel  deh  pouvoir  les  traiter  d'une 
façon  purement  géométrique,  ou  du  moins,  si  l'on  est 
obligé,  dans  Temploi  de  l'analyse,  à  se  servir  d'axes  coor- 
donnés,  d'employer  un  système  de  coordonnées  qui  laisse 
en  évideifkce  ce  caractère  géométrique  des  intégrales.  C'est 
à  quoi  Ton  parviendra  par  l'emploi  des  coordonnées  iso- 
tropes. 

II  résulte,  du  reste,  des  beaux  travaux  de  Riemanu  et 
de  M.  Clebsch^  que  ces  intégrales  géométriques  com- 
prennent toutes  les  intégrales  d'origine  algébrique. 

Les  considérations  qui  précèdent  sont,  au  fond,  le  dé- 
veloppement des  idées  de  Cauchy.  L'illustre  géomètre 
fixe  la  valeur  de  la  variable  par  la  position  d'un  point  sur 
une  ligne  droite  \  lorsque  ce  point  est  imaginaire,  il  le  re« 
présente  comme  nous  par  le  point  réel  situé  sur  la  droite 
isotrope  du  premier  système  que  Ton  peut  mener  par  le 
point  donné. 

A  chaque  courbe,  comme  Ta  montré  M.  Clebsch,  se 
rattachent  un  certain  nombre  d'intégrales  qui  jouent  un 
và\e  des  plus  importants  dans  la  théorie  de  cette  courbe; 
il  semble  donc  naturel,  pour  étudier  ces  intégrales,  de 
fixer  la  valeur  de  la  variable  par  la  position  d*an  point 
mobile  sur  cette  courbe  elle-même. 
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•  ■ 

H.  —  Représentation  des  points  situés  sur  une  droite 

donné  ç, 

7.  CoDsîdérops  une  droite  réelle  ou  imaginaire  tracée 
daus  un  plan»  Supposons-la  rapportée  à  un  système  de 
coordonnées  isotropes,  et  soit  Oco  Taxe  des  coordonnées. 
Soit  Â  un  point  mobile  de  la  droite  dont  les  coordonnées 
soient 

«  rrr  tf  H-  f/, 
tv  =::  7  -4-  0 /; 

comme  je  Tai  montré  ci-dessus,  les  coordonnées  de  Torî- 
gine  a  et  de  rextréraité  a'  du  segment  représentatif  de  A 
seront  respectivement 

et 

7—7,     yzizi  —  S. 

Soit  til'  le  point  symétrique  du  point  a'  parTapport  à 
TaxeOb),  ses  coordonnées  seront 

.2r=7     et     x=B, 

en  sorte  que,  si  nous  adoptons  pour  un  instant  le  lan- 
gage de  TAlgèbre  directive,  les  longueurs  Oa  et  Oa"  re- 
présenteront les  deux  coordonnées  u  et  w. 

Ces  coordonnées  sont  liées  entre  elles  par  une  relation 
linéaire  que  Ton  peut  mettre  sous  la  forme  suivante  : 

reiB  étant  des  quantités  réelles  et  m  une  quantité  inia- 
gioaire.  Le  vecteur  Oa"  peut  donc  se  déduire  de  Oa  au 
moyen  dos  trois  opérations  suivantes  : 

1^  En  multipliant  le  vecteur  Oa  par  la  quantité  relie  /*: 
cette  opération  a  pour  but  de  dilater  tous  lès  vecteurs 
dans  un  rapport  constant,  en  sorte  qu'après  Topération  l/à 
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figure  formée  par  les  poînu  cf  est  homolhëtîque  à  celle 
formée  par  les  points  a  ; 

1^  En  multipliant  le  résultat  obtenu  pare*'^  l'opéra- 
tion a  pour  résultat  de  faire  tourner  la  figure  précédem- 
ment obtenue  autour  du  point  O  de  Tangle  6; 

3^  En  ajoutant  au  deuxième  résultat  obtenu  la  quan- 
tité m  \  le  résultat  de  Topération  est  de  transporter  la 
figure  parallèlement  à  elle-même. 

D'où  cette  cette  conclusion  : 

La  figure  formée  par  les  points  a  et  la  figure  formée 
par  les  points  a"  sont  deux  figures  directement  sem- 
blables. 

Remarquons  maintenant  que  la  figure  formée  par  les 
points  a'  est  symétrique  par  rapport  à  l'axe  O  a»  delà  figure 
formée  par  les  points  a\  a" . 

D^où  cette  conclusion  : 

Si  un  nombre  quelconque  de  segments  représentent 

des  points  situés  sur  une  même  ligne  droite,  le  polygone 

formé  par  les  origines  de  ces  segments  et  le  polygone 

formé  par  leurs  extrémités  sont  deux  polygones  seni^ 

blables  et  immensément  placés . 

Deux  points  suffisant  pour  déterminer  une  droite,  la 
réciproque  de  cette  proposition  est  évidemment  vraie. 

8.  Les  considérations  qui  précèdent  mènent  facilement 
à  la  solution  de  divers  problèmes  très-simples  que  l'ou 
peut  se  proposer  sur  les  droites,  mais  que  je  développerai 
avec  quelques  détails^  parce  qu'ils  me  seront  utiles  par 
la  suite. 

Problème  I.  —  Une  droite  étant  définie  par  deux 
points  (a,  a')  et  (i,  i');  étant  donné  un  point  réel 
quelconque  du  plan,  si  on  le  considère  comme  Vorigine 
du  segment  représentatif  d'un  point  de  la  droite,  irou- 
i^çr  son  extrémité. 
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Soit  c  le  point  donné:  on  construira  le  point  c*  tel,4iue 
le  triangle  ab'c'  soit  semblable  au  triangle  aljp  et  inver- 
sement placé;  le  point  c'  sera  le  p#int  demandé. 

Problème  II.  —  Une  droite  étant  définie  par  deux 
points  (a,  a')  cf  (i,  i'),  trousser  le  point  réçl  situé  sur 
cette  droite. 

Soit  X  le  point  cherché  ;  ce  point  étant  réel,  Te  segment 
qui  le  représente  est  xx  :  les  deux  triangles  xaé  et  xa!h' 
doivent  donc  être  semblables  et  inversement  placés. 

Construisons'  le  cercle  jicu  des  points  dont  les  dis- 
lances à  a  et  a'  soit  dans  le  rapport  de  ab  à  a'b''^  con- 
struisons le  cercle  lieu  des  points  dont  les  distances  à  b 
et  b'  soit  dans  le  même  rapport.  Ces  deux  cercles  se 
coupent  en  deux  points  réels  x'  et  x"\  on  choisira  celui 
de  ces  deux  points  qui,  joint  aux  points  (a,  b)  et  [a\  V)^ 
donne  deux  triangles  semblables  inversement  placés. 

Problème  III.  —  Une  droite  étant  définie  par  dçux 
points  (a^a')  et  (5,  i'),  et  une  a^itre  droite  étant  dé- 
finie par  deux  autres  points  (a,  a')  et  ((3,  j3'),  tromper 
leur  point  de  rencontre. 

Déterminons  les  extrémités  des  segments  qui  repré- 
sentent des  points  de  la  deuxième  droite  et  ont  pour  ori- 
gine les  points  a  et  b  (problème  I)  ;  soient  a!^  et  &''  ces 
extrémités;  soit  (a:,  x')  le  point  d'intersection  cherché. 

Les  points  (a,  a'),  (&,&'),  (x^x^)  étant  en  ligne 
droite,  les  triangles  abx  et  a'b' x\sont  semblables  et  in- 
versemen  t  placés . 

Les  points  (a,  a")^  (&,  &"),  (x,  x')  étant  aussi  eu  ligne 
droite,  les  triangles  abx  et  a"V^x'  sont  aussi  semblables 
et  inversement  placés. 

Donc  les  triangles  a'b' x'  et  a"'b"x'  sont  semblables  et 
seroblablement  placés.  On  construira  les  deux  cercles 
lieux  des  points  dont  les  distances  à  a'  et  a",  et  à  ft'  et  b" 
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soiU  dans  le  rapport  de  a'h^  h  aPlI* .  Ces  deux  cercles  se 
couperont  en  deux  points  réels;  on  choisira  de  ces  deux 
points  celui  qui,  joint  §ux  points  (a,',  V)  et  (a^,  V')y  donne 
deux  triangles  semblables  et  semblablement  placés.  Ce 
point  sera  le  point  x*\  au  moyen  du  problème  I.  on  en 
rléduira  le  point  x. 


EXTRAIT  DDKE  LETTRE  ADRESSÉE  A  M.  B0IIR6ET; 

Par  m.  LAGUERRE. 


Permettez -moi  d'ajouter  aux  beaux  théorèmes  de 
Steiner  et  de  M.  Cremona,  démontres  par  M.  Painvin. 
quelques  propositions  nouvelles,  et  fondamentales  dans 
la  théorie  de  Thypocycloïde  ;  elles  se  déduisent  très-faci- 
lement des  théorèmes  généraux  que  j^ai  donnés  dans  les 
Corfiptes  rendus  des  séances  de  V  Académie  des  Sciences 
(  Théorèmes  généraux  sur  les  courbes  planes  algébriques^ 
janvier  i865),  et  dans  le  Bulletin  de  la  Société  Philoma- 
thique  [Sur  la  détermination  du  rayon  de  courbure  des 
lignes  planes^  février  iSô'y);  j'en  ai  déduit,  du  reste, 
les  principales  conséquences  relatives  à  l'hypocycloïde, 
dans  le  cours  que  j'ai  professé  cet  hiver  à  la  salle  Gerson. 

Les  deux  propositions  fondamentales  auxquelles  donne 
lieu  cette  courbe  sont  les  suivantes  : 

Théorème  I.  —  Les  trois  tangentes  que^  par  un 
même  point ^  on  peut  mener  à  Vhypocycloïde  font^  avec 
une  quelconque  des  tangentes  de  rebroussement^  des 
angles  dont  la  somme  est  un  multiple  de  tt. 

Théorème  II.  —  Si^  par  un  point  P,  on  mène  trois 
tangentes  à  Vltypocycloïde,  et  si  Von  désigne  par  A. 
B,  C  /es  trois  points  de  contact;  5<,  sur  le  prolongement 
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d^une  quelconque  de  ces  trois  tangentes  PA,  on  prend 
un  point  A'  tel,  que  P  A'  soit  le  double  de  PA,  les  quatre 
points  P,  A',  B,  C  sont  sur  une  même  circonférence  et 
partagent  harmoniquement  cette  circonférence, 

m 

Voici  quelques  conséquences  de  ces  propositions. 

Soit  une  droite  touchant  la  courbe  au  point  M,  ^t  la 
coupant  en  P  et  R.  Si  Ton  désigne  par  S  rinclinaison  de 
cette  droite  sur  une  quelconque  des  tangentes  de  rebrous- 
sement,  et  par  cj  rinclinaison,  sur  cette  tangente,  de  la 
tangente  en  P,  on  aura,  eu  vertu  du  théorème  I, 

^  -f-  2  nr  =  multiple  de  it  ; 

t'n  désignant  de  même  par  p  Tinclinaison  sur  cette  tan- 
gente de  la  tangente  s^u  point  R,  on  aura 

ê  ^  2p  =  multiple  de  tt; 

on  déduit  de  là 

2( w  —  p)^=  multiple  de  r. 

D'où  Ton  voit  que 

T 

u  —  p  =  o,     ou  bien     = -• 

2 

« 

Deux  tangentes  à  l'hypocycloïde  ne  pouvant  être  pa- 
rallèles, on  a 

Donc  les  tangentes  aux  points  P  et  R  sont  perpendiculaires 
entre  elles. 

Considérons  maintenant  les  trois  tangentes  PA,  PB  et 
PC  issues  d'un  même  point  P,  et  supposons  que  deux 
d'entre  elles,  PB  et  PC,  soient  rectangulaires;  si  nous 
prolongeons  AP  d'une  longueur  double  d'elle-même  au 
delà  du  point  P,  l'extrémité  A' du  segment  ainsi  obtenu 
sera  sur  la  circonférence  passant  par  les  points  P,  B,  C, 


(  a56  ) 

et  sur  cette  circoaiférence  sera  le  conjugué  harmonique 
du  point  P;  mais,  diaprés  les  propriétés  bien  connues  de 

la  division  harmonique  sur  un  cercle,  Fangle  BPC  étant 
droit,  la  lign^  BC  est  perpendiculaire  sur  PA',  c'est-à- 
dire  sur  PA. 

Donc,  si  deux  des  tangentes  issues  d'un  point  P  sont 
rectangulaires, la  corde  des  contacts  de  ces  deux  tangentes 
est  perpendiculaire  à  la  troisième  tangente  issue  du  même 
point. 

Vos  lecteurs  trouveront  peut-être  quelque  intérêt  à 
rapprocher  ces  démonstrations  géoiiiétriques  des  démons- 
trations^ analytiques  données  par  M.  Painvin. 

On  peut  ajouter  ici  la. proposition  suivante,  remar- 
quable par  sa  simplicité  et  son  élégance  : 

Si  d^un  point  A  de  Vhypocycloïde,  on  mène  à  la 
courbe  la  tangente  dont  le  point  de  contact  ne  coïncide 
pas  ay^ec  A  \  en  désignant  parT  le  point  de  contact  de 
celte  tangente^  si  l'on  prolonge  TA  "d^une  longueur 
égale  à  elle-même^  le  point  T',  extrémité  de  ce  prolon- 
gement^ est  le  foyer  de  la  parabole  qui  suroscule  en  A 
/  ''hypocycloïde . 

NOTE  SUR  L'HYPOGYGLOJDB  A  TROIS  RERROIISSHUIIITS 

(sotte  et  On,  rofr  7*  série,   t.  1\,  p.  aox). 

Par  m.  L.  PAINVIN. 


§  n.  —  Propriétés  principales  de  Vhjpocycldide. 

6.   Donnons  d'abord  l'interprétation  géométrique  de 
l'équation  (III  A«),  n*>  2. 

D'après  la  relation  (3),  n^  2,  on  a 


X-^Y  +  Z  =  î^. 


2 
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On  sait  d'ailleurs  que  réquation  du  cercle  circonscrit  au 
triangle  ABC  est 

YZ-4-ZXh-XY  =  o; 

et,  d'après  les  formules  (a)  du  n^  2,  on  a  l'identité 

XY -4- YZ -h  ZX  =  —  I  (j:» -4-r' -  «»). 

Si  Ton  désigne  par  Ml  .MI  le  produit  des  distances, 
comptées  sur  le  diamètre  OM,  d'un  point  quelconque  M 
<fe  rhypocycloïde  au  cercle  directeur,  et  que  MP,  MQ, 
MR  soient  les  distances  du  même  point  M  aux  trois  côtés 
du  triangle  équilatéral  ABC,  l'équation  (III),  n^2,  nous 
conduit  a  la  relation 


(MI.Mr)»=32fl.MP.MQ.MR. 

D*oa  le  théorème  suivant  : 

Théorème  V.  —  Le  carré  de  la  puissance  d*un  point 
quelconque  de  la  courbe  par  rapport  au  cercle  directeur 
dimé  par  le  produit  des  distances  du  même  point  aux 
côtés  du  triangle  ayant  pour  sommets  les  trois  points  de 
rebroussementy  est  constant  et  égal  à  trente-deux  fois 
le  tiers  du  rayon  du  cercle  directeur. 

7.  L'équation  tangentielle  (IV),  n^3,  nous  conduite 
une  relation  fort  remarquable  entre  les  distances  des 
sommets  du  triangle  de  référence  à  une  tangente  quel- 
conque. 

Si  l'on  désigne  par  d,  (^i,  $t^  ^s  les  distances  des 
points  O,  A,  B,  C  à  la  tangente  (u,  u^  w),  on  a 

St=Uy     <y2==«',     ^j^w,     5  = ; 

cette  dernière  valeur  résulte  de  ce  que  le  point  O  est  le 
centre  de  gravité  du  triangle  ABC. 

Ann.  de  Maihàmat.,  i^  série,  t.  IX.  (Juin  1870.)  17 
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Diaprés  cela,  réquation  (IV),  n?S^  nous  donne 

d'où  : 

Théorème  VI.  —  Le  cube  de  la  distance  du  centt^du 
cercle  directeur  à  une  tangente  quelconque  est  égal  au 
produit  des  distances,  à  cette  même  tangente,  des  trois 
points  de  rebroussement, 

8.  L^équation  (1)  du  n®  1,  savoir  : 
(T)  (7)     xsin — H^cos~=tfsin  — 

^!»  mm  ^K 

peut  être  considérée  comme  Téquation  d'une  tangente 
parallèle  à  une  direction  donnée,  en  regardant  a  comme 
connu  ;  les  coordonnées  du  point  de  contact  de  cette  tan- 
gente seront  toujours  données  par  les  formules 

(M)     (7^'')   «=«(2  cosa-hcosaa),    j^=fl(2sina  —  $in2a). 

On  voit  par  là  qu^il  n'y  a  qu'ujie  seule  tangente^  à 
distance  finie,  parallèle  à  une  direction  donnée. 
Considérons  uoe  seconde  tangente 

X  sin -  -h  r  cos-  =r  a  sin  —i-  ; 
22  2 

cette  seconde  tangente  sera  perpendiculaire  à  la  première 
si  Ton  suppose  ^  =  a  +  fr,  et  son  équation  deviendra 
alors 

(8)  xcos ysin-=:  —  acos  —  • 

^     '  2-^2  2 

Si,  après  avoir  élevé  au  carré,  on  ajoute  membre  à 
membre  les  équations  (7)  et  (8),  on  trouve 

(?)  (9)    ^'-^X'=^'i 

c'est-à-dire  que  deux  tangentes  rectangulaires  se  coupent 
sur  le  cercle  (f)  de  rayon  a. 
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9.  Un  point  quelconque  P  du  cercle  (cf)  ou  (9)  peut  se 
définir  par  les  égalités 

(P)  (10)      j: -11;  il  COSf ,      y:=:asin^; 

du  point  P,  on  peut  mener  trois  tangentes  à  Thypocy- 
cloïde;  pour  avoir  les  paramètres  relatifs  aux  points  de 
contact  de  ces  tangentes^  il  suffira  de  transporter  dans  l'é- 
quation (7)  Ips valeurs  (10)  qui  précèdent;  on  troufe  aînsî 

.     /  a\  .3a 

sin  I  (p  H —  1  =  sin 


2 


On  tire  de  là,  pour  a,  les  trois  valeurs  suivantes,  qu 
sont  les  seules  distinctes  : 

II)  a,= ♦       Xi= 9      a3=f. 

2  2  2  2  ^ 

Les  trois  tangentes  menées  du  point  P,  ou  (10),  à 
Thypocycloïde  et  leurs  points  de  contact  auront  alors 
pour  équations  respectives 

(T3)     r  sin  -  4-  r  ces  -  =  a  sin  —  ; 

2*2  2 


(12)/  ^M,) 


(MO 


1   (M,) 


(              f      '    f  \ 

i   .r,  r=  £ï  I  2  sin  ' coscp  j  ^ 

f  ri  =  «  (  2  ^os  ^  —  sin  y  j  -, 
l  j:,=  al  —  2  sin  -  —  cosf  )  » 

I  jrt=a(~  y.cos^  —  sin«pj; 

.rj       a(2COSip-|    COS29), 
Xi^=  a{7.  sin<p  —  sin2<p). 


7 
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La  droite  qui  joint  les  deux  points  Mi  et  Mt  a  pour 
équation 

(  1 3  )  X  cos  -  —  /  sin  -  =  —  a  cos  — ^  ; 

si  Ton  suppose  f  =  tt  +  a ,  on  retrouve  la  forme  de 
l'équation  d'une  tangente. 

A  l'aide  de  ces  formules,  on  constate  immédiatement 
que  les  tangentes  Ti  et  T,  sont  rectangulaires  ;  que  la  iroi- 
sième  tangente  Tg  est  perpendiculaire  à  la  droite  Mj  Mt 
qui  joint  les  points  de  contact  des  deux  premières;  la 
droite  Mi  Mj  est  également  une  tangente  de  riiypocy- 
cloïde  et  est  parallèle  au  diamètre  passant  par  les  points 
où  les  tangentes  Tt  et  T,  rencontrent  le  cercle  de  rayon  a. 

De  là  la  proposition  suivante  : 

TuÉORÈicE  VII.  —  Le  lieu  fies  points  d^ou  Von  peut 
mener  deux  tangentes  rectangulaires  à  Vl^pocjcldidf. 
est  le  cercle  de  rayon  a ,  concentrique  au  cercle  dÀreC' 
tenr^  et  triplement  tangent  à  la  courbe.  Nommons  9  ce 
cercle. 

«S/,  d*un  point  quelconque  du  cercle  f ,  on  mène  les 
trois  tangentes  à  Vhjpocycloïde^  deux  d^ entre  elles  sont 
rectangulaires^  et  par  suite  coupent  le  cercle  (f  en  deux 
points  situés  sur  un  même  diçmètre;  la  troisième  tan- 
gente est  perpendiculaire  à  ce  diamètre  et  à  la  droite 
qui  joint  les  points  de  contact  des  deux  premières  i  cette 
dernière  droite  est  également  tangente  à  Vkjrpogr- 
cloïde. 

10.  On  peut  encore  énoncer  la  proposition  suivante  : 

Théorème  VIII.  —  Si  Von  mène  une  tangente  quel- 
conque^ T^,,  à  Vhjpocjcloïde^  les  tangentes  Ti  et  T, 
aux  deux  autres  points  d'intersection  de  T^  avec  la 
courbe  se  coupent  sur  le  cercle  ^  \  par  suite^  T|  et  Tt  se 
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coupent  à  angle  droite  et  la  troisième  tangente,  T^y 
quon  peut  mener  du  point  ou  elles  se  coupent,  est  per^ 
pendiculaire  à  la  première  tangente  T,^. 

(Cbemona,  n^'  %  3.) 

Cette  propriété,  qui  est  une  conséquence  de  celle  qui 
précède,  peut  encore  s'établir  directement  comme  il  suit. 
Considérons  une  tangente  quelconque  T^ 

(i4)  (T«)     jTsm h  j^  cos  —  =  û  sin  —  • 

2  ^  ^ 

Pour  déterminer  les  points  où  la  tangente  T^  rencontre 
encore  la  courbe,  remplaçons  dans  l'équation  (i4)  ^  ctj* 
par  les  valeurs  (7  izV),  n^  8;  on  trouve  ainsi 


2sin  I 

a  H 1        Sin     2a -i"  *Jn '-> 

^2/                  V                  3/                     ^ 

d^où 

sin  (  a  H 1  sm' 0 . 

V          2/      .      2 

eipar  suite 

11 5) 

Oo                               a«. 

«1  — 1        tta  —  TT  —  —  • 

2                                    2 

On  aura  immédiatement  les  équations  des  tangente» 
aux  points  qui  correspondent  aux  valeurs  précédentes  du 
paramètre  a,  et  de  là  on  conclura  la  proposition  énoncée. 

H.  L'équation  (7),  n°  8,  nous  conduit  encore  très^ 
aisément  à  Téquation  de  la  podaire  du  point  O;  il  suffit^ 

pour  cela,  d^éliminer  -  entre  cette  équation  et  Téquatioi^ 

suivante  de  la  perpendiculaire  menée  du  point  O  à  cette 
tangente  : 


a  a. 

r  cos >  sin  -  =  o. 

2       -         ?. 
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On  trouve,  pour  Féquaiion  de  celle  podaire, 

(l6)       (jr'-+- J*  )*=:««  (3  j'— X*),       OU      p=r  —  a  COsStf. 

Ainsi  : 

Théorème  IX.  —  La  podaire  du  point  O,  par  rapport 
à  rhypocycloïdcj  est  une  courbe  du  quatrième  ordre; 
elle  a,  à  r origine,  un  point  triple  dont  les  tangentes 
sont  paraUètes  aux  côtés  du  triangle  A'B'C  {fig*  i): 
les  droites  OA,  OB,  OC  sont  des  axes  de  symétrie;  la 
courbe  est  de  sixième  classe;  la  droite  de  V infini  est 
également  une  tangente  double.  Cette  courbe  possède 
quatre  tangentes  doubles  réelles  et  six  points  d'in- 
flexion; elle  est  tangente  à  Vhjpocycloïde  aux  trois 
points  A',  B',  C.  Les  branches  de  la  podaire  et  les 
droites  OA,  OB,  OC  dis^isent  en  quatre  parties  égides  les 
côtés  du  triangle  A'B'C. 

^  III.    —   Propriétés  djes  polaires  d\ine  droite 
relati%^es  à  Vhypocjycloïde. 

12.  1/équation  tangentiellé  de  rhypocycloïdr 

nous  fait  connaître  des  propriétés  fort  remarquables  re- 
latives aux  polaires  d*uiie  droite. 

On  sait  que  la  première  polaire  d'une  droite  («o'*'©'  "'e) 
par  rapport  h  la  courbe 

F(«,  v^  w)  —  o 

a  pour  équation  [Géométrie  analytique,  u**  464) 

dV  fiV  ilF 

Dans  le  C.1S  de  rhypocycloïdcj   nous^  irouvoui,  jm»ui 
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réquation  de  la  première  polaùreèe  la  droite  D  (u^,  ^o>^o)9 

(P)      (2)     (a,-»-i',-»-w#)(»-t-«'-t-«')'=9(«««w4-«'#wtt-}-»oa«'). 

On  voit  de  suite  que  cette  dernière  courbe  est  ui^e 
parabole,  car  elle  est  touchée  par  la  droite  de  Tinfini 
dont  les  coordonnées  sont,  dans  le  système  actuel, 

13.  Déterminons  les  foyers  de  la  parabole  (P).  Les 
foyers  d'une  courbe  sont  les  intersections  des  tangentes 
menées  à  cette  courbe  par  les  points  circulaires  à  Finfini. 
Comme  la  droite  de  Tinâni  est  tangente  k  la  parabole, 
les  deux  foyers  imaginaires  coïncideront  avec  les  points 
circulaires  à  Tinfini  ;  les  deux  foyers  réels  seront,  Tun  à 
distance  finie,  l'autre  à  Tinfini,  sur  la  direction  de  Taxe. 

L'équation  tangentielle  des  points  circulaires  à  Tinfini 
est 

(  3 1  u-*  4-  t*^  -+-  «^  —  ftv  —  «'«  —  af  =  o  ; 

et,  après  avoir  posé 


(4) 


d'où  résulte  la  relation 

(5)  m  -h  «  4-^  =  o> 

réquation  générale  des  courbes  de  deuxième  classe  tou* 
chant  les  tangentes  communes  aux  courbes  (2)  et  (3), 
c  est-à-dire  touchant  les  droites  menées  des  points  circu* 
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laires  à  l'infini  tangentiellement  à  la  parabole  (P)«  sera 

(o)    < 

(  — (X+n-3/i)«?a — (Xh-h-3/?)w  =  o. 

Si  l'on  exprime  que  la  courbe  (6)  se  réduit  à  deux 
points,  ces  points  seront  les  intersections  des  tangentes 
communes,  c'est-à-dire  les  foyers  de  la  parabole.  Or,  pour 
que  l'équation  (6)  représente  deux  points,  il  faut  que  le 
premier  membre  soit  décomposable  en  un  produit  de 
deux  facteurs  linéaires,  ce  qui  conduit  à  l'équation  de 
condition 

X  +  I  -H  3o 

X  -f- 1 ^   - 


(7) 


2 

>  4-  I  -+-  3i> 

^  X-4-  I 

9.  2 

X-»-H-3rt  X-4-H-3IW 


X-h 

I  -h 

3a 

2 

X-4- 

I  -h 

3» 

2 


X  +  i 


=  0. 


La  courbe  (6)  se  réduisant  à  deux  points  qui  doivent 
être  les  foyers,  et,  parmi  ces  foyers,  deux  devant  coïn- 
cider avec  les  points  circulaires  à  l'infini  représentés  par 
l'équation  (3),  il  en  résulte  que  l'équation  en  X  admettra 
deux  racines  infinies^  les  deux  foyers  réels  correspon- 
dront à  la  valeur  finie  de  X;  l'axe  de  la  parabole  sera  la 
droite  qui  joint  ces  deux  foyers. 

L'équation  (7)  développée  donne,  eu  égard  à  la  rela- 
tion (5), 

3  mnp 

mn  -^  np  -h  pm 
et  l'équation  (6)  devient 

(8) 

(w'  —  inp            n'  —  ipm              iP  ^  1  mn 
4 pw  -t —  ivn  -i    ' ttv^  0; 
np                         pm                          mn 
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on  constate  très-aisément  que  cette  dernière  équation 
peut  s'écrire 

[mu  -f  «c  -f-  pw)  I 1 1 )  =  o. 

\m       n       pj 

Il  résulte  de  là  que  les  deux  foyers  réels  de  la  parabole 

sont 

(F        —H h-  =  o, 

^    '        m        n        p 

(F')      mu-k- nv-\-pw=ziy'y 
on  a  toujours  la  relation 
(9  bis)  /»  4-  «  -f- />  =  o. 

Le  second  foyer  F^  est  à  T infini,  car  son  équation  est 
vérifiée  par  les  coordonnées  u  =  i/  =  w  de  la  droite  de 

l'infini. 

ê 

14.  Si  Ton  considère  une  droite  D'(m'^,  v\^  w\)  paral- 
lèle à  la  droite  D(ii0,  v^^  iv^),  les  coordonnées  de  la  pre- 
mière droite  seront 

"•  =  «0-4-^"»    %  =  *'• -J- ^»    «''0  =  «'0 -^- ^  ; 
n  si  Ton  pose 

m  -t-  I  =  — 


"©-^•''.-^  w'. 


3.; 
^.  .  ._      3w^; 

^  4-  I  =  -7—; — r- r» 


on  constate  de  suite  que 


nj,  '"'  __'*'_  /^'  __       "« "^  •'«-'-  "0 


m     *    n         p         tt,4- ,;,4- w'.H- 3/ 
On  voit  par  là  que,  pour  la  parabole  correspondant  à 
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la  nouvelle  droite  D',  les  foyers  F  et  F'  ne  changent  pas; 
les  premières  polaires  des  droites  parallèles  ont  dooc  les 
mêmes  foyers. 

15.  L'axe  de  la  parabole  (P)  est  perpendiculaire  à  la 
droite  D. 

On  voit,  en  elFet,  d'après  les  équations  (9),  que  les 
coordonnées  irilatères  des  foyers  F  et  F'  sont  données 
par  les  égalités 

m        H        p 
Téquation  de  l'axe  de  la  parabole  sera^  par  conséquent, 


X 

Y 

Z 

m 

n 

P 

I 

1 

I 

_ 

— 

— 

m 

n 

P 

o; 


quant  à  Téquation  ponctuelle  de  la  droite  D,  elle  est 


ou 


«0  X  -f-  i»,  Y  -f-  «'«  Z  =  o. 


(///  -f-  i)X-h  (/i  ^-  i)Y  -h  (/?-}-  i)Z  =  o. 


Or  la  condition  d'orthogonalité  de  deux  droites  (G^o- 
mélrie  analytique^  n^  100)  est  satisfaite  pour  ces  deux 
dernières  droites;  la  vérification  en  est  immédiate. 

On  a  donc  la  proposition  suivante  : 

Théorème  X.  —  La  première  polaire ^  par  rapport  à 
Vhypocycloïde y  d^une  droite  quelconque  D  est  une 
parabole  (P);  Vaxe  de  la  parabole  (P)  est  perpendi- 
culaire à  la  droite  D,  et  les  premières  polaires  des 
droites  parallèles  sont  des  paraboles  hompfocales. 


16.    Lorsque  la  droite  D  (iio,  ^'o,  Wo)  est  tangente  à 


(  a67  ) 
l'hypocycloïde^  on  a 

on  voit  alors  que  la  parabole  (3),  n^  12,  esl  également 
touchée  par  cette  droite^  et  si  l'on  se  rappelle  que  le 
point  de  contact  d*une  tangente  (uo9  ^o«  tvo)  à  la  courbe 
F(ix,  i^,  w)  =  o  est  donné  par  Téquation 

dF         dF  dF 

u  ——  -f-  V y-  w  — —  =  0, 

du^         dv^  dw^ 

ou  constate  que  la  droite  D  touche  Fhypocycloïde  (i)  et 
la  parabole  (1)  au  même  point;  comme  Taice  de  la  para- 
bole est  perpendiculaire  à  la  droite  D,  il  s'ensuit  que  ce 
point  de  contact  commun  est  le  sommet  de  la  parabole. 
Donc  : 

Théorème  XI.  —  La  première  polaire  d'une  tangente 
à  Vttypocjcloïde  est  une  parabole  ayant  cette  droite 
pour  tangente  au  sommet,  et  pour  sommet  le  point  de 
contact  de  cette  droite  av^ec  Vhjpocycloïde.  Le  lieu  des 
sommets  des  premières  polaires  des  tangentes  à  Vhypo- 
cycloïde  est  donc  r hypocycloïde  même;  Vaxe  de  la 
première  polaire  est  une  normale  à  la  cowbe,  Ven\fe- 
hppe  de  cet  axe  est  donc  la  développée  de  Vhypocy" 
doïde. 

17.  Les  coordonnées  trilatères  du  foyer  à  distance  finie 
sont,  d'après  la  première  des  équations  (9), 

w  X  =  /ï  Y  =^  />  Z  i 

If  lieu  de  CCS  Toyers  s'obtiendra  en  éliminant  m,  /i,  p^ 
entre  ces  éc|ua lions  et  la  relation 

wï  H-  /i  -h  /?  i^  o  ; 

'>ii  trouve  ainsi  le  cercle  circonscrit  an  triangle  ABC 

YZ   f  ZX   t    XY  —  o. 
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Doue: 


Théorème  XII.  —  Le  lieu  des  foyers  des  premières 
polaires  d  ''une  droite  quelconque  est  le  cercle  directeur 
de  Vhjpocyclo'ide. 

18.  Remarque.  —  Les  propriétés  que  je  viens  d'in- 
diquer se  trouvent  énoncées  dans  le  Mémoire  de  M.  Gre- 
moua,  n^'S4,  25,. . .  La  parabole  (P)  que  je  considère 
ici,  se  rattache  à  la  théorie  générale  des  polaires  d'une 
droite;  cette  parabole  est  la  même  que  celle  qui  s  est 
présentée  à  M.  Cremona»  et  qu'il  définit  par  la  condition 
de  toucher  les  tangentes  à  Thypocyeloïde  aux  quatre  points 
où  cette  courbe  est  rencontrée  par  la  droite  D.  L'identité 
est  manifeste,  d'après  cette  propriété  fondamentale  que 
j'ai  établie  dans  la  théorie  des  polaires  d'une  droite: 
a  Les  tangentes  aux  points  où  une  droite  rencontre  une 
»  courbe  sont  en  même  temps  tangentes  à  la  première 
»  polaire  de  cette  droite.  » 

19.  Cherchons  maintenant  l'enveloppe  des  axes  des 
paraboles  P. 

Il  suffit  pour  cela  d'éliminer  m,  /i,  p  entre  les  équa- 
tions (9)  et  (9  6/5),  n®  13;  on  trouve  ainsi 


(") 


a*  -h  «^  -4-  «^ 

J'ai  montré,  dans  la  théorie  générale  des  polaires  d'une 
droite,  que  la  courbe 


H  = 


'du'' 

dv  du 

r/'F 


./"F 
du  dv      du  dw 

d^¥        d^F 


dv' 
d'F 


dvdiv 
rf'F 


dtvdti      (Iwdv      dw^ 


u 


(«69) 
est  l'enveloppe  des  droites  pour  lesquelles  les  polaires  de 
deuxième  classe  relatives  à  la  courbe  F(ny  u^  iv)s=o 
se  réduisent  à  deux  points.  Or  on  trouve  pour  Thypocy- 
cloïde  que  Téquation  (ii)  est  précisément  celle  de  la 
courbe  H.  Ainsi  : 

TRÉonèMB  Xni.  —  Venv^eloppe  des  axes  des  pre^ 
mières  polaires  d^une  droite  quelconque  relatii^es  à 
rkjrpocycloïde  est  la  développée  de  Vkypocycloïde,  et 
cette  développée  est  identique  avec  la  courbe  H,  enve- 
loppe  des  droites  dont  les  premières  polaires  se  réduisent 
à  deux  points» 

20.  Etudions  de  plus  près  la  na titre  de  cette  enveloppe  ; 
sou  équation  est 

l  a*  H-  p»  -4-  «^ 

(tt'p4-«*«'-f-p*i/-l-«r»«'-h«'*tt-+-«''«')-f-3apfv=o. 

Rapportons  la  courbe  (ii)  au  triangle  équilatéral 
Âi6|Cj,  inscrit  dans  le  cercle  de  rayon  ga^  et  homothé- 
tique  inverse  du  triangle  ABC. 

Les  coordonnées  cartésiennes  du  point  A]  sont 

r  =  o,     x=—ga; 

et,  d'après  les  formules  (2),  n^  2,  ses  coordonnées  tri- 
latères  relatives  au  triangle  ABC  seront 

Téquation  tangentielle  du  point  A^  sera,  par  conséquent, 

X«tt  -h  Y»p  -h  Zo«'  =  o, 
c'est-à-dire 

—  5u  -H  4*^  "•"  4^  =  °' 

Si  nous  considérons  une  droite  quelconque  (</,  v^  tv),  la 


(  «70  ) 
distance  du  point  Ai  à  cette  droite  sera 

—  5tt  H-4*'  -4-4W 

— — —-»■■-■  ■  .  ^  ■  I    I  .   ■     » 

3 

D'après  cela^  si  nous  désignons  par  U,  V,  W  les  dis- 
tances des  points  Âi,  Bi,  Ci  h  la  droite  (u,  i^,  iv),  on 
aura  les  formules  de  transformation 

i  3U  =  —  5u  -h  ^(f  -^  4**'» 
(la)  <  3V  =4«  —  5f -+-4<*'> 

(  3  W=  4«  ■+-  4**  —  5fv; 

d'où 

(l2  Aw)  j  9P  =:  4U  -+-  V  -f-  4W, 

(  9«'=r4u-f-4v-+- w. 

Si  l'on  substitue,  dans  l'équation  (i  i),les  valeurs  (i^bis) 
de  a,  1^,  w,  ou  aura  Téquation  de  la  courbe  (H)  rapporiée 
au  triangle  ÂiBiC,  ^  on  trouvera  ainsi 

(i3)  (U-|-V4-W)»=27UVW. 

De  là  cette  proposition  : 

Théorème  XIV.  —  La  courbe  (H),  ou  la  déf^eloppee 
de  rhjrpocycloïde,  est  une  hypocycloïde  inversement 
homothétique  de  la  première;  le  rapport  d^homothétie 
est  j; .  La  dé%*eloppée  touche  le  cercle  directeur  aux  points 
de  rebroussement  de  Vhyjyocycloïde  primitive, 

21.  Je  ne  ferai  qu'énoncer  le  théorème  suivant: 

Théorème  XV.  —  Les  premières  polaires  des  axes 
des  paraboles  (P)  se  réduisent  à  deux  points^  dont  un 
est  à  r infini;  le  Heu  du  second  point  (f),  à  distance 
finie ^  est  encore  le  cercle  directeur  de  r/iypocycloïde; 
les  points  (F)  et  (f)  sont  diamétralement  opposés^  (F) 
étant  le  foyer  ^  à  distance  finie  ^  de  la  parabole  (P). 


(  a?'  ) 

lilOIRE  SDR  CIRTAINKS  PROPRIÉTÉS  DBS  RÉSIBVS 

NDIÉRIQUES 

(wtta,  TQJr  1*  lérit,  t.  IX,  p.  an  ); 

Par  mm.  A.  LAIS/kNT  et  ÉTXcinrs  EEAUJEUX. 


8.  La  propriété  établie  au  n^  4  donne  lieu  à  quelques 
conséquences  dont  voici  un  exemple.  Supposons  que  le 
diviseur  ait  quatre  chiffres  ^  et  qu'il  s'écrive  abcd  dans 
le  système  de  numération  dont  la  base  est  q. 

On  pourra  écrire  les  nombres  suivants  : 

a^  a-hb^  a-f-^H-c,  a  -h  b  -^e-h  d^  b  -h  c  -^  d^  c  -\-  d,  d^ 

sous  sept  restes  consécutifs  quelconques  r^^T,  '>+69  '>+b^ 
T^jpkt  ^p+85  ''p+«'  ''p+»'  écrits  dans  l'ordre  inverse  de  celui 
dans  lequel  ils  ont  été  obtenus.  La  somme  des  produits 
respectifs  sera  encore  un  multiple  du  diviseur  D.  On  a 
en  effet  (4) 

«'>+«  -+-  br^^  -h  CTp^  -h  dr^^^  =  iw.D, 
tf />+i  H-  br^^  -h  cr^^  -f-  dr^^^  =:  m.D, 

Ajoutant 

H-  (c  H-  ^)  /y+.2  -h  ^/r^H-,  =  /M . D. 

On  aurait  aussi  bien  pu  écrire  les  nombres  suivants  au- 
dessous  des  restes  considérés  : 

a,     —  fl  -+-  6,     a  —  ^  -4-  c,      —  a  -^h  —  c  ■+  d, 
—  ù  -h  c  —  r/,     —  c  -^  dy      —  rf, 


(  î»72  ) 
et  la  propriété  aurait  toujours  subsisté,  comme  on  le 
verrait  sans  peine,  en  changeant  de  deux  en  deux  les 
signes  des  égalités  ci -dessus. 

Il  serait  aisé  d'étendre  à  un  nombre  quelconque  de 
chiffres  cette  propriété  que  nous  avons  seulement  énoncée 
ici  pour  un  diviseur  de  quatre  chiffres,  pour  plus  de  fa- 
cilité dans  la  démonstration. 

9.  Soit  encore  un  diviseur  de  quatre  chiffres  abcJ, 
On  aura  toujours  les  quatre  égalités  du  numéro  précé- 
dent. En  multipliant  la  première  par  a,  la  deuxième  par 
—  6,  la  troisième  par  c,  la  quatrième  par  —  rf,  et  ajou- 
tant, on  éliminera  les  termes  en  r^tf  ''pf4>  'h-*'  ^^  ^' 
viendra 

-4-(c*—  2AX<^)/>^.3  — rf"rp4.,  =  /ii.D. 

On  étendrait  aisément  aussi  cette  propriété  à  un  nombre 
quelconque  de  chiffres.  Elle  se  réduit,  comme  on  le 
voit,  à 

dans  le  cas  où  le  diviseur  n*a  que  deux  chiffres  a  et  b. 

10.  Soit  qu'en  divisant  les  termes  de  la  progression: 
Â,  âB,  AB'^  . . . ,  où  B  est  la  base  du  système  de  numé- 
ration, par  un  diviseur  de/;  chiffres  apap.i....at ai  =:Dn 
on  ait  trouvé  les  restes  successifs 

To  étant  un  reste  quelconque,  et  que  les  chiffres  corres- 
pondants obtenus  au  quotient,  en  faisant  la  division  d'une 
façon  continue,  comme  pour  les  fractions  décimales  pé- 
riodiques, soient 

X»«     X'  »     X2>  '  '   '  9     X^  ,  ,   .   .   . 
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Considérons  les  nombres 

(fpap.^i .  .  .  ûjrz:  D,, 
,•»......, 

^pOp-i  =  Dp_i, 
a„  —  Dp, 

que  nous  nommerons  dwiseurs  tronqués ^  et  formons  le 
tableau  suivant  : 

Diviseurs  tronqués  ......  D^,  D^-i»  •  •  •  »  D2»  D19 

Cbîffres  du  quotient Q^,,  Qp^t? »  Qa»  Qi»  Qa^ 

Restes  correspondants. ...  r^,    r^^, , . . . ,  r,,  r,,  r,, 

Chiffres  du  diviseur ^p,  ^p-iy  •  •  *  ^s»  ''i» 

on  aura 

Oprp  -4-  iip_,  rp_,  H-  a,  r, 

=  D,  X ( r,  —  D,Q,—  D,Q3  — . . .  —  D^Q^), 

ou  bien 

=  D,X{Br.~-D,Q,~  D,Q,— . .  .—  D^Q^). 

L'identité  de  ces  deux  formules  est  évidente,  car 

Br»=:D,Q,-f-r,; 

d'où 

r,=:Br.— D.Q,. 

Il  suffit  donc  de  démontrer  Tune  d'entre  elles. 

Or 

Br,=::Q,D,-hr„ 

Br,=rQ,D,-hr„ 

Br.^rQaD.-f-  /-j, 
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Brp_,  =  Q^D,-f- V 

ifjiit.  </«  Mathémot.,  1^  série,  t.  IX.  (  Jain  1870.)  18 
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De  là 

BV.  =  (Q,B-f-Q,)D,-t-r„ 

BV.  =  (Q,B'+  Q,B  -+-  Q3)D,  -h  r 


B/'r.=:(Q,B/'-'  -h  ...  4-  Q/,)D,  -f-  r^. 

Multipliantla  première  de  ces  égalités  par  /Xi,  ladeuxièroe 
par  a„  et  ainsi  de  suite,  puis  ajoutant,  il  Tient 

Br.xD,  =:D,  X/       Q,(a,-f-fl,B-f-.  .  . -h  a^ B/^» )  J  +  a, r, 

*  -H  Qa(«i  -h  fl,B  -h  .  .    -h  a^nP"^)  '  -h  fl,r 

i-*-- 

Donc 

/i,r,  4-  ...  -h  OpFp  =  D,(Br,  —  Q,D,  —  Q,D,—  ...  —  Q^D^). 

Cette  relation  donne,  comme  on  le  voit,  rexpression du 
quotient  de  la  quantité  a,  ri  -f- .  . .  -ha^rp  par  le  diviseur, 
en  fonction  d'un  reste  (r^ouri),  des  chiffres  successi- 
vement obtenus  au  quotient,  et  du  diviseur  lui-même.  Ce 
quotient  est 

Bro  —  Q,D,  —  Q,D,  — . . .  —  Q^D^, 
ou 

n  —  Q,D,  —  Q3D3  — . . .  —  Q^  D^. 

La  propriété  du  n^  4  nous  avait  fait  connaître  que 
ce  quotient  est  entier,  mais  sans  fournir  son  expres- 
sion. 

Il  ne  sera  pas  sans  intérêt  de  vérifier  ce  résultat  sur  un 

exemple  numérique.   Soit que  nous  cherchons  à 

convertir  en  décimales.  On  trouve,  en  particulier^  au 
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quotient  les  cfaiffres  successifs  5,  6,  4^   i^  >•  Formons 
le  même  tableau  que  ci -dessus  : 

Diviseurs  tronqués i  12  127  1271 

Chiffres  du  quotient 2  i  4         ^         ^ 

Restes  correspondants  . . .  348  28g  i56  624    81 5 

Chiffres  dn  diviseur. ....        1  2  7         i 

On  aura 

{IX  348)  H-  (2  X  289)  -*-  (7  X  i56)H-  (i  X  524) 
=  i27iX[8i5o— (6x1271)— (4X127)— (iXia)—(2Xi)l, 
=  i27ix[524  — (4x127)  — (1X12)  — (2x1)]. 

Dans  cet  exemple,  le  nombre  entre  les  crochets  est  égal 
à  2.  On  peut  remarquer  que,  dans  tous  les  cas,  ce  nombre 
sera  plus  petit  que  la  somme  des  chiffres  du  diviseur.  Car 
les  restes  348,  289,  i56,  624  étant  tous  inférieurs  aucK- 
viseur  1271,  on  a 

(I X  348)  -h  (2  X  289)  -f-  (7  X  î56)  4-  (i  X  524) 

<;(n-  2-h 7  -h  1)1271. 

11 .  Soient  /'n^i,  ''„+t9  fn+z  irais  restes  consécutifs  quel- 
conques, obtenus  en  divisant  par  un  diviseur  D  les  termes 
de  la  progression  géométrique  :  A  ^,  A  9* , . . . . 

On  a 

Ar/»^'.— wi.DH^r,^., 

d'où,  par  multiplication, 

(a )  A'q^^*  =:m,D-hr^,X  r^, ; 

d'autre  part 

élevant  au  carré 

(P)  A»^'-**=r«.D4-r;^,; 

18. 
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retranchant  a  de  (3, 

On  verrait  de  même  que  quatre  restes  consécutifs  satisfont 
toujours  k  la  relation 

En  général,  deux  produits  quelconques  de  restes^  homo- 
gènes par  rapport  à  la  lettre  r  et  tels,  que  les  sommes 
des  indices  soient  égales  de  part  et  d  *auti^,  ne  diffèrent 
entre  eux  que  d'un  multiple  du  diviseur. 

Car  soient 

rf  X  rf  Xrf>Ci...     et     r;  X  rn,'  X  rfX,.,, 

et  supposons  que 

//?  -f-  m'  -h  m" . .  .  =  /i  -h  /t'  -h  «"  H- . .  .  =  M 
mi  H-  m'i'  -^  m'' i" .  .  .  =nj -^n'f-\-nY -{-...=:  I. 

En  remplaçant r^  par  hq\  />  par  Â^*',. ..,  et  /)  par  kcf...^ 
on  ne  pourra  altérer  Tun  ou  l'autre  produit  que  d'un 
multiple  de  D.  On  aura  ainsi 

A"  7""  X  A"»' y"'*'  X  .  . .  =  A"-*-'"'-*- •  •  X  7«'+«'*'-»- •  •  =  K^q\ 

et 

A^q^JX  A*' 7"'/  X .  . .  =  A"^"'-^-  X  7">-»-"V'-^--  =  A"7^ 

Puisque  les  deux  produits  ainsi  transformés  deviennent 
identiques,  leur  différence  ne  pouvait  donc  être  primiti- 
vement qu'un  multiple  de  D. 

Il  est  à  remarquer  qu^on  doit  faire  la  somme  des  in- 
dices en  comptant  ceux-ci  dans  tous  les  facteurs  du  pre- 
mier degré.  C'est  ainsi  que  Tindice  de 

r;"=:r,X''.X...X/-„ 

a  dû  être  considéré  comme  égal  à  mi. 
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Celte  transformation  de  rf  en  A*"  9"*%  à  un  multiple 
près  de  D,  peut  conduire  encore  à  d'autre  résultats. 

Ainsi  A"'^""=  A*""*  X  Aç"",  ce  que  nous  pouvons 
remplacer  par  A"*"'/,,,,-.  Donc  /'•"  ne  diffère  de  A"*'*  r^,-  que 
d^un  multiple  de  D. 

12.  Si  dans  la  progression  géométrique  :  A<7,  Ai/',. . . 
que  nous  avons  considérée  jusqu'ici,  nous  supposons 
A  =  1 ,  c'est-à-dire  s'il  s'agit  de  la  division  des  puissances 
successives  d'un  même  nombre  par  un  certain  diviseur  D, 
on  voit  qu'on  pourra  remplacer  r^  par  q^  à  un  multiple 
près  de  D.  Mais  r\  peut  être  aussi  remplacé  par  q\  Donc 
r[  et  Vi  ne  diffèrent  que  d'un  multiple  de  D.  Par  consé- 
quent, r",  rj",  r^n  et  rj,  ne  diiTèrent  aussi  que  par  des  mul- 
tiples de  D,  c'est-à-dire  que  dans  toute  relation  établis- 
sant un  caractère  de  divisibilité  par  D,  il  sera  permis  de 
faire  passer  un  indice  quelconque  en  exposant,  ou  réci- 
proquement; ainsi  r,i,  rJ,  rJ,  r['*ne  diffèrent  que  par 
des  multiples  de  D.  Par  conséquent  aussi,  dans  tout  cal- 
cul de  ce  genre,  on  pourra  opérer  sur  les  indices  comme 
on  opère  sur  les  exposants  :  par  exemple,  on  remplacera 
'!  X  /'î  par  r,  X  'lo  oti  par  r,,.  Cette  remarque  est  capi- 
tale; elle  sera  fréquemment  employée  dans  ce  qui  va 
suivre.  Elle  est  d'une  application  bien  facile,  et  s'étend 
mème^  dans  certains  cas,  aux  fonctions  de  formes  frae- 
tionnaires  qu'on  sait  devoir  être  entières,  après  les  opé- 
rarions  effectuées.  Ainsi,  supposons  que  nous  sachions 


que  ,     ^       est  un  nombre  entier,  D  étant  premier.  Cette 

expression  ne  pourra  avoir  que  la  forme  C.D4-r„.^» 

Kn  effet/  soit  t: ^  =  C.D-f-x.    On    tire    de   là  :. 

/;=  /7i .  D  -f-  r,,  X^"  Or  on  sait  que  /„  =  m .  D  -t-  r^X  r^-p' 
Donc  ; ,,  x  r  —  rj,r„^p  =  w . D,  ou  /„  (x  —  /v,_^)  =  m . D  ^ 
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ce  qui  nous  montre,  puisque  D  est  premier  et  que  r^  n^esi 
pas  divisible  par  D,  que  a:  =  /i3.D  + r„-p.  Cette  con- 
clusion subsiste  toujours  lorsque  D  est  simplement  pre- 
mier avec  le  nombre  q  qu'on  a  élevé  aux  diverses  puis- 
sances. 

Car,  dans  ce  cas  encore,  r^  ne  saurait  avoir  de  facteur 
commun  avec  D  ;  on  a,  en  effet 

9/*  =  /?! .  D  -h  r^. 

Donc  si  r^  et  D  avaient  un  facteur  commun  a,  il  appar- 
tiendrait aussi  à  qf*^  ce  qui  serait  contraire  à  Thypothèse. 

13.  Si  Von  divise  les  puissances  successives  de  deux 
nombres  quelconques  q  et  q*  par  un  diinseur  quelconque 
Hdeqq' — ly  deux  restes  correspondants  r^  et  r'j,  don- 
neront par  leur  produit  un  multiple  du  diviseur.  H- 1 . 

Car,  soit 

D  =  ^-- — ; 


de  là 


et 


N 


/p/   =  /w.D  -+-  I. 


On  verrait  d'une  façon  analogue  que  si  D  est  un  diviseur 
de  qq'  -h  i ,  r^  x  r'^  sera  un  multiple  de  D,  -h  i ,  si  jt?  est 
pair,  et  un  multiple  de  D,  —  1,  si  p  est  impair. 

Si  Ton  considère  plusieurs  progressions  :  q^q^f*'» 
^',7'*,...,  q^y  q^'*y,. ,,.,.,  et  que  le  diviseur  D  soit  un 
sous- multiple  de  qXq'xq"X'  -  ><,  —  1 ,  le  produit 
r^r'p r^. . .  sera  un  multiple  du  diviseur,  -t-i.^  ^^  *' 


en 


assurerait  de  la  même  manière.  Si,  en  particulier,  on 
suppose  q  =  q'  =  q^^  z=:. ,  .^  on  retombe  sur  ce  résultat, 
que  rj  ou  r„p  sera  im  multiple  du  diviseur,  -H  i,  si  ce 
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diviseur  est  sous-multiple  de  q"  —  i.  On  verrait  aussi 

sans  plus  de  peine  que,  D  étant  pris  de  la  forme  ^—- — » 

on  aura  r J  ou  r„^  =  w .  D  ±:  i ,  suivant  que  p  sera  pair  ou 
impair. 

14.  j\ous  avons  jusqu'à  présent  considéré  les  restes 
de  A^,  A.q^f'  "  •  9  divisés  par  un  même  nombre  D^  indé- 
pendamment de  toute  loi  à  laquelle  ils  satisfassent  néces- 
sairement, et  nous  sommes  arrivés  néanmoins  à  établir 
certaines  propriétés.  Entrant  maintenant  dans  un  nouvel 
ordre  d'idées,  nous  rappellerons  que  la  suite  indéfinie 
des  restes  qu'on  obtient  de  la  sorte  prend  un  caractère 
périodique,  soildès  Toriginedes  opérations^  soit  à  partir 
d'un  certain  moment. 

Remarquons  d'abord  qu^on  peut  supposer  A  <C  D  ;  car 
si  Ton  a  A  ^  D  et  =  m. D  -H  A',  la  suite  des  restes  dus  à 
A47,  A^*, . . .  sera  la  même  que  celle  due  à  A' 47,  A'^',..., 
oùA'<D. 

En  second  lieu,  on  peut  supposer  que  A  et  D  sont 
premiers  entre  eux.  Soit  en  effet  a  leur  plus  grand  commun 

diviseur,  et  —  =  A',  —  =  IV.  A'  et  IV  sont  premiers  entre 

eux.  De  plus,  on  a  Aq"*=  m.D-h  r^]  A  et  D  étant  di- 
visibles par  Uj  r^  lésera  aussi,  et  on  aura  r^  =  r'^oi.  Donc 
A'aç'-ssm.aD'-har'^,  d'où  A'^«  =  m.D'-f- r'^.  En 
divisant  les  termes  de  la  suite,  A'^,  A'ç*j. . .  par  D', 
on  obtiendra  donc  la  suite  des  restes  r', ,  r',  ,...,quiy 
étant  multipliés  par  a,  donneront  les  restes  cherchés, 
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15.  Considérons  maintenant  la  suite  des  restes  dans  le 
cas  le  plus  générai,  celui  où  cette  suite  est  périodique 
mixte.  Supposons  que  le  nombre  des  restes  non  pério- 
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diques  soit  n  + 1»  en  y  comprenant  comme  premier  reste 
Ta  =  Â,  et  que  le  nombre  des  termes  de  la  période  soiip. 
La  suite  générale  sera 

On  aura 

en  général 

/•n+p — '■n=o, 

pourvu  que  N  >  n  -f- 1 .  Donc 

Or  D  renferme  des  facteurs  premiers  appartenant  à  ^  et 
d'autres  qui  lui  sont  étrangers.  Soit  V  Tensemble  des 
premiers,  Tf  l'ensemble  des  autres.  11  faut,  comme  on  le 
voit  par  ce  qui  précède,  puisque  A  et  D  d'une  part,  q^  et 
gP  —  I  de  l'autre  sont  premiers  entre  eux,  que  Ton  ait 
^w  =  m,D',  etqP  —  i  =  m.iy. 

La  plus  petite  valeur  de  N  satisfaisant  a  la  première 
de  ces  deux  relations  fournit  le  nombre  n  + 1  des  chif- 
fres de  la  partie  non  périodique  ;  et  la  plus  petite  valeur 
dep  satisfaisant  à  la  seconde  donne  celui  des  chiffres  de 
la  période. 

Si  l'on  considère  un  quelconque  r„^,^|  des  restes  qui 
appartiennent  à  la  partie  périodique,  on  a 

Puisque  q'^^  est  divisible  par  IX,  il  en  sera  de  même  de 
r^+i+i.  Soit  T/r^  =  r„^i+|.  Il  viendra,  en  divisant  parl^ 
l'égalité  (a), 

A  7»+' 


D' 


Xq^=m\T>''^r\. 


Si  -~^y—  =  ^.1)"+ A',  on  voit  que  la  suite  des  restes 


(a8i) 

périodiques  s'obtiendra  en  divisant  les  termes  de  la  saile 
A',  A'^,  A'^% . . .  par  D^'  et  en  multipliant  par  D'  tous 
les  résultats  ainsi  obtenus.  Nous  ramenons  ainsi  Tétude 
des  propriétés  au  cas  où  la  période  est  simple.  Aussi,  dans 
les  numéros  suivants,  supposerons-nous  toujours  qu'il  en 
est  ainsi. 

Il  n'est  pas  inutile  de.remarquer  qu'on  retrouve,  par 
les  raisonnements  ci-dessus .«  les  propriétés  servant  de 
point  de  départ  à  la  théorie  des  fractions  périodiques,  et 
cela  par  la  seule  considération  des  restes.  On  voit,  par 
exemple,  que  la  période  est  simple,  lorsque  le  dénomi- 
nateur et  la  base  q  sont  des  nombres  premiers  entre  eux  ; 
que,  dans  le  cas  contraire,  en  débarrassant  le  dénominateur 
de  tous  ses  facteurs  communs  avec  q^  et  cherchant  la  pé- 
riode due  au  quotient,  elle  aura  le  même  nombre  de 
termes  que  celle  de  la  fraction  donnée.  Enfin,  on  retombe 
sur  les  relations  qui  fournissent  le  nombre  des  chiffres  de 
la  période  et  le  nombre  des  chiffres  non  périodiques. 

(  La  suite  prochainement»  ) 

SOLUTIONS  DBS  QUESTIONS  PROPOSEES 
DANS  LES  NOUVELLES  ANNALES. 


Question  466 

(folr  i"térle,  t.  XVIll,  p.  117]; 

Par  m.  h.  BROCARD. 

Par  un  point  Jixe  A  pris  sur  l'intersection  de  deux 
plans  fixes  y  on  mène  dans  un  de  ces  plans  une  droite 
variable,  et  dans  le  second  plan  ^  parle  même  point  A, 
une  droite  perpendiculaire  à  la  première  droite;  puis, 
toujours  par  le  même  point  A,  une  troisième  droite  per- 
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pendiculaire  aux  deux  premières.  Démontrer  que  Ven- 
veloppe  du  plan  des  deux  premières  droites  est  un  cône 
du  second  degré,  et  de  même  la  surface  décrue  par  la 
imisième  droite,  (Mac  Cullagh.) 

Application  à  la  sphère  du  centre  A.        (Catlby.) 

Prenons  pour  origine  le  point  fixe  Â,  pour  axe  des  z 
la  droite  d'intersection  des  deux*  plans  fixes,  pour  plans 
des  30J  et  des  jz  les  plans  bissecteurs  du  dièdre  fiie, 
pour  plan  des  ocy  un  plan  perpendiculaire  à  Âz,  mené 
par  A.    • 

Soit 

(i)  fljî -f- ^r -+- a  =  o 

Téquation  d*un  plan  passant  par  Torigine.  Il  doit  couper 
les  deux  plans  fixes  donnés 

(a)  jrzzzmx^     ^  =  —  '"j: 

suivant  deux  droites  rectangulaires.  On  trouve  ainsi  la 
condition 

(3)  I  —  /w'-f-<i'—  b^m^z=io. 

L'équation  de  l'enveloppe  du  plan  (i)  sous  la  condi- 
tion (3)  s'obtient  facilement,  et  se  décompose  en  deux 

(4)  m'x'— 7»=:o, 

(5)  (l  — //!')(  JW^X»  —  ^»)-*- /!!««»=:  O. 

La  première  représente  les  deux  plans  fixes  donnés. 
La  seconde  est  Téquation  d'un  cône  du  second  degré. 
La  normale  au  plan  (i)  menée  par  T origine  a  pour 
équations 

avec  la  condition  (3).  Le  lieu  de  cette  droite  s'obtiendra 
en  éliminant  acib  entre  les  équations  {6)  et  {3).  On ar- 
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rive  ainsi  à  réquation  d'un  cône  du  second  degré 

On  passe  facilement  au  cas  où  le  point  A  est  le  centre 
d'une  sphère  fixe,  et  Ton  arrive  à  la  proposition  sui- 
vante : 

Étant  donnés  deux  grands  cercles  C,  C  fixes  sur  une 
sphère  dont  le  centre  est  en  un  point  fixe  A,  (jue  Von 
considère  un  point  P  sur  le  cercle  C,  et  un  point  P'  sur 
le  cercle  C,  tels,  que  P AP'  soit  un  angle  droite  l  *enue^ 
loppe  de  rare  de  grand  cercle  PP'  sera  l'intersection 
de  la  sphère  auec  un  cône  du  second  degré  ayant  son 
sommet  en  K,  Le  lieu  du  pôle  de  ce  grand  cercle  PP' 
sera  une  courbe  sphérique  définie  d^une  manière  ana- 
logue. 

Question  785 

(v»fr  a*  lérle,  t.  V,  p.  480); 

Par  m.  KAHER-BEY, 

au  Caire. 

Mener  à  deux  cercles  donnés  deux  tangentes  qui 
fassent  un  angle  donné^  et  de  façon  que  la  ligne  qui 
joint  les  points  de  contact  passe  par  un  point  donné. 

Prenons  pour  origine  le  point  donné,  pour  ax<%  des 
abscisses  une  parallèle  à  la  ligne  des  centres,  et  pour  axe 
des  ordonnées  une  perpendiculaire. 

Les  équations  des  deux  cercles  donnés  étant 

les  équations  des  tangentes  pourront  s^écrire 

{ u:  —  rf)  cosô  -4-  (7  —  ^)  sin  ô  =  db  R, 
(jc  —  rf')  cosÔ'-+-  (y  —  h)  sinô'in  ±:  R'. 
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Dans  ces  équations  9  et  9'  sont  les  angles  formés  par 
les  rayons  qui  aboutissent  aux  points  de  contact,  et 
comme  ces  rayons  sont  perpendiculaires  sur  les  tan- 
gentes, qui  font  entre  elles  un  angle  donné  a,  on  aura 
nécessairement 

Les  coordonnées  des  points  de  contact  sont  évidem- 
ment, en  concevant,  pour  simplifier  Técriture,  que  R 
et  R'  peuvent  avoir  les  deux  signes, 

jr,  =  £/ +  R  cosO,     7,  =  A4-Rsinô, 
JT,  =z rf' H-  R'  cosO',    7,  =  A  -f-  R'  sinG'. 

La  droite  qui  joint  les  points  de  contact  devant  passer 
par  Torigine,  on  en  conclut 

R  sinO_  A -h  R' sine' 


^  +  R  cosd       d'  -h  R'  cos6' 

soit,  en  chassant  les   dénominateurs  et  ramenant  tous 
les  termes  dans  le  premier  membre^ 

lid'  —  /*</-+- AR'cose'—  ARcosO  -^  Rrf'sinÔ 
—  R'rf  sin  B'  -h  RR'  { sin  0  cos  ô'  —  sin  ô'  cos  0  )  =  o. 

Mais  0'=  0  -}-  a.  On  a  donc 

hd' —  hd-h  AR'(cosôcosa  —  sinOsina) —  ARcosO 

-h  R^'(5inOcosa  -i-sinacosô)  — R'//sinO'  —  RR'sina  =  o, 

(Réf  cosa  —  K'd  —  AR'sina)  sinô 

-+-(R£fsina-f-AR'cosa— /«R)cosO-HAd' — Arf— RR'sina^o. 

C'est  une  équation  très-simple  de  la  forme 

Msinô4-  Ncosô  =  P. 

On  sait,  par  les  éléments  de  Trigonométrie  rectiligne, 

que  si  l'on  suppose 

N 
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la  solution  est  donné  par  la  relation 

.    ^^  ,        PcOS(p 

Comme  les  quantités  R  et  R'  peuvent  être  prises  cha~ 
cune,  soit  positivement^  soit  négativement,  on  peut  avoir 
quatre  systèmes  de  solutions.  Les  conditions  de  réalité 
de  ces  solutions  sont 

P  COSip 

---M--'- 

Note.  —  La  même  question  a  été  résolue  aussi  par  M.  René  Douay,  élère 
du  lycée  de  Besançon. 

Question  786 

(TOir  t*  série,  t  V,  p.  «do); 

Par  m.  J.  FRETZ, 

Élève  de  l'École  Polytechnique  de  Zurich. 

Placer  sur  trois  circonférences  données  un  triangle 
donné j  semblable  à  celui  qiûon  obtient  en  joignant 
deux  à  deux  les  trois  centres.  (J.  Peterseu.) 

Soient  C,  C,  C  les  centres,  r,  /•',  r"  les  rayons  des 

trois  circonférences;  on  construit  un  point  x  tel,  que 

Ion  ait 

Cj?       C'x       C'x 


r'    ~  r" 


Ce  point  se  déterminant  par  l'intersection  de  deux 
cercles  indépendants  l'un  de  l'autre ,  il  faut  distinguer 
trois  cas  :  i°  les  deux  cercles  ne  se  coupent  pas  :  cas  d'im* 
possibilité;  a°  l'un  des  deux  cercles  est  tangent  à  Tautre  : 
le  point  de  contact  est  le  point  x\  3^  les  deux  cercles  se 
coupent  :  il  y  a  deux  points  x  et  x\  qui  satisfont  aux 
conditions  précédentes. 

Cela  posé,  on  joint  x  aux  trois  centres  C,  C,  C",  et 
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Ton  prend  sur  Cx  et  C'a?  deax  points  c,  c',  de  telle 
sorte  que  la  droite  ce'  soit  à  la  fois  parallèle  à  CC  et 
égale  au  côté  du  triangle  donné,  qui  est  Thoinologne 
de  ce.  En  menant  ce"  parallèle  à  CC"  et  enjoignant 
r'  B  c",  on  obtient  le  triangle  ccc'\  égal  au  triangle 
donné  et  semblable  au  triangle  CC'C. 

Enfin  de  x  comme  centre,  avec  xc,  xc\  xc^  poar 
rayons,  on  décritdes  arcs  qui  coupentlescirconférencesC, 
C,  C"  respectivement  aux  pointsy*et  g^f  et  g'^f^  eig". 
Les  triangles  /y^y'  et  gg'g^  sont  égaux  au  triangle  cc^cf^ 
et,  par  suite ,  au  triangle  donné.  La  question  est  donc 
résolue. 

Il  peut  se  faire  que  c,  c\  c"  soient  hors  des  cercles  C, 
C,  C"  :  cela  arrive  simultanément  pour  les  trois  points, 
et  alors  il  y  a  impossibilité. 

Comme  il  existe  deux  points  x  pouvant  fournir  chacun 
deux  triangles,  le  nombre  des  solutions  peut  s'élever 
jusqu'à  quatre. 
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Nous  recevons  du  prince  Boncompagni  la  lettre  sui- 
vante, que  nous  nous  empressons  de  mettre  sous  les  yeux 
de  nos  lecteurs  : 

«  Rome,  i3  avril  1870. 

»  Monsieur, 

n  La  Notice  sur  Platon  de  Tivoli,  insérée  dans  lecahiei 
d'avril  1870  des  Nouvelles  Annales  de  Mathématiques 
(p.  i45-i6a),  n'est  qu'un  extrait  d'un  écrit  publié  dans 
le  volume  intitulé  :  Atti  deW  Accademia  pontificia 
de^  Nuovi  lÀncei,  ecc,  tomo  IV,  anno  iv  (i85o-i85i); 
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Roroa,  i852,  ecc.  (p.  2^4-^86),  Cel  écrit,  qui  n'est  jamais 
cité  dans  le  même  cahier,  a  été  imprimé  séparément  dans 
un  opuscule  intitulé  :  Délie  Fersioni  fatte  da  Platon e 
Tiburtino,  traduttore  del  secolo  duodecimo  :  Notizie  rac- 
cohe  da  B.  BoncoMPAGM  ;  Roma,  tipografla  délie  Belle- 
Arti;  i85i,  în-4°.  M.  Chasles  a  eu  la  bonté  de  présenter 
UQ  exemplaire  de  ce  tirage  à  part  à  F  Académie  des 
Sciences,  dans  la  séance  du  i4  juin  i85a^  comme  on  le 
voit  par  les  Comptes  rendus  des  séances  de  V académie 
des  Sciences   (t.  XXIV,  janvier -juin    i852,    p.   892, 

%-4-9)- 
»  Dans  le  cabier  cité  ci -dessus  des  Nonx^elles  Annales 

se  sont  glissées  les  fautes  suivantes  : 

Page  145,  ligne  16,  au  lieu  de  Dausson,  lisez  Daunou. 
»     i5i,     »       5 y  au  lieu  de  Octaviaines,  lisez  Ottaviano. 
»       »         »      14)  au  lieu  de  Patanio.  lisez  Pataiiio. 
»     i52,     «      \5yau  lieu  de  Discolos,  lisez  Dicolos. 

>  >         »     ai^au  lieu  del.  Orioli,  lisez  Francesco  Orioli. 
•     154)     *      i5f  au  lieu  de  Almionj  lisez  Almeone. 

»     1 58,      •        I ,  au  lieu  de  couverture^  lisez  tergo  délia  prima 

car  ta. 
»       >         »    4'^9  ^^  ^'^^  ^  ^^  ugoiiniy  lisez  ser  ugolini. 

>  159,     »    4~5f  ^'^  ^'^^  ^^  Albuacasin,  lisez  Abualcasin. 
»     161,     >       2,  a»  lieu  de  Achasîlh,  lisez  acbasitb. 

»       »         >»     23,  au  lieu  de  interpretoribus  «  lisez  interpre- 

tibus. 

n  Veuillez  agréer,  Monsieur,  les  sentiments  de  consi- 
dération très-distinguée  de 

»)  Votre  très-dévoué  serviteur 

»  Balthasar  Boncompagni.  » 
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«UBSTIONS. 


994.  Si,  en  un  point  M  d'un  hyperboloïde,  on  mène 
la  normale  et  qu'on  la  prolonge  jusqu'à  la  rencontre  de 
la  surface,  en  nommant  R  et  R'  les  rayons  de  courbure 
principaux  du  point  M,  N  la  longueur  de  la  normale,  on  a 


T  I  2 

R -*- F' +  N  =  "• 


(Laurent.) 

99o.  On  donne  un  triangle  ABC  et  une  ellipse  qui  a 
pour  foyers  les  deux  points  B  et  C  :  trouver  le  lieu  des 
seconds  foyers  des  ellipses  inscrites  au  triangle  ABC,  et 
dont  un  foyer  est  sur  Tellipse  donnée.         (Lemoire.) 

996.  On  donne  une  surface  du  second  degré  et  un  té- 
traèdre abcd\  si  Ton  désigne  par  A,  B,  C,  D  les  faces  de  ce 
tétraèdre  opposées  aux  sommets  a,  &,  c,  d^  et  par  A',  B', 
C,  D' les  plans  polaires  de  ces  sommets,  la  somme 

-^    cos(A,  A') 
2-(û,A)(o,A')' 

dans  laquelle  o  est  le  centre  de  la  surface,  est  constante 
quel  que  soit  le  tétraèdre  abcd.  Donner  la  valeur  de  la 
constante.  (On  désigne  par  (a,  A)  la  distance  du  pointa 
au  plan  A,  etc.)  (H.  Faure.) 

997.  Trouver  le  lieu  des  centres  des  circonférences 
doublement  tangentes  à  un  limaçon  de  Pascal. 

(H.  Brocard.) 
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m  LA  CONSTRUCTION  GRAPHIQUE  DE  U  COURBE  B^OMBRE 
OU  DE  PÉNOMBRE  PENBANT  U  BURÊE  B  UNE  ÉCLIPSE  BE 
SOLEIL^ 

Par  m.  CAYLEY. 


(Traduit  de  Tanglais.  Extrait  des  iionthly  Notices^  etc.,  avril  1870.) 


La  courbe  en  question,  soit  la  courbe  de  pénombre, 
est  l'intersection  d'une  sphère  par  un  cône  droit;  je  yeux 
montrer  que  la  projection  stéréographique  de  cette  courbe 
peut  être  considérée  comme  l'enveloppe  d'un  cercle  va- 
riable, dont  le  centre  décrit  une  conique  donnée  et  qui 
coupe  orlhogonalement  un  cercle  fixe;  ce  cercle  fixe  est 
d'ailleurs  la  projection  du  cercle  suivant  lequel  la  sphère 
est  coupée  par  le  plan  passant  par  le  centre  de  cette 
sphère  et  par  le  centre  du  cône,  autrement  dit,  par  le 
plan  axial. 

La  construction  à  laquelle  on  arrive  ainsi,  est  celle  que 
M.  Casey  a  donnée  pour  les  quar tiques  bi -circulaires  (*), 
et  il  ne  serait  pas  difficile  de  prouver  qu'effectivement  la 
projection  stéréographique  de  la  courbe  de  pénombre  est 
une  quartique  bi-circulaire. 

La  construction  indiquée  repose  sur  cette  remarque, 
qu'un  cône  droit  peut  être  considéré  comme  l'enveloppe 
d'une  sphère  dont  le  centre  se  meut  sur  une  ligne  droite 
et  dont  le  rayon  est  proportionnel  à  la  distance  du  centre 
à  un  point  fixe  de  la  droite,  et  sur  le  théorème  suivant  de 
Géométrie  plane: 


("]  Courbes  du  quatrième  degré  ayant  pour  points  doubles  les  deux 
points  de  la  droite  deTinAni  communs  à  tous  les  cercles  du  plan. 

{Note  du  Traducteur.  ) 

Ann.  de  Mathémat,^  •i''-  série,  t.  TX.  (Juillet  1870.)  19 


(  ^9o  ) 
Étant  donnés  un  cercle  fixa  et  un  cercle  variable  dont 
le  centre  est  sur  une  droite  donnée,  et  dont  le  rayon  est 
proportionnel  à  la  distance  du  centre  à  un  point  fixe 
de  la  droite  (oUj  ce  qui  reuient  au  même,  qui  est  tan- 
gent à  une  droite Jixe) ,  le  Heu  dupôle^  par  rapport  au 
cercle  fixe,  de  la  corde  commune  aux  deux  cercles  (o«, 
ce  qui  est  la  même  chose,  le  lieu  du  centre  du  cercle  qui 
coupe  orthogonalement  le  cercle  fixe  et  passe  par  les 
points  d*  intersection  du  cercle  fixe  et  du  cercle  variable)^ 
est  une  conique. 

Pour  fixer  les  idées^  soient  P  le  centre  du  cercle  variable, 
AB  la  corde  qu'il  a  en  commun  avec  le  cercle,  Q  le  cen- 
tre du  cercle  qui  passe  par  les  points  A  et  B  et  coupe  le 
cercle  fixe  orthogonalement:  le  lieu  du  point  Qesiuue 
conique. 

Pour  le  prouver,  soit 

x^  -t-  r'  r-  I 
Tcqualion  du  cercle  fixe-,  et 

l'équation  du  cercle  variable. 

La  loi  de  variation  à  laquelle  il  est  assujetti  revient  à 
dire  que  oc,  j3,  y  sont  des  fonctions  linéaires  d'un  para- 
mètre variable  0  ;  Téquation  de  la  corde  commune  ABest 

—  2.ax  —  2P7  -H  I  -h  a'-f-  P' —  7^=o> 

équation  qui  renferme  9  au  carré*,  on  en  conclut  que  Ten- 
veloppe  de  la  corde  commune  est  une  conique;  le  lieu  du 
pôle  de  AB,  par  rapport  au  cercle  fixe,  c'est-à-dire  le 
lieu  du  point  Q,  est  donc  aussi  une  conique. 

Considérons  maintenant,  dans  l'espace,  une  figure  dans 
laquelle  les  cercles  sont  remplacés  par  des  sphères.  On  a 
uoe  sphère  fixe  et  une  sphère  variable  ayant  son  ccuire 


(  ^9»  ) 
sur  une  droite  donnée,  son  rayon  étant  proportionnel  à 
la  distance  du  centre  à  un  point  de  la  droite  donnée. 
L'enveloppe  de  la  sphère  variable  est  un  cône  droit;  Tin* 
tersectioD  du  cône  avec  la  sphère  6xe  est  Tenveloppe  du 
petit  cercle  AB,  qui  résulte  de  l'intersection  de  la  sphère 
fixe  avec  la  sphère  mobile.  Ce  cercle  AB  est  aussi  Tin- 
tersection  de  la  sphère  fixe  par  une  sphère  qui  la  coupe 
orthogonalement;  en  se  reportant  à  ce  qui  a  été  dit  plus 
haut,  on  voit  que  le  lieu  du  centre  Q  de  cette  sphère  est 
une  conique. 

La  courbe  de  pénombre  est  donc  Tenveloppe  d'un  cer- 
cle ÂB,  qui  résulte  de  l'intersection  d'une  sphère  fixe  par 
une  sphère  coupant  celle-ci  orthogonalement  et  ayant  son 
centre  sur  une  conique. 

Il  est  évident  que  le  cercle  AB  coupe  orthogonalement 
le  grand  cercle  qui  résulte  de  F  in  tersection  de  la  sphère 
fixe  par  le  plan  axial,  cercle  que  j'appellerai  le  cercle 
axial. 

Faisons  maintenant  une  projection  stéréographique  de 
toute  la  figure;  le  cercle  AB  a  pour  projection  un  cercle 
variable  coupant  orthogonalement  le  cercle  qui  est  la 
projection  du  cercle  axial  et  qui  a  pour  centre  le  point 
Q',  projection  du  point  Q.  Mais  le  lieu  du  point  Q  est 
une  conique;  il  en  est  donc  de  même  du  lieu  du  point  Q'.. 
Donc  la  projection  de  la  courbe  de  pénombre  est  T enve- 
loppe d'un  cercle  variable  dont  le  centre  décrit  une  co- 
nique et  qui  coupe  orthogonalement  un  cercle  fixe. 


NOTE  SUR  L'ARTICLE  PRÉCÉDENT; 

Par  m.  LAGUERRE. 


M.  Cayley ,   dans  la  Note  qui    précède ,    attribue   à 
M.  Casey  Télégant  théorème  qui  permet  de  construire  la 


(  aga  ) 
courbe  de  pénombre  comme  Tenveloppe  d^une  série  de 
cercles;  j'ignore  dans  quel  Mémoire  et  à  quelle  époque 
M.  Casey  a  énoncé  cette  propriété;  je  croîs  devoir  tou- 
tefois rappeler  que  M.  Moutard  Favait  fait  connaitre 
dès  1862. 

Â  cette  époque,  il  avait  énoncé  la  proposition  sui- 
vante :  Toute  anallagmatiqite  du  quatrième  ordre  (quar- 
tique  bi-cîrculaire  de  M.  Cayley)  peut  être  considérée 
de  quatre  façons  différentes  comme  V€n\»eloppe  de 
cercles  coupant  ortliogonalement  un  cercle  Jixe,  tandis 
que  leurs  centres  décn'uent  des  coniques;  les  quatre  co- 
niques au  moyen  desquelles  on  peut  engendrer  ainsi  la 
courbe  sont  homofocales  {*). 

J'ai  démontré  très-simplement,  dans  une  Note  insérée 
au  Bulletin  de  la  Société  Philomathique  sur  les  courbes 
résultant  de  l'intersection  d'une  sphère  et  d'une  surface 
du  second  degré  (mars  1867),  que  la  projection  stéréo- 
graphique  d'une  courbe  de  cette  espèce  pouvait  être, 
comme  l'indique  la  proposition  de  M.  Moutard,  regar- 
dée comme  l'enveloppe  de  cercles. 

Je  reproduis  ici  cette  démonstration. 

Considérons  une  courbe  K  résultant  de  l'intersectiou 
d'une  sphère  S,  par  une  surface  du  second  degré.  On  peut, 
par  cette  courbe,  faire  passer  quatre  cônes.  Soit  (C)  l'un 
de  ces  cônes,  c  son  sommet. 

Le  cône  (C)  étant  l'enveloppe  des  divers  plans  qui  lui 
sont  tangents,  la  courbe  K  est  l'enveloppe  des  cercles  sui- 
vant lesquels  ces  plans  tangents  coupent  la  sphère.  Les 
plans  de  ces  cercles  passant  par  le  point  c,  ces  cercles 
eux-mêmes  coupent  à  angles  droits  le  cercle  F  suivant 


(  "  )  Voir  la  Note  :  Sur  les  arcs  des  courbes  planes  et  sphêriques  considé- 
rées comme  enveloppes  de  cercles;  par  M.  Mamnbeim  (Journal  de  lAowillej 
186))  et  ma  Note  intitulée  :  Théorèmes  généraux  sur  les  courbes  planes 
(Compies  rendus  des  séances  de  l'Académie  des  Sciences  y  i865). 


ieqnel  la  sphère  est  coupée  par  le  plan  polaire  de  c.  Les 
pôles  des  plans  de  ces  cercles  décrivent  une  conique  G, 
qui  est  la  polaire  du  cône  (C). 

La  courbe  K  peut  donc  être  considérée  comme  Tenve- 
ioppe  de  cercles  qui  coupent  orthogonalement  le  cercle  F, 
tes  pôles  des  plans  de  ces  cercles  décrivant  une  conique  G. 

Faisons  maintenant  une  projection  stéréographique  de 
la  figure. 

La  courbe  K  se  projette  suivant  une  courbe  Ar,  qui  est 
Fenveloppe  des  cercles  h  suivant  lesquels  se  projettent 
les  cercles  de  la  sphère  dont  Tenveloppe  est  K. 

Ces  cercles  A  coupent  orthogonalement  le  cercle  y,  pro- 
jection de  F;  de  plus,  leurs  centres  décrivent  la  conique 
projection  de  G,  en  vertu  du  théorème  bien  connu  de 
M.  Chasles  : 

Si  Von  projette  un  cercle  stéréo  graphiquement,  le 
centre  du  cercle  suwant  lequel  il  se  projette  est  la  pro- 
jection du  pôle,  par  rapport  à  la  sphère,  du  plan  du 
cercle  projeté, 

La  courbe  K  étant*  située  sur  quatre  cônes  du  second 
degré,  la  proposition  de  M.  Moutard  se  déduit  immédia- 
tement de  ce  qui  précède. 

Pour  les  développements  auxquels  peut  donner  lieu 
cettequestion,  je  renverrai  le  lecteur  à  la  Note  que  j'ai 
citée  plus  haut. 


MÉTHODE  ET  FORMIILB 
pMT  la  résolitioi  les  i(|utiois  d«  tnisièie  legré  ^ 

Par  m.  Roger  ALEXANDRE. 


La  méthode  que  nous  donnons  ici    n'est   autre  que 
celle  que  nous  avons  exposée  dans  le  numéro  d*aoùt  1866 


(  *94  ) 

des  Annales  (^),  simplifiée  conformément  à  une  Note  in- 
sérée dans  le  numéro  de  novembre  de  la  même  année  (**), 
et  augmentée  de  quelques  résultats  que  nous  croyons 
inédits. 

Il  convient  d'ajouter  que  cette  méthode  ne  saurait  être 
considérée  comme  absolument  nouvelle.  Elle  se  ramène 
au  procédé  général  de  transformation  linéaire  qui  a  déjà 
été  appliqué  à  la  résolution  des  équations  du  troisième 
degré  {***),  ou  encore,  ce  qui  revient  au  même  (****), 
à  la  méthode  de  Tschimaûs,  qui  permet  de  réduire  luie 
équation  à  ses  deux  termes  extrêmes  (*♦**♦), 

Toute  notre  prétention  doit  donc  se  borner  à  présenter 
une  solution  connue,  sous  une  forme  peut-être  plus  simple 
et  plus  heureuse. 

Proposons- nous  de  résoudre  Téqualion  générale  da 
troisième  degré 

(l)  .r* -f-/>j:'-+- 7X -|-r  =  o, 

en  la  ramenant  à  une  équation  de  la  forme 

(a)  (X-htf)'=^ 

qui,  développée,  peut  s'écrire 

X»  -h  SnX*  -i-  3fl'X  -+-  tf'  —  ^  =  o, 

et  dans  laquelle  X  représente  une  fonction  de  jr,  et  a,  hy 
des  quantités  indépendantes  de  cette  inconnue. 

Pour  que  X  fût  l'inconnue  x  elle-même,  il  faudrait 
que  Ton  eût  à  la  fois 

(  *  )  a«  série,  t.  V,  p.  358. 
(»♦)  Ibid.,  p.  527. 

{***)  Voir  le  Cours  d'Jl^èbre  supérieure  de  M.  Scrrel,  t.  I,  n"  57  et 
suiv.,  et  surtout  n*»  63  (3*  cdit.  )• 
(****)  Voir  ihid.,  no  183,  p.  /,07. 
(♦**'*)  Voir  lAirf.,  nol9l. 
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ce  qui  ne  peut  avoir  lieu  que  si  p  et  ^  satisfont  à  la  con- 
dition p^  —  3<7  =  o,  tirée  des  deux  premières  égalités. 

Il  résuite  de  ce  que  nous  venons  de  dire,  que  toute 
équation  complète  du  troisième  degré  dont  les  deux 
premiers  coefficients  satisfont  à  la  relation  ^*  —  3^  =  o, 
peut  être  immédiatement  résolue^ 

C'est  sur  ce  principe  que  notice  méthode  est  fondée. 

Dans  Féquation  (i),  remplaçons  x  parj^  -f-  /i,  y  étant 
une  nouvelle  inconnue,  et  h  une  quantité  que  nous  nous 
réservons  de  déterminer  en  fonction  des  coefficients  p, 
ç,  r\  nous  aurons  une  équation  qui,  ordonnée  par  rap- 
port kj^  peut  s'écrire 

(3)  r'  H-  p'y'  A-q'r  -h  /•'  =  o, 

et  dont  les  coefficients  ont  pour  valeurs 

p'^-^h^-p, 

q'—  Zh^  -f-  ^ph  -\-  «7, 
r'  ==  A"  -♦-  ph^  -^  qh-^-r. 

Si,  à  Taide  de  l'indéterminée  A,  nous  pouvions  réaliser 
la  relation  p'*  —  3^'  =  o,  Téquation  (3)  serait  résolue. 
Mais  si  Ton  remplace  p'  et  q'  par  leurs  valeurs,  on 
trouve 

(4)  p"-3^'=:^»-3y, 

cW-a-dire  qu'aucune  valeur  de  h  ne  répond  à  la  ques- 
tion. 

Il  n'en  sera  pas  de  même  si,  après  avoir  divisé  tous  les 
termes  de  Téquation  (3)  parj^'r',  ce  qui  permet  de  l'é- 
crire sous  la  forme 

Dous  posons,  entre  les  coefficients  de  cette  nouvelle  équa« 


tion^  la  relation  suivante  (analogue  à  p^  —  3^  =  o) 


(^y-('p)=»' 


ou 

Remplaçant  p\  q'^  r'  par  leurs  valeurs ,  on  arrive  à 
une  équation  en  h  qui  se  réduit  à 

(6)       (p»-^Zq)h'-^[pq^^r)h  -+- (y»  —  3/?r)  =o. 

Si  donc  on  prend  pour  h  Tune  quelconque  des  deux 
valeurs  tirées  de  cette  équation,  Téquation  (5)  pourra 
être  assimilée  à  Téquation  (2),  et  résolue  par  rapport 

a  ^* 

y 

Or,  les  racines  de  Téquation  (a)  sont  données  par  la 
formule 

les  trois  valeurs  de  X  correspondant  aux  trois  valeurs  du 
radical. 

Dans  le  cas  qui  nous  occupe,  nous  aurons  la  valeur 
de  a  en  divisant  membre  à  membre  les  deux  égalités 


?7r^3«,     et     ^  =  3tf», 

r  r 


d'où 


7 


par  suite,  on  aura 


Les  racines  de  l'équation  (5)  seront  donc  données  par 


(^97). 
la  formule 

= i' ' 

et  loD  en  déduira  celles  de  Téquation  (i)  : 

a:  =  r  -•-  ^  = r~^        +  A- 

En  remplaçant  p'  et  q'  par  leurs  valeurs,  et  ayant  égard 
à  la  relation  (4)9  nous  obtiendrons  l'expression  générale 

(8)       ..= 3A'  +  .;>A  +  y      ^ 

—  (Zh-\-p)->ryj{Zh-\-p)[p'—iq) 


1 /. 


qui  peut  encore  s  écrire 


-^[Zh^p)^yJ[^h+p)[p^^Zq) 

Enjoignant  à  cette  formule  l'expression  de  h  tirée  delà 
résolvante  (6),  nous  aurons  tous  les  éléments  nécessaires 
pour  résoudre  Féquation  générale  du  troisième  degré. 
Cette  expression  est 


Toutes  les  fois  que  la  quantité  placée  sous  le  radical 
est  la  négative,  on  se  trouvera  dans  le  cas  dit  irréductible é 

Cas  particuliers. 

L'examen  de  la  résolvante  (6)  nous  amène  à  consi- 
dérer les  cas  où  Tun  de  ses  trois  coefficients  s'annule. 
Quand  p^ — 3^  =  09  la  formule  générale  n'est  plus 

applicable.  En  efïet^  la  valeur  de  h,  qui  se  réduit  à  —  ^9 


(^98) 
annule  à  la  fois  (dans  ce  cas  seulement)  les  deux  coeffi- 
cients p'  et  q'  de  Téquatiou  (3),  ce  qui  donnerait  -=:- 

[formule  (7)]^  si  Ton  voulait  procéder  comme  nons 
avons  fait. 

Nous  savons,  d'ailleurs,  que,  dans  ce  cas,  réquation  (1) 
peut  être  immédiatement  résolue. 

Quand  on  a^'  — 3pr  =  o,  h  peut  recevoir  une  va- 
leur nulle,  et  Téquation  (1)  peut  être  résolue  par  rapport 

à  -»  comme  Téquation  (3)  l'a  été  pai  rapport  a  -• 
X  y 

Si  Ton  a  enfin  ^r  —  f'^  =  o,  la  valeur  de  A  se  réduit  à 
•^  =       \      '^  ^^  '*  formule  générale  peut  être  mise 


é 
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sous  une  forme  beaucoup  plus  élégante. 

En  effet,  si  Ton  remarque  que  q  =^  3  A',  et  que  Ton  a 
par  suite 

(3^+/.)(/.'-37)  =  (/;-+.3A)'(/,-3A), 
la  formule  (9)  pourra  s'écrire 


X  =z —  — t 


et  enfin 


-(.-3*)*\/,;^3M-(|^;) 


y/p  ^'Sh  -i-y/p-h  3/1 

'    n    ■ — ^ - 


yjp  —  3^  — yjp  4-  3A 

ou  encore,  Téquation  proposée  étant  ^(a:)  =  o, 


(*)  En  mettant  ici  en  évidence  les  racines  cubiques  de  Tunité,  comme 
nous  le  ferons  tout  à  l'heure  à  propos  d'un  autre  cas,  on  verrait  que 
cette  formule  ne  doit  donner  que  les  trois  racines  de  réquation  proposée. 


(  ^99  ) 
Si  roi)  prend  pour  /t  le  signe  +,  on  a 


Cette  formule  peut  être  considérée  comme  générale 
au  même  titre  que  la  formule  de  Cardan,  relative,  comme 
on  sait,  à  une  équation  préalablement  débarrassée  du 
terme  en  x*. 

On  peut  en  effet  toujours  passer  d^une  équation  quel- 
conque à  une  autre  équation  dans  laquelle  les  coeffi* 
cients  satisfont  à  la  relation  gr  — pq  ■=.  o^k  Taide  d^une 
quantité  H,  analogue  à  //,  et  eicprimée  rationnellement 
en  fonction  des  coefficients  P^  Q,  R,  de  Téqualion  pro- 
posée. 


(*)  H  est  facile  d'arrÎTer  directement  à  cette  expression  des  racines 
de  réqnatîon  prépAée 

va 
x*-h  »x*-ha*-h!-i  =  o, 

9 
en  Y  substituant  x  =  a «  a  étant  une  indéterminée  et  y  une  nou' 

vcUe  inconnue. 
On  arrive  à  une  équation  qui  peut  s'écrire 

Si  l'on  pose  3fl*=y,  d*où  a  =  ±  i/|  =  — T~^'  '®*  deux  derniers 

termes  s'évanoniront,  et,  en  remplaçant  a'  par  sa  valeur  dans  les  deux 
premiers,  on  tronvera 

p-i-  ôa 
d'où  Ton  conclut,  en  prenant  le  signe  +  pour  //, 

_  V 3 7  V  A»  —  ^^7  -^  \ p  •+- yJ'S q 

vr  —  \''^f  —  v/'-*  vW 
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11  suffit  pour  cela  de  poser  entre  les  coefficients 

/?  =  3H  -h  P,     7  =  3W-h  2PH  -h  Q, 
r=:H>-hPH»-f-QH  +  R, 

la  relation 

On  voit,  en  effectuant  les  calculs,  que  cela  revient  à 
poser 

2(3Q-F)H-4.(9R-^PQ)  =  o, 

d'où  l'on  tire 

9R~PQ 

quantité  qu'il  suffira  d'ajouter  à  la  formule  (lo)  pour 
avoir  l'expression  des  trois  racines  de  l'équation  géné^ 
raie  proposée. 

Mous  examinerons  en  dernier  lien  le  cas*où  Ton  a  p=o 
dans  l'équation  générale,  le  seul  auquel  s'applique  la  for- 
mule de  Cardan, 

'  =  \/~Z^\/j-^fT-'\/-l-\/j-^T{ 

Désignons,  pour  plus  de  simplicité,  la  valeur  absolue 
du  premier  radical  cubique  par  Y,  celle  du  second  par  Z. 
Faisons  /9  =  o  dans  la  valeur  de  A,  il  vient 

On  aura  donc,  selon  qu'on  prendra  le  signe  -f-  ou  if 
signe—, 

Revenons  à  la  formule  (8).  On  sait  que,  pour  obtenir 
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les  trois  valeurs  de  x^  il  «iiffit  de  multiplier  successive* 
ment  le  radical  cubique  intéressé  dans  celte  formule  par 
les  trois  racines  cubiques  de  l'unité.  Désignons  par  A  Tune 
de  ces  racines,  avec  cette  condition  que  partout  où  cette 
lettre  se  trouvera  répétée  dans  une  même  formule,  elle 
représentera  la  même  racine  cubique  de  Vunité,  et  en 

n'attribuant,  dans  tout  ce  qui  va  suivre,  au  signe  v^ 
que  la  valeur  absolue  des  radicaux. 

D'après  ces  conventions,  si  Ton  introduit  Thypothèsi* 
p  =  o  dans  la  formule  générale,  celle-ci  deviendra, 
(xi  désignant  la  racine  qui  correspond  à  A), 


3^= 


J^* 


_-j-_^ h  A=:      ^  "~   ^^  ^^"^^ 


—  '6A-h^'}/ — gqà  —  3A  —  ^'^ggà 

Si  maintenant  on  remplace  h  par  Tune  de  ses  valeurs 
(signe  H- )  5  si,  de  plus,   on  remarque  que  — ^  =  YZ 

(valeur  absolue  de  y^Y'Z'),  et  que  P  =  i  (quel  que 
soit  A),  réimpression  de  x  pourra  passer  successivement 
par  toutes  les  formes  suivantes  : 

g Z'^ÎÏtZ?  ^  —  kZ* 

•**{+)  —  — ~ — 

—  9  Z»~-X  J/27Z»       —z»-  |xz 
^  3 

Y»Z»— XZ*         X'Y'— XZ^ 


AYZ'  — Z'  XY  — Z 


X-»Y— XZ 


X'Y-h  XZ. 


3 
Si  l'on  avait  pris  Af_)  =  -Y',  on  aurait  obtenu,  en 

suivant  une  marche  identique, 

jri(_,  =  X»Z-f-XY. 


I 


I 


-kj 
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Oii  reconnaît  aisément  dans  Tune  et  Pan  ire  de  ces 
deux  expressions  la  formule  de  Cardan,  dont  la  significa- 
tion se  trouve  précisée  et  restreinte  exclusivement  à  celle 
des  trois  racines  de  Téquation  proposée. 

Soient  i,  a,  (3  les  trois  racines  cnbiques  de  Tunité;  en 
remplaçant  successivement  A^  par  l'une  de  ces  valeurs 
dans  les  deux  formules  précédentes,  et  en  ayant  égard 
aux  relations  connues  a*  =  |3,  a  =  (à*,  on  obtient  égale- 
cnent  les  trois  racines,  mais  dans  un  ordre  dilférent  : 

j£i(^)  =  Y  -\-Zt  ^,(-_)  =Z -+- Y, 

.r^(^)  =  pY  4-  aZ,      Jra(--)  =  pZ  -f-  a  Y, 
jrp(^)  zn  «Y  H-  PZ,      JCpi_)  =  aZ  -f-  pY. 


MEMOIRE  SUR  CERTAINES  PROPRIÉTÉS  MS  RESINS 

MIMÉRIQliES 

(saile,  Toir  s*  série,  t.  IX,  p.  ui  et  271); 

Par  mm.  A.  LAISANT  et  Etienne  BEAUJEUX. 


16.  Soit  donc  une  progression  géométrique 

Ag,     A  g*,,..,     A^*, ..., 

dont  les  termes,  divisés  par  D,  donnent  lieu  à  une  simple 
période  de  n  restes 


'1  »         '*2  »   •    ■    ■  J         Ib» 


De  sorte  que  /•„=  r©  =  A,  r„^.,  =  Tj ,  r„^,  =  r,, . . . ,  en 
général  ri„^p=  r^.  On  voit  que  dans  toute  relation  éta- 
blissant un  caractère  de  divisibilité  par  D,  on  pourra 
remplacer  un  reste  quelconque  r^par  Aç'',  puis  ajouter 
à  p  ou  en  retrancher  un  multiple  quelconque  de  n.  Nous 
aurons  en  premier  lieu  le  théorème  suivant  : 
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Ia^  produit  /'j  If...  r„  de  tous  les  restes  de  la  période 
est  égal  à  un  multiple  de  D,  -h  A"  sin  est  impair,  et  à 
un  multiple  de  D,  —  A"  si  n  est  pair. 

En  effet,  remplaçant  /j  par  A^,  r,  par  A  y', ... ,  /•„  par 
A^,  le  produit  est  ramené  à 

Soit  d'abord  n  impair,  on  a  (15) 

q''=m,D-\-  i; 
donc 

n-h1  n(n+i) 

{g")  «   =:q    •      =m.D-t-i, 

et 

n(n-f-n 

A"y     »      =:/n.D-+-A". 
Si,  au  contraire,  ti  est  pair,  il  vient 


.D 

— 

i, 

r 

9 

lin  +1) 
S 

n(»n-l) 

/n. 

D 

i; 

el 
donc 

A"9      »      =:ill.D  — A". 

Corollaires.  —  i**Si  l'on  était  parti  delà  progression 
q,q*j...^  il  suffirait  de  faire  A  =  i  dans  les  résultats 
ci-dessus,  de  sorte  que  le  produit  des  restes  eût  été  égal  h 
un  multiple  de  D,  4-  ou  —  i,  selon  que  n  est  impair 
ou  pair. 

2®  Il  en  serait  de  même  si  Ton  avait  A"  —  i  =  /« .D  5  ce 

qui  aurait  lieu,  par  exemple,  si  la  fraction  -»  convertie 

dans  le  système  de  base  A,  conduisait  aussi  à  une  période 
de  n  chiffres. 

3°  Si  /i  =  D  —  I ,  ce  qui  ne  peut  avoir  lieu  que  lorsque 
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D  est  premier,  il  en  sera  encore  de  même,  car 

A">-*— i  =  /ii.D,. 

d'après  le  théorème  de  Fermât. 

4^  Si  -  convertie  dans  le  système  de  base  A  donne  Qn 

chiffres  à  la  période,  on  a  A"  =  m .  D  —  i ,  et  le  produit 
sera  un  multiple  de  D  +  ou  —  i ,  selon  que  //  sera  pair 
ou  impair 

1 7 .  La  somme  de  tous  les  restes  composant  la  période 
est  égale  à  un  multiple  de  D. 

Si  nous  remplaçons,  en  effet,  T],  ï\,.  -  ->  r„  comme  ci- 
dessus,  il  vient 

Aq  -f-  A^^-f-..  .  -f-  Aç"=  Aq  \      ^^  ]' 

Cette  expression  représente  un  multiple  de  D,  car  D  entre 
comme  facteur  dans  q" — i ,  et  ne  saurait  entrer  dans  q  — i. 

18.  La  somme  des  puissances  semblables  des  restes 
composant  la  période  est  égale  à  un  multiple  ded^ 
pourvu  que  V exposant  commun  ne  soit  pas  multiple  du 
nombre  des  restes  composant  ia  pén'ode. 

Car  si  nous  remplaçons  encore  r,,r,,...  par  A^,  A  9*,.... 

rf;  -h  rP-hrP-h-  ..-^rP 
sera  remplacé  par 

APqP-+-  kPq'P  H-  ...  -h  KPq*P=  kPqP  ^"^^  '  • 

Or q^P — 1  =  m.D  et^'* — i  ^  w.D,  puisque  p^m.d. 

Donc,  etc. 

Si  p  était  multiple  de  ti,  la  somme  ci-dessus  serait  évi- 
demment de  la  forme  m.D  +  /i,  car  chacun  des  termes 
rf  y . . .  serait  égal  à  un  multiple  de  D,  +19  et  il  y  en  an. 
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19.  On  pourrait  voir  d'une  façon  analogue  que  ta 
somme  des  produits  f\rf^  r,r,,. .  .,/n/'i  est  un  multiple 
de  D;  qu'il  en  est  de  même  de  la  somme  de  tous  tes 
produits  deux  à  deux  des  restes.  Mais  nous  allons  pré- 
férablement  établir  ce  théorème  général  qui  comprend 
les  précédents  comme  cas  très-particuliers  : 

Si  l'on  forme  une  fonction  symétrique  entière  quel- 
conque  des  restes  r^r^. . .  r„,  sa  valeur  numérique  sera 
multiple  de  Dépourvu  quil  ny  ait  aucun  terme  dans  la 
fonction  dont  le  degré  soit  multiple  du  nombre  des 
termes  de  la  période. 

Soit  en  effet  Brf  r^" . . . .  rf  un  des  termes  de  cette  fonc- 
tion. Elle  devra  renfermer  aussi  tous  ceux  qu'on  dédui- 
rait de  ceux-là,  en  faisant  passer  respectivement  les  in- 
dices par  les  valeurs 

I  H-  I,   /  H-  2,.  .  .,   /■  —  I, 

y -f-i,  / -f-  2,...,  y—  I, 


^  -f-  I,   ^  -h  2,.  .  .,  /•  -f-  I. 

Mais  si  Ton  se  rappelle  que,  d'une  façon  générale,  on  a 

OD  voit  que  les  valeurs  successives  à  donner  aux  indices 
s'obtiennent  en  augmentant  successivement  les  premiers 
de  I,  2,...,(/}  —  j)  unités.  Ainsi  le  terme  considéré 
Br'ry*. . .  r^,  entraîne  l'existence  des  suivantes  : 


"'^x+n— 1  ^j-i-n-l  '  '  '  '  A-4-/I  -1  • 


Mais,  en  appelant  N  le  degré  commun  /  -f-  m  -H  •  • .  -h  p 
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des  termes  ei ^dessus,  on  yoit  quHis  peuvent  être  rem- 
places respectivement  par 


La  somme  est  donc 

Cette  somme  est  multiple  de  D;  le  dénominateur  ne 
Tétant  pas  en  raison  de  Thypothèse,  tandis  que  ^"—i 
Test  au  contraire.  Il  en  sera  de  même  de  toutes  celles  qui 
proviendront  d'un  autre  terme  non  encore  considéré. 
Donc  la  valeur  numérique  de  la  fonction  sera  aussi  un 
multiple  du  diviseur. 

Remarquons,  en  raison  même  de  la  démonstration 
précédente,  que  la  fonction  pourrait  n'être  pas  complè- 
tement symétrique  sans  que  le  théorème  cessAt  d*avoir 
lieu.  Il  suffirait  qu'elle  se  composât  de  groupes  de  n  ter- 
mes, tels  qu^on  put  de  Fun  déduire  les  autres  en  faisant 
successivement  passer  les  indices  par  toutes  les  valeurs 
comprises  entre  i  et  fi,  inclusivement,  en  suivant  Tordre 
circulaire. 

20.  Le  théorème  précédent  nous  montre  que  la  somme 
des  n  restes,  la  somme  de  leurs  produits  2  à  2,  de  leurs 
produits  3  à  3, . . . ,  de  leurs  produits  n  —  1  à  n — i, 
sont  autant  de  multiples  du  diviseur  D.  Si  nous  consi- 
dérons en  particulier  le  cas  où  A  =  1 ,  nous  avons  vu 
en  outre  (16)  que  le  produit  des  n  restes  est  un  roui- 
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tiple  de  D,  +  ou  — i,  selon  que  n  est  pair  ou  impair. 
Il  y  a  là  un  lien  curieux  entre  les  racines  de  Téquation 
indéterminée 

(a)  .r" —  ï  Z-—  m.Dy 

et  celles  de  Téquation  algébrique 

(b)  .r«— 1  =  0. 

On  voit,  en  effet,  qu'en  appelant  /'i,  r,, . . . ,  r„  comme 
nous  TavoDs  fait,  les  racines  de  la  première,  et  pi,  ps,.-*^ 
pn  celles  de  la  seconde,  on  a 

2r,  =  /ii.D»  2pi  =  o, 

irir^::::zm.Dj  2p,  p,  =  0, 

^'•i'"2r3  = /w.D,  2p,p,p3=:o, 


1 


2  r, . . .  /"«-i  =  /w .  D ,  2  p, . . .  p«_i  =  o , 

Ti  Tj  .  .  .  Tj,  :=  m  ,  D  ZEI  I  ,  Pi  P2  •  •  •  Pu  =  ^  I  • 

Si  n  est  impair,  i  est  racine  de  Téquation  (i),  et  toutes 
les  antres  racines  sont  imaginaires .  Si  /i  est  pair,  cette 
équation  admet  au  contraire  les  racines  +  i  et  —  i . 
Dans  ces  deux  cas  respectivement,  l'équation  (a)  a  pour 
racine  r„  =  i ,  ou  r„  =  i  et  r„  =  D — i .  De  toute  façon ,  on 

r 

voiiquHl  existe  entre  les  racines  de  Téquation  (i),  d'une 
part,  et  entre  celles  de  l'équation  (a),  de  l'autre,  des  rela- 
tions exactement  semblables  à  des  multiples  près  de  D. 
Cette  remarqtfe  nous  parait  pouvoir  être  ajoutée  aux  lu- 
mineuses considérations  développées  par  Poinsot  dans 
son  Mémoire  sur  l* application  de  V algèbre  à  la  théorie 
des  nombres^  et  dans  ses  Reflexions  sur  les  principes 
fondamentaux  de  la  théorie  des  nombres. 

(La  suite  prochainement.  ) 


•20, 
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NOTI  SUR  LES  COEFFICIENTS  DU  BINOME  OE  NEWTON^ 

Pae   m.    Édouabd    LUCAS    (*), 

Agrégé  des  Sciences  mathématiques. 


On  sait  que,  pour  une  puissance  quelconque  du  bi- 
nôme, la  somme  des  coefficients  de  rang  pair  est  égale  à 
It  somme  des  coedQcients  de  rang  impair;  la  même  pro- 
priété a  lieu,  avec  certaines  restrictions,  en  prenant  les 
coefficients  de  trois  en  trois.  On  considérera  les  six  cas 
suivants,  selon  que  le  reste  de  la  division  de  l'exposant 
par  6  sera  o,  i ,  st,  3,  4  ou  5  : 

Premier  cas.  —  L'exposant  de  la  puissance  dubinômr 
est  égale  à  6/i. 

Remarquons  d'abord  que  si  Ton  désigne  par  a  et  a*  la 
racines  cubiques  de  Tunité,  on  aura 

(l  4-  a)»=  2  +  3a  -4-  3»»=  (l  4-  a»)S 

et,  par  suite, 

Le  nombre  des  coefficients  de  la  puissance  6/z  du  bi- 
nôme est  égal  à  6n  +  i*  Appelons  : 

A  la  somme  des  coefficients  de  rang,      i,  4»  7» •  •  -t  (6/1  +  1); 
B  •  .     2,  5,  8, . . . ,  (6/1 — i); 

C  •  .     3,  6y  9, .  . . ,  61; 

nous  aurons  alors 

(ï  4-  a)««  =  A  4-  Ba  -h  Ca' 


(  *)  La  question  a  été  déjà  traitée  d'une  manière  générale  par  M.  Catalao, 
t   XX,  p.  360.  {Note  de  la  rédaction.) 
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et 

(i  -4-  a»)^=  A  +  Cût  +  Ba', 

et,  par  suite,  en  retranchant  membre  à  membre,  nous 
déduisons  B  =  C. 

D'autre  part,  (i  -+-  «)•" — i  est  divisible  par  (H-a)'4-i , 
ou  par  3(i-f-a  +«')  :  donc  A  — iH-  B(a  -f-a*)  est  di- 
visible par  1  +(«  -h  a'),  et,  par  snite^  A  —  i  =  B.  Donc  : 

Les  sommes  des  coefficients  de  la  puissance  6  n  du 
binôme,  pris  de  trois  en  trois ^  deviennent  égales  entre 
elles  en  retranchant  Vuniié  de  la  première,  et  leur  va* 
leur  est  j(a*"  —  i). 

Deuxième  cas.  —  L'exposant  de  la  puissance  du  bi- 
nôme est  égal  à  67Z  +  3. 
On  aura,  comme  précédemment, 

et  aussi  B  =  C^  et  comme  (i  -+-  a)'"+'  H-  i  est  divisible 
par  (i  -f-  a)*  -+- 1  î  on  en  déduira  A  4- 1  =  B.  Donc  : 

Les  sommes  des  coefficients  de  la  puissance  6/»  +  3 
du  binôme,  pris  de  trois  en  trois  y  deidennent  égales  en 
ajoutant  V unité   à   la  première,  et  leur  valeur  est 

Troisième  cas.  —  L'exposant  de  la  puissance  du  bi- 
nôme est  égale  à  6n  4- 1. 

Nous  avons  en  tout  Gn-h  ^  coefficients,  et  le  groupe  G 
en  contient  /i,  les  groupes  A  et  B  en  contiennent  n-i-  i\. 

alors 

(i  4- «)•»+•=  A -f-  Ba-hCaK 

On  peut  faire  voir  que  les  groupes  A  et  B  contiennent 
les  mêmes  coefficients  dans  un  ordre  inverse;  mais  on 
peut  aussi  démontrer  Tégalité  de  A  et  B  de  la  façon  sui- 
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vante.  On  a 

et,  en  désignant  (i  -f-  a)*"  =  (i  -4-  «')•"  par  M, 

M(H-  a)  =  A  -f-  Ba  -f-  CaS 
M(i-ha»)  =  A-hCa  A-Ba^; 

et  en  ëliminant  M  entre  ces  équations,  on  dédait 

(14-  a« )( A  ■+-  Ba  -H-  Ca»)  —  (i  -h  a  )( A  -»-  Ca  -4-  B«»)  =  o, 
oa  bien 

(B  — A)(a— a')=:o, 

et,  par  suite, 

A=:B. 

D'autre  part,  on  a 

(i  -ha)V+»  4-  a»=  A  -+-  Ba  -h  {C«  -H  1)  «=»; 

mais  le  reste  de  la  division  de  (i-H  a)*'' (i  +  a)-ha* 
par  (1  +  a)'  +  i  est  égal  au  reste  de  la  division  de 
iH-  a  -h  a*  par  (i  -|-  «)  *-h  i  ',  donc  A  -h  Ba  -h  (C  -hi)a' 
est  divisible  par  i  -h  a  -h  a*,  et  l'on  a 

A  =  B=C-h  I. 

On  a  donc  ce  théorème  : 

Les  sommes  des  coefficients  de  la  puissanve  Sn-^idu 
binôme,  pris  de  trois  en  trois,  deinennent  égales  en  ajou- 
tant r unité  à  la  dernière,  et  égales  au  tiers  de  a'""*"*  -f-ï- 

Quatrième  cas.  —  L'exposant  de  la  puissance  du  bi- 
nôme est  égal  à  6n  H-  4- 

On  a  alors  le  théorème  suivant,  analogue  au  précédent  : 

Les  sommes  des  coefficients  de  la  puissance  6n  -h  i^u 
binôme^  pris  de  trois  en  trois,  dei^iennent  égales  en  re- 
tranchant r  unité  à  la  dernière,  et  égales  au  tiers  de 
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Cinquième  cas,  —  L'exposant  du  binèmc  est  «g«l  à 
6/1-1- a. 

Il  y  a  alors  6fi  +  3  coefficients  et  n  +  i  par  groupes, 
en  tenant  compte  du  dernier  qui  est  Tunité  ;  on  démon- 
trerait, comme  ci-dessus,  le  théorème  suivant  : 

Les  sommes  des  coefficients  de  la  puissance  6/1 -H  a 
du  binôme^  pris  de  trois  en  trois,  dexfiennent  égales  en 
retranchant  V unité  à  la  seconde^  et  égales  au  tiers 
de  2«*+»— I. 

Sixième  cas,  —  L^exposant  du  binôme  est  égal  à 
6n  4-  5» 

On  a  alors  le  ihéorème  suivant  ; 

Les  sommes  des  coefficients  de  la  puissance  6/i  4-5 
du  binôme,  pris  de  trois  en  trois,  deviennent  égales  en 
ajoutant  Vanité  à  la  seconde,  et  égales  au  tiers   de 

Remarque,  —  On  aurait  d^ailleurs,  et  par  le  même 
procédé)  des  théorèmes  analogues  pour  les  sommes  des 
coefficients  pris  de  qitati*e  en  quatre,  de  cinq  en  cinq,  etc. 


NOTE  SUR  L  EXPRESSION  DE  U  MSTANGE  ENTRE  QIILQIIBS 
POINTS  REMARQUABLES  D  UN  TRIANGLE  ABG^ 

Par  m.  E.  LEMOINE, 

Pro(es«eur. 


d,  6,  c  sont  les  longueurs  des  trois  côtés  BC,  AC,  AB; 
R,  r,  r«,  r^,  r^  les  rayons  des  cercles  circonscrit,  inscrit 
et  exinscrits; 

G,  I,  I«,  Ifr,  le  les  centres  de  ces  mêmes  cercles  5 

M,  N,  H  le  centre  de  gravité  du  triangle,  le  centre 


(3.a  ) 

du  cercle  des  neuf  points,  le  point  de  concours  des  hau- 
teurs. 

Lemme  I.  —  SoU  fi  un  point  du  plan  du  triangle  Â6C-, 
soient  Ma,  M»,  M,  les  milieux  de  ses  côtés;  si  Von  mène 
respectivement  par  M^,  M^,  M^  des  parallèles  à  Ku.^ 
Bfx,  CfA  : 

1°  Ces  tro^  droites  se  couperont  au  point  cr>; 

îà®  (ù  M  et  fi  sont  en  ligne  droite  ,• 

ooOM_  . 

^     Mil''  '• 

Cela  résulte  immédiatement  de  l*homothétie  inverse 
des  triangles  ABC,  M^M^M^,  avec  M  pour  centre  d'ho- 
niothétie. 

Lemme  II.  —  On  a  auec  les  mêmes  notations 

En  effet,  d'après  le  théorème  qui  donne  la  somme  des 
carrés  des  distances  d\tu  point  fA  à  trois  autres  A,  B,  C 
en  fonction  des  distances  de  ces  points  au  centre  de  gra- 
vité M,  on  a 

i 

fiA^H- frB'  +  îIc'=:3êrM'4-MA  -f-MB   -h  MC  . 
Mais  dans  un  triangle,  on  a 

M  A  +  MB  +  MC  = 5 , 

et,  d*après  le  lemme  I,  on  a 

donc  enfin 


(3.3  ) 

Lehux.  m.  —  Si,  dans  un  triangle  ABC,  on  prend 

se 

sur  BC  un  point  S  tel  que  —  =  -j ,  on  aura 

AS  = • 

9 

Théorème  I.  ^—  Za  distance  du  point  de  concours 
des  hauteurs  au  centre  du  cercle  circonscrit  -a  pour  ex-- 
pression 

En  effet,  prenons  le  point  O  pour  point  appelé  |x  dans 
les  lemmes  I  et  II,  on  aura 

D'après  le  leinme  I,  on  a 

OM  =  l  0». 
Du  reste,  on  sait  que,  dans  un  triangle,  on  a 

OM  =  I  OH  ; 

donc 

0H=:2Oi>, 

elpar  suile 

oh' =  gR»  —  (  a'-h  *' -h  c») . 

Remarque.  —  Le  point  &>  est  ici  le  milieu  de  OH, 
c*est-a-dire  le  centre  N  du  cercle  des  neuf  points. 

Théoreice  II.  —  La  distance  du  point  de  concours 
des  hauteurs  au  centre  du  cercle  inscrit  est  donnée  par 

2 

Celle  du  point  de  concours  des  hauteurs  au  centre  du 


(3.4) 
cercle  exinsctit  I^  par 

2 

Dans  le  triangle  lOH,  la  médiane  IN  est r,  puisque 

le  cercle  des  neuf  points  est  tangent  au  cercle  inscrit; 
mais  on  a    > 


KJl 

-f- 

lU      2 

iii%   -f- 

a    ' 

donc 

R(R— 2r) 

-h 

3 

m 

= 

H^ 

'h 

2 

• 

7.           ' 

d'où  enGn 

IH  =4R^-f-2r^ ~ 


On  établirait  de  même  la  formule  relative  au  cercle 
exinscrit  en  considérant  le  triangle  laOH.  I 

Théobèmb   III.  —  La  distance  du  centre  du  cercle 
inscrit  au  centre  de  grainté  est  donnée  par  la  formule 

,M>=j[;-l±^-6r(.R-.)]; 
celle  du  centre  du  cercle  exinscrit  de  centre  !«  par 

I.M  =  ; hbr.(2R-f-r.)    . 

Dans  le  triangle  ION,  on  a 

MN  _ 
MO  ' 

On  peut  donc  calculer  MI  par  la  formule  du  leramellK 


2* 


{  3i5  ) 
ei  l'on  aura 


d'où 


IM* 


=  ;[«±t±±i_«.„a-„] 


En  considéraot  le  triangle  laON,  on  aurait  la  formule 
relative  au  cercle  exinscrit. 

Remarque.  —  On  a 

Ôï'  =  R(R-:2/-), 

IN==i(R-'2r); 
ou 

0l'r=2R.IN, 

c'esl-à-dîre  que  : 

La  distance  des  centres  des  cercles  circonscrit  et  in-- 
scriî  est  moyenne  proportionnelle  entre  le  diamètre  du 
cercle  circonscrit  et  la  distance  du  centre  du  cercle  in- 
scrit  au  centre  du  cercle  des  neuf  points. 

On  a  aussi 

01.  =  2R.UN, 


PROBLÈME    u'bULER. 


Euler  s'est  occupé  de  construire  un  triangle,  ct)nuais- 
saut  les  trois  points  que  nous  avons  nommés  I,  M,  H. 
Nous  allons  déduire  de  ce  qui  précède  une  solution  de 
la  plus  grande  simplicité. 

En  prolongeant  HM  de  MO  =  — ->  on  aura  O,  centre 

2 

du  cercle  circonscrit. 


(3.6) 

Le  milieu  N  de  OH  sera  le  centre  du  cercle  des  neuf 
points.  Donc,  d'après  la  remarque  du  théorème  m, 


2  IN 

Mais  de  IN  =  -  - 

2 

-  /',  on  tire 

r-5-IN; 

2 

d*où 


01*  — 4  IN 


.      41N 

Cela  posé,  remarquons  que  :  Dans  tout  triangle  il  y  a 
une  conique  insaite  qui  a  pour  foyers  les  points  0  et  H, 
et  dont  un  axe  est  égal  à  R.  (Voir  Nouvelles  AnnaleSy 
t.  XVII,  p.  240.) 

Cette  conique  est  ici  déterminée;  il  suffira  donc,  pour 
trouver  les  côtés,  de  mener  les  tangentes  communes  à 
cette  conique  et  au  cercle  inscrit  :  problème  qu^on  ne  peut 
généralement  résoudre  avec  la  règle  et  le  compas. 

M.  Vieille  (voir  Nouvelles  Annales,  mai  i855)  a  in- 
séré une  solution  du  problème  d'Euler  dans  un  cas  où 
celui-ci  est  résoluble  par  la  règle  et  le  compas.  Il  sup- 
pose I,  M,  H  en  ligne  droite.  Le  triangle  cherché  est 
alors  isoscèle,  et  Ton  voit  ici  la  solution  immédiate  delà 
question. 

Remarque»  —  Si,  dans  le  problème  précédent,  I  est 
remplacé  par  I^,  une  marclie  absolument  analogue  en 
donne  la  solution. 
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THlOME  MS INBIGBS  DBS  POINTS,  DBS  DROITES  BT  DES  PLANS 
PAR  RAPPORT  A  UNE  SURFACE  DU  SECOND  ORDRE  C')-, 

Par  m.  J.  NEUBERG, 

Professeur  à  l'Athénée  de  Bruges  (Belgique). 


i.  Soit  f(Xi,XtyX^^x^):=l^Ars^rXs=o  ou  simple- 
ment y*(x)  =o  réquaûon  homogène  d'une  surface  du 
second  ordre  rapportée  à  des  axes  rectangulaires  quel- 
conques. Désignons  par  mj,  m,,  m^  les  cosinus  direc- 
teurs d'une  sécante  quelconque  passant  par  le  point 
A(a,,as,  «s,  a^);  les  cordonnées  du  point  M  situé  sur 
oette  sécante  à  la  distance  p  de  Â  peuvent  être  représen- 
tées par  a^-hTrirp^  où  m^  est  un  cosinus  directeur  fictif 
qu'il  faut  supposer  égal  â  zéro.  Si  M  est  sur  la  surface, 
on  a  f(a  -f-  mp)  =  o,  ou 

p'/{m)  -h  p2  w,/;(a)  -f-/(a)  =  o, 

Ma]  tenant  lieu  de  ^/(«'-«^-«3,a,)^ 

Les  racines  de  cette  équation  donnent  les  distances  de 
A  aux  deux  points  d'intersection  M  et  M'  de  la  sécante 
et  de  la  surface,  ces  distances  étant  de  même  signe  ou 
non,  suivant  que  M  et  M'  sont  d'un  même  côté  ou  de 
part  et  d'autre  de  A .  Nous  aurons  donc 

AM.AM'=::^^. 
Une  sécante  conduite  par  le  point  6  parallèlement  à 


(*)  Ces  développements  renferment  les  solutions  des  Questions  837, 
918,  919,  920  et  921   (Voir  3«  série,  t.  VI,  p.  bi-j.  et  t.  VIII,  p.  ^Çy.) 
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AM,  et  coupant  la  surface  en  N  et  N^  donnerait  de  même 

Par  conséquent)  le  rapport 

AM.AM'         /(a) 


(') 


BIN.BN'        /(P) 


et  est  indépendant  de  la  direction  des  parallèles  menées 
par  A  et  par  B  (Théorème  connu  de  Newton).  Si  Ion 
suppose  B  fixe  et  A  variable,  ce  rapport  pourrait  être 
appelé  la  caractéristique  du  point  A.  Plus  particuliè- 
rement, si  B  coïncide  avec  le  centre  O  de  la  surface, 

on  a  0N=:  — ON,  et  le   rapport  _^^^_  ==  —  ^ J 

prend  le  nom  dUndice  du  point  variable  A. 

L*indice  est  négatif  on  positif,  suivant  que  le  point  A 
et  le  centre  0  appartiennent  à  la  même  régioa  de  la  sur- 
face ou  non-,  Tindice  d'un  point  de  la  surface  est  nul,  et 
celui  du  centre  vaut  —  i.  L'indice  d'un  point  par  rapport 
à  une  sphère  est  égal  à  sa  puissance  divisée  par  le  carré 
du  rayon. 

Si  la  surface  est  représentée  par  Téquation 

x]        x\        x\ 

a'         /»'         c'  ' 

r indice  du  point  (oti,  x^,  x»)  est  égal  au  premier  membre 
de  cette  équation.  Si  les  axes  sont  quelconques,  la  quan- 
tité/((3)  résulte  de  Télimination  de  (3i,  |3„  (3s  entrç  les 
quatre  équations 

T/r(p)  =  AnP,-4-A^B,-+-A„P3-4-A,4Pi  =  o(r=:î,2,3), 

A4,p,  4-  Aiapa  -f-  A43P.i-f-  A44  P4=/"(P), 

àcau.scde/(P)=i2l5,/,(^)=|P»/.(^),/3,  =  i.Kou5 


trouvons 
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An     A,2     A|3     Au 

Aji      Aaa      A23      Aj4 
A31      A32      Ajs      A34 

A4I     A«     A43     A», — y(P) 


!  =0, 


OU,  en  désignant  par  H  le  déterminant  (Hessîen)  des 

àArs 


coefficients  A„  et  par  B^,  le  mineur  - — » 


et  par  suite,  I,  étant  Tiridice  du  point  x, 

(2)  I-=-/(^)^. 

valeur  indiquée  sans  démonstration  par  M.  Faure  (t.  V, 
a*  série,  p.  10). 

Bien  que  Téquation  (1)  ait  été  obtenue  en  supposant 
des  âices  coordonnés  rectangulaires,  il  est  évident  qu^elle 
subsiste  encore  pour  des  axes  obliques  et  même  pour  des 
coordonnées  tétraédriques  (*).  La  valeur  (2)  est  donc 
également  applicable  aux  coordonnées  cartésiennes  obli- 
ques. Mais,  pour  des  coordonnées  tétraédriques  liées  par 
Tidentité 

Xi  Jî|  -f-  Xa^a-f-  A'iX^-h  ^4^4=  I, 

on  obtient  le  centre  (3  en  identifiant  les  équations 
2x,/|(|3)  =  o  et  2A|Xi=o,  qui  représentent  respec- 
tivement le  plan  polaire  du  point  |3  et  le  plan  de  Tinfini. 


(")  A  cause  du  caractère  covariant  des  quantités /(a)  eiy(^).  Car,  si 
F(x')=  o  est  l'équation  de  la  surface  en  d^autres  coordonnées,  une  trans- 
rormation  de  coordonnées  chan|;e/( a)  et/(/3)  en  X¥(ol')  et  iF(^'),  où 
À  est  un  facteur  constant  et  et'r ,  fir*  K  ^^  nouvelles  coordonnées  des 
points  A,  B,  X. 


i  3îo  ) 
Nous  aurons  ainsi,  jui  étant  un  facteur  indéterminé, 

/(P)  =  l2p,/.(P)=:2pX,p.  =  pt, 

et,  en  éliminant  les  |3  entre  les  cinq  premières  ëqua.tioDs. 

I    A,.     A„     A,3     Au      X-./(p)    I 

i  ; 

Au      An     A»3      Aj4      Xi/(p) 

Aai      Ajj      Ajs     A3,      A'3/(P) 

A41         A4,        A43         A44         ^4/(P) 

A'i         A"j         A*j        «4  I 


=:  O. 


On  tire  de  là 


/(p)=- 


B 


(-:) 


la  notation  (  H    '  '         |  servant  à  désigner  le  Hessien 

bordé  des  colonnes  (A^,,  A^,,  A,,  Ar^),  (/|,  /,,  /,,  /i),.**?  «^ 
des  lignes  (pt,  Pà,  p^.pk),  (^u  ^1,  V*,  9*), 

2.  Passons  à  quelques  transformations  de  Tindice.  En 
menant  la  sécante  AM  par  le  centre  O,  nous  aurons 

I«=      .vmj, —  •  Soit  A'  le  point  où  OA  est  rencontré  par 

le  plan  polaire  de  A;  les  points  A  et  A'  qui  divisent  le 
diamètre  MM'  harmoniquement,  et  que  nous  appellerons 
points  réciproques,  donnent  les  relations 

AM.AM'=AA'.AO,     OM»=OA.OA'. 

AA' 
Par  conséquent,  !«  =  —  ttit»  c'eslp-à-dire  l'indice  d^un 

OA 

point  est  égal  au  rapport^  changé  de  signe j  des  dis- 
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tances  de  ce  point  et  du  centre  de  la  surface  au  plein 
polaire  de  ce  point.  C^est  la  définition  proposée  par 
M.  Faure,  2'  série,  t.  VIII,  p.  96,  et  déjà  indiquée, 
2*  série,  t.  V,  p.  9. 

Si  le  point  A  est  intérieur  à  la  surface  (*),  soient  AM 
une  demi-corde  conjuguée  avec  OA,  et  Oni  le  demi-dia-> 

AM' 

mètre  parallèle;  on  a  !„= r — ;•  Désignons  par  B  Textré- 

mité  du  diamètre  OA  et  par  C  celle  du  diamètre  conjugué 
avec  le  plan  OAM  ;  le  volume  Y  du  parallélépipède  con- 
struit sur  le  tétraèdre  OBMC  est  ce  que  M.  Aoust  nomme 
la  puissance  du  point  A.  Comme  les  tétraèdres  OBMC  et 
OBmC  ont  même  base  OBC  et  des  hauteurs  proportion- 
nelles aux  parallèles  AM  et  Om,  on  reconnaît  immé- 

V         AM  V 

diatement  que  — r  =  ;r--;  par  suite,  !„  = rr~,9  J© 

^        abc        Om     ^  a'b^c^ 

tétraèdre  OBmC  étant  équivalent  à  celui  qui  est  con- 
struit sur  les  demi-axes  principaux  a,  &,  c  de  la  surface. 
Si  le  point  A  est  extérieur,  menons  une  tangente  quel- 
conque AM,  et  soit  Om  le  demi-diamètre  parallèle*,  nous 

aurons  L=ir— ;:•  Soit  C  l'extrémité  du  diamètre  con- 

jugué  avec  le  plan  OMA.  Le  volume  V  du  parallélépipède 
construit  sur  le  tétraèdre  OMAC  est  encore  appelé  la 
puissance  du  point  A  \  en  le  comparant  à  celui  du  paral- 
lélépipède construit  sur  les  demi -diamètres  conjugués  OM, 

0/n  et  OC,  on  trouve,  comme  ci-dessus,  I^  = 


a^h 


t^i 


De  Texpression    I^  =  —  '~f  cTx  ^^  ^^*^  différentes  ma- 


[*)  Cet  alinéa  et  le  suivant  renferment  la  solution  de  la  question  837. 
Les  déreloppements  que  nous  y  donnons  se  rapportent  principalement  à 
l'ellipsoïde.  Les  deux  hyperboloides  exigent  quelques  légères  modifica- 
lions,  à  cause  des  diamètres  imaginaires. 

Ann.  de  9Êalhémai.j  i^  série,  t.  IX.  (Juillet  1870.)  ?.l 
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nières  d'estimer  l*indice,  on  peut  tirer  de  uombreoscs 
conséquences.  Nous  nous  bornons  à  énoncer  la  suivante: 

Quand  frois  surfaces  du  second  ordre  ont  la  même 
intersection  deux  à  deux,  les  indices  {ou  plus  généra- 
lement les  caractéristiques)  de  tous  les  points  de  F  une 
d*elles  par  rapport  aux  deux  autres  ont  une  raison 
constante. 

La  proposition  analogue  sur  les  coniques  avec  de  nom- 
breux corollaires  et  les  théorèmes  corrélatifs  font  l'ob- 
jet (les  Chapitres  XVI  et  XVIII  du  Traité  des  Sections 
coniques  de  M.  Cbasies. 

3.  Soient  Mi  MjMs  ÎVI4  un  tétraèdre  conjugué  par  rap- 
port à  y,  V  son  volume ,  V| ,  V, , . . .  les  volumes  des 

tétraèdres  OM.MsM»,  QM^M^M,,. .  .(*),  et  I,  l'indice 

V 
de  M^.  Comme  1^=  —  --  et  V=V,4*V,H-V»-4-V*,  ont 

▼  r 
I  *  ï  ' 

ce  qui  donne  une  relation  nécessaire  entre  les  indices  des 
quatre  sommets  d'un  tétraèdre  conjugué. 

Soient  Ni,  Ns,  N),  N4  les  points  réciproques  de  M],.--  ; 
ces  points  sont  les  centres  des  sections  de  f  par  les  faces 
du  tétraèdre;  En  désignant  par  T^  l'indice  de  N^,  nous 
aurons 


d'où 


II         — ON,-+-OMr 


(  *  )  V^  est  positif  ou  négaUf,  suivant  que  G  et  M^  se  trouvent  du  mène 
côté  ou  de  part  et  d'autre  de  la  face  opposée  à  M^. 


(  3a3  ) 
c  esl-à-dire  la  somme  des  im^erses  des  indices  de  deux 
points  réciproques  est  égale  à  —  i . 
Des  relations  (3)  et  (4)i  on  conclut  facilement 


1 

-4- 

t 

+ 

1 

I 

I 

•H- 

1 

-4- 

I 

-h 

1 

iT 

==-3, 


égalités  qui  démontrent  les  théorèmes  9S0  et  921   de 
M.  Faure. 

Prenons  pour  la  surface  f  une  sphère  S  de  rayon  R, 
et  soient  pi  la  puissance  (dans  le  sens  de  Steiner)  de 
Mr,  (/3i,  pti  ps9  Pk)  les  rayons  des  sections  de  S  par  les 

faces  du  tétraèdre  ;  nous  aurons  I^  =  ^,  I,'.  r=:  —  ^,   et 
les  égalités  ci-dessus  se  transforment  en 


— 

I 

— 

î 

P 

-+- 

I 

-h 

1 

Pi 

-f- 

1 

P\ 

> 

— 

I 

== 

1 

-f- 

1 

-f- 

Pi 

9 

R'-3(p|"^p5'^pJ^pî) 


) 

9 


théorèmes  signalés  sans  démonstration  par  M.  Lafitte 
(Nouvelles  jinnales^  année  i857,  p.  ao5).  Le  dernier 
pourrait  s'énoncer  ainsi  :  Dans  tout  tétraèdre  dont  les 
hauteurs  se  coupent  en  un  même  point,  Vinverse  du 


(*]  La  première  et  la  seconde  de  ces  égalité  expriment  au  fond  la 
même  propriété.  Tune  se  rapportant  à  la  sphère  conjuguée  et  Tautre  à  la 
circonférence  conjuguée.  Si  Ton  ne  yeut  consenrer  dans  ces  relations  que 
des  éléments  réels,  et  que  M,  est  celui  des  quatre  sommets  qui  est  inté- 
rieur à  la  sphère,  on  remplacera  f»,,  f?,,  p^  par  les  tangentes  issues  de 

M„  M„M4,  pt^—i  par  le  rayon  de  la  section  perpendiculaire  à  OM. 

en  M,  et  p^  ^—i  par  la  tangente  issue  de  N^. 

31  . 
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carré  du  rayon  rfe  la  sphère  conjuguée  est  égal  au  tirn 
de  la  somme  quon  obtient  en  ajoutant  les  ini^erscs  rla 
carns  des  rayons  des  cercles  conjugués  as^ec  les  faces. 

(  La  suite  prochainement,  ) 


SOLUTIONS  BB  QUESTIONS 
PROPOSfiBS  DANS  LBS  NOUVELLES  ANNALES. 


Question  806 

(Toir  a*  «érlo,  t.  VI,  p.    i88); 

Par  m.  Edouard  WEYR, 

Élève  de  VÉcole  Polytechnique  de  Prague 

On  donne  cinq  droites  arbitraires  ^  on  prend  un 
groupe  de  quatre  de  ces  droites^  et  Von  construit  le 
couple  des  deux  droites  qui  les  rencontrent.  D^un  point 
quelconque  de  f  espace,  on  mène  la  droite  qui  rencontre 
les  deux  droites  de  ce  couple.  On  pourra  ainsi  mener 
de  ce  point  cinq  droites^  pw'squily  a  autant  de  couples 
de  deux  droites  qu'il  est  possible  de  JotTner  de  groupes 
de  quatre  droites  auec  les  cinq  droites  données.  Démon- 
trer que  les  cinq  droites  ainsi  déterminées  sont  dans  un 
même  plan .  (  Mam n  heim  .) 

Soient  I,  a^  3,  4i  3  les  cinq  droites  données;  A,,  Bi  les 
deux  droites  qui  rencontrent  q,  3,  4)  ^;  A^,  Bt  les  deux 
droites  qui  rencontrent  3,  4^  ^^  i?  ^tc.  D'un  point  quel- 
conque P,  menons  les  cinq  droites  Di,  Dt,* . .  qui  ren- 
contrent respectivement  les  cinq  couples  Ai,  Bi;  At, 
Bj,. . . .  Pour  démontrer  que  ces  cinq  droites  Di,  Dj,. .. 
sont  dans  un  même  plan,  il  suffit  évidemment  de  prouver 
que  trois  quelconques  d'entre  elles,  D^,  D^,  0$  par  exem- 
ple, sont  dans  im  même  plan. 

Les  quatre  droites  Ai,  Ri,  At,  Bt,  rencontrant  les  trois 


r 
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droites  3,  4i  ^-  apparli  en  lient  à  un  même  li\|>erholoide  k 
une  nappe  H,.  Les  quatre  droites  As,  Bf,  A«,  Bj  appar- 
tiennent à  un  autre  hyperboloïde  U,.  Les  quatre  droites 
A|,  Es,  A|,  Bt  appartiennent  à  un  troisième  hypt'rbo- 
loïde  H«. 

Cela  étant,  considérons  les  deux  droites  Ê,  F  qui  ren- 
contrent les  quatre  droites  Ai,  As,  As»  B^.  Rencontrant 
A|,  As,  Bsf  elles  rencontrent  aussi  Bi.  Rencontrant  As, 
A3,  B3,  elles  rencontrent  aussi  Bs.  Donc  ces  deux  droites, 
E,  F,  appartiennent  aux  trois  hyperboloïdes  H|,  H»,  Hf 
Par  les  deux  droites  Ui,  Df,  faisons  passer  un  plan  qui 
i-oupe  les  trois  hyperboloïdes  suivamt  les  trois  coniques  S| , 
S,,  Ss.  Soient  e,  f^  âj,  &,,  as,  b^y  as,  b^  les  points  où  ce 
plan  coupe  les  droites  E,  F,  A],  Bi,  As,  Bs,  As,  Bs. 

St  passe  par  les  points  «,  /,  a,,  63,  a.,,  b^; 
Sa  »  e,  /,  n,,   63,  a„  6,; 

Sj  •  «?,  /,  a,,   6„  a„   ^,. 

Les  trois  coniques  ont  donc  deux  points  communs. 
Par  suite,  d'après  un  théorème  connu,  les  trois  cordes 
communes,  a,  &,,  a^b^^  as^»>  se  coupent  en  un  même 
point.  Donc  la  droite  a^b^  n'est  autre  que  Ds,  et  Ton 
voit  qu'elle  est  dans  un  même  plan  avec  D^,  D,. 

c.    Q.    F.    D. 

Hgte.  —  1^  même  question  a  été  résolue  pir  M.  Ffga  Rartolomeo. 

Question  807 

(  foir  »•  térie,  t.  VI,  p  i»8  )  ; 

Par  m.  Edouard  WEYR, 
Élève  de  rÉcolc  Polytechnique  de  Prague. 

Démontrer  directement  la  propriété  corrélatii^e  de  la 
précédente.  (Mahwheim.) 

Cette  propriété  corrélative  peut  s'énoncer  ainsi  ;  Hi 
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ron  coupe  les  cinq  couples  Aj,  B,,  Ai,  B„  Aj,  Bj,... 
par  un  plan  arbkraireVj  les  droites  a^  &i,  a^  b^,  ai^,,... 
ou  Di,  Di,  Ds,. . .  concourent  en  un  même  point, 

II  suffit  de  prouver  que  les  droites  D|,  Df^  Dsv  po- 
sent par  un  même  point. 

Désignons  encore  par  E,  F  les  droites  communes  aux 
trois  hyperboloïdes  Ht,  Ht,  H».  Appelons  ««  le  planées 
droites  Ai,  Di;  et,  de  même,  (3|,  «t,  |3t  les  plans  déter- 
minés respectiyement  par  les  couples  Bi  D|,  AsDt,  B^Di. 
Soient  tfs»  i^s  les  deux  plans  passant  par  le  point  de 
rencontre  des  droites  D|,  I^  et  par  les  droites  A3,  Es- 
Soient  e,  f  les  plans  passant  par  le  même  point  et  par  les 
droites  E,  F.  Désignons  par  S,,  Si,  83  les  cônes  circon- 
scrits aux  byperboloïdes  H,,  H|,  H,,  et  dont  le  sommet 
est  le  point  de  rencontre  des  droites  D^,  Df  Comme  tout 
plan  passant  par  une  génératrice  d'un  byperboloïde  est 
un  plan  tangent,  on  voit  immédiatement  que 

S,  touche  les  plans  c,  ^,  as,  p^j  a,,  p,; 
Sj  •  f,  y,  «3,  p3,  a,,  p,; 

S3  »»  c,   tf^  ai,   Pi,  a,,  Pi. 

Donc  les  trois  cônes  S|,  St,  S»  ont*deux  plans  tangents,  e, 
f ,  qui  leur  sont  communs.  Donc  les  intersections  des  trois 
couples  de  plans  «i,  (3i;  a^,  |3t^  ors,  ^s  sont  dans  un  même 
plan.  Les  deux  premières  intersections  ne  sont  autres 
que  les  droites  Di,  Di;  la  troisième  est  la  droite  Ds;  ces 
trois  droites  se  coupent  au  même  point.         c.  q.  f.  d. 


Question  887 

(  TOir  a*  série,  t.  VII,  p.  740  )  ; 

Par  m.  Albert  AUBANEL, 
Élève  ftu  lycée  de  Nîmes. 

Étant  donnés  deux  cercles  qui  se  coupent  orthogona- 
letnenty  si  l'on  fait  passer  un  cercle  par  leurs  centres 
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et  par  leurs  points  d'intersection^  la  somme  des  puis- 
sances d^un  point  de  ce  cercle  par  rapport  aux  cercles 
donnés  est  nulle,  (H.  Faure.) 

Solution,  —  Puisque  les  deux  cercles  donnés  se  cou- 
pent orihogODalemenl,  cela  revient  à  dire  que  les  rayons 
allant  de  chacun  des  centres  à  Tun  des  points  d^inler- 
section  sont  rectangulaires  :  donc 

Rî  4-  R"  =  00'% 

en  appelant  R  et  R'  les  deux  rayons,  et  00'  la  distaïue 
des  centres. 

Soit  M  un  point  tel,  que  la  somme  des  puissances  par 
rapport  aux  deux  cercles  soit  nulle*,  on  a  donc  pour  ce 
point 

rf'  —  R'  -I-  ii'^  —  R»  =  o,     doù     d'  -h  d'^  zr:  R»  -4-  R'% 

d  et  d'  étant  les  distances  du  point  M  à  chacun  des 
centres. 

On  voit  par  là  que  le  point  M  est  sur  la  circonférence 
ayant  OO'  pour  diamètre  ;  cette  circonférence  passe  évi- 
demment par  les  points  d^întersection  des  deux  circonfé- 
rences données. 

De  plus,  tous  les  points  de  cette  circonférence  OO' 
jouissent  de  la  propriété  énoncée. 

Généralisation,  —  Le  problème  proposé  peut  se  géné- 
raliser de  la  manière  suivante  : 

On  donne  deux  cercles  quelconques  :  trouver  le  lieu 
d^un  point  fel,  que  la  somme  des  puissances  de  ce  point 
par  rapport  aux  deux  cercles  soit  nulle. 

Soit  M  un  point  du  lieu^  on  a  encore,  en  adoptant 
les  notations  précédentes, 

r/M-^/"==  ft  -4  R'\ 
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Donc  la  somiue  des  carrés  des  distances  du  point  Maux 
deux  centres  est  constante.  Diaprés  un  théorème  cotinn, 
donnant  [^expression  de  la  médiane  d^un  triangle  en  fonc- 
tion des  côtés,  le  lieu  du  point  IM  est  une  circonférence 
ayant  son  centre  au  milieu  de  OO^  et  dont  le  rayon  m 
est  fixé  par  la  relation 

fn^=  — 

4 

On  voit  bien  que,  dans  le  cas  particulier  où  les  deux 
circonférences  se  coupent  orthogonalement ,  on  a 


00' 


parce  qu'alors 


R»-f-R''=00'  . 


On  sait  que  la  puissance  d  un  point  situé  à  Textérieur 
d'un  cercle  est  positive^  donc  il  ne  peut  y  avoir  aucun 
point  satisfaisant  à  la  condition,  situé  à  l'extérieur  de 
chacun  des  deux  cercles. 

Du  reste,  le  rayon  m  doit  être  réel,  donc  la  plus  grande 
valeur  de  00'  est 


00'  =2iR»-4-R''). 


Si  l'on  donne  à  OO'  la  valeur  limite  a  (R'  +  R'*), 
m  =  o,  le  lieu  se  réduit  à  un  point  situé  dans  l'intérieur 
du  plus  grand  des  deux  cercles. 

Si  les  deux  cercles  donnés  se  coupent,  les  points  d'in- 
tersection font  partie  du  lieu;  car  tout  point  d'intersection 
a  une  puissance  nulle  par  rapport  a  chacun  des  cercles. 
Le  lieu  est  alors  bien  facile  à  construire  :  c'est  la  circon- 
férence ayant  son  centre  au  milieu  de  00',  et  pour  rayon 
la  distance  du  milieu  de  00'  à  l'un  des  points  d'intersec- 
tion; on  peut  remarquer   que  cette  circonférence  n'a 
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aucun  point  en  dehors  des  deux  cercles  donnés  en  même 
temps. 

Si  les  deux  cercles  donnés  sont  tangents  extérieure- 
ment, le  lieu  est  situé  tout  entier  à  Tîntérieur  du  plus 
grand  des  deux  cercles  et  passe  par  le  point  de  tangeiice; 

11  — R' 
son  rayon  est • 

Si  les  deux  cercles  donnés  sont  tangents  intérieure- 
ment, le  lieu  est  a  Tintérieur  du  plus  grand  cercle,  mais 

R  -4-  B' 

à  l'extérieur  du  plus  petit;  son  rayon  est »  il  passe 

Jet 

toujours  par  le  point  de  langence. 

Il  résulte  encore  de  là  que  les  deux  cercles  donnés  et  le 
lieu  ont  même  axe  radical. 

iVofe,  —  Nous  avons  reçu  une  autre  solution  de  M.  A.  Giard. 


Question  890 

(  Tolr  a*  série,  t.  VII,  p.  33<i)  ; 

Par  m.  PELLET, 

Élève  au  lycée  de  Nfmes. 

En  désignant  par  X„  le  polynôme  de  Legendre,  on 
propose  de  démontrer  gue  r équation  de  degré  an,  sa'- 

voir  : 

/i(/i4-i)x;;-(i~.r')x;/=o, 

a  toutes  ses  racines  réelles^  inégales  et  comprises  entre 
—  ief~hi.  (Ch.  Hermitb.) 

Xa  =  o  a  toutes  ses  racines  réelles,  inégales  et  com- 
prises entre  -î- 1  et  4- 1 .  Soient 


«l>    ^îf    ^39-  •  -9    ^ 


«> 


ces  n  racines  rangées  suivant  leur  ordre  de  grandeur. 
Les  racines  de  Féquation  X'„  =  o  sont  aussi  réelles  et 
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comprises  entre  les  intervalles  des  r«c:ines  pré€édenie>. 
De  sorte  que,  si  ou  les  désigne  par  h^^  &,, . .  . ,  à,.,,  U 
suite 

sera  croissante. 

—  1  réduit  le  polynôme /i(/i  +  i)X^ — (1  —  a:*)X;,'à 
son  premier  terme,  et  par  conséquent  le  rend  positif. 
/7i  le  réduit  à 

et  par  conséquent  le  rend  négatif.  Le  polynôme  a  donc 
au  moins  une  racine  entre  —  i  et  Af 

On  verrait  de  la  même  manière  qu'il  y  a  an  moins  une 
racine  entre  a^  et  61,  b^  et  at,  a^  et  fr«,.  . . ,  b^x  et  a,, 
a„  et  I . 

Donc  chacun  des  in  intervalles  de  la  suite 

—  I,  tfi,  6,,...,  ^n__„  a^y   I 
comprend  au  moins  une  racine  de  Téquaiion 

/i(«-M)xi-(i-x«)x;'  =  o. 

Cette  équation  a  donc  toutes  ses  racines  inégale, 
réelles  et  comprises  entre  —  1  et  -h  1 .  c.  q.  f.  o. 

yote.  —  M.  Brocard,  lieutenant  du  Gënie  à  l)ar-Ie-Duc,  nous  a  eomc 
une  autre  solution  de  la  question  890. 


Question  917' 

i  foir  a*  série,  t.  YIII,  p.  9^  )  ; 

Par   m.  FOURET. 

Trois  points  d'une  droite  décnVent  chacun  unesM" 

Jace  déterminée  ;  tout  point  M  de  cette  droite  décrit  en 

niéme  temps  une  autre  surface.  Si  pour  une  position  àé- 

terminée  de  la  droite  on  mène  les  normales  aux  sur- 
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faces  décrites  par  chqque  point,  toutes  ces  norma/es  ap- 
partiennent à  un  hyperboloîde ,  (Mannheim.) 

On  sait  que  : 

Les  plans  normaux  aux  trajectoires  de  tous  /es  points 
d*une  droite  mobile  se  coupent  suiv^ani  une  même 
droite  que  Von  appelle  la  conjuguée  de  la  première  ('*'). 

Ce  théorème,  qui  est  du  à  M.  Chasles,  va  nous  per- 
mettre de  démontrer  très-facilement  celui  que  nous  avons 
en  vae. 

La  droite  dont  il  est  question  dans  Ténoncé  de  ce  der- 
nier théorème  peut  se  déplacer  d'une  infinité  de  ma- 
nièreSy  en  satisfaisant  aux  conditions  prescrites. 

Imaginons  qu'elle  se  déplace  d'une  quelconque  de  ces 
manières;  chacun  de  ses  points  va  décrire  une  courbe 
qui  variera  avec  la  nature  du  déplacement,  et  le  lieu  de 
cette  courbe  sera  une  certaine  surface.  Or  les  normales  à 
ces  différentes  surfaces,  aux  points  où  elles  sont  rencon- 
trées par  la  droite,  sont  situées  dans  les  plans  normaux 
aux  trajectoires  correspondantes.  Toutes  ces  normales 
rencontrent  donc  la  droite  conjuguée,  d'après  le  théorème 
que  nous  avons  rappelé  en  commençant. 

Pour  un  autre  déplacement  de  la  droite  on  aurait  une 
droite  conjuguée  sur  laquelle  s'appuieraient  encore  les 
normales  aux  surfaces.  Ces  normales  s'appuyant  ainsi 
sur  trois  mêmes  droites,  à  savoir  :  la  droite  donnée  et 
deux  groupes  quelconques  de  ses  conjuguées,  forment  les 
génératrices  d'un  même  système  d'un  hyperboloïde  à 
une  nappe.  c.   q.  f.  d. 

On  peut  remarquer  que  le  second  système  de  généra- 
trices de  l'hyperboloïde  est  formé  par  la  droite  donnée  et 
ses  différentes  conjuguées. 

(*)  hovn,  Cinématique,  p.  i52. 
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Question  940 

(foin'Mrie,  (.  VIII,  p.  ?7J), 

Par    m.    MORET-BLANC, 

Professeur  au  lycée  du  Havre. 

Etant  donnés  n  points  si9r  un  cercle,  on  peut  trouver 
3.4*5...(/i  —  i)  contours  polygonaux  formés  ég 
n  côtés ^  ayant  ces  points  pour  sommets.  Si,  dUin  même 
point  du  cercle  on  abaisse  des  perpendiculaires  surtom 
les  côtés,  le  produit  des  perpendiculaires  abaissées  sur 
les  côtés  d^un  contour  quelconque  est  le  même  pour 
tous  les  contours.  (Désieé  Ahdeé.) 

1.  Partanl  d'un  quelconque  des  n  sommets,  on  peut 
aller  à  tous  les  autres,  et  revenir  au  point  de  départ  pr 
autant  de  chemins  que  Ton  peut  former  de  permutations 
de  n  —  1  lettres,  c'est-à-dire 

1 .2.3.4*  •  •  («  —  0» 

mais  comme  ces  chemins  donnent  deux  à  deux  le  même 
contour  parcouru  en  sens  inverse^  le  nombre  des  con- 
tours distincts  est  égal  a 

3 . 4  •  5 . . .  (  /i  —  I  ) . 

2.  Soit  M  le  point  donné.  D'après  un  théorème  connu 
de  Géométrie  élémentaire,  la  perpendiculaire  abaissée  du 
point  M  sur  un  côlé  quelconque  est  égale  au  prodoii 
des  dislances  du  point  M  aux  deux  extréraîiésdece  côlé, 
divisé  par  le  diamètre  du  cercle  circonscrit.  Si  donc  on 
nomme  P„  le  produit  des  distances  du  point  M  aux  n  som- 
mets donnés,  et  R  le  rayon  du  cercle,  le  produit  des» 
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{lerpendiculaîres  sera  égal  à 


'^  n 


quel  que  soit  le  contour  considérée 

Piote.  —  M.  O.  Gallandreau,  élève  du  lycée  d'A|)goulème ,  nous  a  en- 
voyé une  bonne  solution  de  la  question  précédente. 


CORRESPONDANCE. 


Monsieur  Je  rédacteur, 

En  vous  priant  d'insérer  la  présente  dans  le  prochain 
numéro  de  votre  journal  je  n'ai  point  l'intention  de  con- 
tester à  M.  Faure  le  droit  de  priorité  au  sujet  de  plu> 
sieurs  de  ses  théorèmes;  mon  seul  but  est  d'empêcher  les 
conclusions  malveillantes  que  Ton  pourrait  tirer  de  la 
lettre  qui  a  paru  dans  votre  numéro  de  mai. 

J  étais  parvenu,  dès  Tannée  18649  par  des  méthodes 
différentes  de  celles  de  M.  Faure,  a  un  assez  grand  nom- 
bre de  propriétés  des  coniques  qui  étaient  inédites  à 
cette  époque  et  que  certaines  circonstances  m'ont  empê- 
ché de  livrer  immédiatement  à  la  publicité.  L'article  sur 
les  Triangles  et  coniques  combinés  y  est  extrait  de  ces 
recherches,  et  vous  a  été  envoyé  en  janvier  1867,  avant 
que  j'aie  pu  avoir  connaissance  du  Recueil  de  théo- 
limes  et  de  la  Note  sur  les  coniques  conjuguées  à  un 
triangle,  qui  figure  dans  les  Nous^elles  Annales^  an- 
née 1867,  p.  4^^;  un  autre  travail,  qui  renferme,  sous 
une  forme  peu  différente,  les  équations  particulières  rap* 
portées  dans  sa  lettre,  date  de  1866  (voir  Nouvelles 
annales,  année  1868^  p.  221).  Dans  ces  articles,  ainsi 
que  dans  d^ autres  qui  ont  paru  dans  votre  journal  et  dans 
la  Reloue  de  r Instruction  publique  en  Belgique,  je  n'ai 
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jamais  négligé  de  citer  les  auteurs  de  propositions  déjà 
connues^  mais  j^étaîs  également  fondé  à  considérer  d'au- 
tres théorèmes  que  je  démontrais  comme  nouveaux  et 
inédits. 

Agréez,  Monsieur  le  -rédacteur,  l'assurance  de  ma  con- 
sidération distinguée. 

Neuberg. 


EXIRCI€I8  (*). 


Quelques  propriétés  de  la  droite  de  Simson. 

1 .  Etant  donnés  quatre  points  A,  B,  C,  Dsur  un  cercle, 
du  point  A  on  abaisse  sur  les  côtés  du  triangle  BCD  des 
perpendiculaires.  Les  pieds  de  ces  perpendiculaires  sont 
sur  une  même  droite,  que  nous  désignerons  par  a.  Con- 
struisons de  même  les  trois  autres  droites  j3, 7,  ^,  les  quatre 
droites  oe,  jS,  7,  d  concourent  en  un  même  point  E.  Le 
point  £  est  le  point  commun  aux  quatre  cercles  des  neuf 
points  relatifs  aux  quatre  triangles  formés  parles  pointsÂ, 
B,  C,  D,  pris  trois  à  trois. 

3.  Si,  aux  points  de  rencontre  de  la  droite  a  avec  deux 
hauteurs  B&,  Ce  du  triangle  BCD,  on  élève  des  perpen- 
diculaires respectives  à  ces  hauteurs,  ces  deux  droites 
se  coupent  au  point  de  rentontre  des  hauteurs  du  trian- 
gle ABC. 

3.  La  droite  a  rencontre  le  cercle  des  neuf  points  du 
triangle  BCD  en  un  second  point  K;  si  au  point  K  nous 
élevons  à  la  droite  a  la  perpendiculaire  KL,  cette  droite 
KL  est  la  droite  de  Simson  a'  relative  au  point  A',  diamé- 
tralement opposé  à  A. 

(*)  Sous  ce  noiHf  nous  proposerons  aux  lecteurs  des  Nouvelles  Àimales 
desqoeslions  dont  nous  n'insérerons  pas  les  solutions. 
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4.  Celle  droite  a'  rencontre  le  cercle  des  neuf  points 
du  triangle  BCD  en  un  second  point  L;  ce  point  L  est  le 
point  de  rencontre  des  parallèles  menées  par  les  milieux 
des  côtés  du  triangle  BCD  aux  droites  AB,  AC,  AD. 

5,  CoroUaire,  —  Si  Ton  considère  une  série  de  trian- 
gles circonscrits  à  une  ellipse  et  inscrits  dans  le  cercle 
directeur  relatif  au  foyer  F,  et  si  Ton  construit  pour  cha- 
cun de  ces  triangles  la  droite  a  relative  à  un  point  Jixe  A 
du  cercle  directeur,  cette  droite  a  pi  vole  autour  d'un 
point  (ixe  situé  sur  le  cercle  décrit  sur  le  grand  axe  de 
lellipse  comme  diamètre. 


GMCaORS  D  AMISSION  A  L'ÈGOLI  NORMALE  SUPÉRIBURB. 

(ANNÈB  1870.) 

Composition  de  Mathématiques»  ^ 

Par  l*axe  transverse  d^une  hyperbole  donnée  on  mène 
un  plan  P  faisant  un  angle  a  avec  le  plan  de  la  courbe, 
puis  dans  le  plan  P  une  droite  OZ  perpendiculaire  à  cet 
axe  transverse  ;  trouver  Inéquation  de  la  surface  de  révo- 
lution décrite  par  la  rotation  de  Thyperbole  autour 
deOZ. 

Construire  la  section  méridienne  de  la  surface,  en 
supposant  Thyperbole  équilatère,  la  droite  OZ  menée 

parTun  des  sommets  de  la  courbe  et  Taiigle  a  égal  à  y 

Composition  fie  Physique, 

I. 

La  balance  de  Coulomb  et  son  application  à  la  mesure 
des  petites  forces. 
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U. 

1^^  Dans  une  balance  de  Coulomb  sans  micromètre, 
les  deux  boules  étant  d'abord  en  contact  et  le  fil  sans 
torsion,  on  électrîse  la  boule  6xe,  et  la  boule  mobile 
est  repoussée  à  60  degrés.  Etablir  Téquation  d'équilibre. 

2^  Supposons  que,  dans  l'expérience  précédente,  la 
ligne  o  — 180,  ou  la  direction  de  Taiguille  à  Téutneatre, 
soit  perpendiculaire  au  méridien  magnétique.  Si  on  en- 
lève la  boule  fixe  et  si  on  remplace  Taiguille  mobile 
par  un  petit  barreau  aimanté  de  même  poids,  ce  barreau 
ne  restera  pas  à  zéro,  il  s'arrêtera  par  exemple  à  3o  de- 
grés. Établir  la  nouvelle  équation  d'équilibre. 

3°  Montons  Taiguille  et  le  barreau  parallèlement  sur 
une  même  chape,  que  nous  placerons  sur  un  pivot  au 
centre  de  la  cage  de  la  balance  (dont  le  fil  sera  enlevé). 
Le  barreau  dirigera  Taiguille  et  la  maintiendra  dans  le 
méridien  magnétique.  Supposons  que  le  zéro  de  la  divi- 
sion soit  aussi  amené  dans  ce  plan,  et  que  Ton  y  replace 
la  boule  fixe  de  la  première  expérience.  Si  on  Félectrise, 
la  boule  portée  par  Taiguille  s'électrisera  par  contact  et 
sera  repoussée.  On  demande  quelle  sera  la  déviation,  si 
la  charge  communiquée  à  la  boule  fixe  est  la  même  que 
dans  la  première  expérience. 

4^  On  cherchera  encore  ce  que  deviendrait  cette  dévia- 
tion si,  pendant  que  les  boules  sont  écartées,  ou  enlevait 
à  la  boule  fixe  la  moitié  de  son  électricité. 

Nota.  Les  candidats  s'attacheront  surtout  à  donner 
une  solution  nette  et  concise  de  ces  quatre  problèmes.  Ils 
remarqueront  que  les  angles  sont  trop  grands  pour  qii  on 
puisse  se  passer  du  calcul  trigonométrique. 
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PROPRIÉTÉS  M  U  PARABOLE; 

Pab  m.  Emiij  LECLERT. 


Soient  OMA  une  parabole  rapportée  à  son  axe  Ox  et 
à  son  sommet  O  *,  OS  un  cercle  tangent  à  la  parabole 
en  O  et  ayant  son  centre  sur  Ox.  Si  Von  projette  sur  le 


cercle,  en  S,  perpendiculairement  à  Ox,  un  point  M 
quelconque  de  la  parabole,  la  distance  MH  du  point  M 
à  Vaxe  et  la  corde  OS  sont  dans  un  rapport  constant. 

En  effet,  si  a  désigne  le  doubla  du  paramètre  de  la 
parabole  el  d  le  Aimiàtf^  du  cerciç,  on  a 

mh'  —  ûxoh, 


os   =4X0H; 
d'où,  en  divisant  membre  à  membre, 


MH 
OS 


S     V  '^ 


rapport  constant,  quel  que  soît  le  point  M. 

^1».  dr  Maihémat.,  9«  séril»,  t.  IX.  (Août  1870.) 
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Réciproquement,  étant  donnés  un  cercle  OS  et  l'un  de 
ses  diamètres  Ox,  si  Von  projette  un  point  S  du  cercle, 
en  M,  sur  une  droite  PQ  menée  parallèlement  àQxà 
une  distance  MH  quelconque,  et  si  Von  déplace  le  pointa 
de  la  droite  PQ  de  telle  sorte  que  le  rapport  Je  la 
corde  OS  à  la  distance  MH  demeure  constant^  le  lieu 
des  points  M  est  une  parabole. 

En  effet,  k  désignant  une  constante,  posons 

MH 
OS 

Par  rapport  au  système  d'axes  rectangulaires  0.r,  0;,  les 
points  S  et  M  ont  même  abscisse  OH  =  x.  Or,  dans  le 
cercle,  d  désignant  son  diamètre,  on  a 

donc,  pour  tout  point  M  du  Heu,  en  appelant  j>^  sou  or- 
donnée MH,  on  aura 

équation  d*une  parabole. 

L'intérèc  de  ces  propositions  réside  dans  lès  corollaires 
qu*ellcs  fournissent.  La  propriété  et  la  construction  sui- 
vantes sont  particulièrement  dignes  d^attention;  il  est 
d'ailleurs  facile  de  les  justifier  séparément  en  particula- 
risant il  leur  sujet  les  raisonnemeiit&qui  précèdent. 

1 .  Soient  OGA  un  arc  de  cercle,  OA  sa  corde,  Ox  h 
diamètre  mené  par  son  extrémité  O.  Si,  parallèlement 
à  Ox,  on  mène  une  droite  quelconque  PQ  qui  coupe  la 
corde  en  E,  et  si  Von  projette,  en  M,  sur  PQ,  un  point  G 
du  cercle  tel,  que  sa  distance  au  point  O  soit  égale  à  OE  : 
le  lieu  des  points  M,  est  la  parabole  qui,  ayant  son  som- 
met en  O  et  Ox  pour  axe,  coupe  Varc  de  cercle  en  A. 
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Ainsi  est  mise  en  évidenee,  pour  la  première  fois, 
croyons-nous,  une  corrélation  intéressante  entre  deux 
courbes  qu^il  est  souvent  utile  de  rapprocher  Tune  de 
l'autre. 

3.  Construire  une  parabole,  connaissant  son  sommet 
0,  son  axe  Ox  et  un  point  A.  —  Soit  F  le  pied  de  la 
perpendiculaire  abaissée  de  A  sur  Ox.  Je  partage  les 
longueurs  AF,  OF  en  un  même  nombre  de  parties  égales 
par  les  points  marqués  i,  a,  3^  avec  OF  comme  dia- 
mètre, je  décris  une  demi -circonférence  sur  laquelle 
je  rabats,  de  O  comme  centre,  les  divisions  de  OF;  les 
distances  h  AF  des  points  i,  2,  3,  ainsi  obtenus  sur  la 
circonférence,  sont  respectivement  celles  des  points  1)^,3 
(le  la  parabole  demandée,  et  il  suffira  de  les  relever,  puis 
de  les  porter  normalement  à  AF. 

Par  sa  simplicité»  cette  construction  se  prêterait  sou- 
vent, dans  les  arts,  à  des  tracés  de  grandeur  d'exéaution, 
par  exemple  au  tracé  des  poutres  arquées  (harrots)  qui 
servent  à  la  construction  des  ponts  de  navire. 


NOTB  SIIR  U  TRlAIfiLB  CIRCONSCRIT  A  UNS  CONIQUE; 

Pau  m.  CARNOY, 

de  Louvain. 


«  Ufi  triangle  étant  circonscrit  à  une  conique,  les 
lignes  qui  joignent  les  sommets  aux  points  de  contact  des 
côtés  opposés  se  coupent  en  un  point  O;  de  plus,  ces 
côtés  sont  rencontrés  par  ceux  du  triangle  inscrit  corres- 
pondant en  trois  points  situés  sur  une  certaine  droite  L. 
Si  Ton  considère  deux  côtés  de  ce  triangle  comme  deux 
tangentes  fixes,  et  le  troisième  côté  comme  une  tangente 
variable,  le  point  O  et  la  droite  L  vont  se  déplacer  dans 
le  plan,  y* 
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Je  me  propose  «rindiquer  un  moyen  facile  d'arriver  à 
l'équation  de  la  courbe  des  points  O  et  de  l'enfeloppe  de 
la  droite  L. 

Soient  Ti  =  o,  T,  =  o  et  C  =  o  les  équations  des  deox 
côtés  ou  tangentes  Gxes  et  de  leur  coi'de  do  contact; 
Téquation  de  la  conique  peut  s^écrire 

jjL  étant  un  paramètre  variable,  Téquation 

piT,  -^  C  r=  o 

représente  une  droite  qui  passe  par  le  point  (TtC)  et  un 
certain  point  de  la  courbe  que  nous  appelons  fx.  L'éKmi- 
nation  de  T,  entre  les  équations  précédentes  donner» 

T, —  fi^C  =  o. 

Cette  équation  est  celle  d^une  nouvelle  droite  qui  joint  le 
point  (TfC)  au  même  point  fx  de  la  courbe. 

L'équation  de  la  corde  passant  par  les  points  fi  et  fi'sera 
de  la  forme 

car  elle  est  satisfaite  dans  la  double  hypothèse  ; 

fiT,  =  — C,      T,=  f(iXC 
cl 

fA'T,  =  —  C,     Ta  =  fi'A^C. 

Si  nous  faisons  ensuite  |ji  =  ^',  les  deux  points  se  con- 
fondent, et  la  tangente  au  point  fi  aura  pour  équation 

(T,)  Tj—  aXpC—  Xfi'T,  =  0. 

Cette  tangente  (T»)  sera  le  troisième  côté  variable  du 
triangle  circonscrit,  dont  les  deux  autres  côtés  sont  Ti 
et  T.. 

Pour  le  point  d'intersectîou  de  T,  avec  T»,  on  a 

(a)  T,—  ?.fi/C=:0. 
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Cesl  rëquaiîon  d^uue  droite  qui  passe  par  les  points 
(T. T.)  et  (T.C). 
De  même  IVquatioii 

obtenue  en  faisant  T,  =  o^  dans  Téquation  (Tg),  sera 
celle  d^une  ligne  qui  joint  (T,C)  avec  (T,ï,). 

Les  denx  lignes  (a)  et  (j3)  passent  par  le  point  O.  L'éli- 
mioation  du  paramètre  fx  nous  donnera,  pour  Téquation 
du  lieu  géométrique  des  points  O, 

T,T,-4-4XC'=ro. 

Cesl  Téquation  d'une  conique  ayant  un  double  contact 
avei^  la  conique  donnée  suivant  la  ligne  C. 

Cherchons  en  second  lieu  Féquation  de  Tenveloppe 
de  la  droite  L. 

Reprenons  les  deux  équations 

aT,  -4-  C  i^  o     et     Ta  —  ^X  C  =^  o. 

Ces  deux  droites,  que  nous  appellerons  Ci  et  C,,,  forment 
avec  C  le  triangte  inscrit  correspondant^  elles  couperont 
les  deux  tangentes  T|  et  T,  en  deux  points  A  et  B. 

La  ligne  L  passe  par  rinlersociion  A  de  Ci  avec  Tj, 
son  équation  sera  de  la  forme 

iwTj  4-  piT,  rf-  C  =:  o» 
Il  faut  déterniiuer  le  paramètre  m  par  la  condition 

quellepassepar  l/?poinl6.  On  trouvera  ainsi  m=. r-» 

L'équation  de  la  ligne  L  sera  donc 

—  T,  -h  u'X  T,  -h  itkC  =  o. 

Elle  renferme  4in  paramètre  variable  avec  la  tangente 
mobile-,  il   reste  à  éliminer  fz  entre  celte  (équation  et  sa. 
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dérivée  par  rapport  à  fi,  égalée  à  zéro.  Le  résultat  final  sera 

4TtT,-h  kO=o. 

L'enveloppe  de  la  droite  L  est  aussi  une  section  conique, 
ayant  un  double  contact  avec  la  première  suivant  la 
même  ligne  C. 

SUR  L'ÉQUATION  DU  TROISIÈNB  DEGRfi-, 
Paa  m.  laguerre. 


L 

Soient  F(x)  eif(x)  deux  polynômes  du  troisième  de- 
gré par  rapport  à  la  variable  x  ;  j^  désignant  une  quantité 
arbitraire,  considérons  l'équation 

(i)  F(x)-f-j/(^)  =  o. 

Soit  V  le  discriminant  de  cette  équation;  V  est,  comme 
on  le  voit  facilement,  une  fonction  entière  et  du  qua- 
trième degré  de  y.  En  regardant  y  comme  inconnue, 
Téquation 

(2)  V  =  0 

a  quatre  racines;  désignons  par  a,  i,  c  trois  quelconques 
de  ces  racines. 

Si,  dans  Téquation  (i),  on  donne  k  j  la  valeur  a, 
l'équation  résultante  a  deux  racines  égales;  soient  A  la 
valeur  commune  à  ces  deux  racines,  et  a  la  valeur  de  la 
troisième  racine. 

Pour  abréger,  représentons  aussi  par 

-g  {y) 

le  coeflScient  de  x'  dans  le  premier  membre  de  Téqua- 
tion  (i). 
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On  a  ideuliquement 


d'où 


en  désignant  respectivement  par  p,  v  et  (3,  y  les  quantités 
analogues  à  A  et  à  a  et  relatives  aux  deux  racines  b 
et  c  de  l'équatiau  (2),  on  a  de  même 


fev" 


et 


-F(x)-  6/(«) 

—  =  *  —  («, 


^\/ 


-F(x)-r/(x) 


Multiplions  la  première  des  trois  relations  précédentes 
par  (fi  —  v),  la  deuxième  par  (v  —  X),  la  troisième  par 
(X  —  fi)  et  additionnons,  membre  à  membre,  les  équa- 
tions ainsi  obtenues,  il  vient 


f*-v       /- FO)  ^  éi/(^)  _^  v--^X^       /•-   F(a:)~  b/(x) 


^~fx       /--  F~{a:)~-  c/{.r) 

VÏÏÔV  *-7 


+  --=^y — ^- — -— =0. 


Cette  relation  est  une  identité  qui  doit  être  vérifiée, 
({uelle  que  soit  x. 
On  peut  la  mettre  sous  la  forme  suivante  :  . 


si")  ^ 

F(x) 
X  —  a 

F(x)       . 

F(x)      • 

\ls(c) 
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Si  maintenant  on  suppose  que  x  ne  désigne  plus  une 
quantité  arbitraire,  mais,  une  racine  de  Téquation  (i), 
on  a 

et  si  l'on  pose,  pour  abréger, 


V  —  >  >  -^ 


V- 


^9     j  /  iv  =  B>       /""r\=^C, 


on  a  la  relation  suivante  : 


(3) 


y  X  —  a        y  JT  —  p        y  X  —  7 


Voilà  ainsi  une  forme  irrationnelle  que  Ton  peut  don- 
ner à  Téquation  (i)^  diaprés  ce  qui  précède,  cette  trans- 
formation peut  être  faite  de  quatre  façons  diflerentcs, 
puisque  Ton  peut  employer,  pour  l'efTectuer,  trois  quel- 
conques des  racines  de  Téquation 


V  =  o. 


II. 

Si  Ton  considèrtî  j  et  x  comme  le^  coordonnées  rec- 
tangulaires d^un  point  mobile  du  plan,  on  peut  dire 
que  Téquation  (3)  est  une  forme  particulière  de  l'équa- 
tion de  la.  courbe  du  quatrième  ordre  représentée  par 
l'équation  (i). 

Pour  parler  plus  exactement,  les  points  de  cette  courbe 
satisfont  à  Téquation  (3)^  mais  cette  dernière  est  plus 
générale. 

En  elTet,  si  Ton  fait  disparaître  de  cette  équation  les 
irrationnalités,  en  efTectuant  le  produit  des  différentes  va- 
leurs que  prend  son  premier  membre,  quand  on  donne 
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aux  radicaux  les  divers  signes  dont  ils  sont  susceptibles, 
on  obtient  une  équation 

U=:o, 

dans  laquelle  U  est  un  polynôme  entier  du  quatrième 
degré  en  x  et  du  deuxième  degré  en  j^. 

Il  résulte  de  ce  qui  précède  que  U  doit  être  exacte» 
ment  divisible  par 

F(x)  ^xAx). 

U  est  donc  égal  au  produit  de  ce  polynôme  par  un  fac- 
teur qui  est  nécesai rement  du  second  degré  en  x  et  en  y^ 
et  du  premier  degré  par  rapport  à  chacune  de  ces  va- 
riables. 

Géométriquement,  ce  second  facteur,  égalé  à  zéro,  re- 
présente une  hyperbole  équilatère. 

On  voit  ainsi  que  Téquation  (3)  représente  à  la  fois 
la  courbe  représentée  par  l'équation  (i)  et  une  hyperbole 
équilatère  ayant  ses  asymptotes  parallèles  aux  axes. 

Ces  deux  courbes  jouissent  toutes  les  deux  de  la  pro- 
priété géométrique  exprimée  par  Téquation  (3),  pro- 
priété très-simple  que  je  me  dispenserai  de  transcrire  ici. 


111. 

On  peut  se  demander,  à  priori,  étant  donnée  Téqua- 
tien  (3),  de  déterminer  quelle  relation  il  doit  exister  entre 
les  coefficients  de  cette  équation,  pour  que  la  courbe 
qu'elle  représente  se  décompose  en  une  hyperbole  équi- 
latère ayant  ses  asymptotes  parallèles  aux  axes  et  une 
aulre  courbe,  qui  est  alors  nécessairement  représentée 
par  une  équation  de  même  forme  que  Téquation  (i). 

Si  cette  décomposition  a  lieu  effectivement,  on  doit 
pouvoir  satisfaire  à  Téquation  (3)  par  une  valeur  de  x 
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de  la  forme 


X  r^ 


Remarquons  maintenant  que  Ton  peut  toujours  trou- 
ver quatre  nombres  :  p^  q^r  el  s  tels,  que  Ton  ait  simul- 
tanément 

a  — 9      o  z=.  — 9      e=. • 

roL  -h  s  /-p  -I-  f  ry  -f-  s 

Ces  nombres  étant  ainsi  choisis,  posons 

(4)  x==-i^:=^: 

—  ry-^p 

en  substituant  ces  valeurs  de  a,  i,  c  et  or  dans  l'équa- 
tion (3),  il  vient,  toutes  réductions  faites. 


\IP 


/       A  B  C       \ 

—  ry    -y-     —  4- 4- )  =  o. 

\Sra-^s        ^rp-hs        ^^y-^^J 


Si  donc  on  a  entre  les  coefficients  la  relation 

ABC 

+    •-= r=  =0, 


la  valeur  de  x  tirée  de  Téquation  (4)  satisfait,  quelle  que 
soit  j^,  à  l'équation  (3),  et,  par  conséquent,  U  est  divi- 
sible par  le  polynôme 

rxy  —  px-it-sy  —  q^ 

le  second  facteur  de  U,  étant  du  premier  degré  en  y  et 
du  troisième  degré  par  rapport  a  x,  est  nécessairement 
de  la  forme 

IV. 

Les  résultats  qui  précèdent  peuvent  iHrc  encore  expri- 
més d^une  fcçon  un  peu  différente. 

Soient  Y(xjy)  ct/(jr,  y)  deux  polynômes  homogènes 
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en  X  et  y^  et  du  troisième  degré  par  rapport  à  ces  va- 
riables *,  éunt  donnée  i^expression 

T  =  çF(^,r)-f-n/(*,r)> 

on  peut  toujours  trouver  quatre  facteurs  de  la  forme 

\{mx  4-  ny)  -4-  ^{px  4-  qy)^ 

qui  jouissent  de  la  propriété  suivante. 
Soit  Q  l'un  de  ces  facteurs,  on  peut  toujours  ^oser 

TQ=r(v/L4-0i-hV^N)(v^L-f-VM  —  v/n) 

L,  M  et  N  désignant  des  polynômes  de  la  forme  suivante  : 

M  =  (J^  —  aj)  [x  —  7j) (BÇ  -+-  B'jî), 
N  =  (x-  pr)(x  -  aj){CÇ  -f-  C',j). 

Il  est  bien  clair  que  dans  cet  énoncé  les  lettres  x  ety, 
A,  6, . . .,  ont  un  sens  différent  de  celui  que  je  leur  ai 
attribué  dans  les  paragraphes  précédents. 

V. 

Les  considérations  très-simples  que  j'ai  employées 
pour  obtenir  les  résultats  précédents  s^étendent  sans  dif- 
ficulté à  des  équations  d'un  degré  supérieur  au  troisième. 
Mais  ce  cas  particulier  est  de  beaucoup  plus  intéressant, 
et  je  me  propose  de  revenir  sur  quelques  relations  dignes 
de  remarque  qui  existent  entre  les  racines  du  discrimi- 
nant 

V  =  o 

et  celles  de  Téquation 

relations   qui  peuvent  servir  utilement  d'exercice  aux 
élèves. 
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NOTE  SUR  LA  GONSTRUCTION  GÉOMETRIflIB  DES  NORIALES 

A  UNE  GONIdliE; 

Pae  m.  PAINVIN, 

Professeur  de  Mathématiques  spéciales  au  lycée  de  Lyon. 


1.  Théorème  I.  — Sid^un  sommet  A^  d^ une conique'Z 
on  abaisse  des  perpendiculaires  sur  les  quatre  nonnales 
menées  à  la  courbe  d^un  même  point  P,  les  quatre  points 
Mt,  Mj,  Mj,  ]Vl4,  oà  ces  perpendiculaires  rencontrent  la 
courbe,  sont  sur  une  même  circonférence  il. 

Théoremb  II.  —  Si  du  sommet  Aj  on  abaisse,  sur  le 
diamètre  passant  par  P,  une  perpendiculaire  qui  ren- 
contre la  conique  en  s,  la  tangente  en  s  sera  Vaxe  ra- 
dical du  cercle  précédent  et  du  cercle  décrit  sur  taxe 
qui  passe  par  Ai. 

Théorème  III.  —  Par  le  sommet  Ai  on  mène  une 
parallèle  à  la  polaire  du  point  P  relatii^e  à  2;  soit  p 
V intersection  de  cette  parallèle  ax^ec  £  ;  soit  it  le  centre 
du  cercle  passant  par  p  et  par  les  points  w,  co',  où  la 
tangente  en  s  rencontre  le  cercle  décrit  sur  Vaxe  qui 
passe  par  Ai  \  soit  p  r intersection  du  diamètre  passant 
par  P  ayfec  la  polaire  du  point  P.  Le  centre  du  cercle  ii 
sera  sur  la  droite  menée  par  le  point  P  purallèlenuint 
à  np. 

Les  deux  premiers  ihéorèmcs  soûl  dus  à  JoachÎDisthal 
{Journal de Crelle,  t.  XXVI,  p.  l'ju',  t.  XLVHI,  p.  337); 
le  troisième  théorème  est  extrait  du  remarquable  Mé- 
moire de  M.  Smith  sur  quelques  problèmes  cubiques  et 
quadratiques  [Annali  di  Matematica,  a*  série,  t.  III, 

p.  x4^)* 

Ces  trois  propositions  donnent  évidemmcnl  la  solution 
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de  la  question  énoncée;  car  on  peiil  construire  le  cercle  12 
qui  passe  par  les  points  (ù  et  co'  (théorème  II),  et  dont  le 
centre  se  trouve  sur  la  droite  menée  par  P  parallèlement 
à  Trp  (théorème  III);  ce  cercle  coupera  la  conique  S  en 


quatre  points  Mt^  Mj,  M3,  M4;  les  normales  cherchées 
seront  les  perpendiculaires  abaissées  du  point  P  sur  les 
quatre  droites  AiM],  AiM,,  Ai  M,,  AjM*  (théorème  I). 
Je  donnerai  la  démonstration  analytique  suivante  des 
propositions  qui  précèdent. 


2.  Soient  a,  p  les  coordonnées  du  point  P,  (^  le  para- 
mètre angulaire  du  pied  d  une  des  normales  menées  du 
point  P  à  la  conique 


(•)      (2) 


a' 


I  =  0; 
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r équation  de  celte  normale  sera 

ax  h  y 


et  l'on  aura  la  condition 

(^  Jl-.c'^o. 

L'équation  de  la  perpendiculaire  menée  du  poiat  Ai  à 
cette  normale  sera 

(3)  _  4_  _.  tang^  — 1  =  0; 

si  Ion  élimine  tango)  entre  les  équations  (2)  et  (3),  00 
trouve 


[".(-f)-»^i]\/(.-?)^ë=-(.-f)f 


ou,  en  élevant  au  carré, 

[«•••(-;)'-"'-|i(-:)»-^"»"ë] 

«'    1         x[(-^)'-è'] 

Cette  dernière  équation  représente  les  quatre  droites 
menées  du  point  Ai  perpendiculairement  aux  quatre  nor- 
maies  issues  du  point  P;  les  équations  (1)  et  (4)9  consi- 
dérées simultanément,  détermineront  les  intersections  de 
ces  quatre  droites  avec  la  conique  £. 

Or  remplaçons  —-  par  (  i ;  )>  ®*  supprimons  le  fac- 
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leur  II 1  ^  on  aura  Féquation  suivante  : 

["'«'(— ^)-^''*«Pï+*'P'('+^)] 

(.r  ûr\  I         r?\ 

laquelle  représente  une  courbe  passant  par  les  quatre 
points  M|,  Ml,  Ms9  M4;  cette  équation  est,  en  définitive, 

(5)  \      ^  ^  ^  a       ^        ^  b 

L'équation  des  coniques  passant  par  les  quatre  points 
communs  aux  courbes  (i)  et  (5)  étant 

(  ^  +  -^V'-^  ^  TT  —  ^  («'«'—  ^'P') --  4«*  «Pt- 
\a^        a^l  6'  ^  ^  '  a        ^         ^  b 

-4-  %[à'(f}^  ^*P')  —  c*—  X  =  o, 

on  aura  un  cercle  si  Ton  prend  X  =  i*c*. 

Le  premier  théorème  est  donc  démontré,  et  l'équation 
du  cercle  Q,  est 

m 

x'^y^—i . — î- 4  —-1:4- 

'^  c"  a       ^      c^      h 

[W      (CL)      < 

-h  2 /ï*=  o  ; 

les  coordonnées  de  son  centre  sont 

X^  z=z  ^ 9 


c^a 


211  ap 

/o  —  — :r~î 


et  enfin  Taxe  radical  du  cercle  Q  et  du  cercle  décrit  sur 
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A,  A t  est  visiblement 

(III)      (»w')      (fl'a»— ^'p')- -+-  2fl^^ap^~(û»a'-f  ^'p')=0. 


3.  Les  coordonnées  des  points  s^  p  et  p  définis  dans 
l'énoncé  sont 


(6)    (s) 


(8)     (p) 


lab^ap 


Le  calcul  de  ces  coordonnées  est  très-simple  et  ne  pré- 
sente aucune  difficulté.  On  voit  immédiatement  que  la 
tangente  à  la  conique  £  au  point  s(xi^yi)  est  Taxe  ra- 
dical (III)  ;  la  seconde  proposition  est  donc  démontrée. 

4.  L'équation  d'un  cercle  passant  par  les  points  o>), 
w'  est 

-»-pir(«'a'— ^»p»)-4-2fl6ap^— (a»a»-^^»p')|  =  o; 

si  Ton  exprime  que  ce  cercle  passe  par  le  point  p(xtjjri)i 
on  trouve 

_  na^b' 
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les  coordonnées  x'^y  du  centre  du  cercle  tù(A*p  seront 
alors 

(lO)      (ir)      x—    ^a(^,^5_^^,p,j   '      r   -'^«(^laa^^^pj,' 

5.  Il  est  maintenant  facile  d'écrire  les  équations  des 
deux  droites  qui,  d'après  Ténoncé,  doivent  déterminer 
le  centre  du  cercle  Q.,  La  droite  menée  perpendiculaire- 
ment a  iùtùf^  et  en  son  milieu,  doit  passer  par  le  centre  du 
cercle  décrit  sur  Ai  Ai  et  par  le  centre  ir  du  cercle  îùtà'p  ; 
son  équation  est  donc  * 

la  droite  menée  par  le  point  P  parallèlement  à  pi:  est 

12  -^ ;  =  ^ î-,. 

x^—x'      y^  —  y 
Or  des  valeurs ^11),  (7)  et  (lo),  il  résulte  évidemment 

(l3)       — .=r:'^z=/,       —  r=^r=r/,      OU      K 


Eu  égard  à  ces  dernières  relations,  les  équations  (11) 
et  (12)  deviennent 
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f.  =  Z.     •^— «.^  r  —  P. 


il  est  bien  visible  que  ces  deux  droites  se  coupent  au 
point  (j^OîjTo)»  centre  du  cercle  Q»\  ce  qui  démontre  le 
troisième  théorème. 


Ann,  de  Maihémat,,  3* série,  t.  IX.  (Août  1870.)  23 
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MÉMOIRE  Stn  CIRTAINIS  PROPRIÉTÉS  DBS  RÉSIMS 

NUMÉRIQUES 

(satt«  6t  In,  Toir  a*  •éria,  t.  IX.  p.  ut,  171  •!  tes); 

Par  mm.  A.  LAISANT  n  ÉnsimB  BEAUJEUX. 


21.  Si  Ton  suppose  que  le  nombre  des  restes  compo- 
sant la  période  soit  pair  et  égal  k  nn^  on  voit  qa*en  con* 
servant  les  notations  employées  précédemment  on  aura 

A7*"  =  m.D  H- A, 
d\)ù 

Par  conséquent,  si  D  est  premier,  </"  —  i  =  m.D,  ou 
^'*H-i  =  ri.D.  Mais  cette  dernière  égalité  peut  seule 
exister,  car  de  la  première  résulterait  que  la  période  ne 
serait  que  de  n  termes.  Donc  aussi 

7»+/'-h7P  =  m.D, 
et 

Or  r^f,  et  r^  étant  plus  petits  que  D,  on  ne  peut  avoir 
que 

Ainsi,  la  somme  des  restes  de  même  rang  élans  chaque 
demi-période  est  égale  au  diviseur^  lorsque  ce  divàeur 
est  un  nombre  premier. 

22.  Dans  cette  même  hypothèse  d'un  nombre  pair  3/1 
de  termes  à  la  période,  on  aura  encore  les  propriétés 
suivantes  : 
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i"  La  somme  des  restes  affectés  dHndices  impairs 
est  ii/t  multiple  du  diidseur^  et^  par  suite^  il  en  est  de 
même  de  la  somme  des  restes  d^ indices  pairs. 

Eo  effet,  Tj  -H  Ts  -f- .  - . -h  /'tn_i  peut  être  remplacé,  à 
un  multiple  près  de  D,  par 

donc,  etc. 

2®  Les  termes  de  la  suite  ^ ,  9',  • . . ,  divisés  par  T), 
nombre  premier^  donnant  lieu  aux  restes  r|«  r^,  r^ , .  •  » 
et  a/1  étant  le  nombre  des  termes  de  la  période^  on 
aura  rl=  m.Ddz  i,  sui\fant  que  h  est  pair  ou  impair. 

Car  (12)  rjl  ^zr^^  à  un  multiple  près  de  D,  et 
r„  =  D  —  15  donc,  etc. 

3®  n  étant  impair  y  on  aura  r^di  r^l^t  =  '^•D,  sui- 
vant que  k  et  p  sont  de  même  parité  ou  de  parités  con- 
traires. 

En  effet  (i2),  on  a,  à  des  multiples  de  D  près, 


d'oii 


ou 


rn+k  =  '•/.  X  rit , 


de  là 


-rr^XrJXr^Xrf 


donc,  etc. 

4°  n  étant  pair,  on  aura  rjf  ±:  r^Xt  =  '«•D,  suivant 
(jueketp  sont  de  parités  contraires  ou  de  même  parité. 

On  le  verrait  d'une  façon  analogue. 

23. 
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5®  /*  étant  impair^  si  Von  écrit  un  restes  consécuiijs 
quelconques ,  le  premier  étant  d^  indice  impair,  qui  on 
élèue  celui-ci  à  la  puissance  i ,  le  second  à  la  puissance  3, 
et  ainsi  de  suite,  la  somme  sera  un  multiple  du  diviseur. 

6°  Si  n  est  pair,  la  même  propriété  aiwa  lieu,  mais  en 
commençant  par  un  reste  d* indice  pair. 

Ces  deux  dernières  remarques  sont  des  corollaires  im- 
médiats des  deux  précédents. 

7^  La  somme  ou  la  différence  des  puissances  pa- 
reilles de  deux  restes  distants  de  n  rang  est  un  multiple 
du  diifiseur,  selon  que  C exposant  de  la  puissance  est 
impair  ou  pair. 

Cela  résulte  immédiatement  de  ce  que  r^^i  ==  D  — r|. 

8®  Soit  n  pair  et  égal  à  an',-  si  Von  fait  les  deux  pro- 
duits TaXA+i  et  04^^X0^^+,,  leur  somme  sera  un 
multiple  du  diviseur. 

Car  ces  deux  produits  peuvent  être  remplacés  par 
^t*+i  ^i  ^«+iii/+i^  àoni  la  somme  est 

9**  Si  Von  écrit  les  un  restes  sur  deux  lignes  hori- 
zontales 

r^+i  »    '«-»-»  >  •  •  •  »    '"«Il  > 

la  somme  des  produits  indiqués  est  un  midtiple  du  di- 
viseur. 

En  efiel, 
donc 

d'où  résulte  que,  pour  la  somme,  on  aura 

w.D  —  (rj  -l-r;  -hz-J -h.  .  .-hrî). 
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En  remplaçant  /'i  par  ^,  r^  par  g* , , , ,  ^  tout  se  réduit  à 
examiner  Texpression 

7»  -+-  7*  H-  .  .  .  H-ç'*, 

ou  la  suivante 

I  -I-  ç'  -+-...  H-  7»--»  =:  ~ =  OT  .  D. 

Donc,  etc. 

io°  n  éta/il  pair  et  égal  à  ^n\  écrivons  comme  ci'- 
dessous  les  4^  restes  : 

'V-i-t  9       '"n'-j-a  >  •  •  •  <       '"lu'  > 
'  'sji'-*-!  >       '"sji'-fr-a  »  •  .  •  >       ''4*1'  • 

4$i  Von  fait  les  produits  indiqués  eti  (X)  et  (Bj  <?£  lews 
sommes  respectives  P  e£  L^  on  aura 

P  —  L=:m.D; 

car  ri  X  />+*  C  ^7^^k  X  /V^  peuvent  être  remplacés  ri'S- 
peclivement  par  q^'^"'  et  par  ^**+*»'  ou  par  rt*^»'  et  /'i*4»«', 
cl,  de  plus,  r^.^  =  r^^^,/^  donc^  etc. 

1 1**  Soit  toujours  n  =  4n\  et  posons 

r,  -4   . .  .  -»--  V  =  S| , 

r„'_,,i  -}-...  -i-  Tj,/  nz  Sj, 

r-ij/^i  -h  ...  H-  r^  :=z  §3 , 

r^tf+i  ~t-  •    •  -+-  '4«'  ^^^  S4  î 


ou  aura 


8,83  -4  SjS«  =  m.D, 
S|  S4  —  S2  S3  =  /n .  D , 
S{  Si  —  Sj  S4  =^  ffï .  D  » 
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On  le  voit  sans  peine  en  remplaçant  S|,  S|,  Sj,  Si  par 

respectivement. 

1 2^  Supposons  toujours  nz=z  ^n'^  posons 

/•,  -4-  Tj  -h .  .  .  -h  r»f_,  =  2, , 
/■j-f-  r,  -+-.  .  .-f-    r,^    =2,, 

'V+a  -f-  '"m'^*  -h  ...  -I-    r,^    =  2«  ; 

on  aura 

2,2,  —  2s  2*  =  /Il .  D , 

2, 24  —  ^j  23  =  /w .  D . 

On  s'en  assurerait  comme  précédemment. 

Nota,  On  verrait  aisément  que  plusieurs  des  pro- 
priétés de  ce  numéro  s'étendent  aux  restes  dus  à  la  pro- 
gression géométrique  A47,  A^*, . . . ,  où  A  est  différent 
de  1. 

23.  Pour  terminer,  nous  proposerons  au  lectear,  à 
titre  d'exercices,  les  questions  suivantes  : 

1^  En  divisant  les  nombres  9,  9*»  •  •  •  par  un  din- 
seur  D  qui  s'écrive  ah  dans  le  système  de  numération  de 
base  q,  démontrer  que 

a^r^  —  b^f\  --  /« .  D , 
fl*r,  -r  6*r,  =  /7I.D, 


et  ainsi  de  suite,  r^  étant  un  reste  quelconque. 

a®  D,  nombre  premier,  s' écrivant  encore  ab  dans  le 
système  de  base  ^,  donne  lieu,  appliqué  comme  divîseor 
à  la  suite  kq^  kq^y. . ,  y   à  une  période  de  a/i  restes 
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fu  '*•»•••>  f^tn'  Démontrer  que 

3^  En  divisant  (/y  4/',...  par  le  nombre  premier, 
D  =  ^— — j  qui  s'écrit  ab  dans  le  système  B,  on  trouve 
une  période  de  un  restes  ri, ... ,  /*]„.  Démontrer  que 

et 

aa^„+,  H-  ^r*=  m.D. 

Si,  au  contraire,  D=  — -- — »  on  aura. 

et 

arit+^t  —  bri  =  m.  D'. 

4*  Soit  /'i,  r,, .  . . ,  r„_j  (r„  =  i)  la  période  obtenue  en 
divisant  ^,  ^*y. .  .  par  D^  faire  voir  que  si  Ton  prend 
Q  =  m.D  H-  r^^i ,  on  trouvera,  en  partant  de  Q,  Q*, . .  . 
la  période  précédente  renversée^  au  dernier  terme  près 
qui  reste  le  même  r„_i,  r„_„ . . . ,  Tj  (r„  =  i). 

5^  Soit  'i,  /"tf  •  •  •  9  'n  une  suite  quelconque  de  n  restes 
consécutifs  provenant  de  la  division  de  ^,  ^*,  q^,^  . .  par 
un  même  diviseur,  la  période  étant  de  n  termes.  Ecri- 
vons au-dessous  une  permutation  circulaire  quelconque 
de  ces  restes 

''i  >  ri>  •  •  •  f     r»! 

Si  Ton  fait  les  produits  indiqués,  leur  somme  sera 
multiple  de  D,  à  la  condition  qu  on  ait  n  ^  a. 

6^  (fy  ^',. .  .,  divisés  par  D,  donnant  lieu  à  une  pé- 
riode de  n  termes,  formons  un  multiple  de  D  qui  ait 
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n  chiffres  dans  le  système  de  numëration  de  base  q. 
Soit  a„  a„.i. . .  ai  ce  multiple.  On  sait  qa'en  écrivant 
«1,  Aj,. . .,  ff„  sous  n  restes  consécutifs  quelconques,  la 
somme  des  produits  sera  égale  à  un  multiple  du  diviseur. 
Démontrer  quMl  en  est  de  même  aussi  en  écrivant  fli  ±ri, 
«,  dz  r,,  • . . ,  a„  ih  r„,  ou  bien  a,  dt  Ar, . . . . ,  a„  zh  A,  au 
lieu  des  chiffres  a,,  •'. . ,  a»  (ri,  • . . ,  r„  sont  n  restes  con- 
sécutifs quelconques,  k  est  un  entier  quelconque). 

THÉORIE  DES  INDICES  DBS  POINTS,  DBS  DROITES  ET  DBS  PLUS 
PAR  RAPPORT  A  UNE  SURFACE  DU  SECOND  ORDRE-, 

(saite,  Toir  i*  série,  t.  IX,  p.  317); 

Par  m.  J.  NEUBERG, 

Professeur  à  TAthénée  de  Bruges  (Belgique). 


4.  Considérons  maintenant,  sur  une  droite  D  coupant 
la  surface/' en  deux. points  réels  ou  imaginaires  M  et  M', 
les  différents  couples  de  points  (A^  A')  conjugués  avec/. 
Soient  C  le  milieu  de  MM^  ou  le  point  central  de  D 
(point  central  de  Tinvolution  des  points  A,  A'),  (I«,T^,Ic) 
les  indices  de  (A,  A',  C),  et  a  a,  2  j3  les  diamètres  delà 
surface  suivant  les  directions  A  A'  et  OC;  nous  aurons 


AM.AM'        AA'.AC       .         A'A.A'C 


a*  CL'  a} 


I.  = ~ = ^j—  >      I.'  = 

d'où 

—       AA^'.CA.CA^        I  «__«'/        I  »  \ 

Mais 
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par  conséquent 

(5) 

(6) 


A  A'»  ""         a*    ""  a»' 


I  I    I 

û  "^  î^  ""  î. 


Appelons,  avec  M.  Paure,  indice  d^une  droite  par  rap- 
port à  /,  le  rapport  que  l'on  obtient  en  divisant  le  carré 
de  la  demi-corde  déterminée  par  cette  droite  dans  la  sur- 
face, par  la  quatrième  puissance  du  demi-diamètre  pa- 
rallèle à  cette  droite.  Les  égalités  (5)  et  (6)  pourront 
s'énoncer  comme  il  suit  : 

Si  Von  considère  tous  les  couples  de  points  conjugués 
situés  sur  une  même  droite  :  i^  le  produit  des  indices  de 
deux  points  conjugués^  dii^isé  par  le  carré  de  la  distance 
de  ces  points,  est  constant  et  égal  à  moins  V indice  de  la 
droite;  a^  la  somme  des  im^erses  des  indices  de  deux 
points  conjugués  est  constante  et  égale  à  Vin^erse  de 
V indice  du  pmint  central  de  la  droite. 

Comme  cas  particulier  de  cette  dernière  propriété,  on 
a  celle  des  points  réciproques  renfermée  dans  l'égalité  (4). 

Soit  C'ie  pôle  de  D  dans  la  section  centrale  OMM'*,  ce 
point  est  le  point  central  de  la  droite  conjuguée  avec  D. 
Désignons  par  I^^  Tindice  de  D,  par  p  et  p'  les  perpen- 
diculaires abaissées  de  O  et  de  C  sur  D,  par  A  et  B  les 
axes  de  la  section  OMM'^  nous  aurons 


_CC'.CO  /?// 


d'oij 


P>  P»sinM«,P)' 


ou 


PP' 


a«p'sin»(a,p)  A>B» 

Par  analogie,  avec  la  définition  de  l'indice  d'un  plan 
[voir  plus  loin),  le  produit  ( — pp*)  pourrait,  dans  la 
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ihéorie  des  coniques,  recevoir  un  nom  particulier,  par 
exemple  celui  de  caractéristique  de  la  droite. 

5.  Cherchons  l'expression  analytique  de  Tindice  d'une 

d  roi  te  D  déterminée  par  deux  points  X(Xi,.-*)  etT(rn--*)> 
Soient  (mj,  m,,  m^)  les  cosinus  directeurs  de  D,  /la dis- 
unce  XY,  et  M,  M' les  points  d'intersection  de/ et  de  D. 
Les  distances  XM  et  XM'  seront  les  racines  de  Téqualion 

^^f[m)  -f-p2x,/.(j»i)-h/{x)=ro. 
Par  conséquent 

et,  comme  a*  = ?r^.>  nous  aurons 

/(  ^' } 

_v»x./;(m)-4/(x)/(m) 

Mais  m,  =  ^^%  /,(m)  =  :^^7-^'^,...-,  donc, 
après  quelques  réductions  faciles,  il  vient 

r  _^^-^./.(r)-4/(x)/(j') 
'^-  4'y^P) 

valeur  qui  convient  également  aux  coordonnées  obliques 
et  aux  coordonnées  tétraédriques ,  à  cause  du  caractère 
cox^ariant   des    quantités  /(a:) ,  /(j^),    ^jCi/l/)  ei 

Le  numérateur  de  I,^  peut  prendre  deux  formes  re- 


(  *  )  En  supposant  les  points  X ,  Y  conjurés  de  manière  que 
Xx,/i(7-)  =  o,  on  retrouTe  Tégalité  (5).  En  égalant  le  numérateur  de  i^ 
à  zéro,  on  a  la  condition  pour  que  la  droite  XY  soit  tangente  â/,>  on 
Véquation  d'un  cône  circonscrit  à  /,  si  Ton  regarde  Y  comme  fiie  et  X 
comme  variable. 
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niarquables.  Désignant  l'émanant  ^ïlxtfi{y)  par  F (rjr) , 
de  manière  que  F{xy)  =  ¥(yx)  et  F(xx)=f(x), 
nous  pourrons  écrire 

F(xx),  F{xy) 


^^     'VHP) 


m 

Représentons  par  H'  le  déterminant  des  éléments  B„; 
nous  aurons  (voir  Baltzer-Hoûel,  p.  47^  5 1,  1 45  et  1 46) 

..(.-)  =  (.:)(„-)-(«-;)•    . 


H'=:H»; 


par  suite 


w= 


.r  r/ 


Supposons  maintenant  la  droite  D  déterminée  par  Tin- 
terseclion  dos  deux  plans  £ /?,  X|  =  o,  S  ^1  X|  =  o.  Soient 
(Z|,  2,,  ^3,  Z4)  les  coordonnées  du  point  central  C  de  D. 
Les  dislances  CM  et  CM^  seront  racines  de  Téquation 

et,  comme  CM  =  —  CM^  o»  aura 

2z./.(m)  =  o,     CM'=--^|^^j, 


et  par  conséquent 


Od  a  ici 


//Il  =  - 


/Wî 


I 

t 


Pi  Ci 


m*  =  — 


où  L' désigne  la  somme  des  carrés  des  trois  déterminants 
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(P*  7s)f  (/'3  Çi  )>  (Pi  7fl)-  Les  coordonnées  z  résultent  des 
équations  S ^,^1  =  o,  £^,  z^  =  o,  S^i/,  (m)  :=©•,  elles 
sont  donc  égales  auis  mineurs  du  système  d'éléments 

Pi   çr-  /i(w)  ; 

multipliés  par  une  certaine  quantité  fx,  et,  comme  il  faut 
avoir  X4  =  i ,  nous  trouverons  (i  égal  à  Tinverse  du  qua- 
trième, mineur,  qui,  développé,  est 

OU  L2m|/|(m),  ou  aL/(m).  On  reconnaît  alors  sans 
peine  que 

\   pgf {^)} 

Dans  le  déterminant  à  droite,  remplaçons  m^  par  zéro, 
ajoutons    les    trois    premières    lignes    multipliées    par 

—  a  m,,  —  ami,  — a  in,  à  la  septième  ligne,  et  opérons 
ensuite  d'une  manière  semblable  sur  les  colonnes;  la 
ligne  et  la  colonne  extrêmes  deviennent  o,  o,  o,  0, 

—  a {px  m^-hp^mt -h ps  m,),  —  a (é/iWi,  H- ^t^^t  +  ^1^1), 

—  4f{^)]  et,  comme 


PiiP^gi)-^"   =0»     ç,  (^,^,) -+-..  .=  0, 


il  vient 


et,  à  cause  de  a=  —=-7: — r» 

aL/(m) 

,_(:ii;0_(";;)(_«:H"l" 


l'V'lP) 


L'U/Mp) 
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On  peut  remplacer  dans  cette  valeur  L*  par  le  produit 
siii«(P,  Q)x(pî  4- PÎ-I-p:)x(^;  4-?;-+- 4/;),  ou  sim- 
plement par  sin'(P,  Q)  si  les  plans  sont  donnés  par  des 
équations  de  la  forme 

J:,  COSa  -+-  Xj  COS  P  -h  X3  CCS 7  —  ^.^4  =  o. 

Si  les  axes  sont  obliques,  on  a  la  même  valeur  de  I^^, 
pourvu  qu'on  remplace  L*  par 

En  coordonnées  tétraédriques,  on  a  encore  une  formule 
pareille. 

6.  Considérons  un  triangle  MiMfMs  conjugué  avec 
une  conique  S  ;  soient  fi,.,  fi^j  les  indices  du  point  M^  et 
de  la  droite  M^  M^  par  rapport  à  S,  M«  le  point  central 
de  MtMs,  aa  et  2j3  les  diamètres  suivant  les  directions 
MsMs  et  Ml  M4,  2  A  et  26  les  axes  principaux  de  S.  L'in- 
dice d'un  diamètre  étant  évidemment  Tinverse  du  carré 
de  sa  demi- longueur,  nous  avons 

M,  M,         "^ 

M,M4  P 

Multiplions  membre  à  membre  ces  relations  ;  il  vient 

f*if^f*» l^^ 

M,M3  .M,M4  "  P 

Maisapsin(a,P)  =  AB,  M.M^xMjM*  sin(a,|3)  =  2T, 
T  étant  la  surface  du  triangle;  par  suite 

(7)  A'B'_=-i 

fA|  f*î  f*3 

En  remplaçant  pi,,  //,,  fis  par  les  rapports,  pris  en  signe 
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contraire,  des  perpendiculaîres  abaissées  des  sommets  du 
triangle  et  du  centre  O  sar  les  côtés,  on  peut  déduire  de 
l'égalité  (7)  le  théorème  Faure  de  la  question  360,  l.  XX, 
p.  55. 

Soient  maintenant  un  triangle  Mi  Mt  Ms  conjugué  avec 
une  surface  du  second  ordre  y*,  M  4  le  pôle  dn  plan 
Ml  Ml  Ma,  M|  le  centre  de  la  section  S  de/*  par  ce  plan, 
Ip  Tindice  de  M^  par  rapport  à  f^  fx^  celui  relatif  à  S, 
aD  et  aD'  les  axes  de  S,  2 A  et  aB  ceux  de  la  section 
centrale  parallèle  à  S.  On  a,  d'après  ce  qui  vient  d'être 
démontré, 


D2D'»  =  — 


f*«  f**  f*» 

Mais  Ir=:  —  ftris;  car,  en  menant  la  sécante  M^NN'  pa- 
rallèle â  D,  on  a 

'""  A»  ■"  D'         A»* 

Par  conséquent 

i.i»i3^  i; 

4T     .    I^D 


-a» 


ou,  a  cause  de  1$  =  —  t"»  ^^ ââ"  ' 

lia,  _     Ij 
47»         A'B*' 

Soient  p,  p'  les  perpendiculaires  abaissées  de  O  et  de  Mi 
sur  lep]anM|M,Ms,  aC  la  longueur  du  diamètre  0M|  M», 
aa,  a  &  et  2  c  les  axes  principaux  de/;  on  aura 

MiMi.MsO  pp 

'^         Ô         ^C»sin»(C,AB)' 

ABCsin(C,  AB}  =  a6c; 
d^où 

(8)  pp'=\^>,a-b'cK 
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Appelons  indice  d'un  plan  le  produit  ( — p'p)  des 
distances  da  pôle  du  plan  et  du  centre  de  la  surface  à  ce 
plan.  Comme  tous  les  triangles  conjugues  avec  une  co- 
nique S  sont  dits  former  une  immolation  plane  {*)  dont  le 
point  central  est  le  centre  de  S,  nous  avons  les  propriétés 
suivantes  de  Tinvolution  plane  analogues  a  celles  de  Tin- 
volution  rectiligne  du  n^  4  : 

i^  Le  produit  des  indices  des  sommets  d\in  triangle 
quelconque  d^une  immolation  plane,  divisé  par  le  carré 
de  la  surface  de  ce  triangle,  est  constaiU  et  propor^ 
tionnel  à  V indice  du  plan  ; 

a®  Lia  somme  des  inverses  des  indices  des  sommets 
d'un  triangle  quelconque  d^une  involution  plane  est 
constante  et  égale  à  Vinverse  de  V indice  du  point  cen-- 
traL 

V  étant  le  volume  du  tétraèdre  Mi  MtMsM^,  on  peut 

remplacer, dans  Tégalité  (8),  T*  par  ^^9  et  ensuite  ^  par 

—  It  ;  il  vient  ainsi 

36  V» 

ou,  V,,  V«, . . .  ayant  la  même  signification  qu'au  n°  3, 

,,,  ,  36V. V. y, V. 

V» 

égalités  qui  fournissent  le  théorème  Faure  de  la  ques- 
tion 918,  et  le  théorème  Pain  vin,  t.  XIX,  p.  294* 

Voici  encore  une  autre  démonstration  élégante  de  ces 
égalités,  tirée  directement  des  formules  du  n^  4.  Soient 
Mg  et  M7  les  points  centraux  des  arêtes  opposées  M]  M, 
et  M3M4,  Du,  Ds49  De7  les  demi-diamètres  suivant  les 


(*)  loir,  pour  Tinvolution  plane,  les  Nouvelles  Annales  de  Mathéma- 
tiques, 2^  série)  t.  IV ,  p.  ^9^  et  496. 
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dirertions  oonjugoées  M,  Mt,  MsM*,   OMtM?;   nons 
avons 

1. 1>         I. 


-I,.= 


M,  M,  "" 


-—      IxM    —^  .        ___  ■    '      -■    • 

M,  M,         ^»- 

— '"  — =^=— n^- 

Bl«  M,  ^«  » 

d*où,  en  multipliant  membre  à  membre, 

I.I,I,l4  I 


Multiplions  les  deux  dénominateurs  par 

alors  le  second  dénominateur  sera  le  volume  du  parai' 
lélépipède  construit  sur  D|t«  0^4  et  De?,  ou  égal  à  albc\ 
McM?  sin(D67,  Dit  D94)  sera  la  plus  courte  distance  d  de 
M|M,etM,M*,etiM,MtXMsM4X(îsin(MiM„M,M*) 
le  volume  du  tétraèdre  ('*')-,  donc,  etc. 

[La  suite  prochainement,) 

■'"■■■■■'  I  I.       -      s 

ROTR  SDR  DNB  QlIRSTiON  D*ARiTUih'KHn; 

Pak  m.  e.  lemoine, 

Professeur. 


Toute  puissance  entière  fx  d'un  nombre  entier  l peut 
être  obtenue  en  prenant  la  somme  tle  /*  termes  censé- 

{*)  Théorème  connu  de  Timmermans  et  de  Lenthéric.  (Voir  Nouvelles 
Annales  de  Mathématiques^  2'  série,  t.  V,  p.  3 16.) 
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cudfs  de  la  suàc  des  nombres  impairs^  fx,  Ar,  /  étant 

entiers  et  positifs,  et  (i^2k. 

En  effet  la  somme  de  i^  nombres  consécutifs  de  cette 
suite  est 

(2/1-4-1)  4- (2« -h  3)  +  !  ..-+-(2/14-  2/*— l)  =  2/1/* -h /*./*. 

Il  suffit  donc  de  démontrer  que  Ton  a  toujours  pour  n 
une  valeur  entière  et  positive  satisfaisant  à  Téquation 

2«/*  4- /*./*=/«'; 
d'où 

«r=r  — =  — i i, 

2  2 

ce  qui  est  toujours  possible,  car  l'un  des  nombres  /', 
/•''■'* —  I  est  pair. 
Dans  le  cas  de  fx  =  2/:,  on  trouve 

«  =  0, 
résultat  facile  à  prévoir,  puisqu'on  sait  que 

I  -f-  3  -f-  5  4- . . .  4-  (2«  —  l)  =  /!'. 

En  faisant  varier  |ul  et  Xr,  on  retrouve  beaucoup  de  résul- 
tats connus  et  d'autres  à  volonté. 

Je  ferai  remarquer  seulement  le  suivant,  qui  corres- 
pond au  cas  de  fA  =  5,  Ar  =  2  : 

Si  Von  divfise  la  suite  des  nombres  impairs  y  à  partir 
dei^en  groupes  tels  que  les  i  "",  3'*"",  5'*'"', . . . ,  (  2  n — 1  )*•"•* 
groupes  aient  respectii^ement  1',  2*,  3*, . . . ,  n'  termes,  et 
les  2***^,  4'*""î  6'''"', . . . ,  2  n*'"^  groupes  respectii^ement  1 , 

3,  6, . . . ,  — ^ termes  (suite  des  nombres  triangu-^ 

laires) ,  »'  sera  la  somme  des  termes  Ju  (  2  n — 1  j'**"'  groupe 

et  I  -i 1  I  (2/»  4-  i)  celle  du  2»'*'^  groupe, 

Ann,  de  Matkémmt.,  i*  série,  t.  IX.  (Août  1870J  24 
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SDB  LI8  C«(IRBKS  PUNKS  A  É«(1ATI«NS  TRDIHMKS; 

Par  m.  Pb.  GILBERT. 


I.  V enveloppe  de  la  courbe  qui  a  pour  équation 
les  paramètres  [oc^,j^)  devant  ^vénfier  V équation 

(î)v(î)'=.. 

est  la  courbe 

mp  mp 

Cas  particuliers,  —  i°  Si  — —  =i,  Tenveloppe  se 

réduit  k  une  droite  ou  i  un  système  de  droites  ;  a®  si  a,  h 
sont  les  demi-axes  d*une  ellipse,  menons  une  droite  qai 

j.                j                  a*—  *"    n» - b' 
coupe  ces  axes  aux  distances  du  centre j  — r — ; 

projetons  un  point  quelconque  de  cette  droite  sur  les 
axes  :  lellipse  variable  qui  a  ses  sommets  aux  points  de 
projection  a  pour  enveloppe  la  développée  de  Tellipse 
proposée. 

n.    Soient  p   et  p'  les  rayons    de  courbure  de  la 
courbe  [\)et  de  son  enveloppe  (3)^  au  point  de  contact 


{*)  Voir  Nouvelies  Annales,  i"  série,  t  \III,  p.  193. 
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On  a  la  relation 

p^"'-')=i''(^-')'  • 

indépendante  de  a  et  b, 

III.  Le  rapport  des  rayons  de  courbure  d^une  ellipse 
et  de  sa  développée  aux  points  correspondants  est  le 
tiers  du  rapport  des  portions  de  leurs  tangentes  respec^ 
tives  comprises  entre  les  axes. 

IV.  Sî  dans  le  problème  (I)  Ton  suppose  p  = 

et  /»>!,  les  équations  (a)  et  (3)  deviennent  respecti- 
vement 

am  am 

a/w  am 

Soient  S  et  S'Jes  aires  de  ces  deux  courbes  dans  V angle 
des  coordonnées  positives.  On  a  la  relation 

^.       na^b*  m* —  i        2m 

SS'=-^^^ tg 

o  m  Tt 


SOLUTIONS  DE  QUESTIONS 
PROPOSEES  BANS  LES  NOUVELLES  ANNALES. 


Question  828 

(  TOir  »•  térle,  l.  VI,  p.  479  )  » 

Par  un  Étudiant  db  l'Univebsité  db  Turin. 

Déterminer  géométriquement  un  cercle  qui  coupe  sous 
des  angles  donnés  a,  ^,  y  trois  autres  cercles  A,  B,  C 
donnés  dans  un  même  plan, 

24. 
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I®  Soient  Ti  et  r,  les  rayons  de  deux  cercles,  if  la  dis- 
tance des  centres,  (f  Tangle  qu'ils  font  entre  eux;  on  a 

« 

rf»=  rj  -f-  rj  -4-  ar^  r,  cosf . 

a*  Tlrow  cercles  de  rayon  Tj,  Ti,  Ts  ayant  même  axe 

radical,  si  un  quatrième  cercle  variable  coupe  les  deux 

premiers  sous  les  angles  variables  a  et  ^  tels,  que  le 

cosx 
rapport  — -  soit  constant,  il  coupe  le  troisième  sous  un 

y          ,           f                   cosa 
angle  y  tel,  que  le  rapport est  constant. 

En  effet,  prenons  pour  axe  des  x  la  droite  des  centres 
et  pour  axe  des^  Taxe  radical  commun  aux  trois  cercles 
donnas;  appelons  m^  n^p  les  abscisses  des  centres  de  ces 
cercles  ;  a ,  |3 ,  y  les  angles  sous  lesquels  un  cercle  dp    ^ 
rayon  a  et  de  centre  (x^y)  coupe  ces  trois  cercles;  on  a    î 

(x  —  m)'4-^*=  rj -h  «'-+- 2«r,  cosa, 

[x  —  /f)* -4-j'=: /"^ -h  «*-+- ^.«r,  cosp,  i 

I 

(x  —  pY  -hj'=  rj-h  ^*-h  2<7r,  COS7; 

d'où  Ton  tire 

•                       x{m  —  //)  .T[m — p) 

a  = — 


/*,  cosp  —  r,  cosa        /•,  cosy  —  r,  cosa 

et  par  conséquent 

m  —  n  m  —  /> 

zzz  , 

cosp                          CCS  7 
r, !-  —  r,        r, '-  —  r, 

cosa  cosa 

égalité  qui  démontre  le  théorème. 

3^  Réciproquement,  ou  démontre  facilement  que  ^ouf 
les  cercles  qui  coupent  troii  cercles  donnés  sous  <fc 
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angles  dont  les  cosinus  sont  proportionnels  à  des  nom* 
hres  donnés  ont  même  axe  radical, 

La  droite  des  centres  de  tous  ces  cercles  passe  évidem- 
ment par  le  centre  radical  des  trois  cercles  donnés  \  mais 
cette  droite  se  réduit  à  ce  point  seulement  lorsque  les 
trois  cosinus  sont  inversement  proportionnels  aux  rayons 
des  cercles  donnés,  et  alors  tous  les  cercles  considérés 
sont  concentriques. 

4°  Tous  les  cercles  qui  coupent  deux  autres  cercles 
donnés  sous  des  angles  dont  lès  cosinus  sont  propor— 
tionnels  à  deux  nombres  donnés  ont  même  centre  ra^^ 
dical  O. 

Soient,  en  effet,  A,  B,  C,  D  quatre  cercles  quelconques 
remplissant  cette  condition^  les  centres  radicaux  de  A, 
B,  G  et  de  A,  B,  D  doivent  se  trouver  en-mème  temps  sur 
la  droite  des  centres  des  cercles  donnas  et  sur  Taxe  radical 
de  A  et  de  B;  donc,  etc. 

Si  le  rapport  donné  des  cosinus  est  Tin  verse  du  rap- 
port des  rayons  des  cercles  donnés,  le  théorème  est  en 
défaut. 

Le  centre  radical  O  se  réduit  au  centre  d'homothétie 
directe  ou  inverse  des  deux  cercles  donnés,  selon  que  le 
rapport  constant  des  cosinus  est  +  i  ou  —  i  • 

5^  On  démontre,  ou  plutôt  on  voit  aisément,  à  l'aide 
du  théorème  n®  3i,  que  5*  Pon  a  trois  cercles  d,  O,,  O», 
le  centre  radical  des  cercles  qui  coupent  Oi,  Oi  sous  des 

angles  a  et  &  tels  que  - — -  =  h\  le  centre  radical  des 

^       cosp 

cercles  qui  coupent  O],  O^  sous  des  angles  cl  et  y  tels 
fjue =  Ar,  et  le  centre  radical  des  cercles  qui  cou- 
pent Ot,  Oa  sous  des  anales  Ë  et  y  tels  que  — -  =  -» 

■  '  ^      C0S7       a. 
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h  et  k  étant  des  quantités  constantes,  ces  trois  centres^ 
dis-je,  sont  en  ligne  droite. 

Cette  droite  n^est  mitre  chose  que  Taxe  radical  des  cer- 
cles qui  coupent  Oj,  Oi,  Os  sous  des  angles  dont  les  co- 
sinus sont  proportionnels  aux  quantités  /r,  Ar,  i. 

Lorsqu'on  aA=:dbi,  Arr::±:i,  la  droite  en  question 
se  réduit  à  un  des  axes  d'homothétie  des  trois  cercles 
donnés. 

6°  Soit  maintenant  à  déterminer  un  cercle  q ta  coupe 
trois  cercles  donnes  Oi,  Oi,  0|  sous  des  angles  a,  ^,7. 

Déterminons  trois  cercles  qui  coupent  Oi  et  Oi  sous 
les  angles  a  et  |3,  et  déterminons  ensuite  les  deux  cercles 
tangents,  c'est-à-dire  qui  coupent  ces  trois  cercles  arbi- 
traires sous  les  angles  180  degrés  et  zéro;  les  centres  de 
ces  cercles  se  trouveront  sur  la  droite  des  centres  deOi 
et  Of  Faisons  îa  même  construction  pour  0|  et  0^-^  on 
obtiendra  ainsi  quatre  cercles  auxquels  doit  être  tangent, 
d'une  manière  déterminée,  c'est-à-dire  intérieuremeni 
ou  extérieurement,  le  cercle  cherché. 

j^  Il  peut  y  avoir  deux  solutions.  Il  est  à  remarquer 
que,  dans  ce  cas,  il  n'y  en  aurait  aucune  si  Ton  voulait 
couper  les  trois  cercles  sous  les  angles  it  —  a,  1: — /5, 
n  —  y.  Si  Oi,  Ot,  Os  ont  même  axe  radical,  le  problème 
est  impossible  ou  indéterminé.  La  solution  pourrait,  en 
certains  cas,  être  rendue  plus  simple  par  la  connaissanct- 
de  la  droite  considérée  au  n^  3,  sur  laquelle  doit  se  trouver 
te  centre  da  cercle  cherché. 

Ce  procédé,  légèrement  modifié.,  peut  s'appliquer  aux 
sphères. 

8^  Les  propriétés  énoncées  ci- dessus  donnent,  ce  me 
semble,  une  méthode  plus  courte  que  la  méthode  ordi- 
naire pour  construire  les  trois  couples  de  circonférences 
conjuguées  tangentes  à  trois  cercles  donnés. 

l' Il  effet,  les  tieux  centres  d'un  couple  se  trouvent  sur 
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ane  droite  passant  par  le  centre  radical  et  perpendicu- 
laire à  Taxe  d'homothétîe  des  cercles  donnés  qui  corres* 
pondent  aux  deux  circonférences  conjuguées  que  Ton 
cherclie.  Le  problème  est  donc  ramené  à  trouver  Tinter- 
section  d^une  droite  avec  une  conique  déBnie  par  ses  foyers 
et  son  axe. 

9^  Il  y  a  une  autre  manière  d^envisager  la  question . 
Soient  Oi,  Of,  O»  les  centres  des  cercles  de  rayon  Ti,  /*„  r^ 
que  Ton  vent  couper  sous  les  angles  a,  /S,  y.  Soit  O  le 
centre  d'un  cercle  qui  répond  à  la  question.  Si,  par  un 
point  M  d'une  droite  arbitraire  MN,  on  mène  trois  droites, 
de  longueur  r^,  r,,  r»,  faisant  avec  MM  les  angles  a,  |3,  y, 
et  si  Ton  appelle  A,  B,  C  les  extrémités  de  ces  droites,  la 
question  se  réduit  à  trouver  sur  MN  un  point  D  tel,  que 
les  distances  DÂ,  DB,  DC  puissent  représenter  les  dis- 
tances dfS  points  Oi,  O»,  Os  à  un  point  de  leur  plan. 

On  voit  par  là  que,  si  Ton  prend  sur  MN  un  point 
arbitraire  H,  que  Ton  nomme  r\ ,  r',,  r\  1«6  distances  HA, 
HB,  HC,  et  a',  /3',  y'  les  angles  de  ces  droites  avec  MN,  la 
question  se  réduit  à  couper  des  cercles  de  centres  Oi,  Oj, 
Os,  et  de  rayon  /•',,  r'^,  r\  sous  des  angles  a',  |3',  •/'. 

On  peut  prendre  pour  le  point  H  un  point  qui  facilite 
la  solution  de  la  question,  par  exemple  le  point  où  AB 
coupe  MN. 

Remarqua.  —  M .  Plûcker  a  traité  une  question  analogue 
et  démontré  les  théorèmes  n^*  2  et  3  dans  un  Mémoire 
inséré  au  dix-huitième  volume  des  Annales  de  Ger- 
gonne. 

Note,  —  Nous  a¥onB  reçu  une  autre  solutiou  de  M.  Auguste  Maoé,  élève 
de  Mathématiques  spéciales  au  lycée  de  Grenoble. 
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Question  832. 

(voir  >*  série,  t.  VI,  y.  «ao); 

Pae  m.  KOEHLER» 
Capitaine  du  Génie. 

Lorsquwme  conique  est  inscrite  à  un  triangle^  son 
paramètre  est  égal  au  diamètre  du  cercle  inscrit  rnuki- 
plié  par  le  produit  des  sinus  des  angles  que  font  avec 
le  cercle  les  droites  qui  joignent  un  des  foyers  aux 
sommets  du  triangle.  (Faure,) 

Le  triangle  donné  ÂBC  étant  pris  pour  triangle  de 
référence,  soit  F  un  point  du  plan  dont  les  coordonnées 
sont  a  y  |3y  )^.  Supposons  d'abord  que  le  point  soit  inté- 
rieur au  triangle,  c'est-à-dire  que  a,  jS,  y  soient  de  même 
signe;  je  vais  calculer  le  produit  des  sinus  des  angles  que 
font  les  droites  FA,  FB,  FC  avec  le  cercle  inscrit. 

Les  coordonnées  du  centre  et  le  rayon  de  ce  cercle  ont 

S 
pour  valeur  commune  r=:-  (S  désignant  la  surface, 

P  le  demi-périmètre  du  triangle). 

Les  sinus  des  angles  dont  il  s'agit  ont  pour  expressions 


\/-S-   V^'   V'-T- 

en  appelant  //^,  d^^  dç  les  distances  du  centre  aux  trois 
droites. 

Par  la  transformation  des  coordonnées,  on  reconnait 
facilement  que,  dans  le  système  employé,  la  distance 
d'un  point  { jt,  jr»  z)  à  une  droite  Ix  -4-  mj  ^-  w2  =  o  a 
pour  valeur 

^       . ^_^_  .^__^^___^^^_— ^  • 

y//' -h  m' -h  «' —  imn  cos  A  —  2/î/cosB  —  2m/cosC 
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Les  équations  des  droites  FA,  FB,  FC  sont 

par  —  «^  =  O,     7.r  —  a2  =  o,     7/  —  ^2=0. 

On  a  donc 


''a^ 


|(7~P) 


'B 


dr  = 


V7' 

H-P'4- 

l.,- 

2P7COSA 

yfî' 

-H  a' -4-  aaycosB 

v/p"H-a*+2apcosC 


Les  dénominateurs  de  ces  eic pressions  sont  les  côtés  du 
triangle  formé  en  joignant  les  pieds  des  perpendiculaires 
abaissées  du  point  F  sur  les  côtés  de  ABC;  en  les  dési- 
gnant, pour  abréger,  par  a\  b\  c',  nous  aurons,  pour  les 
sinus,  les  valeurs 

—  ^aP7(cosA-hi),    •77v/27a(cosB-f-i),     -,  yÇôp^côsCH- 1  j. 
00c 

Leur  produit  est 

ap7 
a 


—i-ïj—,  ^8(1  -\-  cosA)  (i  -h  cosB)  (i  -f-  cosC). 

12  a                                                              A        2P(P  — a) 
Lntin ,  en  remarquant  que  i  -H  cos  A  = v >  •  •  •  » 

le  radical  devient 

SPy/PfP  — fl)(P~/>)(P— c)  _  81PS  _  2P 
abc  abc         R 

R  étant  le  rayon  du  cercle  circonscrit  au  triangle  ABC. 
Le  produit  des  sinus  prend  donc  la  forme       , ,,  ,t  et, 
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en  le  multipliant  par  le  diamètre  du  cercle  inscrit,  on  a 
Texpression 

Si  le  point  F  était  extérieur  au  triangle  et  compris^  par 
exemple,  dans  Tangle  A  ou  son  opposé  au  sommet,  on 
considérerait  le  cercle  exinscrit  tangent  au  côté  a;  dans 
l'expression  du  produit  des  sinus,  on  aurait  sous  le  ra- 
dical 1  —  cosB  et  1  —  cosC  au  lieu  de  i-f-cosB  et 
I  +  cosC,  comme  il  est  facile  de  s'en  assurer  ;  ce  produit 

deviendrait  ■         n'ri^  ®^'  ®"  multipliant  par  le  dîa- 
mètre— »  on  retrouverait  encore  l'expression  (i). 

Supposons  maintenant  que  le  point  F  soit  le  centre 
d'une  conique  inscrite.  Le  premier  axe  p  de  la  courbe 
sera  le  rayon  du  cercle  passant  par  les  pieds  des  perpen- 
diculaires abaî^éesdu  point  iP  sur  les  côtés  du  triangle^ 
on  a  donc 

s  étant  la  surface  de  ce  triangle  inscrit  dans  le  premier. 
Comme  le  produit  des  distances  des  foyers  à  une  tan- 
gente quelconque  est  égal  au  carré  du  deuxième  axe  pi, 
on  aura,  en  désignant  par  ai,  j3i,7i  les  coordonnées  du 
second  foyer, 

avec  la  relation 

g 

a,  sinA-l-  p,sinB  -H  7,sinC  =  -  • 

Ces  équations  donnent  immédiatement  les  cooidonnées 
du  second  foyer,  et  la  valeur  d«  p\ 

ap7S  _    g^S 


?\  = 


B(  p7  sinA  -i-  7asinB  -h  apsinC)        ?.Rx 
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D'après  cela,  le  paramétre  -^  est  égal  a  ^  /Z/y'  C'est 

précisément  Texpression  (i).  Le  théorème  est  donc  dé- 
montré. 

Remarque.  —  Si  le  point  F  était  sur  la  circonférence 
da  cercle  circonscrit  au  triangle  Â6C,  ses  coordonnées  a, 
|3,  y  satisferaient  à  l'équation 

ap  sinC  -+-  7a  sinB  -+-  py  sin A  =  o. 

Les  valeurs  des  deux  axes  se  présenteraient  sous  la  forme 
de  Tinfini,  et  la  conique  serait  une  parabole.  Mais  la 
valeur  trouvée  pour  le  paramètre  n'en  subsisterait  pas 
moins. 

On  peut  d'ailleurs  s'en  assurer  directement  en  consi- 
dérant une  parabole  JK*=  ^P^-i  I^  triangle  formé  par 
trois  tangentes 


P  /„      .  /^  H^      ,  P 


im       "  2/w'        ■*-  nm" 


> 


et  €n  calculant  l'expression  (1).  On  vérifie  ainsi  qu'elle 
reproduit  le  paramètre  %p. 

Je  n'insisterai  pas  sur  ce  calcul,  qui  est  très-symétrique 
et  très-simple. 


GORRESPONBANGB. 


M.  Catalan  nous  écrit,  au  sujet  de  rarlicIedeM.  Alexan- 
dre (numéro  de  juillet,  p.  apS). 

((  Je  crois  que  Fhonorable  auteur  ne  sera  pas  fâcbé  de 
savoir  qu'il  s'est  rencontré  avec  M.  Le  Besgue. 

»  Il  y  a  plus  de  trente  ans,  M.  Vincent  me  remettait 
un  fragment  d'une  lettre  de  M.  Le  Besgue,  fragment  que 
j'ai  précieusement  conservé.  En  voici  la  copie  fidèle  : 
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«  Si  le  Géomètre  de  M.  Guillard  vient  à  ressusciter, 
V  veuillez  faire  de  la  Note  ci-jointe  tel  usage  qu'il  vous 
»  semblera  bon. 

»  Sr,  dans  une  équation  du  troisième  degré 

X*  -+-  px^  -h  ^x  -h  r  =  o , 

>f  on  a  9*  =  3  pr^  les  trois  derniers  termes  appartieniiem 
V»  à  un  cube,  et  Ton  trouve  de  suite  la  racine.  Si  4/*  =  Zpr 
»  n^est  pas  satisfaite,  posez  x  =^  +  a^  et  dans  la  trans- 
»  formée  j* -H  Pj*  -h  Qj  4-  R  =  o,  faites  Q*  =  3PR, 
»  ou  bien  (3^  —  P*)^*^"(W  —  9r)a  +  3pr — </*  =  o, 
»  il  en  résultera  pour  la  racine  x  de  Téquation  prinutÎTe 

(3x-f-/>)  =  ^(3y--/>V(3ii+/>)  — ^^:=     ^'^~^-I- _-, 

C(37-/^')(3a4-,.) 

»  OÙ  Ton  peut  mettre  pour  a  une  racine  quelconque  de 
»  TéquatioD  en  a,  etc.   » 

»  II  me  semble  que  ces  quelques  lignes  renferment 
tout  ce  que  IM.  Alexandre  a  publié. 

»  La  lettre  de  M.  Le  Besgue  porte  le  tioibre  de  Bor- 
deaux (aa  février  i838). 

»  Dans  le  Cours  d^ Analyse  de  V Université  de  LiégCf 
j'ai  proposé  comme  exercice  T ingénieuse  formule  de 
M.  Le  Besgue.  » 


EXERCICES. 


Dans  un  journal  de  Mathématiques  suédois,  on  trouve 
les  énoncés  de  quelques  questions  que  nous  mettons  sous 
les  yeux  de  nos  lecteurs,  soit  comme  exercices,  soit  pour 
leur  faire  connaître  Tesprit  des  études  de  mathématiques 
à  Tétranger  (*). 


(  *  )  Nous  devons  ces  renseignements  a  M.  Hoûel. 
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i  •  Si  les  bissectrices  BD,  EA  des  angles  ABE,  DEB,  qui 
ont  un  c6(é  commun  BE,  sont  égales,  ces  angles  sont  aussi 
égaux. 

2.  Si  deux  triangles  ont  une  médiane  conunune  et  que 
la  demi-base  de  l'un  soit  moyenne  proportionnelle  entre 
les  deux  côtés  de  Tangle  opposé  de  Tautre  triangle  et 
parallèle  à  la  bissectrice  de  cet  angle,  la  demi-base  du 
second  triangle  sera  aussi  moyenne  propor  lion  ne!  le  entre 
les  deux  côtés  de  l'angle  opposé  du  premier  et  parallèle  à 
la  bissectrice  de  cet  angle. 

Remarque.  —  Ces  deux  questions  sont  des  sujets  de 
prix;  les  solutions  devront  être  envoyées,  avant  le  i*' jan- 
vier 1871,  au  lecteur  Hultmann,  à  Stockholm  (Suède). 

Le  premier  prix  consistera  dans  V Algèbre  de  Tod-^ 
hunter  ; 

Le  second,  dans  la  Trigonométrie  plane  du  même 
auteur. 

Voici  quel  était  le  sujet  de  prix  pour  1669  : 

Sur  les  côtés  a,  b^c  d'un  triangle  quelconque,  on  con- 
struit des  cak*rés  extérieurs^  on  joint  les  sommets  exté- 
rieurs de  ces  carrés  par  les  droites  ^i^  ^i,  C|,  ces  droites 
étant  menées  de  manière  à  ne  couper  aucun  carré.  Sur  les 
lignes  ^1,  &|,  Cl  ainsi  obtenues,  on  construit  de  nouveaux 
carrés  extérieurs,  dont  on  joint  les  sommets  extérieurs 
par  les  droites  a,,  b^y  c^j  de  manière  qu'aucune  de  ces 
lignes  ne  coupe  les  carrés.  Sur  ai,  b^,  Ct,  on  construit  de 
nouveaux  carrés,  et  l'on  continue  ainsi  indéfiniment.  On 
peut  alors  démontrer  que 

a] -{- b] -¥- c\  =   3(«^-h  A»-hc?»), 
a]  4-  ^î  -+-  ^;  =  i6(fl^-f-  b^-hc'). 

En  poussant  plus  loin  le  calcul,  quelle  sera  la  somme 
des  trois  carrés  suivants?  Quelle  sera  la  somme  des  trois 
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n^**"  carrés?  Quelles  sont  les  propriétés  des  trapècei 
situés  entre  les  carrés  ? 


PAGOLTfi  US  SGIBNCBS  DE  MRIS. 

LICEIfCE    ES   SCIENCES   MATHÉMATIQUES. 


Session  du  4  juillet  1870. 

i"^*  Question.  — Trouver  Tintégrale  générale  de  l'équa- 
tion 

A,  6,  C,  D  sont  des  constantes. 

a*  Question,  —  Un  point  matériel  P  est  sollicité  par 
une  force  dirigée  vers,  un  centre  fixe  O  et  qui  dépend  de 
la  distance  r  du  point  P  au  point  O.  L'action  de  la  force 
sur  Tunité  de  masse  s'exprime  par  la  formule 


f  = 


r*  r' 


On  suppose,  le  point  P  placé  d^abord  en  G  à  une  dislance 
a  du  centre  O.  On  imprime  à  ce  point  une  vitesse  per- 

k 
pendiculaire  au  rayon  OC  cl  égale  à  -• 

Déterminer  son  mouvement. 


GONGOliRS  GfiNfiRAL  DB  1870. 


GOMPOSITIOH    OE    MATHÉMATIQUES. 

Mathématiques  spéciales. 

On  donne  dans  un  plan  deux  ellipses  concentriques 
ayant  mêmes  directions  d'axes,  et  l'on  demande  le  lieu 


J 
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(les  poinU  tels,  que  les  cônes  ayant  ces  points  pour  som- 
mets et  les  ellipses  pour  directrices  soient  égaux. 

Maihématiqaes  élémentaires» 

On  donne  une  circonférence  dont  le  centre  est  en  O  et 
un  point  P  dans  son  intérieur^  par  le  point  P,  on  mène 
deux  cordes  rectangulaires  quelcc^ques  APC,  BPD;  on 
forme  le  quadrilatère  inscrit  ABCD  en  joignant  les  ex- 
trémités de  ces  cordes*,  on  trace  ensuite  les  tangentes  au 
cercle  aux  points  A,  6,  C,  D  :  les  points  de  rencontre  des 
tangentes  consécutives  sont  les  sommets  d'un  second  qua- 
drilatère Al  Bi  Cl  Df  Démontrer  que  ce  deuxième  qua- 
drilatère est  inscriptible  dans  un  cerclç  dont  le  centre 
est  sur  la  droite  OP^  exprimer,  au  moyen  du  rayon  du 
cercle  O,  de  la  distance  OP  et  de  Tangle  de  Tune  des 
cordes  avec  OP  (l'angle  APO,  par  exemple),  les  segments 
des  cordes,  les  côtés  du  quadrilatère  inscrit,  les  segments 
des  côtés  du  quadrilatère  circonscrit,  et  les  sinus  des  an- 
gles de  ce  quadrilatère.  Démontrer,  à  Taide  des  relations 
obtenues,  que  le  produit  des  côtés  du  quadrilatère  inscrit, 
la  dislance  des  centres  des  deux  cercles  et  le  rayon  du 
deuxième  cercle  demeurent  invariables,  lorsqu^on  fait 
tourner  les  cordes  autour  du  point  P. 


CONCOURS  D'ADMISSION  A  L  ÉCOLE  FORESTIÈRE 

(ANNÉE  1810). 

Composition  en  Mathématiques, 

Démontrer  la  formule  qui  donne  le  volume  d'un  tronc 
de  pyramide  à  bases  parallèles.  Déterminer  la  différence 
entre  le  volume  de  ce  tronc  et  celui  d'un  prisme  de 
même  hauteur  qui  aurait  pour  base  la  section  plane  équi- 
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distante  des  deux  bases  et  parallèle  à  ces  bases.  On 
construit  un  prisme  ayant  même  volume  que  cette  diffé- 
rence, même  hauteur  que  le  tronc  et  une  base  semblable 
à  celles  du  tronc,  et  on  demande  de  déterminer  un  des 
côtés  de  cette  base  en  fonction  des  deux  côtés  qui  lui  sooi 
homologues  dans  les  deux  bases  du  tronc.  * 
(Durée  de  la  séance  :  trois  heures.) 

Composition  en  Trigonométrie  et  calcul  logarithmique. 

Un  triangle  a  un  côté  dont  la  longueur  est  de  3a4"9  6237. 

Les  angles  adjacents  sont  égaux  respectivement  â 
67^35'6\io  et  à  38°44'a7^6. 

On  demande  de  résoudre  le  triangle  et  d'exprimer, 
avec  sept  figures,  successivement  en  centimètres  carrés, 
en  mètres  carrés,  en  ares,  en  hectares,  en  kilomètres 
carrés,  sa  surface  et  celles  des  trois  triangles  qu*on  forme 
en  joignant  aux  trois  sommets  le  centre  du  cercle  cir- 
conscrit. 

(Durée  de  la  séance  :  trois  heures.) 


tlIESTION. 


998.  Les  points  de  rencontre  des  hauteurs  des  triangles 
isoscèles  formés  par  quatre  tangentes  quelconques  à  une 
circonférence  et  par  les  cordes  de  contact  sont  les  sommets 
d'un  parallélogramme  paiallèle  et  semblable  à  celui  qu'on 
obtient  en  prenant  les  milieux  du  quadrilatère  inscrit. 
Le  centre  de  similitude  est  le  centre  de  la  circonférence, 
et  le  rapport  de  similitude  est  7.  (H.  Bhocaid.) 
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ScHLÔMiLGU  (O.).  Compendium  der  hoheren  yénalysis 
Dritte  verbesserte  Âuilage.  In  zwei  Banden.  Erster 
Band.  Braunschweig,  Druck  and  Verlag  yon  Friedrich 
Vieweg  und  Sohn.  1869  (*). 

Avant  d'entrer  dans  le  détail  de  la  composition  de  cet 
excellent  Traité,  nous  allons  exposer  quelques  vues  cri- 
tiques sur  la  méthode  suivie  par  l'auteur,  et  ç^m  est  aussi 
celle  de  la  plupart  des  ouvrages  modernes  sur  le  Calcul 
infinitésimal.  II  s^agit,  il  est  vrai,  d'une  simple  question 
de  forme,  peu  importante  lorsqu'il  s* agit  de  Traités  rédi- 
gés au  point  de  vue  de  la  Science  élevée,  et  dont  la  lec- 
ture suppose  la  connaissance  des  éléments.  Mais  cette 
question  de  forme  devient  capitale  dans  un  livre  destiné 
aux  commençants,  et  s'il  règne  encore  tant  d'idées  fausses 
sur  la  nature  du  Calcul  infinitésimal,  la  faute  en  est,  se- 
lon nous,  au  peu  de  développement  que  les  Traités  élé- 
mentaires accordent  généralement  à  ce  qu'on  appelle 
improprement  la  métaphysique  de  ce  Calcul,  et  aux  con- 
ceptions artificielles  à  l'aide  desquelles  on  a  cru  pouvoir 
éviter  certaines  difficultés  apparentes,  qui  se  représentent 
plus  tard  sous  un  aspect  plus  embarrassant,  et  qui  finis- 
sent par  former  une  lacune  irréparable  dans  l'éducation 
mathématique. 

La  première  précaution  de  l'auteur  d'un  Traité  d'Ana- 
lyse doit  être  d'écarter  de  l'esprit  des  commençants  la 
notion,  toute  physique,  de  grandeur  a&5o/ue^  et  la  notion 

(*)  Précis  d'Analyse  supérieure,  par  O.  ScblOmilch;  3*  édition,  revue 
«•l  corrigée.  En  deux  Yolumetf.  Tome  I"''.  Brunswick,  chez  Fr.  Vieweg  et 
fits;  1869.  ln-80  (563  pages).  Prix  :  11  fr. 

Ànn,  de  Atathémai.,  2,*  série,  t.  IX.  (Septembre  1870.)         ^5 
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métaphysique  de  T infini  absolu.  Les  quantités  mathé* 
raatiques  sont  plus  ou  moins  grandes  les  unes  que  les 
autres  ;  aucune  n'est  ni  grande  ni  petite,  si  on  la  consi- 
dère en  elle-même  et  indépendamment  de  la  portée  de 
nos  sens. 

L'infini  métaphysique  est  une  quantité  ayant*  une 
existence  actuelle,  et,  par  suite,  une  quantité  constante 
et  li  ayant  point  de  limites.  L'infini  mathématique,  au 
contraire,  est  une  quantité  variable,  n'ayant  actuelle— 
ment  aucune  valeur  particulière,  mais  pouvant  prendre 
toutes  les  valeurs,  quelque  grandes  quelles  soient.  Ce 
n'est  pas  la*  valeur  qu'elle  peut  posséder  qui  est  sans 
bornes,  Tabsence  de  bornes  étant  essentiellement  incom- 
patible avec  toute  considération  mathématique.  Mais  les 
bornes  que  Ton  peut  assigner  à  cette  quantité  s^nt  'va- 
riahles,  et  ne  sont  assujetties  à  aucune  restriction  dans 
le  sens  des  grandeurs  croissantes. 

L'infiniment  petit  n'est  pas  une  quantité  nulle,  encrore 
moins  une  entité  mystérieuse  qui  ne  serait  ni  nulle  ni 
finie.  Comme  Tinfiniment  grand,  l'infiniment  petit  e-st 
essentiellement  une  variable,  n'avant  actuellement  an- 
cune  valeur  donnée,  mais  pouvant  prendre  toutes  les 
valeurs,  de  manière  à  devenir,  si  l'on  veut,  moindre  que 
toute  grandeur  assignée  d'avance. 

Dans  une  figure  de  géométrie  infinitésimale,  abstrac- 
tion faite  de  l'imperfection  inévitable  du  dessin,  les  lon- 
gueurs infiniment  petites  sont  représentées  en  vraie  gran- 
deur, et  il  faut  se  garder  de  considérer  les  constructions 
commedonnant  une  sorte  d'induction,  relativement  a  ce 
qui  se  passerait,  si  les  lignes  devenaient  assez  petites 
pour  échapper  à  nos  regards.  Les  figures,  comme  celles 
de  la  géométrie  des  quantités  finies,  représentent  un 
état  possible  des  variables.  Seulement,  en  raison  du  but 
spécial  que  Ton  se  propose,  on  peut  négliger  dans  les 
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résultats  certains  termes  dont  on  sait  d'avance  que  I^in- 
fluence  finale  sera  nulle. 

La  limite  d'une  variable  est  une  constante  flont  la 
variable  peut  différer  infiniment  peu^  sans  que  cette  dif* 
férence  puisse  jamais  s'annuler.  Il  faut  généralement 
combattre  cette  idée  fausse,  mais  assez  répandue,  que  la 
limite  fait  partie  de  la  série  des  ^valeurs  possibles  de  la 
variable.  Au  contraire,  la  limite  est  précisément  ce  que 
la  variable  ne  peut  pas  Stre^  elle  est  définie  par  exclusion 
(par  exhaustion,  comme  disaient  les  anciens  géomètres), 
et  Tusage  de  la  variable  dans  la  méthode  des  limites  est 
de  pouvoir  renfermer  la  constante  cherchée  dans  des 
bornes  indéfiniment  resserrées. 

La  méthode  infinitésimale,  dégagée  des  entités  méta- 
physiques qui  Tont  si  longtemps  obscurcie,  est  identique 
pour  le  fond  avec  la  méthode  des  limites,  et  n'en  difiere 
que  par  l'adoption  de  certaines  abréviations  de  langage 
et  de  certains  procédés  de  calcul  plus  expéditifs.  Il  s'agit, 
dans  les  deux  cas,  de  trouver  les  limites  de  certaines  va- 
riables, et  les  infiniment  petits  ne  sont  autre  chose  que 
des  variables  auxiliaires,  dont  la  limite  est  zéro. 

Lorsqu*une  équation,  posée  en  vue  du  calcul  d'une 
limite,  contient  des  termes,  que  l'on  sait  d'avance  ne 
devoir  jouer  aucun  rôle  dans  la  détermination  de  la  quan- 
tité cherchée,  on  peut  faire  tout  d'abord  abstraction  de 
ces  termes.  On  sacrifie  ainsi  Texactitude  des  équations 
auxiliaires^  qui  deviennent  des  équations  imparfaites. 
Mais  Terreur  volontairement  commise  n'altérera  pas  le 
résultat,  ou  plutôt  ce  n'est  pas  une  erreur,  mais  une 
simple  abréviation^  qui  revient  au  même  que  si  Ton  avait 
remplacé  les  termes  omis  par  un  etc, 

EKaprès  cela,  il  revient  absolument  au  même  de  repré* 
senter  par  dy  l'accroissement  lui-même  d'une  fonction j, 
correspondant  à  F  accroissement  infiniment  petit  dx  de 

25. 
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la  variable  indépendante,  ou  de  désigner  par  //>  une 
partie  de  cet  accroissement,  qui  ne  diffère  du  tout  que 
d'une  Traction  inGniment  petite  de  ce  tout.  Seulement 
cette  dernière  conception  est  artificielle,  et  la  double 
notation  que  Ton  est  alors  amené  à  employer,  en  repré- 
sentant l'accroissement  total  par  la  caractéristique  ^. 
nous  semble  non-seulement  une  complication  inutile, 
mais  encore  une  des  principales  sources  des  idées  fausses 
ou  incomplètes  que  tant  de  personnes  se  fout  sur  le  Calcul 
diilérentiel.  Cette  introduction  de  la  notation  des  diffé- 
rences finies  dans  le  Calcul  infinitésimal  porte,  en  effet, 
à  croire  que  À  désigne  les  accroissements  tfisibles,  comme 
ceux  que  Ton  trace  sur  la  figure,  tandis  que  fi  est  résenré 
pour  les  accroissements  qui  dev^iennent  infiniment  petits, 
c'est-à-dire,  suivant  le  même  ordre  d'idées,  qui  devien- 
nent, pour  ainsi  dire,  ultra-microscopiques,  à  moins 
que,  comme  le  veulent  certains  auteurs,  les  expressions 
telles  que  dy  ne  soient  de  purs  symboles,  n'ayant  plus 
d'autre  sens  que  d'indiquer  par  leurs  combinaisons  des 
limites  de  rapports.  Dans  le  premiers  cas,  on  ouvre  la 
porte  aux  idées  fausses,  et  même  aux  non-sens;  daus  le 
second,  par  une  timidité  excessive,  on  se  prive  de  la  repré- 
sentation sensible  de  toutes  les  phases  du  calcul. 

On  éviterait  ces  inconvénients  en  réservant  la  carac- 
téristique À  pour  les  difTércncesyi^{itf5  et  constantes  (en 
ce  qui  concerne  du  moins  l'accroissement  de  la  variable 
indépendante),  <et  désignant  par  d  les  accroissements 
infinitnent  petits,  auxquels  rien  n'empêche,  comme  nous 
l'avons  dit, d'attribuer  une  valeur  perceptible quelconcpie, 
lorsqu'on  étudie  leurs  relations.  C'est  ce  qu'avait  fait 
M.  Duhamel,  dans  la  première  édition  de  son  Cours 
d^  Analyse  de  V École  Polytechnique  ( £840*41)7  c*  cette 
voie  nous  semble  la  plus  naturelle  et  la  plus  propre  à 
donner  une  intelligence  complète  de  la  méthode  infinité- 
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siniale.  A  Tavantage  de  donner  des  idées  plus  nettes,  elle 
joîut  celui  d^habituer  dès  le  début  à  Temploi  rigoureux 
d'un  langage  que  tôt  ou  tard  on  sera  forcé  d'adopter, 
pour  peu  que  les  questions  deviennent  compliquées,  et 
l'on  ne  sera  pas  obligé,  pour  rassurer  sa  conscience,  de 
donner,  comme  le  faisait  un  illustre  professeur,  deux 
démonstrations  de  chaque  proposition,  une  courte  et  une 
plus  rigoureuse. 

Une  dernière  critique  que  nous  ferons  a  tous  les  Trai- 
tés d'Analyse,  à  Texception  de  l'excellente  Théorie  des 
Fonctions  de  M.  Cournot,  c'est  de  séparer  d'une  manière 
trop  absolue  le  Calcul  intégral  du  Calcul  différentiel. 
Que  l'on  traite  dans  des  Chapitres  à  part  les  parties  de 
ces  deux  Calculs  qui  exigent  des  développements  spé* 
ri  aux,  rien  de  plus  naturel.  Mais  on  doit  rechercher 
toutes  les  occasions  de  rattacher  Tune  à  l'autre  les  deux 
opérations  inverses  de  la  différentiation  et  de  l'intégra- 
tion, surtout  quand  on  peut  obtenir  ainsi  des  simplifica- 
tions notables  dans  l'exposition  du  Calcul  différentiel.  Il 
vaut  mieux  employer  ouvertement  l'algorithme  du  Calcul 
intégral  que  d'avoir  recours,  comme  on  le  fait  si  sou- 
vent, à  des  intégrations  déguisées.  D'ailleurs  une  telle 
marche  présente  le  très-grave  inconvénient  d^obliger  à 
laisser  inachevée  l'exposition  de  théories,  qui  devraient 
se  placer  naturellement  à  côté  d^  an  très  appartenant  au 
Calcul  différentiel  proprement  dit.  Nous  pourrions  citer 
à  Tappui  des  exemples  pris  dans  les  Traités  français  les 
plus  justement  estimés,  et  dans  TOuvrage  même  dont 
nous  allons  rendre  compte  en  ce  moment. 

Le  Précis  de  M.  Schlômilch  se  compose  de  deux  vo- 
lumes, dont  le  premier,  le  seul  dont  nous  devons  nous 
occuper  aujourd'hui,  contient  à  peu  près  les  matières 
de  l'enseif^nement  de  notre  École  Polytechnique  et  du 
programme  de  la  liccnc<'  es  sciences  mathématiques.  Le 
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second  Tolume,  auquel  nous  consacrerons  un  article 
spécial,  forme  un  excellent  complément  aux  Traités  or- 
dinaires de  Calcul  infinitésimal.  Nous  espérons  cepen- 
dant que  l'Auteur,  dans  sa  troisième  édition,  ajoutera  à 
cette  partie  complémentaire  des  théories  dont  l'absence 
serait  à  regretter,  telles  que  la  théorie  des  équations  aux 
dérivées  partielles,  le  Calcul  des  variations  et  le  Calcul 
aux  différences  finies. 

Le  premier  volume  se  divise  en  deux  Parties,  à  peu 
près  d'^ale  étendue,  consacrées  l'une  au  Calcul  diffé- 
rentiel, l'autre  au  Calcul  intégral. 

Après  une  Introduction,  contenai\t  les  notions  préli- 
minaires sur  la  continuité  des  fonctions,  et  la  détermi- 
nation par  voie  algébrique  des  limites  de  plusieurs  expres- 
sions importantes,  l'Auteur  expose,  dans  le  premier 
Chapitre,  les  définitions  du  Calcul  différentiel  et  la  re- 
cherche des  'difTérenti elles  des  premiers  ordres  des  fonc- 
tions élémentaires.  Nous  remarquerons  que,  dans  ce 
Chapitre,  non  plus  que  dans  le  reste  du  livre,  l'Auteur 
ne  prononce  pas  une  seule  fois  le  mot  d'infiniment  peut. 

Le  Chapitre  II  traite  des  dérivées  et  des  différentielles 
des  ordres  supérieurs,  et  de  leur  calcul  direct  dans  les 
cas  les  plus  simples.  Dérivées  et  différentielles  des  divers 
ordres  des  fonctions  de  plusieurs  variables.  Relations 
entre  les  accroissements  d'une  fonction  et  les  valeurs 
moyennes  de  ses  dérivées. 

Dans  le  Chapitre  III,  l'Auteur  développe  les  applica- 
tions du  Calcul  différentiel  à  la  théorie  des  courbes  et  des 
surfaces. 

Les  deux  Chapitres  suivants  ont  pour  objet  la  déter- 
mination des  valeurs*! imites  des  expressions  qui  se  pré- 
sentent sous  une  forme  indéterminée,  et  la  théorie  des 
maxima  et  minima  des  fonctions  d'une  ou  de  plusieurs 
variables. 
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Les  Chapitres  VI  et  VII  sont  consacrés  à  la  théorie  des 
séries,  aux  conditions  de  convergence  des  séries  simples 
et  doubles,  aux  théorèmes  de  Taylor  et  de  Maclanrin,  et 
à  leur  application  au  développement  des  principales  fono- 
tions.  Plusieurs  passages  de  ces  Chapitres  auraient  pu 
être  simplifiés  et  éclairés,  si  TAuteur  ne  s'était  pas  in- 
terdit le  secours  des  premiers  éléments  du  Calcul  inlégral. 
Le  Chapitre  VIII  contient  les  premières  notions  sur 
les  fonctions  de  variables  complexes,  sur  leur  diflférentia- 
tion  et  leur  développement  en  séries. 

Le  Chapitre  IX,  qui  termine  le  Calcul  différentiel, 
Irai  te  des  applications  des  théories  précédentes  à  la  théo- 
rie des  équations  algébriques,  et  à  la  décomposition  des 
fonctions  rationnelles  en  fractions  simples. 

Dans  le  Chapitre  X,  qui  commence  la  seconde  partie 
du  volume,  sont  exposés  les  préliminaires  du  Calcul 
intégral.  Les  trois  Chapitres  suivants  traitent  de  l'inté- 
gration des  fonctions  simples. 

Le  Chapitre  XIV  contient  les  applications  géométri- 
ques du  Calcul  intégral  :  quadratures  exactes  ou  approxi- 
matives des  aires  planes,  rectifications  des  courbes,  cuba- 
ture  et  complanation  des  surfaces  courbes. 

Le  Chapitre  XV  donne  les  principales  méthodes  élé- 
mentaires pour  le  calcul  des  intégrales  définies  simples. 

Les  intégrales  définies  multiples  font  l'objet  du  Cha- 
pitre suivant,  qui  traite  des  applications  géométriques 
aux  cubatures  dans  les  divers  systèmes  de  coordonnées, 
et  du  changement  de  variables  dans  les  intégrales  doubles 
et  triples.  Ce  dernier  point  aurait  pu  être  exposé  avec 
plus  de  simplicité,  si  l'Auteur  eut  voulu  faire  usage  des 
déterminants. 

Les  trois  derniers  Chapitres  contiennent  un  exposé 
très- abrégé  de  la  théorie  des  équations  différenli elles 
dans  le  cas  d'une  seule  variable  indépendante. 
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Nous  regrettons  que  le  défaut  d^espace  ne  nous  ail  pas 
permis  de  signaler  les  précieuses  remarques  et  les  dé- 
monstrations nouvelles  que  le  savant  Auteur  a  introdaiies 
dans  son  Ouvrage,  qui  se  distingue  par  les  qualités  de  ré^ 
daction  et  par  la  belle  exécution  typographique. 

M.  Schlômilch  publie  en  ce  moment,  cemme  com- 
plément à  son  Traité,  un  excellent  recueil  d'exercices  (*), 
dont  la  première  Partie  a  paru  en  1868,  et  qui  est  appelé 
à  rendre  les  plus  utiles  services  à  renseignement  des 
hautes  mathématiques.  J.  Hovel. 


NOTE  SUR  ilNB  APPLICATION  DE  LA  THÉOR» 
DIS  DÉTERMINANTS. 


1 .  L'objet  de  cette  Note  est  de  démontrer  et  de  géDé- 
raliser,  au  moyen  de  la  théorie  des  déterminants,  celte 
proposition  que  : 

a  Si  neuf  quantités  a,  t,  c,  a\  b\  c',  a",  b"^  c",  réelles 
ou  imaginaires,  satisfont  aux  conditions 

Ifll    -h  ^2    _^^2    __|^        ^^/     _|_^^'    ^cc'    =0, 
a'^  H-  h'^  -+-  c"  =ri ,     aa"  -4-  6^"  H-  c^  =  o, 

elles  satisferont,  de  même^  aux  six  conditions  suivantes 

(a)  .  b^-^b''-hb"'=i,     flr-hrt'c'-4-/iV'=o, 

f  r»  +  </>  H-  c"»r=:  I,     bc  -f-  b'c'  4-  AV'  =  o.  « 


(•)  Vebungsbuch  zum  Studium  der  hàhcrt-n  Analrsis.  Erster  Theil^:  Âaf- 
ffaùen  aus  der  Diffeienlialrechnung.  Leipzig,  Verlag  von  B.  C.  Teobncr; 
1868.  -  I11.80  (36/,  p.).  Prix  :  6  fr.  3o  c. 


(  393  ) 
Les  quantités  a,  i,  c,  a! ^  b\  c\  d\  V^  d'^  pouvant 
être  considérées  comme  les  éléments  du  déterminant 


a 


a 


h       c 
b'     e 


jf 


b" 


jf 


la  proposition  à  démontrer  revient  à  celle-ci  : 

«  Lorsque^  dans  un  déterminant  du  troisième  ordre,  la 
somme  des  carrés  des  éléments  de  chaque  ligne  horizon- 
tale est  égale  a  l'unité,  et  qu'en  outre  la  somme  des  pro- 
duits obtenus  en  multipliant  respectivement  les  éléments 
d'une  ligne  horizontale  par  les  éléments  correspondants 
d'une  autre  ligne  horizontale  est  nulle,  quels  que  soient 
les  rangs  des  deux  lignes  considérées,  les  mêmes  relations 
ont  lieu  entre  les  éléments  des  colonnes,  ou  lignes  ver- 
ticales, de  ce  déterminant.  » 

Enoncée  de  cette  manière,  la  proposition  est  générale, 
dans  ce  sens  qu'elle  s'étend  à  un  déterminant  d'un  ordre 
quelconque. 

Dans  la  démonstration  que  nous  allons  donner,  nous 
prendrons  pour  exemple  un  déterminant  du  troisième 
ordre;  mais  il  sera  facile  de  reconnaître  que  la  même  dé- 
monstration s'applique  à  tout  déterminant  dont  les  lignes 
horizontales  sont  composées  d'éléments  satisfaisant  aux 
deux  conditions  indiquées. 

abc. 

a'     b'     e' 
a"     6"     c" 
Car,  en  nommant  D  la  valeur  de  ce  déterminant,  on  a 


i^  Le  déterminant 


est  égal  à  =ii  1 . 


D'= 


a' 


H-  ^»  -i-  c»       aa!  4-  bb'  -h  ce'      aa"  -^  bb"  -^  ce" 


aa'  -hbb'  -hcc'       a''  4-  b''  -h  c'^      u'a^'-^b^b'^-^c'c" 
aa"'hbb"^cc''     a'a"^b'b"-¥c'c"      a"^  -f-  b**^  4-  c'^ 


(394  ) 
OU,  en  ayant  égard  aux  égalités  (i), 


=  «; 


^  I     o     o 

D«=     o     I     o 
o     o      I 
donc  D  =  ±  I . 

2^  Les  coefficients  des  éléments  du  déterminant  D  sont 
égaux  à  ces  éléments  pris  avec  leurs  signes,  ou  en  signes 
contraires,  suivant  que  D  est  positif  ou  négatif. 

C'est-à-dire  qu'en  désignant  par  a,  (3,  y,  a', . . .,  y'  les 
coefficients  des  éléments  a,  &,  c,  a',  • .  • ,  c^  dans  le  déve- 
loppement du  déterminant  D,  on  a 

«=diii,    6=riti^,     7=±:c,     «'  =  di  «',...,     7'=^±ri 

les  signes  supérieurs  correspondant  à  D= -4- i,  et  les 
signes  inférieurs  à  D  =  —  i . 

En  effet,  multiplions  respectivement  par  a,  b,  c  les 
éléments  des  colonnes  de  D,  il  en  résultera 


a' 


aa' 


aa 


If 


b' 

tf' 

bb' 

ce' 

bb" 

ce'' 

=  Habc  z=z  dt  abc. 


Puis,  ajoutons  aux  éléments  de  la  première  coloune 
de  ce  dernier  déterminant  les  éléments  correspondants 
des  autres  colonnes,  il  viendra 


\      b^       c^ 
I   o     bb'     ce 

!  o   bb''   ce' 


=  db  abc , 


égalité  qui  donne  successivement 

b'      c'    \ 
bc  \  1  =  zh  abc\ 

b"     c"   ' 


b'     c' 

b''    c"  i 


=  :xa 


Mais 


(  395  ) 

b"     c" 


donc  a  =  dr  a* 

On  établira  de  même  les  égalités  p  =  ih  &,  }f  sz  db  c, 
â'=dba^, . ..;  et  il  est  clair  que  les  seconds  membres 
de  ces  égalités  doivent  être  précédés  du  signe  +  ou  du 
signe  —  suivant  que  la  valeur  de  D  est  -*-  1  ou  —  i . 

V  On  a 

in»  4.  «'>-+-  a"^=\y     ab-^-  a'b*'\-a*'b''=  o, 
31 4.  y^  -v-  b'''  =  I ,     ûc  4-  a'c'  -4-  û V  =  o, 
.  c»  -<-  c'»  +  c'^»  =  I,     ^c  +  ^V  +  5V'  =  o. 

Les  trois  premières  de  ces  égalités  s'obtiennent  immé- 
diatement, en  observant  que  la  valeur  db  i  du  détermi- 
nant  D  est   représentée   par  chacune  des  expressions 

aaH-aV4-a''a",  iSH-i'6'-|-i''S",  cy-HcY^-cY'» 
dans  lesquelles  les  coefficients  ct^  a\  a"^, . .   sont  égaux 

aux  éléments  a^  a\  a'',...,  pris  avec  leurs  signes  si 

D  ss=  4-  1 ,  et  en  signes  contraires  quand  D  =  —  i . 

Les  trois  dernières  se  déduisent  de  même  des  relations 

connues 

d6-H.«'€'-*-«"e"=o, 

«7  -4-  «Y  "^  «Y'==  <>> 

*74-^Y^-^Y=o- 

La  proposition  est  ainsi  démontrée. 

hemarque.  —  Les  coefficients  a,  6,  y,  a', ... ,  y"  étant 
égaux  aux  éléments  a,  &,  c,  a\.,,j  c^\  ou  à  ces  éléments 
changés  tous  de  signe,  ou  peut  remplacer^  dans  les  éga- 
lités (i)  et  (a),  a,  i,  c,  o', . . . ,  c^\  par  a,  6,  7,  «',...,  7" 
sans  que  ces  égalités  cessent  d^exister.  Ainsi,  la  somme 
des  carrés  des  coefficients  des  éléments  {Tune  ligne  ho" 


{  396) 
rizontale,  ou  verUcaJe,  du  déterminant  D  est  égale  à 
r  unité. 

2.  Pour  montrer  une  application  de  ce  qui  précède, 
supposons  que  les  droites  OÂ,  OB,  OC  représentent  trois 
demi -diamètres  conjugués  d'un  ellipsoïde  dont  réquation 
en  coordonnées  rectangulaires  est 


a- 


I> 


et  désignons  par  (xi,  Ji,  ^i),  (a:,,  y^^  z»),  (iCj,  Js,  ^i) 
les  coordonnées  des  extrémités  A^  B,  C  de  ces  diamètres. 
Dans  le  déterminant 


{^) 


X, 

J. 

?.' 

a 

b 

c 

Xy 

yr 

z^ 

a 

b 

C 

.r, 


a 


.M 


la  somme  des  carrés  des  éléments  de  chaque  ligne  hori- 
zontale est  égal  à  +  1 ,  et  la  somme  des  produits  obtenus 
en  multipliant  respectivement  les  éléments  d^une  ligne 
horizontale  quelconque  par  les  éléments  d*une  autre  ligne 
horizontale  est  nulle;  donc  les  sommes  des  carrés  des 
éléments  de  chacune  des  lignes  verticales  sont  égales 
I.  De  là  les  égalités 


x]^x\-^x\  =  a\     y\-¥j\'^y\=^b\     z]-\-z\-^  z\=z<^, 

qui  font  voir  que  les  sommes  des  carrés  des  projections 
des  diamètres  conjugués  sur  les  axes  a,  &,  c  sont  respec- 
tivement égales  aux  carrés  de  ces  axes.  Conséquemment, 
la  somme  des  carrés  de  trois  diamètres  conjugués  d'un 
ellipsoïde  est  égale  à  la  somme  des  carrés  des  trois  axes. 


=  zh  abc. 


(397) 
Le  délerminant  (A)  étant  égal  h  +  i,  on  a 

I  X,     7,     z,   ! 

Mais  la  valeur  absolue  de  ce  dernier  déterminant  re* 
présente  le  volume  du  parallélépipède  construit  sur  les 
trois  droites  OA,  OB,  OC  (*)^  donc  le  parallélépipède 
construit  sur  trois  diamètres  conjugués  de  r ellipsoïde 
est  équi\f aient  au  parallélépipède  des  axes. 

Les  éléments  —  ?  ~t  —  de  (A)  ont  pour  coefficients  les 

c     c     c        ^     '  * 

déterminants  partiels 


X, 

y. 

Jk 

Xx 

.Zj 

.r» 

a 

b 

b 

a 

a 

b 

x^ 

r» 

> 

r^ 

x^ 

> 

^3 

^3 

a 

b 

b 

a 

a 

b 

la  somme  des  carrés  de  ces  trois  coefficients  étant  égale 
à  + 1  [Remarque  du  numéro  précédent) ,  on  a 


X, 

r. 

3 

r. 

^M 

^, 

r» 

^i 

X7 

Xz 

■^8 

JTa 

r» 

=  a'b\ 


Or,  les  valeurs  absolues  des  déterminants 


«1    /• 

* 

r^ 

Xi 

Xi       JTj 

•«a     /a 

y^ 

^3 

7 

Xi       J» 

représentent  les  aires  des  projections,  sur  le  plan  XOY, 


(*)  Cela  résulte  de  ce  que  Texpression  du  Tolume  du  tétraèdre  OABC, 
en  fonction  des  coordonnées  des  sommets  G,  A,  B,  C,  est 


H 


r,    «, 


I    '%  r»    «1 


I      X,     r,     «I 


ou    db- 
o 


',    -^i     «I   1 


't    -^ï     ^1 


^.    ^.      «, 


(39») 
des  parallélogrammes  construits  avec  les  droites  OA, 
OB,  OC,  considérées  deux  à  deux  {*)]  par  conséquent, 
la  somme  fies  carrés  des  projeciionSy  sur  le  plan  XOT, 
des  parallélogrammes  construits  at^ec  trois  diamètres 
conjugués  de  V  ellipsoïde  est  égale  au  carré  du  rectangle 
des  axes  gui  appartiennent  à  ce  plan,  La  même  pro- 
position s'appliquani  aux  projections  de  ces  parallélo- 
grammes sur  les  deux  autres  plans  de  coordonnées,  il 
en  faut  conclure  que  : 

La  somme  des  carrés  des  aires  des  trois  parallélo- 
grammes construits  sur  des  diamètres  conjugués  de  VeU 
lipsoïde  est  égale  à  la  somme  des  carrés  des  trois  rec- 
tangles construits  sur  les  axes  de  V ellipsoïde. 

(G.) 


(*)  Soient  A',  B',  C  les  projections  det  points  A,  B,  C  sur  le  plan  XOY. 
L*aire  du  triangle  OA'B'  en  fonction  des  coordonnées  de  ses  sommets 
G,  A',  B%  a  pour  expression 


z:-     I 

2  I 


O 

X, 


O 
^1 


OU    db- 

9 


/t 


La  projection  du  parallélogramme  construit  sur  les  droites  OA,  OB  étant 
le  double  du  triangle  O  A'B'  a  nne  surface  égale  à 


Ji 


Ou  démontrerait  de  même  que  les  aires  des  projections  des  deux  antres 
parallélogrammes  sont  représentées  par 


et    d: 
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THÉORIE  NS INDICBS  DBS  POINTS,  DES  DROITES  ET  DES  PLANS 
PAR  RAPPORT  A  UNE  SURPAGB  DU  SECOND  ORDRE; 

( toit*,  Toir  a*  térit,  t.  IX ,  p.  317  ei  36o ) ; 

Par  m.  J.  NEUBERG, 

Professeur  &  TAthénée  de  Bruges  (Belgique). 


7.  Cherchons  l'expression  analytique  de  IMndice  d'un 
plan. 

La  surface  et  le  plan  ayant  pour  équations 

h4 1 1  =  0,     je  cosa  -4-  jr  COsB  -h  s  COS7  —  ^  =  O, 

û'        b*        c* 

et  les  coordonnées  du  pôle  de  ce  plan  étant  (xi,  jt,  z,), 
on  a 

p=  —  Sf    p' ■=.  Xy  cos  a  -t-  j,  cosp  -+-  2,  COS7  —  ^. 
Mais,  en  identifiant  les  deux  équations  du  plan 

X  cosa  -t- .  . .  =  o     et     — -  H — r—  H *--  i  =:  o. 


a»  h 


i  r' 


on  a 

a' cosa 

±,  = 

S 

par  conséquent,  Tindice  ir  du  plan  a  pour  valeur 

ir  =  —  pp'  =  a*  cos'a  ■+■  ù*  COS'P  H-  r'  cos'7  —  ^'. 

Si  la  surface  et  le  plan  sont  donnés  par  les  équations 
générales  f(x)  =  S  Ars^r^s  =  o,  S;;j  Xi  =  o,  on  a,  en 
désignant  par  (^i,  ^t,  ^s,  i^i)  les  coordonnées  du  pôle  du 
plan, 


(  4oo  ) 
Mais  on  doit  avoir  Z^, .r, ^|X£x,y, (c),  ^  étant  un 
facteur  indéterminé;  par  conséquent 

à  cause  de  /,  (  |3  )  =/,  { p  )  =y,  (^  )  =  o,  a/(|3  )  =/»  (ji  )- 
En  posant  Z^]i^]  =  U,  on  obtient  U  par  réliminalion 
des  u  entre  les  cinq  équations 


y?,  P 
il  vient  ainsi 


Pi  «•»  -4-  /?3  «'b  -+-  /?4  ''<  =  U  ; 


U=:- 


(«;) 


>H 


Par  conséquent 

(9)  .1      ("î)^"" 


ir  = 


est 


Cette  formule  convient  aussi  aux  axes  obliques  et  aux 
coordonnées  tétraédriques,  si  Ton  remplace  la  somme 
^»  4-  p|  -1-  ^)  J,  par  une  certaine  fonction  de  p,,  /?!,  ;?»,  fi*? 
et  des  angles  des  axes  obliques  ou  des  angles  du  tétraèdre 

de  référence.  On  peut  remarquer  que  (H     |  =o 

Téquation  tangentielle  de/l 

L'indice  d'un  plan  s'exprime  encore  très-élégammeoi 
en  fonction  des  coordonnées  de  trois  quelconques  de  ses 
points  X,  Y,  Z.  En  effet,  désignons  par  /^,,  p„  ps,  p^  les 
mineurs  du  système 

Xi        .T,        .T,        X4 

(P)    ri   r»   ^3   r4 

Zt  Zi  Zy  Zf 

Téquation  du  plan  sera  2  fj  p^  ^  7 1 2  Ufi  (>^)  =  o,  f  re- 


(4o.  ) 

présentant  les  coordonnées  courantes.  Par  suite, 

_____  ^(^iPi  Xl^ip, 

Mais  on  a  Zj3i;7i  =  ^f(^)y  et  les  coordonnées  u  résultent 
des  quatre  équations 

A 

Par  conséquent, 

P\      Aiî     A|3      Ai«    I 

I        Pi     A«     Aj^      A'n 

^H      p^     Asi     A.,3     A34 
j  pi     A4,     A43     A44 

et,  comme  les  p  sont  les  mineurs  du  système  (P),  on  peut 
obtenir  le  déterminant  à  droite  en  faisant  le  produit  du 
système  (P)  par  le  système 

Aji  Aja  Aj3  -A24 
Aji  Asa  A3J  A34 
A41     A4J     A4J     A44 

On  en  conclut  (*) 

M^)  Â{^)  M'^) 
Mx)  Âij)  Air) 
M^)  M^)  M^)  I 

On  voit  donc  que  1^1,  i^s,  i^s^  u^  sont  égaux  aux  mineurs 
du  système 

Ma:)    /,(.r)     /.{jc)    /,(.t) 

(P')    /W  Mr)  Â{r)  Mx) 


8XH 


fM  A{^)  /sW   /M 


(*)  Od  peut  arriver  à  la  même  valeur  en  remarquant  que  la  relation 
entre  le  point  V  et  le  plan  XV2  peut  s'exprimer  par  les  équations 
^^x  /"t  W  =  o»  Sp,/,  W  =  o,  2i',yj(«)  =  o,  d'où  l'on  peut  tirer  f  „  p„  i^„  i\. 
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(  4oa  ) 
divisés  par  8  A  H.  La  quantité  Zi^i;;|  peut  doue  se  déduire 
du  produit  de  deux  systèmes  d'éléments  (P)  et  (P'),  ce 
qui  donne  enfin 

F(j:x)     ¥(xy)     Yixz) 


(lO)         TT  =  —    - 


Hf/^î+Z^Î-hA^n 


^iX'^)     Firr)     F(jî) 
¥{zx)     F(zr)     F(z3) 


Observons  que  p]  -hpl-h  pl  =  i  XYZ  ,  et  qu'en  sup- 
posant les  trois  points  X,  Y,  Z  conjugués,  ou 

F(xr)  =  F{yz)  z=  F{zx)  =  o, 

ou  retrouve  la  formule  (8). 

Si  Ton  avait  remplacé  directement,  dans  la  valeur  (9), 
Pi^  pt^Pi  6t  p^  par  les  mineurs  du  système  P,  on  aurait 
trouvé 

(„;)=-..„,.,.=-(b.:;j:). 

d'où  l'on  pourrait  également  déduire  la  formule  (10). 

8.  Les  faisceaux  de  droites  et  de  trièdres  en  involution 
jouissent  de  propriétés  analogues  à  celles  des  deux  invo- 
lutions  rectiligue  vl  plane. 

Reprenons  les  figures  et  les  notations  du  n**  6.  Les 
points  M,  et  IVls  se  déplaçant  sur  la  polaire  de  Mi,  les 
droites  M,  M,  «t  M,  Mj  forment  les  rayons  conjugués 
d'un  faisceau  en  involution  autour  de  M,.  Or  l'on  a 

f*iï=—  :=7î       Pis— —  =zrî' 

M.  M,  M.M, 

d'où 


M,  M,  .M,  M, 


{  4o3  ) 

011  ti'ouve  cette  première  formule 


(•') 


f*nf^u  


sin»(M,M,M3)  A'B» 

On  a  ensuite 


£/    M,  m/  m,  m/     \ 

P«  \M,M8.M,M4"*"M3M,.M3M4y 


La  dernière  parenthèse,  d'après  un  théorème  connu  (^), 

est  égale   à    i  — .,  ,.'  ,1  ^r >    et,    comme    le   produit 

M|  Mj .  M4  M3  *^ 

M4  Ms .  M4  M3  est  constant,  on  a  aussi 

(n)  h^ — =const. 

Les  relations  (i  1)  et  (i  i')  peuvent  être  considérées  comme 
constituant  les  formules  fondamentales  des  indices  des 
rayons  conjugués  des  faisceaux  en  involution. 

La  droite  M1M4  et  la  parallèle  menée  par  Mi  à  M^Ms 
sont  deux  rayons  conjugués  du  faisceau  ;  Tindice  de  la 

première  droite  est  — >  et  celui  de  l'autre  —  —  •  Par  suite, 

p''  oc- 

en  vertu  de  l'égalité  (11'), 

1 =  p' , 

et,  a  cause  de  —  =  —  i ?  Mts  =  —  S  » 

f*i                       ^4  a* 
1 =  B»-»-a» , 


(*)  Théorème  de  Stewart.  Voir  Nouvelles  Annales  de  Mathématiques ^ 
année  iSap,  p.  184  et  208. 

?.6. 


(  4o4  ) 

OU 

(12)  a'4-  B'  =  A'-f-  B'==:  —  -+-  — -i-  — . 

fAia  f*l3  f*23 

Soient  Xj,,  X23,  X3,  les  caractéristiques  des  droites; 

comme  u...  = — -  ?  on  a  encore 

^  A'B' 


(12') 


1       _i^ /_!_     JL     -i_\ 


Les  égalités  (12)  et  (12')  résolvent  la  question  919,  n°*  1 
et  2,  appliquée  aux  coniques  (*). 

Transportons  le  résultat   (12)  aux  surfaces.  Comme 

aurons 


•i  noQ<> 


/      ox  ...      B'  I  I  I 

(-3)  — î—=^r'^r'^r' 

i&  ^^13  «M  «31 

9.  En  supposant  les  points  Mi,  Ms,  Ms  mobiles  dans 
le  plan  polaire  de  M4,  et  constamment  conjugués  avec  la 
surface,  on  obtient  un  faisceau  de  trièdres  (ou  de  triples 
droites)  en  involution  jouissant  de  propriétés  analogues 


(*  )  En  ge  servant  à  peu  près  des  mêmes  principes  que  nous,  H.  de 
Joncquières  a  résolu  (t.  XX,  p.  35)  la  question  534,  qui  constitue  une 
nouvelle  analogie  entre  les  deux  involutions  rectiligne  et  plane.  De  même 
que,  dans  Vinvolution  rectiligne,  le  point  central  est  un  centre  radical  comr 
mun  de  tous  les  cercles  passant  par  deux  points  conjugués,  de  mène  dau 
Vinvolution  plane  le  point  central  est  un  centre  radical  commun  de  tous  les 
cercles  passant  par  trois  points  conjugués. 

Dans  réquation  r h  t — h  -r—  =  o,  on  peut  reconnaître  TéquatioD  eo 

^11       *%t       *«i 
coordonnées  trilinéaires  du  cercle  circonscrit  au  triangle  M,  M,  M,.  Car, 

si  (Af,  A,,  A,)  senties  hauteurs  de  ce  triangle,  (a,,  a^,  a^  les longneon des 

cdtés  et  (^f,  ^,,  ^,)  les  distances  de  O  à  ces  côtés,  on  a 

x„  =  —  d,  ft,  = » 


''. 


Ole. 


{.  4o5  ) 
à  celles  des  trois  involutions  précédemment  considérées. 
En  effet 

T    _         ^^ï'  T    _         ^^^*  I   _         hh 

**i  2  *  <' 2  ^         *<3 


M«M.  M.  M,  M4M, 

d'où 

,   ,   ,  __r__JJiy' 

I41  .  I42  •  i«3 *-4  2  J  î  * 


M4M,     .M4M,    .M4M3 


Mais  V  =  ^M*i\Ir.M4M,.IVI*Ms.sin(angle  solide  M4), 

M' 

36  V 


I1I3I3I4  1  LS     t  /• 

vv^—  =  —  a"o'c';  par  conséquent 


zir  const. 


sin^( angle  solide  M4  )       a^  b^c^ 

Désignons  de  nouveau  par  M^  et  M?  les  points  cen- 
traux de  Ml  Ms  et  M,  M4,  et  par  D^,  le  diamètre  parallèle 
à  M^M,.  Les  droites  M4M,  et  M4Me,  M^Ms  et  la  pa- 
rallèle à  MsMe  par  M4,  font  partie  d'un  faisceau  de 
droites  en  involution;  donc,  d'après  Fégalité  (n'))  qui 
esi  également  applicable  aux  indices  I, 


Ï43  M*  I4»  I4 

De  même,  les  droites  M4MJ  etM4Mi,  M4M6  et  la  pa- 
rallèle à  Mi  Mt  par  M4  appartiennent  à  un  faisceau  en 
involution  et  donnent,  par  conséquent, 

î     .     '   ^  1        Df». 

*4l  I42  Ï46  *4 

En  ajoutant  ces  égalités,  on  a 

r -^  r  "^  r  =  r  ""  7  (^'- "^  ^^)' 

■I41  *4a  M3  I45  I4 

comme  D36  et  D12  sont  deux  diamètres  conjugués  de  la 
section  centrale  parallèle  au  plan  M]  Mj  M3  et  qi)e   la 


(  4o6) 
somme  de  leurs  carrés  est  constante,  on  retrouve  la  se- 
conde propriété  générale  des  involutions. 

Si  Ton  remplace  dans  Tégalîté  précédente  --  par  D',, 

-par  — I—--,  et  ensuite -^^-- — î^par— (r — Hr-H-z— )^  S 
il  vient 

ce  qui  démontre  la  question  919,  n^  1 . 


Ir, 

ia34 


10.  Soient  D  et  D'  deux  droites  polaires  réciproques 
par  rapport  à  une  surface  du  second  ordre  f^  Me  et  M7 
leurs  points  centraux ,  Mi  et  Mt  deux  points  conjugués 
quelconques  de  D,  Mg  et  M4  deux  points  conjugués  quel- 
conques de  D'.  Les  plans  DM»  et  DIVI4  forment  une  invo- 
lution  autour  de  D,  de  même  que  D'Mi  et  D'Mt  autour 
de  D'.  Le  tétraèdre  Mj  M|  Ms  M*  est  conjugué  par  rapport 
k  f.  Soient  (Ti,  Tj,  T»,  T4)  les  aires  de  ses  faces  et 
(tti,  TTi,  7^8  9  ^4)  leurs  indices;  nous  aurons 

"s  —  —  "   ■'  ^      t,r.t    > 


d'où 


iTjir,  =  ««*<«•  XI,  I. 


4T; 

I.l>I>l4 


16TÎTÎ 


Mais  V  —  i  ^xf  ïiîîiî^iïîî^^      Lîîîîlî  —  _a*iV-    nar 
raai8V_,x         ^^         ,     3g y.    —      «oc,   par 

suite 


5in»(T3,T0 


=  —  a^ô'c'  X  II)  =  const. 


(*)  En  Torta  de  la  relation  (i3). 


(  4o7  ) 
De  là  on  conclut  une  valeur  de  Ijt  qui  s'accorde  avec  celle 
de  îp^  donnée  ci-dessus,  lorsqu*on  suppose  les  plans  P  et  Q 

conjugués  ou  (  H      J  =  o. 
On  a  aussi 

Soient  Ng,  N4,  N7  les  projections  orthogonales  Mg,  M4, 
M7  sur  un  plan  perpendiculaire  à  MiMs  en  un  point 
r|uelconque  G;  on  peut  écrire 

2T4  =  M.  M,X  GN3,     2X3  =  M,  M,X  GNo 

_  Ma  M4  X  M3  M,  _       N3N4  .N3N7 

'-  Bl,  ~DÎ,sin'(D,D')' 

__      N,N3.IV4N7 
*       D=,sin»(D,D')' 

2D34  étant  la  longueur  du  diamètre  parallèle  à  MgMi. 
La  somme 1 peut  donc  prendre  la  forme 

W3         7C^ 
D;,sin»(D,D^)  f        GNJ  Gn!         \ 

ou,  en  vertu  du  théorème  de  Stewarf^  la  forme 

D;,sinMD,D^)f  gn'         \ 

fl'^^'c'Xl.a     \        N,N3X1N,N,/' 

et,  comme  le  produit  N7N8  X  N7  N4  reste  constant  lors- 
que les  points  Mj  et  M«  se  déplacent  sur  D^,  on  a 

(14)  1 =  const. 

Les  faisceauic  de  plans  en  involution  jouissent  donc  des 
propriétés  analogues  à  celles  des  autres  involutiçns. 


(  4o8) 

La  relation  exprimée  par  (i4)  va  nous  condaire  aa 
ihéorème  919,  n^  2.  Mais,  avant  d'exposer  la  démonstra- 
tion, nous  ferons  observer  que  l'indice  d'un  plan  peat 
encore  s'exprimer  par  moins  l'indice  de  son  point  cen- 
tral, multiplié  par  le  carré  de  la  distance  du  centre  de  la 
surface  au  plan  tangent  parallèle^  car  M^  étant  le  point 
central  du  pian  M,  M,  M»,  et  a  Tangle  de  ce  plan  avec  la 
droite  OM^Mg.  on  a 

7^4  =  —  M4  M» X  OMs sm'a,     I»  =  ,         ; 

d*où 

,r4=:— IsXDÎ,sin=»a. 

Si  le  plan  passe  par  le  centre  de  la  surface,  dontrindiœ 
vaut  —  1,  son  indice  est  égal  au  carré  de  la  distance  du 
centre  au  plan  tangent  parallèle. 

Soient  maintenant  2  A,  2B,  2C  les  longueurs  des  dia- 
mètres de  la  surface  suivant  les  trois  directions  M]Mt, 
IVfsMi,  MeM?;  ces  diamètres  forment  un  système  de 
diamètres  conjugués.  Menons  par  D  et  par  D'  des  plans 
parallèles  au  plan  AB  \  soient  r^  et  t:^  leurs  indices.  Dé- 
signons aussi  par  tt,  et  tt^  les  indices  des  plans  MsMiM«, 
Ml  M,  M7,  et  par  (A,  BC)  Tinclinaison  de  la  droite  A  sur 
le  plan  des  droites  B,  C.  En  vertu  de  la  relation  (i4j,  on 
peut  écrire; 

I         1  I  I         I         I         I         I 

i^\         Ifi         îf«'         î^e         '«■3         ^^4         *S         W: 

Mais 

ir^.-:  —  I,  X  C^ sin^(C, AB),     »r«=i:  —  I, X  C*  sin^(C,  AB), 
îT.  =rB'sin»(B,  AC),  ;r,=:A»5În»(A,BC), 

I        1 
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par  conséquent 

I        I         I         I       x^  I 

—  H -\ 1 =>  • 

ir,       «2       ffs       wi      -^«i^  A'sin*(A,  BC) 

Le  second  membre  de  cette  égalité  est  égal  à  la  somme 
des  carrés  des  inverses  des  demi-axes;  donc,  etc. 

La  quantité  ^  —  est  susceptible  d^une  transformation 

doDt  nous  déduirons  une  proposition  intéressante  qui, 
croyons-nous,  n'a  pas  encore  été  remarquée.  Soient  en 
effet  d|,  ^s,  ^8,  ^4  les  distances  du  centre  aux  faces  du 
tétraèdre  conjugué;  nous  aurons 

En  désignant  par  M'^,  M',,. . .  les  angles  solides  po- 
laires des  trièdres  M^  M,,. . .  du  tétraèdre,  un  théorème 
connu  donne 

V»=jT,T,T4siDM',; 

d*où 

9V*       _  sinM^  _  sinM;  _ 
sTtTiTjT*""     ï,     —     T, 

Remplaçons  dans  Tégalité  ci-dessus  Tj,  Tt,.  •  •  par  les 
quantités  proportionnelles  sinM'^  sinM',,. . .,  et  il  vient 

2T,T,T3T4 


27V»^,^,(Î3^4 


2  ^2  ^8  ^4  sinM'f . 


Or  Y  ât  ^8  ik  sinM',  est  le  volume  du  tétraèdre  qui  a  pour 
arêtes  S^j  ^s»  ^«9  •  •  •  ;  donc  -  2  d,  ds  d^  sinM'^  est  le  volume 
du  tétraèdre  qui  a  pour  sommets  les  projections  du  centre 
de  la  surface  sur  les  faces  du  tétraèdre.  Soit  V  ce  volume  ; 


(  4io  ) 

nous  pouvons  écrire 

Si  maintenant  ^.  —  =  o^  on  doit  avoir  ¥'=05  on 

en  conclut  que  :  Dans  tout  hyperboloïde  dans  lequel 

\^  — =  0,  les  projections  du  centre  de  la  surf a^e  sur 

les  faces  d^un  tétraèdre  conjugué  quelconque  sont  dam 
un  niême  plan.  Cette  proposition  peut  être  considérée 
comme  l'analogue  de  la  suivante  :  Dans  toute  kjperbole 
équilatère,  la  circonférence  circonscrite  à  un  âiangle 
conjugué  passe  par  le  centre. 

[La  suite  prochainemenL  ) 

NOTE  SUR  LES  SURFACES  DU  QUATRIÈME  ORDRE; 

Par  m.  U.  DURRANDE, 
Professeur  à  la  Faculté  des  Sciences  de  Rennes. 


Depuis  quelques  années  Tétude  des  surfaces  de  degré 
supérieur  au  second  a  pris  une  extension  considérable; 
il  suffit,  pour  s'en  convaincre,  de  lire  le  remarquable 
Rapport  de  M.  Bertrand  sur  les  progrès  des  Sciences  ma- 
thématiques, dont  un  extrait  a  été  publié  dans  les  Nou- 
vclles  annales,  1868.  Ce  Rapport  signale  les  beaux  tra- 
vaux de  Cayley  sur  la  surface  des  ondes,  de  Kummer  sur 
une  classification  des  surfaces  du  quatrième  ordre,  de 
MM.  Moutard  et  Darboux  sur  quelques  surfaces  de  cet 
ordre,  jouissant  de  propriétés  très-intéressantes,  et  en6n 
les  études  de  M.  de  la  Gournerie  et  de  M.  Chasies  sur 
la  développable  circonscrite  à  deux  surfaces  du  second 


(4") 

ordre  et  sur  la  quadrispinale.  (Voir  les  Nouvelles  Ait' 
noies*  ) 

Je  me  propose»  dans  cette  Note,  d^étudier  les  surfaces 
du  quatrième  ordre  d'une  manière  générale,  en  les  con* 
sidérant  comme  lieux  des  intersections  successives  des 
surfaces  correspondantes  de  deux  faisceaux  de  surfaces  du 
second  degré  liées  par  une  relation  homographique.  C'est 
de  cette  manière  que  M.  Chasles  a  considéré  la  généra- 
tion des  courbes  du  quatrième  et  du  troisième  ordre  dans 
un  travail  qui  fait  partie  du  tome  XXXVII  des  Comptes 
rendus  des  séances  de  V  Académie  des  Sciences,  On  voit 
ainsi  avec  une  grande  facilité  comment  les  diverses  par- 
ticularités que  présentent  les  surfaces  du  quatrième  ordre 
se  rattachent  à  des  particularités  analogues  des  surfaces 
génératrices.  Je  fais  un  grand  usage  des  notations  abré* 
gées  qui  indiquent  si  simplement  les  propriétés  des  sur- 
faces dont  elles  servent  à  former  les  équations.  Le  mode 
de  génération  des  surfaces  du  quatrième  ordre  donne, 
comme  cas  particulier,  celle  des  surfaces  du  troisième 
ordre. 

Je  donne  un  peu  plus  de  développement  au  cas  remar- 
quable où  les  deux  faisceaux  de  surfaces  du  second  ordre 
sont  composés  de  surfaces  homothétiques,  et  en  particu- 
lier à  celui  où  l'on  a  deux  faisceaux  de  sphères.  On  re- 
trouve alors  les  belles  propriétés  des  surfaces  anallagma- 
tiques  éiudiées  par  MM.  Moutard  et  Darboux,  surfaces 
dont  le  tore  et  la  cyclide  sont  des  cas  particuliers. 

Je  rattache  aussi  la  surface  des  ondes  à  ce  mode  de 
génération. 

I.  —  Définition  des  surfaces  du  quatrième  ordre. 

(Comme  le  mot  de  surfaces  du  second  ordre  va  reve- 
nir à  chaque  instant,  je  me  servirai,  pour  désigner  ces 


f 


(4ia) 

surfaces,  d'uu  nom  qui  leur  a  été  donné  par  Cayley,  je 
crois,  celui  de  quadriques.  Il  n^est  pas  encore  aussi  cou- 
ramment employé  que  celai  de  coniques ^  donné  aux 
courbes  du  second  ordre;  mais,  puisqu'il  est  créé^  je  ne 
vois  pas  pourquoi  on  ne  s^en  servirait  pas  pour  abréger 
le  discours.) 

Soient 

S  =  o,    S,  =  o 

les  équations  de  deux  quadriques  ;  Téquatioii 

(l)  S  — >S,=:0, 

dans  laquelle  X  est  un  paramètre  variable,  représente  uti 
faisceau  de  quadriques  passant  toutes  par  les  points  com- 
muns aux  deux  surfaces  S,  Si. 
De  même 

(2)  2  —  p2i  =  o 

est  l'équation  d^un  second  faisceau  de  quadriques  pas- 
sant par  les  points  communs  aux  surfaces  S,  Si. 

Ceci  posé,  si  Ton  suppose  les  deux  paramètres  X,  (jiliés 
par  la  relation  de  Thomographie 

(3)  AXfA  -4-  BX  -h'Cp  4-  D  =  o, 

à  chaque  surface  du  premier  faisceau  en  correspond  une, 
et  une  seule,  du  second. 

Si  l'on  élimine  X,  fx  entre  les  équations  (i),  (2),  (3), 
l'équation  résultante 

(4)  AS2  -f-  BSI,  -f-  es,  2  4-  DS,2,  =  o 


;  représente  une  surface  du  quatrième  ordre  passant  parles 

I  courbes   (S,  Si),  (S,  Hi)  communes  aux  quadriques  des 

j  deux  faisceaux,  courbes  que  nous  appellerons  les  bases 

\  des  faisceaux. 

On  a  donc  ainsi  l'énoncé  suivant  : 


(  4i3  ) 
Théorème  I.  —  Si  Von  a  deux  faisceaux  homogra" 
phiques  de  quadriques,  le  lieu  des  points  d"* intersection 
des  quadriques  correspondantes  sera  une  surface  du  qua- 
trième ordre  passant  par  les  bases  des  deux  faisceaux. 

2.  La  relation  entre  les  paramètres  X,  |x  peut  se  sim- 
pliGer  ;  il  y  a  surtout  deux  formes  à  remarquer.  Cela  dé- 
pend au  surplus  de  la  manière  d^établir  la  correspon- 
dance entre  les  deux  faisceaux.  Quand  on  connaît  trois 
couples  de  surfaces  correspondantes,  les  constantes  de  la 
relation  (3)  sont  connues.  Supposons,  par  exemple,  que 
les  surfaces  Set  £  se  correspondent,  ainsi  que  Si,  Si  : 
cela  exige  que  1  et  /x  soient  nuls  ou  infinis  à  la  fois,  et 
par  conséquent  que  les  coefficients  Â  et  C  soient  nuls^  la 
relation  (3)  simplifiée  prend  la  forme 

>  -{-  ^-p  =  o. 

Si,  au  contraire,  ce  sont  les  surfaces  S,  Zi,  et  S,  Si 
qui  se  correspondent,  alors  à  la  valeur  infinie  de  ^i  doit 
correspondre  la  valeur  nulle  de  1  ;  on  a 

>|A  -f-  ^  =r  G. 

De  là  les  deux  formes  suivantes  de  Téquation  du  qua- 
trième ordre 

(5)  Sl.-f-X'SS,  =  0, 

(6)  S2  -h  Â-2,S.  =  o. 

3.  L'une  ou  T autre  de  ces  formes  met  en  évidence 
Texistence  d'un  double  mode  de  génération  de  la  surface 
du  quatrième  ordre. 

Prenons  la  forme  (5),  par  exemple  :  on  peut  consi- 
dérer la  surface  qu'elle  représente  comme  le  lieu  des 
courbes 


i  S->S.  =  o, 

f   2 — ait  =  0 


(4<4) 

avec 

X  -h  Aj*  =  o, 

ou  bien  comme  le  lieu  des  courbes 
(8)  iS-Vl  =  o, 

avec 

Va'  4-  A  =0. 

On  peut  reconnaître  aisément  que  deux  courbes  gau- 
ches du  même  système  n'ont  pas  en  général  de  points 
communs.  Soient,  en  eiTet,  deux  courbes  du  sys- 
tème (7) 

(  S  —  >  S,  =  o,      (  S  —  X,  S,  1=  o, 

(  2  —  n^i  =  0,     I  2  —  fi,  2,  =  o. 

Pour  toute  solution  commune  à  ces  quatre  équations,  on 

doit  avoir 

(X.-À)S,  =0 

ou 

(^,  —  ^)  2,  =  o. 

Or,  à  moins  que  le  point  commun  ne  soit  sur  les  sur- 
faces Si,  Zi,  on  doit  avoir  X^  =  ).  ou  /iai  =  /Lt,  ce  qni  est 
la  même  chose,  car  la  première  condition  entraîne  la  se- 
conde. (Voir  la  Note  I.  ) 

Toute  courbe  du  premier  système  coupe  les  courbes 
du  second,  ce  quon  vérifiera  très -facilement. 

4.  Les  équations  du  quatrième  degré  que  nous  avons 
obtenues  sont-elles  générales?  Peut-on  les  identifier  aver 
celle  d'une  surface  quelconque  du  même  ordre?  D'après 
le  nombre  des  constantes  contenues  dans  les  diverses 
fonctions  S  et  £,  il  semble  qu'on  peut  répondre  aflSnna- 
tivement-,  il  faut,  en  eflet.  trente-quatre  conditions  sim- 
ples pour  déterminer  une  surface  du  quatrième  ordre: 


(4i5  ) 
or  les  quatre  fonctions  du  second  degré  renferment  cha- 
cune neuf  arbitraires;  il  y  a  en  outre  des  coefficients  de 
liaison  :  l'identification  parait  possible.  Mais  il  est  diffi- 
cile de  savoir  si  toutes  les  constantes  sont  indépendantes. 

Dans  le  travail  relatif  aux  courbes  du  quatrième  ordre, 
>I.  Chasles  a  démonlré  qne  toute  courbe  du  quatrième 
degré  pouvait  être  engendrée  par  les  intersections  de 
deax  faisceaux  homographiques  de  coniques  -,  mais  il  n'est 
pas  facile  d'appliquer  une  démonstration  de  ce  genre  à  la 
génération  des  surfaces  de  même  ordre. 

Il  y  a  aussi  une  lacune  regrettable  dans  la  théorie  des 
surfaces  du  quatrième  ordre.  M.  Chasles,  remarquant  la 
relation  très-simple  qui  lie  un  point  variable  d'une  co- 
nique à  quatre  points  fixes  de  cette  même  courbe  {*)j  en 
a  conclu  sans  peine  que  :  Si  Von  joint  le  point  dUnter-^ 
section  de  deux  coniques  correspondantes  des  fais- 
ceaux ayant  pour  bases  deux  systèmes  de  quatre  points 
(a,  6,  ^ï  ^)i  (^'î  ^'î  c\  ^')  à  ces  deux  systèmes  de 
points^  les  deux  faisceaux  de  quatre  droites  ainsi  for- 
més ont  entre  leurs  rapports  anharmoniques  une  rela- 
tion linéaire  par  rapporta  chacun  d^eux\ 

El  réciproquement,  le  lieu  des  points  jouissant  de  cette 
propriété  est  une  courbe  du  quatrième  ordre  qui  passe 
par  les  huit  points  a,  i,  c,  d^  a',  b\  c',  d'. 

Or  il  est  évident  qu'à  cette  propriété  des  coniques  doit 
correspondre  une  relation  entre  les  droites  joignant  un 
point  quelconque  d'une  surface  du  second  degré  aux  huit 
points  fixes  situés  sur  une  courbe  gauche  du  quatrième 
ordre  et  servant  de  bases  aux  faisceaux  de  quadriques 
que  nous  considérons.  Cette  relation  doit  être  sans  doute 
assez  compliquée.  Il  me  parait  donc  assez  difficile  de 

(*)  Si  Ton  joint  un  point  quelconque  d'une  conique  à  quatre  pointa 
fixes  pris  sur  cette  conique,  le  rapport  anbarmonique  du  faisceau  est 
constant. 


(4«6) 

sobstitner  à  la  définition  des  surfaces  du  quatrième  ordre 
une  propriété  géométrique  convenant  à  tous  ses  points. 

Cependant,  en  remarquant  que  le  résultat  de  la  sub- 
stitution des  coordonnées  d^un  point  quelconque  dans  le 
premier  membre  de  l'équation  d*une  quadriquc  repré- 
sente le  rapport  des  distances  du  point  et  du  centre  de  la 
surface  (dans  le  cas  des  surfaces  à  centre)  au  plan  polaire 
du  point,  on  peut  écrire  l'équation  générale  des  surfaces 
du  quatrième  degré,  trouvée  précédemment,  sous  la  forme 

les  d  et  d  désignant  les  distances  d'un  point  de  la  sur- 
face aux  plans  polaires  relatifs  aux  quadriques  S,  £,  et 
les  mêmes  lettres,  affectées  de  l'indice  zéro,  se  rapportant 
aux  distances  des  centres  aux  mêmes  plans  ('*'). 

5.  Il  y  a  encore  une  propriété  géométrique  des  courbes 
d'intersection  des  quadriques  correspondantes  des  deux 
faisceaux,  qui  me  parait  digne  d'être  remarquée.  On  sait 
que  tous  les  plans  polaires  d'un  point  (x,  j^,  z)  par  rap- 
port aux  quadriques  du  faisceau  (S,  Si)  passent  par  une 
même  droite  D;  de  même,  tous  les  plans  polaires  du 
même  point  par  rapport  aux  quadriques  du  faisceau 
(S,  Si)  passent  par  une  même  droite  A;  d'où  il  suit  que 
la  tangente  au  point  (Xjjj  z)  à  la  courbe  d'intersection 
des  deux  quadriques  correspondantes  passant  par  ce  point 
est  l'intersection  des  deux  plans  menés  par  ce  point  et  par 


(*)  Ce  travail  était  complètement  terminé,  lorsqu*en  parcourant  les 
Comptes  rendus  des  séances  de  V Académie  des  Sciences,  j*ai  trouTé  dans  le 
tome  XLV,  page  10G6,  une  nouTelle  Note  de  M.  Ghasles,  relative  à  la  gé- 
nération des  courbes  et  surfaces  de  degré  m.  Le  double  mode  de  généra- 
tion de  la  surface  du  quatrième  ordre,  dont  il  est  question  au  n^*  3  de  ce 
paragraphe,  n'est  qu^un  cas  particulier  du  théorème  énoncé  par  Hllostre 
géomètre  {Locn  cit.). 


(4.7  ) 
les  droites  Det  û.  Cest  d'ailleurs  ce  qui  résulte  immé- 
diatement des  équations  des  deux  faisceaux. 

Je  vais  maintenant  examiner  les  principales  modifica- 
tions que  subit  l'équation  générale  des  surfaces  du  qua- 
trième ordre  lorsque  les  quadriques  des  deux  faisceaux 
prennent  elles-mêmes  quelque  propriété  particulière. 
Nous  rencontrerons  ainsi  fréquemment  des  surfaces  du 
troisième  ordre  comme  cas  particuliers. 

[La  suite  prochainement,) 


SOLUTIONS  DES  QUESTIONS  PROPOSÉES 
DANS  LES  NOUVELLES  ANNALES. 


Question  853 

{ Tolr  a*  «érle,  t.  VII,  p.  i38  )  ;  .     J . 

Par  m.   E.   PELLET. 
Troui^er  la  somme  des  séries  siwantes  : 

^   ^  ^  I  .2.3.  .  ./l' 

dans  laquelle  (^(n)  est  un  polynôme  du  degré  p  5 
ou  Von  a 

/(«)=:  (/H-«)(/H-a-l-l).  .  .(/I  -Ha  -h/?) 

et  oà  cp(/i)  est  un  polynôme  au  plus  du  degré  [p  —  i). 

(Darboux.) 

Les  deux  séries  (i)  et  (2)  sont  convergentes. 

En  effet,  dans  la  première,  le  rapport  d'un  terme  au 

Ann.  de  Mathénul.,  2*  série,  t.  IX.  (Septembre  i8'70.)         2^ 


(  4i8  ) 
prëcédem,  --- — r—r—^'^  est  nul  pour   n  =  oo  .  Dans  la 

^  (/t-M)tp(/2)  ^ 

seconde,  ce  rapport  est  -^ — -^ • 

Soit 

<p  (/?)  =  Ao  /i»*  -h  A,  n^-'  -f- 

Le  rapport  précédent  devient 

A. /i/"»-'''-»-' -4-     A^{p  -l-i)(/i  -f-  -j  4-A,  -h  AofA    nP-^'<'-\-.., 

■  I  ■  I  ■--  I  ■■!  <.~»—       ^.  • 

Ao/f'^»*-»--f-  I  A,(/H-i)(/H-i4-^j-+- A,     /t/'-^î'-r . . . 


La  quantité 


(^o-HOU-f-^W^  -Hfi-l/^H-OU 


/»\       A, 


ou 


étant  négative,  puisque  /x  est  au  plus  égal  à  p  —  i,  la 
série  (a)  est  convergente.  On  voit,  en  outre,  que  la  con- 
vergence de  ces  séries  est  indépendante  du  signe  des 
termes,  qu'on  peut  grouper  dès  lors  d'une  inanière  quel- 
conque. 

Limite  de  la  première  série.  On  a 

«  /i    =»  o    -h ii-i  H-  — A»»  o    -+-... 

w(;»— l)(/l  —  2)... [/!  —  (;? —l)] 
1 . 7.  3 . .  ./? 

Aî*ç(o)  étant  la  différence  du  /i**'"*  ordre  de  la  premièrf 
des  quantités 


.     (4i9) 
Par  conséquent, 

^^1.2.3.../?  I  I  1.2  1.2.3 

1  .2.3.  .  .pj 

e  étant  la  base  des  logarithmes  népériens.  Cette  formule 

suppose  que  ^ est  égal  à  i  pour  w  =  o. 

Limite  de  la  deuxième  série.  On  a 

(ff +  g)(/i  -f-g  -f-  1)  A'<p(—  II)  -f- .  . . 

T^  HO' 

(/i-f-fl)(/i-f-a-f-i). .  .(/i  H-fl-*-/?  —  2)  iy-'ç(— a) 
1.2.3. ..(/?  —  1}  (  — i)/^' 

A»*ç( — a)  étant  la  différence  du  jx"^"**  ordre  de  la  pre- 
mière des  quantités 

Par  couséquent, 

yiyf/?)  __  ?(-— g)  j^ I 

2âfln)  ""        I 


i/{n)  I        /?  «(fl-i-i).  ..(a-f-^  —  i) 

à^{ — a)        I  I 


I         />  —  I  (a -4-i)(a -i- 2)..  .(« -4-p  —  l) 

A*ç(— <i)       I  I 

1.2        p  —  2  («  H- 2). .  .(a-h/>  —  i) 


(—  iV»-» Li i 

^       '       1.2,3.  ..(^  —  i)  p — p-k-ia-y-p — I 


27. 


(    420    ) 

Question  869 

(Toir  X*  série,  t.  Vil,  p.  aS?  )i 

Par  m.    E.   PELLET, 

Si  ton  pose 

/.(.)  =  ,  +  (-)  x  +  L^-L—^Jx. H-.. . 

L  I  .2.  .  ./I  J 

i"  Les  équations 

/,{^)  =  o,     /a(j:)  =  o,...,     /«(jf)  =  o 

auront  toutes  leurs  racines  réelles  et  inégales  i 

a**  £c5  racines  de  l'équation  fm(x)  =  o  sépareront 
les  racines  de  Véquation  y^^i  (x)  =  o. 
!  (H.  Laurbkt.) 

'  En  rendant  homogène  le  -foXyut^me  f^(x)^  on  a 

En  posant 

Pm  =  i  •  2 . 3 . .  •  /n  9 

on  en  déduit 


II 


I 

f, 


I 

I 


dx 


=2"(sfc;)'-'"- 

et,  en  remplaçant  les  dîflférentialions  par  rapport  à  x  par 
les  différentiations  relatives  a  t, 


(   4»!    ) 

et  en  ajoutant  membre  à  membre 


Posons 


xt  ■      ,     =  cp  ; 


on  a 


doù 


,=2''(«-«)(p^)'-"'-; 


— I  fw— n 


J=.2'"('"-'')(pfc)'*-'- 


de  même 


d'où 


dt  dx   ^ 


(a)  2  (  a:  5^  H-  /  ^  )  =  2 w«  =  2/w'\rr  •^'""' 


('1+4')=*'"'=^'"* 


</« 


Ajoutant  les  relations  (i)  et  (2),  après  avoir  divisé  la 
seconde  par  m,  et  remarquant  qu'on  a 


df^ 

dx     '    '  dt 


il  vient 

m-f^=zmV^,{x^t\^:tmxt{^^^y 

df  ^i 
OU,  en  remplaçant  t  par  i  et  -^  pat /„^,  —  xj^_^^ 

f7\         r  (3/11  —  2)j:-f- //l    -  IX 


/M  ni 


(4"  ) 

Le  théorème  se  vérifie  aisément  pour  m  égal  à  i,  2« 
3, . . . .  Pour  le  démontrer  dans  sa  généralité,  il  suffit  de 
prouver  que,  s^il  a  lieu  pour  une  valeur  de  m,  il  a  lieu 
par  cela  même  pour  la  valeur  de  m  inunédiatement  su- 
périeure. 

Supposons  que  l'équation  y]^^i  =  o  ait  toutes  ses  ra- 
cines réelles  et  inhales,  et  soient  Oy,  et  a^i  deux  ra- 
cines consécutives  de  cette  équation  ;  elles  réduiseniyâ.  ^ 

— y«.-i*  I^*  quantités  a^  et  a,^,  sont  n^atives, 

puisqueyi,^!  n'offre  pas  de  variations;  elles  donnent,  par 

conséquent,  le  même  signe  au  facteur  — ;  mais 

fm-^i  prend  des  valeurs  de  signe  contraire.  Par  consé- 
quent, les  nombres  a^,  a^i  comprennent  au  moins  une 
racine  àe  f^.  En  appliquant  ce  raisonnement  à  tous  les 
intervalles  des  racines  de  f^^x  =  o,  on  voit  que  les  ra- 
cines def^=:o  sont  séparées  par  les  nombres 


—  00      ii|,a, ,..•,  Am—i ,     o 


y 


fli,  as, ... ,  /i.^]  étant  les  racines  de/^.i  rangées  snivaDl 
leur  ordre  de  grandeur. 

Remarque.  —  Si  dans  la  relation  (3)  on  fait  x'  =  i. 
elle  devient 

On  en  déduit 

(<w\*  l.2.3«..(2lll  — l)2/lf 

>/      ."  [i.2.3. .  .(/w— i)iit]' 

Note.  —  Cette  question  a  été  résolue  aussi  pur  M.  H.  Brocard,  lieute- 
nant du  Génie. 


(4a3  ) 
Question  874 

(foir  i*  série,  t.  VII,  p.  xiis): 

Pae  m.  f.-p.  pourcueiroux. 

I 

On  donne  un  cercle  et  deux  points,  insctire  dans  le 
cercle  un  triangle  isoscèle  dont  les  deux  côtés  égaux 
passent  parles  deux  points  donnés.       (Lemaire.) 

Soient  O  le  cercle  donné  et  M  et  N  les  deux  points; 
soit  ABC  le  triangle  cherché  (*)•  Je  construis  les  po- 
laires PD  et  PE  de  M  et  de  N.  Les  pôles  de  AB  et  AC 
seront  sur  des  perpendiculaires  à  ces  droites  menées  du 
centre  du  cercle  O  ;  de  plus,  ils  doivent  se  trouver  res- 
pectivement sur  PD  et  PE-,  D  et  E  sont  donc  les  pôles 
de  AB  et  AC. 

Cela  posé,  le  point  A  étant  sur  AB  et  sur  AC,  sa  po- 
laire, qui  est  la  tangente  en  ce  point,  doit  passer  par  les 
pôles  D  et  E  de  AB  et  de  AC.  Pour  construire  le  triangle 
isoscèle,  il  suffira  donc  de  construire  les  polaires  de  M  et 
de  N  et  de  mener  au  cercle  O  une  tangente  telle,  que  le 
point  de  contact  soit  le  milieu  de  la  partie  comprise  entre 
les  deux  polaires.  Ce  point  de  contact  A  sera  le  sommet 
du  triangle  cherché. 

La  question  874  se  trouve  donc  ramenée  au  problème 
suivant  : 

Mener  entre  deux  droites  une  tangente  à  un  cercle, 
de  telle  manière  quelle  soit  partagée  en  deux  parties 
égales  par  le  point  de  contact. 

Ce  dernier  problème  a  été  résolu  complètement  par 
M.  Morel  (voir  ^^  série,  t.  VIII,  p.  ^4^)- 

.Vo/c.  —  La  même  question  a  été  résolue  par  M.  H.  Brocard. 


^*)  Le  lecteur  cal  prié  de  l'aire  la  figure. 


{  4^4  ) 

Question  991 

(  Tolr  a*  série,  t.  IX,  p.  %ko)  ; 

Par  m.  C.  CLAVENAD,' 

Élève  au  collège  ChapUl. 

Deux  divisions  homographiques  se  trouvent  sur  la 
même  droite.  Au  point  a  de  la  première  division  cor^ 
respond  le  point  b  de  la  seconde;  au  point  by  pris  dans 
la  première  division ^  correspond  le  point  c  de  la  se- 
conde; au  point  c  de  la  première  division  correspond 
le  point  d  de  la  seconde,  et  ainsi  de  suite»  On  obtient 
ainsi  une  série  indéfinie  de  points  a^  fc,  c,  rf,....  Prou- 
ver que  ces  points  se  rapprochent  indéfiniment  d^un  des 
points  doubles  des  divisions  homographiques,  ces  points 

m  _ 

doubles  étant  supposés  réels,  (Emile  Wetr.) 

i'*  Solution,  —  Je  suppose  que  e  eiy(*)  soient  les 
deux  points  doubles  et  que  je  relève  Tune  des  divisions 
suivant  la  droite  eky  ek  étant  égal  à  ef]  les  droites  qui 
joignent  les  divers  points  homologues  passant  toutes  par 
un  même  point. 

Je  considère  le  point  m  qui  a  pour  homologue  m\  et 
je  le  rapporte  en  m''  par  une  parallèle  m' m!^  à  lj\  De 
même  m"  'considéré  comme  appartenant  à  la  première 
division,  a  pour  homologue  ni'\  par  conséquent  m*^;  et 
ainsi  de  suite ^  on  voit  donc  que  les  divers  rayons  om., 
omP^,,,  se  rapprochent  indéfiniment  de  la  position  oj\ 
et  par  suite  m,  m" ^ ...  se  rapprochent  de  f, 

La  condition  pour  que  ces  points  se  rapprochent  du 
second  point  double  e  est  que  Ton  considère  primitive- 
ment le  point  m  comme  appartenant  à  la  deuxième  di- 
vision. 


(*)  Le  lecteur  est  prié  de  faire  la  figure. 


(  4a5  ) 
2^  Solution,  —  On  peut  arriver  au  tnème  résultat  par 
les  formules  de  Thomographie. 

En  prenant  Torigine  au  point  O  milieu  de  la  U'  qui 
unit  les  homologues  de  Tinfini,  Thomographie  s^exprime 
par  la  formule 

OmOm'  -h  \mm'-h  v  =r  o, 

X  et  V  étant  des  constantes 

X=OJ',      v=:0100'. 

Je  puis  remplacer  mm'  par  Om' — Om,  par  exemple, 
en  supposant  Om'^-  Om. 

Et  j'obtiendrai  Om'  par  la  formule 

(i)  Om=z-- —. 

Pour  que  mm' soit  un  point  double,  il  fautqueOm'=:0  m. 

Or,  si  dans  l'expression  (i)  je  remplace  Om  par  la 
valeur  même  de  Om',  j'aurai  le  segment  Om"  qui  cor* 
respond  à  Om',  m'  écant  considéré  comme  appartenant 
à  la  première  division.  En  continuant  ainsi  de  suite  in- 
définiment, Texpression  (i)  sera  absolument  la  même 
que  celle  qui  donne  Om.  Au  numérateur  et  au  dénomi- 
nateur, et  par  conséquent  à  la  limite,  le  point  considéré 
est  venu  occuper  la  position  du  point  double. 


Question  994 

(  Tolr  a*  série,  t.  IX,  p.  288  )  ; 

Par  m.  h.  LAURENT, 

Répétiteur  à  TÉcole  Polytechnique. 

Si,  en  un  point  M  d^un  hjperboloïde,  on  mène  la 
normale  et  quon  la  prolonge  jusquà  la  rencontre  de  la 
surface^  en  nommant  R  et  R'  les  rayons  de  courbure 


{  4-^6  ) 
principaux  dn  point  M,  N  la  longueur  de  la  normale, 
on  a 

I  I  2 

(Làueekt.) 

Il  s'est  glissé,  dans  l'énoncé  de  cette  quesiioD,  uoe 
erreur  que  je  vais  rectifier  ;  je  profiterai  aussi  de  Tocca- 
sion  pour  énoncer  un  théorème  plus  général. 

Soit 

Téquation  d'une  surface  quelconque.  Si  Ton  pose 

df      ,         df  df 

d^f  d-f        ,      d-f        „ 

;7^-«>     ;ô^^^'    7z'=^' 

djrdz  d,Tdz  dxdy 


^  =1;  ^/'  -h  /»>  -h  /!%     A  =  fl  +  a'  ^-  a"; 

si  enfin  Ton  désigne  par  R  et  R'  les  rayons  de  courbure 
principaux  en  (x,  y^  s),  et  par  u  l'un  quelconque  d'entre 


eux,  on  a 


a b"  h'          l 

u 

b"         a b           ni 

u  =r  o; 

b'               b  n"-^-      n 

u 

l                m  n           o 


d'où  Ton  conclut  aisément 


?.  h  mn  -If  ib'  In  -f-  1  b"lm  )j . 


(  4*7  ) 

Si  maintenant  on  considère  la  surface  du  second  ordre 
osculatrice 

-h|[a(Ç-x)»4-«'(>j-r)'-+-«"(Ç-2)'-H2^(Ç-2)(>ï-r) 

2^'{Ç~*)(Ç~*)-*.a6"(Ç-.r)(n~j^)], 


et  si  Ton  cberche  la  longueur  N  de  la  corde  normale  en 
(x,  j-,  z)  à  cette  surface,  on  a 

/N  /itN       ,  /iN 

et,  par  suite,  en  observant  que/'(x,  j^,  a)  =  o, 
N(a/'-l-a'yw»-f-a*'/i'-H  26/w/i  -4-  2^7/? -h  2^"/7j6)h-  20'=  o. 
L'équation  (1)  devient  alors 


ou  bien,  en  appelant  v  la  valeur  absolue  de  la  normale, 


I         I         A    .   ?. 


R       R'       5  ~  V  ' 


Si  Ton  avait  û  =  o,  on  aurait 

\_       _i,  __  _|„  2 
R  "^R'  V* 

Applications , 

1.  Prenons  Thyperboloïde  dont  Téquation  est 

kyz  4-  B2.r  -f-  C.rr  =  i  ; 

on  a  ici  A  =  o,  donc 

•     R  "^    R'  V  ' 


(  4a8) 
Cel  hyperboloïde  est  un  hyperboloïde  particulier  sur 
lequel  on  peut  appliquer  trois  droites  de  directions  rec- 
tangulaires, puisque  son  cône  asymptote  contient  les  axes 
de  coordonnées. 

II.  Dans  le  cylindre  hyperbolique 

xy  z=  A\ 
on  a  î 

I 

OU,  si  Ton  veut,  dans  Thyperbole  équilatère,  le  rayon  de 
courbure  est  la  moitié  de  la  corde  normale  correspon- 
dante, propriété  analogue  à  celle  du  cercle. 

EXBRGIGBS. 


1 .  Trouver  le  polynôme  entier  le  plus  simple  qui,  par 
des  valeurs  de  la  variable  égales  à  i,  a,  3,  prend  respecti- 
vement les  valeurs  3,  6,  lo,  et  qui  est  maximum  pour 
x=  5. 

Même  question,  le  polynôme  devant  être  minimum 
pour  la  même  valeur  de  la  variable. 

2.  Soient  /?,  ^,  r  trois  points  d'une  conique,  tels  que 
les  normales  à  la  courbe  menées  par  p,  9,  r  concourent 
en  un  seul  point.  Si  Ton  mène  par  le  sommet  S  trois 
droites  parallèles  à  pr^  qr^  pq^  et  rencontrant  la  conique 
en  q'^  p\  r',  le  centre  de  gravité  de  ces  trois  points  est 
sur  Taxe  principal  qui  passe  par  S. 

3.  Démontrer  l'identité  des  deux  séries  suivantes  : 
et 

X  X^  i'" 


-4-    c  : f-   ,    .    .  , 


r         i—  x^  I  —  X" 


(4*9  ) 
le  coefficient  e  ayant  la  valeur  -f- 1  ou  —  i ,  suivant  la  na- 
ture du  nombre  n  ;  déterminer  cette  valeur  de  £  lorsque 
n  est  connu. 

4.  f(x)  et  cp(x)  désignant  deux  polynômes  sans  fac- 
teur commun,  trouver,  en  partant  de  la  décomposition 
des  fractions  rationnelles  en  fractions  simples,  des  poly- 
nômes entiers  U  et  V,  tels  que  Ton  ait 

Vf[x)-h\f(x)=:i. 


OHKSTIONS  Dl  LIGBNCS. 


i .  De  tous  les  points  d'une  courbe  (A) ,  comme  centres, 
on  décrit  des  cercles  orthogonaux  à  un  cercle  fixe  (C),  de 
centre  P  et  de  rayon  R. 

Ces  cercles  enveloppent  une  anallagma tique.  Appe- 
lons aire  de  Vanallagmatique  la  différence  des  aires 
comprises  entre  les  arcs  deTenveloppe  et  (A),  R  restant 
constante  : 

i^  L'aire  de  Tanallagmatlque  est  minimum  lorsque  le 
point  P  est  le  centre  de  gravité  de  courbure  de  (  A  )  ; 

a^  Les  points  P  qui  donnent  lieu  à  des  aires  égales 
sont  situés  sur  un  même  cercle. 

2.  La  somme  des  aires  des  podaires  d'un  arc  de 
courbe  (A)  et  de  Parc  correspondant  de  sa  développée, 
prises  par  rapport  à  un  point  P,  est  minimum  si  P  est  le 
centre  de  gravité  de  courbure  de  Tare  considéré  de  (A). 

Tous  les  points  P  donnant  lieu  à  des  sommes  d'aires 
égales  sont  situés  sur  un  même  cercle. 

3.  Soient  A  et  D  les  centres  de  gravité  de  courbure 
d'un  arc  de  courbe  (A)  et  de  Parc  correspondant  de  sa 
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développée  (D);  la  droite  AD  est  perpendiculaire  à  la 
corde  qui  sous-tend  l'arc  (A);  la  longueur  de  cette  corde 
est  égale  au  produit  de  AD  par  Tangle  des  normales  aui 
extrémités  de  (A). 

A.    RlBAUCOUR. 


OUESTIONS. 


999.  Sm  désignant  la  somme  des  puissances  m'*""  des 
racines  de  Téquation 

A,. r"  H- Aj  .!:"-•-+-.  .  . -f-  A«.  ar"-"-*"' -h  .  .  .H-  Air^^  4- A^+i  =  0, 

où  Ton  a  fait,  pour  abréger, 

oT  —  If* 
a  —  o 

on  a^  depuis  m  =  i  jusqu  a  m  =  n  inclusivement, 

On  déduit  de  là  que,  a  et  6  étant  réels,  Téquation  con- 
sidérée ne  peut  avoir  deux  racines  réelles. 

(S.  Realis.) 

1000.  Sm  désignant  la  somme  des  puissances  ni 
des  racines  de  Téquation 

a?"-f-flaf-'H ^ f  j:-- a-|__J Ll L 

2  2.0 

a(a  -h  i){a  'hi){a  -h3). .  .{a-h  ii'-î]  _ 
H -— _- — 0, 

2.  0.4.  .  .  fi 

on  a 

_    rt(/? -hi)(a  H- 2). .  .(fl -♦- /î) 


irnri 
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On  déduit  de  là  que,  a  étant  positif,  Téqualion  con- 
sidérée ne  pcui  avoir  deux  racines  réelles ^  ce  qui  s'ac- 
corde avec  l'énoncé  de  la  question  776  (a*  série,  t.  V, 
p.  43a). 

Note.  —  Pour  réquation 

J?"H h 


1  1.2  1.2.3 


X 


I  .  2  .  3  .  .  .  (  //  —  I  )  I  .  2  .  3  .  .  .  /I 

on  a  évidemment 

et  Ton  reconnaît  de  même  que  Téquation  ne  peut  avoir 
deux  racines  réelles  5  ce  qui  s'accorde  avec  la  question 775. 

(S.  Realis.) 

1001.  Quelque  valeur  entière  et  positive  que  Ton 
donne  &  a  et  à  m,  l'expression 

m  —  I 

n'est  pas  la  m""*'  puissance  d'un  nombre  entier,  et  le 
nombre 

»f(/i*-+-  n)[[a  H-  0'"~'_â'»-'] 
(m  —  i)[(a  -^  i)*"—  a*"] 

n'est  pas  entier.  (S.  Realis.) 

1002.  En  un  point  d'une  ellip«e,  on  prend  sur  la  nor- 
male en  dehors  de  la  conrbe  une  longueur  égale  au  rayon 
de  courbure  en  ce  point  ;  le  cercle  décrit  sur  cette  lon- 
gueur eomme  diamètre  coupe  orthogonalement  le  cercle 
lieu  des  angles  droits  circonscrits  à  l'ellipse. 

(Stei^er.) 
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1003.  Les  équations  tangeniielles  d'un  cône  droit  tou- 
chant trois  plans  donnes  (cij,  ^i,  îV|),  (uj,  i^s,  ti^t)) 
(^87  i^s^  ^^«)  sont,  dans  le  cas  des  axes  rectangulaires  : 


u 

1' 

W 

I 

tt 

9 

W 

V'w*  -h  P»  H-  «v» 

tt, 

t^t 

Wx 

I 

=  o, 

«1 

V\ 

»! 

^«î-l-PÎ-l-wî 

«a 

Vt 

Wa 

I 

«a 

^1 

«'j 

V^aî-4-PÎ-4-«'; 

«s 

^3 

«'s 

I 

«3 

«'s 

«'s 

\/tt|  H- ('J -4- tvj 

=  o; 


les  signes  des  radicaux  sont  indépendants;  il  y  a  quatre 
solutions.  (L.  Painvih.) 

1004.  Par  deux  points  fixes,  on  mène  un  cercle  va- 
riable; soient  a  et  b  deux  des  points  où  ce  cercle  coupe 
une  conique  fixe;  le  cercle  variant,  la  droite  ab  enve- 
loppe une  courbe  :  construire  géométriquement  le  point 
de  contact  de  ab  avec  son  enveloppe. 

(Làguerre.) 

1005.  On  donne  une  surface  du  second  degré  et  une 
sphère;  si  l'on  désigne  par  a,  p,  y  les  angles  sous  lesquels 
trois  plans  diamétraux  de  la  surface  (ou  trois  diamètres 
conjugués)  rencontrent  la  sphère,  et  par  A,  B,  C  les  aires 
des  sections  déterminées  par  ces  plans  (ou  les  longueurs 
des  diamètres),  on  a  la  relation 

A*  sin^a  -h  B*  sin*p  -h  O  sin»7  =  const. 

(H.  Faure.) 

1006.  L'aire  de  la  courbe  lieu  du  centre  d'une  ellipse 
qui  roule  sans  glisser  sur  une  droite  fixe  est  la  moyenne 
arithmétique  entre  les  aires  des  cercles  décrits  sur  les 
axes  comme  diamètres.  (H.  Brocard.) 
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THfiORffi  BBS  IMNGBS  N8  PeiNTS,  DBS  MtdlTBS  BT  BBS  PUNS 
PAR  RAPPORT  A  UNE  SURFAGB  DU  SBCOND  DRDRB 

(  suite  et  On ,  Toir  2*  lérie ,  t.  IX.  p.  317,  seo  et  899  ); 

Par  m.  J.  NEUBERG, 

Professeur  à  TAthénée  de  Bruges  (Belgique). 


11 .  Résumons  maintenanl  les  principaux  résultats  que 
nous  venons  d^obtenir. 

Les  définitions  des  indices  proposées  par  M.  Faure  sont 
les  expressions  les  plus  simples  de  ces  quantités.  Mais 
pour  justifier  le  nom  comniun  d'indice  donné  à  trois 
quantités  relatives  aux  points,  aux  droites  et  aux  plans 
considérés  par  rapport  à  une  surface  du  second  ordre,  il 
convient,  croyons-nous,  de  suivre  la  marche  que  nous 
avons  tracée.  L'indice  d^une  droite  se  définit  alors  très- 
naturellement  en  fonction  de  ceux  de  deux  points  con- 
jugués, et  celui  d'un  plan  en  fonction  de  ceux  de  trois 
points  conjugués.  Réciproquement,  Tindice  d'un  point 
par  rapport  à  une  conique  peut  se  définir  en  fonction  de 
ceux  de  deux  droites  conjuguées;  Tindice  d'un  point  par 
rapport  a  une  surface,  en  fonction  de  ceux  des  arêtes  d'un 
trièdre  conjugué;  enfin  l'indice  d'une  droite  par  rapport 
à  une  surface,  en  fonction  de  ceux  de  deux  plans  con- 
jugués. 

Lestdifierentes  sortes  d'involutions,  rectiligne,  plané, 
faisceaux  de  droites,  de  plans  ou  de  trièdres,  jouissent  de 
deux  propriétés  fondamentales  communes  : 

1^  La  somme  des  inverses  des  indices  des  éléments 
conjugués  est  constante; 

Ann.  de  Maihémai,,  1*  série^  t.  IX.  (Octobre  1870.)  28 
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a^  Le  quotient  du  produit  des  indices  des  ëlémeols 
conjugués,  divisé  par  le  carré  de  la  distance  de  ces  élé- 
ments (distance  de  deux  points,  surface  de  triangle,  sinas 
d^angle)  est  constant. 

L'involution  solide  formée  par  l'ensemble  des  tétraèdres 
conjugués  avec  une  même  surface  jouit  également  de  ces 
propriétés. 

Au  point  de  vue  analytique,  nos  résultats  ont  égale- 
ment une  certaine  importance*,  ils  donnent  la  significa- 
tion géométrique  de  certaines  fonctions  (coyariants  et 
contreuariants)  qui  se  présentent  fréquemment  dans  les 
calculs.  Si  f(x)  ==  o  [F(xx)  =  o]  est  Téquation  de  la  sur- 
face en  coordonnées  ponctuelles  ei^(p)=zo^V(pp)  =o] 
Téquation  eu  coordonnées  tangentielles,  ces  fonctions 
seront,  à  des  facteurs  invariants  près, 


XY 


Y{a:x)      F(xr) 


Hp)' 

sin'(PQ)    {    ^[qp)      ^[qq) 


I 


XYZ' 


¥(xx)Y{xy)Y[xz) 
¥(zx)?{zy)?[zz) 


sin=(P'Q'R') 


"^[PP)  "^{Pn)  "^iP')] 

'^(qp)'^(qq)'^ir)\ 

'^{rp)^[rq)^[rri 


OÙ  XY  et  XÏZ  représentent  la  distance  de  deux  poiols 
ou  la  surface  du  triangle  formé  par  trois  points,  sin(PQ) 
le  sinus  de  Tangle  dièdre  de  deux  plans,  etsin(P'Q'R') 
le  sinus  de  Tangle  polaire  du  trièdre  formé  par  trois 
plans.  Les  dernières  fonctions  ne  changent  même  pas  pour 
tous  les  couples  de  points  d'une  même  droite  ou  les  cou- 
ples de  plans  tournant  autour  d'une  même  droite,  etc. 
Si  H  et  H'  désignent  les  liessieas  de  f  et  de  ^,  les  ac- 
teurs qui  dépendent  de /'et  de  ^  peuvent  aussi  prendre 


(  435  ) 


la  forme 


(« 


p  q  r 
p  q   r 


p  7 


)•  ("•.■ 


(«;) 


H' 


.r 


\   } 


L'analogie  nous  conduit  aussi  à  examiner  la  significa- 
tion géométrique  du  déterminant 

Y{xx)  F(arj)  F(.rz)  F(jr«) 

FUx)  Y[yj)  r(/z)  ¥(jru) 

Y{zx)  ¥{zy)  F(«z)  Y[za) 

¥(ua:)  Y(uy)  F(«»)  F(tt«) 

Si  nous  désignons  par  Y  le  volume  du  tétraèdre  XTZU, 


A  = 


nous  aurons 


6V  = 


./•, 


■a^4 


J^I         J^»        J^S        J^4 
Z|  Z}  ^3  C4 


//f 


u. 


u, 


d'où 


10 


M^)  M-^)  Â(^)  M'-'^) 

Mr)   Air)  Air)  Mr) 
Mz)    Mz)   Mz)   Mz) 

Mu)  Mu)  /(,/)   /,[u) 


01,  en  multipliant  de  nouveau  par  6  V, 

36V»H  =  A. 


(*]  Nous  aTons  omis  certains  détails  dans  les  paragraphes  précédents, 
pour  ne  pas  rendre  cet  article  trop  long.  Ainsi  nous  n^y  avons  pas  parlé 

de  la  fonction  (H         U  croyant  que  le  lecteur  comblera  facilement  cette 
lacnne. 

28. 
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Si  les  qualre  points  sont  conjugués  ou 

on  a  plus  simplement 

36V^H  =  A.:./(x)x/(jr)X/{5)X/(«); 

et,  comme I,=  —-^j,...,  a«i«c*  =  — ^,  -^(1^)  =  ]^; 

on  retrouve 

36  V» 


a*b^c*^  — 


Î.IrI.I. 


12.  Pour  compléter  cette  étude,  nous  avons  encore  à 
parler  de  la  signification  géométrique  de  VénianantF(T}). 
Désignons  par  (X,  P,.)  la  distance  du  point  X  au  plan 
polaire  du  point  Y;  nous  aurons 


d  où 


V/;(r)+/î(r)-4-/î(r) 
//î(r)H-/^(r)+/î(j) 

(X,P^)  _  F{x,x)  ^  (Y,  p.) 
(0,P^)         /IP)         (0,P.)' 


équation  qui  convient  encore  aux  coordonnées  carté- 
siennes obliques  et  aux  coordonnées  tétraédriques. 

Appelons  paramètre  du  couple  de  points  X,  Y  le  rap- 
port, pris  en  signe  contraire,  des  distances  du  plan  polaire 
de  Tun  d'eux  à  l'autre  point  et  au  centre  de  la  surface,  ei 
représentons  ce  rapport  par  N,r;  nous  aurons 

,V      -         ^(*^)         N     -I 

i^«r —        TTftT  '  — 

La  notion  du  paramètre  peut  servir  à  interpréter  beau- 
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coup  de  résulials.  L'on  a,  par  exemple, 


XY 


cl  réciproquemenl  N^y  =  I,y  X  XY  H- 1,!^- 

Si  les  points  X,  Y  sont  sur  la  surface,  il  vient  plus 
simplement 

xy' 


hr  = 


=S»      d'où      N^ 
XY 


l>lj 


Dgj  étant  la  longueur  du  diamètre  parallèle  à  XY.  D'après 
cela,  si  nous  désignons  les  paramètres  des  arêtes  XY, 
XZ,  XU  d'un  tétraèdre  inscrit  par  X|,  X],  X,,  et  ceux 
des  arêtes  ZU,  YU,  YZ  par  jui',  juij,  juij,  de  manière  que 

9  régal i lé  36V*H  =  A  donnera 


36  V» 

X  (^1  Pi  —  >a  fAj  -+-  >s  fAj)  (^1  fAi  —  >2  fAj  -h  >s  ft*). 

SiXYZU  et  X'Y'Z'U'  sont  deux  tétraèdres  quelconques 
de  volumes  V  et  V,  on  trouve,  par  le  procédé  employé 
ci*dessus, 

F(a::r')     Yixy')     F(xz')     Y(xu!)    I 

F(r^)     F(^')     F(rz')     F(r«') 
F(m:')     F(2r')      Y(zz')     Y(zu!) 
Ffiw/)     F(£iy)     F(iiz')     F(aa') 


36VV'H  = 


Si  l'on  suppose  les  tétraèdres  XYZU  et  X'Y'Z'U'  po- 
laires réciproques  par  rapport  à  la  surface/*,  cette  égalité 
peut  se  transformer  en 


a»*'c2=:  — 


36  W 
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d'où  Ton  peut  conclure  le  théorème  Faure  de  la  ques- 
tion 599. 

43.  Rapportons  la  surfaceyà  un  tétraèdre  de  référence 
MiMiMsM^.  Soient  XifXt,  t,,  x^  les  distances  du  point 
variable  X  aux  quatre  faces  du  tétraèdre,  (Af,  A,,  &,,  A4) 
les  quatre  hauteurs  du  tétraèdre,  et  (ai,  a^,  a,,  a^)  les 
aires  des  faces.  Si  Z  A„Xr  x,=  o  est  l'équation  de  la  snr^ 
face,  on  trouve  sans  difficulté,  pour  le  paramètre  du 

couple  A^A„    N„=: "^  '-   La  surface  peut  donc 

aussi  être  représentée  par  Téquation 

X.  r~r  *r  **  =  O       ou       2.  N„  Or  agXrJCg=Z  O. 
^^  nrfls 

Comme  N^^  =  I^ ,    N;.^  =  I^,  rfj,  -4-  Ir  L  ?    on  peut   aussi 


écrire 


d„  étant  la  longueur  de  l'arête  A,.  A,.  Cette  équation  a 
déjà  été  indiquée  par  M.  Faure  [Noui^elles  Annales^ 
année  1866,  p.  8). 

Si  nous  prenons  pour  coordonnées  tétraédriqu.es  les 
volumes  Vi,  V,,  Vj,  V*  des  tétraèdres  XM,  Mj  M4, . .  . ,  la 
surface  peut  se  représenter  plus  simplement  par 

/(V)  =  2N,,V,V,=  o. 

Les  dix  paramètres  N^,  sont  liés  par  une  relation  assez 
simple  qui  peut  s'obtenir  comme  il  suit.  Les  coordonnées 
du  sommet  Ai  étant  (V,  o,  o,  o),  on  doit  avoir 

_        /(V,o,o,o)_      N^V 

/(P)        *"      /(P) 
ou 
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Mais  l'identilé  entre  les  quatre  coordonnées  tétraédriques 

étant 

V,-4-V,-4-V,-hV4  =  V, 

il  faut  remplacer,  dans  la  valeur  def(^)  donnée  au  n^  1 , 

les  coefficients  X,,  k^y  h^^  h\  par  j-^  par  suite  nous  au- 
rons, pour  la  relation  cherchée, 


(»:)=«• 


ou 


1 

1 

I 

1 

«„ 

N., 

N„ 

N,4 

N„ 

N„ 

N„ 

N„ 

N,. 

N„ 

N„ 

N„ 

K«. 

N» 

N„ 

N„ 

Dans  les  cas  particuliers  où  le  tétraèdre  de  référence  est 
conjugué  ou  circonscrit  par  les  arêtes,  cette  identité  se 
réduit  à 


I 


N 


17 


N 


33 


N 


=  — Il 


44 


2c"^^2 


\/n;7n 


-h4  =  o- 


23 


La  première  a  déjà  été  donnée  au  n^  3. 

Note,  —  La  question  837  a  été  résolue  aussi  par  M.  Pellet,  élève  du 
lycée  de  Ntmes,  el  M.  D.  Thomas,  professeur  à  Oxford. 
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NOTE  SDR  LES  SURFACES  N  QDATRlElE  «RIRI 

(  «aile  et  Un ,  Toir  a*  série,  t.  I\ ,  p.  4îo  )  ; 

Par  m.  h.  DURRANI», 

Professeur  k  la  Faculté  des  Sciences  de  Reones. 


II.  —   Surface  résultant  de  faisceaux  de  quadriques 

doublement  tangentes. 

6.  Supposons  que  chaque  faisceau  de  quadriques  se 
compose  de  surfaces  doublement  tangentes  a  Tune  d'elles* 
alors  les  équations  des  deux  faisceaux  deviennent 

(i)  S—  XPQ  =o, 

(2)  S.-fiP,Q.:=o; 

si  la  relaiion  homographîque  est 

X  -+-  /p,  =  o, 

l'équation  de  la  surface  résultante  est 

(3)  SP.Q, -hXS,PQ  =  o. 

Cette  surface  contient  les  quatre  coniques  servant  de 
bases  aux  deux  faisceaux,  et  les  quatre  droites  intersec- 
tions des  quatre  plans  P^  Q,  Pj,  Qj,  savoir  : 

(P  =  o,  P,  =  o),     (P  =  o,  Q,  =0), 
(Q  =  o,  P.  =rz  o),     (Q  =  o,  Q,  =:  o). 

Tout  plan  mené  par  une  de  ces  quatre  droites  coupe 
la  surface  suivant  une  courbe  du  troisième  ordre. 

Les  équations  de  la  seconde  série  des  courbes  généra- 
trices sont 

PiQt  — vPQ==o, 

* 

i       S-4--S,  =  0. 
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La  surface  est  d'ailleurs  doublement  tangente  k  toutes  les 
surfaces  de  chaque  faisceau. 

Si  les  plans  Q,  Qi  se  confondent,  l'équation  de  la  sur- 
face devient 

Q(SPi4-ifrS|P)  =  o. 

La  surface  se  compose  donc  d'un  plan  et  d'une  surface 
du  trosiëme  ordre. 

Elle  se  réduirait  enfin  k  une  surface  du  second  ordre 
et  a  un  système  de  deux  plans,  si  les  plans  P  et  Pi  se  con- 
fondaient aussi. 

7.  Si  les  surfaces  S,  Si  ne  se  correspondent  pas  et  que 
la  relation  entre  les  paramètres  soit 

Xp  -h  A-  =  o, 

Téquation  de  la  surface  résultante  devient 

SS,  -h^PP.QQ,  r=o. 

Si  les  plans  Q,  Qi  se  confondent,  l'équation  devient 

SS. -f-APP,Q»=:o; 

la  surface  est  tangente  aux  surfaces  S,  Si  en  tous  les 
points  des  deux  coniques 

(S=o,  Q  =  o),     (Si  =  o,  Q.  =  o). 

Les  huit  coniques  communes  à  la  surface  et  aux  qua- 
driques  données  se  réduisent  donc  à  six. 

8.  Si  l'un  des  faisceaux  est  composé  de  surfaces  ré- 
glées, on  a  par  exemple 

S.  =  MN, 

M,  N  étant  des  fonctions  linéaires;  l'équation  de  la  sur- 
face devient,  pour  X  H-  Aff*  =  o, 

SP.Q, -4-AMNPQ=:o: 
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sur  la  surface  quatre  coniques  ci  huit  droites.  Si  Qi  etQ 
se  confondent,  on  a 

SP,-H^MEiP=:o; 

on  a  trois  séries  de  coniques  dont  les  plans  passent  par 
les  droites  (P„  M),  (P„N),  (P„P). 

Pour 

Xfi  4-  ^  =  o, 

Téqualion  devient 

SMN-4-APP.QQ.  =  o; 

les  deux  formes  se  confondent  dans  ce  cas. 

Si  les  deux  faisceaux  sont  composés  de  surfaces  réglées, 
Téquation  de  la  surface  devient 

MNP,Qi+itM,NtPQ  =  o, 

et  la  surface  contient  donc  alors  seize  droites;  elle  est  le 
lieu  des  points  tels^  que  les  produits  des  distances  de 
chacun  d^eux  aux  faces  de  deux  tétraèdres  sont  dans 
un  rapport  constant. 

lU.  —  Faisceaux  de  quadriques  ayant  pour  bases 
des  courbes  de  contact  planes. 

9.  Supposons  maintenant  que  chacun  des  deux  fais- 
ceaux de  quadriques  soit  formé  de  surfaces  ayant  une 
courbe  de  contact  plane  commune. 

Les  équations  des  deux  faisceaux  sont  alors 

S—  XF=o, 

S,~  f*p;  =  o. 
Si  les  paramètres  X,  fA  sont  liés  par  la  relation 

>-h  X-fx  =  o, 
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réquation  de  la  surface  e&t 

SP;-t-XS,P»  =  o; 

la  surface  du  quatrième  ordre  contient  les  coniques  de 
contact  des  deux  faisceaux,  et  elle  touche  toutes  les 
quadriques  suivant  ces  deux  coniques.  Elle  renferme 
aussi  une  droite  double  (P,  Pt).  Tout  plan  mené  par 
cette  droite  coupe  la  surface  suivant  une  conique  :  c*est 
le  second  mode  de  génération  de  la  surface. 

Du  reste ,  c'est  une  remarque  que  nous  pouvons  £aire 
dès  â  présent,  que,  lorsqu'une  droite  double  est  sur  la 
surface,  tout  plan  mené  par  cette  droite  doit  couper  la 
surface  suivant  une  conique  :  c'est  une  des  bases  de  la 
classification  des  surfaces  du  quatrième  degré  de  Kum* 
mer. 

Lorsque  la  relation  homographique  est 

>fA  -+-  A-  =  O, 

l'équation  de  la  surface  du  quatrième  ord^e  devient 

SS,4-X-P»P;=o. 

Les  quatre  coniques  (S,  P),  (S,  Pi),  (Si,  P),  (Si,  Pi) 
sont  des  courbes  de  la  surface,  suivant  lesquelles  elle 
touche  toutes  les  quadriques  des  deux  faisceaux. 

Enfin,  si  les  deux  surfaces  S,  Si  se  confondent,  la  sur- 
face se  réduit  à  un  système  de  deux  surfaces  du  second 
ordre. 

IV.  —  Faisceaux  de  quadriques  homothétiques. 

iO.  Ce  cas  est  un  cas  particulier  du  précédent  ;  il  suffit, 
en  effet,  de  supposer  que  l'un  des  plans  P,  P,  ou  Q,  Qi 
passe  à  F  infini  ;  Tune  des  courbes  communes  passe  par 
conséquente  Tinfini,  et  les  surfaces  du  faisceau  devien- 
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nent  homothétiques.  Mais  nous  allons  voir  que  ce  cas 
particulier  présente  un  certain  intérêt. 

Si  un  seul  des  faisceaux  se  compose  de  surfaces  homo- 
thétiques,  la  surface  a  pour  équation 

On  voit  qu^elle  passe  par  les  deux  coniques  (S,  P),  (Si,  P), 
et  par  la  conique  à  l'infini.  Si  les  surfaces  homothétiques 
sont  en  outre  concentriques,  le  second  plan  passe  aussi  i 
Tinfîni,  et  l'équation  se  réduit  à 

Il  est  facile  de  voir  que  la  surface  des  ondes  de  Fresuel 
et  les  surfaces  [*)  analogues  correspondant  aux  diverses 
surfaces  h  centre  du  second  ordre  sont  comprises  dans 
cette  forme.  En  effet,  la  surface  des  ondes  de  Fresnel  a 
pour  équation 

or  on  peut  l'écrire  évidemment 

{x^  -+- j^»  -h  z»  — -  R»)  {a»jF«  -f-  b^y^  4-  c*»*  — /?*) 

a,  6,  y,  R,  Pj  q  désignant  des  constantes  ;  et  l'on  voit 
ainsi  que  cette  surface  est  le  lieu  des  intersections  de  deax 
faisceaux  se  composant  l'un  de  sphères  concentriques 

^*  4-  r'  -+-  2'  —  R'  —  ^  =  o» 
l'autre  de  quadriques 

a^x*  4-  b^X^  4-  <?*«»  —  ;?»  —  y.{a}x^  4-  P*^*  4-  7*2'  —  q^)  =  0, 


(*)  Nouvelles  Jnnales,   1861,  et  Thèses  présentées  à  la  Faculté  des 
Sciences  de  Paris,  i864  (H.  Durrande). 
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les  deux  paramètres  étant  liés  par  la  relation 

>;*-+-  1  r=  o. 

11.  Passons  au  cas  où  les  deux  faisceaux  se  composent 
tous  deux  de  surfaces  homothétiques  ;  les  équations  de  ces 
faisceaux  sbnt 

S  —  XP  =  o, 
S,—  fiP,=  o. 

Supposons  d*abord  X  et  /x  liés  par  la  relation 
l'équation  de  la  surface  résultante  est 

(l)  SP, -4-XS,P=r0, 

ce  qui  montre  que  la  surface  est  alors  du  troisième  degré. 
D'ailleurs,  le  second  mode  de  génération  est  représenté 
par  les  équations 

(P,—  vP.-=0, 

ce  qui  prouve  que  la  surface  résultante  de  deux  fais- 
ceaux homo graphiques,  Vun  de  quadriques.  Vautre  de 
plans  y  est  une  surface  du  troisième  degré  passant  par 
les  deux  coniques  et  la  droite,  bases  des  deux  faisceaux. 
Ce  résultat  pouvait  facilement  être  prévu. 

12.  Si  les  deux  surfaces  S,  Si  sont  en  outre  doublement 
tangentes,  alors  on  a 

S,  =  S  -I-  MN, 

M,  N  ayant  la  signification  déjà  donnée^  alors  Téqua- 
tion  (i)  devient 

(2)  S(P,  ■+-  iV)  +  ^PMN  =  o. 
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A  TinspectioB  de  cette  équation  on  reconnaît  qu'il  j  a 
trois  droites  sur  la  surface,  deux  points  doubles  où  elle 
touche  la  surface  S,  et  trois  séries  de  coniques  réparties 
dans  les  plans 

P,  4- m,P=:o,     P,-l-  XP  -4-/w,M=:o,     P, -f-  X"  P -I- IW3 N i=  0. 

On  pourrait  évidemment  se  proposer,  dans  tous  les  cas 
semblables  à  celui-ci,  où  Ton  rencontre  une  ou  plusieurs 
séries  de  coniques  passant  par  une  droite,  ou  dont  les 
plans  enveloppent  une  certaine  surface,  de  trouver  le  lieu 
des  centres  de  ces  coniques.  Cette  recherche  ne  présente 
d'ailleurs  aucune  difficulté. 

13.  Considérons  ensuite  le  cas  où  Ton  a 

Xpt-h  ^  =  0, 

alors  Téquation  de  la  surface  résultante  devient 
(3)  SS,  4- ifr PPi  =  o. 

Elle  est  du  quatrième  ordre,  et  a  une  courbe  double 
à  rinfiui. 

14.  Examinons  d'une  manière  particulière  le  cas  où 
les  deux  surfaces  S,  Si  sont  elles-mêmes  homothétiqaes; 
alors  S  et  S]  ne  di Aèrent  que  par  les  termes  du  premier 
degré,  et  on  peut  poser  Si  =  S  -h  M  ;  toutes  les  surfaces 
des  deux  faisceaux  seront  elles-mêmes  homothétiques,  et 
par  suite  les  courbes  d'intersection  des  quadriques  cor- 
respondantes sont  planes. 

Soient 

S-i-  M  —fAP.zro 

S  — >P=:o 
les  deux  faisceaux  de  quadriques. 
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Si  les  paramètres  A,  fi  sont  liés  par  la  relation 

X  -h  /•  p  =  o, 
l'équation  de  la  surface  résultante  est 

(î)  S(P,-H*P)H-XMP=:o. 

La  surface  est  du  troisième  ordre,  elle  a  une  conique  à 
rinfini  :  c'est  elle  qui  est  commune  aux  deux  faisceaux 
de  quadriques. 

On  voit  sans  peine  les  deux  séries  de  coniques  situées 
sur  la  surface  et  passant  par  les  deux  droites  que  Téqua- 
tion  (i)  met  en  évidence. 

15.  Mais  lorsque  les  paramètres  sont  liés  par  la  re- 
lation 

>p  -f-  /"  =  G, 

alors  Téquation  de  la  surface  prend  la  forme 

(i)  S(S-4-M)-l-/^PP,  =  o; 

la  surface,  qui  est  du  quatrième  ordre,  a  une  courbe 
doublée  Tinfîni,  deux  séries  de  sections  coniques;  cha- 
cun des  plans  de  ces  coniques  coupe  la  surface  suivant 
deux  de  ces  courbes. 

Les  deux  modes  de  génération  de  la  surface  sont  repré- 
sentés par  les  deux  groupes  d'équations 

S  — XP=:0,  /S  — pP,=:0, 

jS-f-M-hT-P,=:0,         |S-f-M-+--P=:0, 

OU,  ce  qui  revient  au  même,  par  les  deux  suivants  : 
S  —  aP  =  o,  i  S  —  ftP,  =  o, 

MH->P4-r-P,  =  0,       j  M  -f-ptP,  -f-  --P=:  O. 

A  \  AfA 


(448) 

On  voit  très-nettement  ainsi  les  deox  séries  deconiqua. 
Les  plans  des  deux  séries  sont  d'ailleurs  identiques  si  1  on 

pose^  =  ^- 

Tous  ces  plans,  qui  passent  par  un  point  fixe  (M  ==  o, 
P  =  o,  P|  =  o)  sont  tangents  à  un  cône  du  second  de- 
gré et  doublement  tangents  à  la  surface. 

Ces  résultats  se  mettent  facilement  en  évidence  sur 
Téquation  même  de  la  surface;  on  peut,  en  effet,  l'écrire 

S» -+- SM  +  X  PP,  =  o 
ou 

or 

M'  — 4XPP,=:0 

est  réquation  d'un  cône  circonscrit  à  la  surface  en  tous 
les  points  de  la  courbe  suivant  laquelle  il  coupe  la  qua- 
drique 

S  H —  o. 

Si  le  plan  M  =  o  passe  à  Tinfini,  c*est*à-dire  si  M  se 
réduit  k  une  constante,  les  deux  surfaces  S,  S  +  M  sont 
concentriques;  le  cône  circonscrit  se  transforme  en  un 
cylindre  (*). 

Si  M  est  identiquement  nul,  les  deux  surfaces  S,  S  +  M 
se  confondent,  le  cône  devient  un  système  de  deux  plans 
(P  =  o,  P|  =  o)  qui  touchent  la  surface  suivant  les  deux 
courbes  planes  bases  des  deux  faisceaux. 

{*)  Ou  a  bien  remarqué  sans  doute  que  tout  plan  tangent  au  cône 

M»— 4APP,  =  0 
a  une  équation  de  la  forme 

mM-^pP-^p^P^  =  0, 
te  qui  est  bien  celle  des  plans  des  sections  coniques. 
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Supposons  que 


M 
et  que 

4 

alors  réquation  que  nous  venons  d'obtenir  peut  s'écrire 

on  peut  encore  Técrire 

'  -(/?4-47»)z*  =  o, 

ce  qui  met  en  évidence  l'eidstence  d'un  autre  cône  cir- 
conscrit à  la  surface,  et  par  suite  une  autre  série  double 
de  sections  coniques. 

Enfin,  on  peut  encore  combiner  les  termes  de  Téqua- 
tion  des  trois  manières  suivantes  (*)  : 

-^  ,         g»-l-i=o, 

or 

(«'x»+p^j.»  +  7V+-— S.      -^ — -^x» 

(5) 

(6)  {  '^ 

7 


(  *)  L'idée  de  ce  mode  de  décomposition  m^a  été  fournie  par  la  Note  de 
M.  DarboQx  sur  un  système  de  surfaces  orthogonales  (^Annales  scientifiques 
da  l'École  Normale,  i865). 

Ann.  de  MathértMt.,  a*  série,  t.  IX.  (Octobre  1870.)  29 
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On  aperçoit  ainsi  trois  cylindres  circonscrits  à  la  sur- 
face, et  les  trois  séries  3e  plans  tangents  à  ces  cylindres 
déterminent  des  sections  coniques  dans  la  surface. 

Il  existe  donc  pour  cette  surface  du  quatrième  ordre 
cinq  séries  de  plans  coupant  la  surface  suivant  des  couples 
de  coniques.  [Voir  Note  II.) 

V.  —  Faisceaux  de  sphères, 

16.  Il  est  bien  évident  que  tout  ce  que  Ton  vient  de 
dire  sur  les  surfaces  résultant  des  intersections  de  deux 
faisceaux  de  quadriques  homothétiques  s'applique  aux 
surfaces  résultant  des  intersections  de  deux  faisceaux  de 
sphères. 

Mais  comme  les  surfaces  du  quatrième  et  du  troisième 
ordre  que  Ton  peut  obtenir  ainsi  jouissent  de  propriétés 
remarquables ,  il  n'est  pas  inutile  de  traiter  séparément 
ce  qui  les  concerne. 

17.  Considérons  d'abord  le  cas  des  surfaces  du  troi- 
sième degré  \  elles  résultent,  comme  précédemment,  des 
intersections  de  deux  faisceaux  de  sphères  dont  les  plans 
radicaux  passent  par  une  droite  fixe  \  on  peut  donc  sub- 
stituer  à  Téquation  d'un  des  faisceaux  de  sphères  celle 
d'un  faisceau  de  plans.  Soient  donc 

S— XP  =  o, 
Q-~ptQ.=  o 

les  équations  des  deux  faisceaux  \  si  Ton  a 

X  -h  k\jLz=z  o, 

l'équation  de  la  surface  résultante  est 
(i)  SQ, -+-^PQ  =  o. 
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Soit 

Téquation  de  la  sphère  donnée, 

Q,  =  ax  -h  p^  -+-  72  H-  ^, 
P  =  a'ar  4-  p' V  -f-  7'«  -t-  $\ 
Q  =  a'^jc  -h  p'>  4-  7''z  -+-  5"  : 

Téquation  de  la  surface  devient 

-h  /•  (a'x  -h  p' J  -f-y s  4-  ^)  (a'^o:  -+-  p'j  -+-  7*^2  4-  ^  ) 

—  R'(ajr-f-  P/  -4-7Z-f-^)  =  o. 

Si  Ton  cherche  par  exemple  le  lieu  des  points  d^n ter- 
section  d'un  faisceau  de  sphères  passant  par  un  cercle 
fixe  ou  tangentes  à  un  plan  donné  en  un  point  donné, 
avec  les  plans  polaires  correspondants  d'un  point  fixe,  ce 
lieu  est  évidemment  une  des  surfaces  dont  nous  venons 
de  former  l'équation;  car  tous  ces  plans  polaires  passent 
par  une  droite  fixe. 

Les  sections  de  cette  surface  par  des  plans  sont  des 
courbes  assez  étudiées,  telles  que  la  strophoïde  oblique 
et  d'autres  qui  s'en  rapprochent. 

A  Tinspection  de  l'équation  (i) ,  on  remarque  sans 
peine  qu'il  y  a  deux  séries  de  sections  circulaires,  puis- 
qu'il y  a  deux  droites  situées  sur  la  surface. 

Dans  le  cas  des  faisceaux  de  sphères,  les  surfaces  résul- 
tantes ont  une  définition  géométrique  très-simple;  ainsi, 
pour  les  surfaces  du  troisième  ordre,  on  voit  qu'on  peut 
les  définir  le  lieu  des  points  dont  la  puissance  parrap^ 
port  à  une  sphère  fixe  multipliée  par  la  distance  à  un 
plan  fixe  est  dans  un  rapport  constant  ayec  le  produit 
des  distances  de  ce  même  point  à  deux  plans  fixes. 

29. 
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Si  la  relation  entre  les  paramètres  est 

XfL  4-  ^  =  o, 

les  plans  radicaux  passant  toujours  par  une  droite  fixe, 
Téquatiou  de  la  surface  résultante  ne  change  pas  de  forme. 

18.  Si  les  plans  radicaux  des  sphères  correspondantes 
ne  passent  plus  par  une  droite  fixe,  on  n'a  plus  le  droit 
de  substituer  l'équation  d'un  faisceau  de  plans  à  celle  de 
l'un  des  faisceaux  de  sphères. 

Soient  alors 

S—  XP  =  o, 

S,— ftP,==o 

les  équations  des  deux  faisceaux  de  sphères  ayant  respec- 
tivement pour  bases  deux  cercles  fixes. 
Il  n'y  a  pas  lieu  de  faire  la  supposition 

>  -h  X-j*  1=  o, 

ce  serait  retomber  sur  le  cas  précédent;  mais  si  l'on  pose 

>p  -4-  A  =  O, 

alors  l'équation  de  la  surface  résultante  est 
(a)  SS, -f- itPP,  =  o. 

C'est  la  forme  déjà  trouvée  au  n^  15;  et,  de  plus,  si  Ton 
fait 

S  =  ar*  -f- j-^  4-  2>  —  R'  =  P*  —  RS 
S,=  S  -f-M, 

on  voit  que  l'équation  (2  )  prend  la  forme 

(3)  p* -h  p'tt, -4- ttj  =  o, 

lii  désignant  une  fonction  du  premier  degré  et  u,  une 
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fonction  du  second  degré  des  trois  variables;  p  n'est  autre 
chose  que  le  rayon  vecteur  d'un  point  {x^  jr,  z)  de  la 
surface. 

Tout  ce  qui  a  été  dit  au  n^l5  sur  les  sufaccs  résultant 
de  faisceaux  de  quadriques  homothétiques  peut  se  répéter 
ici.  A  toute  série  de  sections  coniques  répond  une  série 
de  sections  circulaires,  ce  qu'il  était  facile  de  prévoir. 

Mais  nous  trouvons  quelque  cbose  de  plus  à  remarquer 
dans  le  cas  qui  nous  occupe.  Passons  en  revue  quelques 
formes  de  Téquation  (3). 

1^  Si  ii|  et  Ui  sont  des  fonctions  homogènes,  la  surface 
représentée  par  l'équation  (3)  est  la  transformée  par 
rayons  vecteurs  réciproques  d^une  surface  du  second 
degré. 

En  effet,  en  séparant  les  termes  de  chaque  degré,  Téqua» 
tien  d'une  quadrique  peut  s'écrire 

«î  -+-  «1  -!-  tf«  =  o  ; 

or,  par  la  transformation  dont  il  s^agit  et  qui  revient,  si 
la  puissance  est  égale  à  l'unité,  à  changer  x  en-^ijr  en^^ 

2  en  -;9  une  fonction  homogène  u„,  de  degré  m,  se  trans- 
forme en  —  ;  donc  l'équation  de  la  surface  transformée 
sera 

et  en  faisant  Uq  ==  I9  ou  en  divisant  tout  par  u^,  on  re- 
tombe sur  la  forme  (3). 

Or  on  sait  que  si  l'on  a  deux  surfaces  orthogonales,  en 
les  transformant  par  rayons  vecteurs  réciproques,  on 
obtient  encore  deux  surfaces  orthogonales;  donc  il  est 
facile  de  prévoir,  d'après  la  remarque  précédente  et  le 
théorème  que  je  viens  de  rappeler,  que  l'équation  (3) 
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doit  renfermer  des  systèmes  de  surfaces  orthogonales  [*]. 
Ainsi,  par  exemple,  si  l'on  considère  les  surfaces  ayant 
pour  équation 


fl'—X         ^^  —  X        c>— X 


(  *  )  Le  théorème  relatif  à  la  transformation  par  rayons  vecteon  icd- 
proques,  qui  se  démontre  facilement  par  des  considérations  géométriqves, 
peat  aussi  se  démontrer  de  la  manière  suirante  : 

Soil/(«,r,  0  =  p.  A{'>  r,  «)  — /»,,  /,(*,r,  «)  =  />,  wn  «!•«*■« 
triple  de  surfaces  orthogonales  ;  on  sait  que  Ton  a  trois  retations  de  h 
forme 

"37  "Sï'"^* 


On  a  par  la  transformation  en  question 


*  =  pî»    -r^pi»    *  =  p^.»    r"  =  *"-»-^«-l-.". 


ou  bien 


et  de  plus 


Or  on  a 


''       r'*dx        r**  \     âx      ^   dy  ds] 


ux 


de  même 


Donc 


<ir'  <i« 


et  comme 

2  «•  =  r«, 

on  Toit  que  les  deux  derniers  termes  se  détruisent;  donc 

dx»  dx'         Zàdx  dx^^' 


C.   Q.   D>  f- 
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l'équalion  de  leurs  transformées  esi 


x'  r*  2* 


a^  Je  prends  maintenant  l'équation  (3) 

p*  -f-  pu,  -f-U,  ==o, 

dans  laquelle  je  suppose  que  Ui  et  U|  ne  soient  plus  des 
fonctions  homogènes,  mais  des  fonctions  complètes  de 
leurs  degrés  respectifs,  de  sorte  que 

U,  =  r,  -h  P„ 

U,  =  «j  -H  «i  -h  «0  J 

si  Ton  applique  à  cette  forme  la  transformation  par 
rayons  vecteurs  réciproques,  on  trouve 

tt«p*  -f-  («1  -i-  v^)  p»  H-  «,  -h  P|  -f-  I  —  O, 

c'est-à-dire  une  équation 

p«-f- V,p'4- V,  =  o 

de  forme  identique  à  la  proposée» 

Les  surfaces  comprises  dans  cette  forme  d'équation  ont 
donc  la  propriété  de  se  reproduire  par  la  transformation 
par  rayons  vecteurs  réciproques;  de  là  le  nom  d'anal- 
lagmatiques  qui  leur  a  été  donné  par  M.  Moutard. 

Elles  ont  la  propriété  très- importante  de  former  un 
système  simple  de  surfaces  orthogonales.  La  forme  de 
Téquation  (2)  montre  d'ailleurs  qu'elles  sont  le  lieu  des 
points  dont  le  produit  des  puissances  par  rapport  à  deux 
sphères  fixes  est  dans  un  rapport  constant  at^ec  le  pro- 
duit des  iiistances  de  ce  point  à  deux  plans  fixes. 

On  pourra  lire,  dans  les  Annales  scientifiques  de 
V Ecole  Normale^  i865,  une  Note  de  M.  Darboux  sur 
ces  surfaces  remarquables,  et  diflerentes  Notes  de  M.  Mou- 
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iSLvdj  indiquant  plusieurs  de  ces  propriétés  dans  les  Nou- 
s^elles  Anncdes  de  Mathématiques ^  i864- 

Le  tore  et  la  cyclide  sont  des  cas  particuliers  de  ces 
surfaces. 

NOTE  I 

(relatÎTe  au  n9  3). 

Les  courbes  d'un  même  système  peuvent  se  rencontrer 
si  un  système  de  valeurs  des  variables  .r,  y,  z  vérifie  à 
la  fois  les  équations 

S  =r  o,     S|  =  o,     2  =  0,     2|  =  o, 

ce  qui  n'a  pas  lieu  en  général.  Dans  ce  cas  elles  passent 
précisément  par  ces  points  communs. 


NOTE  U. 

On  peut  se  rendre  compte  très^sément,  et  pour  ainsi 
dire  à  priori,  de  la  différence  des  degrés  des  surfaces  ob- 
tenues par  Tintersection  des  deux  faisceaux  de  quadriques 
homothétiques ,  d'après  le  d^ré  de  la  relation  en  ),fi. 

Soient 

S  — XP=:o, 

S  -f-  M  —  fxP,  =  o 

les  équations  des  deux  faisceaux;  on  voit  qu'on  peut  sub- 
stituer à  Tune  d'elles  l'équation 

M  — pP»H-XP=o, 

qui  est  celle  d'une  série  de  plans. 

Si  la  relation  entre  X  et  ju  est  du  premier  degré,  ces 
plans  passent  par  une  droite  fixe,  et  la  surface  résultante 
est  du  troisième  degré  (n**  H  )  :  mais  si  la  relation  entre  i 
et  fA  est  de  la  forme 
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l'équation  des  plans  renfermera  l'un  des  paramètres  au 
second  degré,  et  par  conséquent  ces  plans  enveloppent  un 
cône,  et  en  même  temps  la  surface  résultante  est  du  qua- 
trième degré. 

En  remplaçant  Tun  des  faisceaux  des  sphères  p^r  un 
faisceau  de  plans  parallèles,  on  a  pour  les  équations  des 
surfaces  génératrices 

S  — XP=o, 

1— fiP,=  0, 

et  avec  la  relation 

on  trouve 

Sh-*PP,  =  o 

pour  l'équation  de  la  surface  résultante. 

On  voit  ainsi  que  les  séries  de  sections  circulaires  des 
surfaces  du  second^  du  troisième  et  du  quatrième  degré 
sont  les  intersections  de  faisceaux  bomo graphiques  de 
sphères. 


EXPRESSION  DE  LA  DISTANCE  D'UNE  COURBE  A  SA  SPB&RE 

OSCUUTRICE; 

Par  Ch.  BUCHONNET  (de  Lausanne). 


M  [*)  et  M'  étant  deux  points  d'une  courbe  gauche 
infiniment  voisins,  nous  désignerons  par  ds  Tare  MM', 
par  e  l'angle  de  contingence,  par  n  Tangle  de  torsion, 
par  r  le  rayon  de  courbure  et  par  R  le  rayon  de  la  sphère 
osculatrîce  au  point  M,  enfin  par  dS  l'arc  de  l'arête  de 


(*)  Le  lecteur  est  prié  de  faire  la  figure. 
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rebroussemeiit  de  la  surface  polaire  correspondant  au 
point  M. 
*  Rappelons  d'abord  quelques  théorèmes  dont  nous  au- 
rons à  faire  usage. 

I.  "La  longueur  de  la  perpendiculaire  abaissée  de  Tori- 
gine  d'un  arc  plan  ou  gauche  infiniment  petit  sur  la 
tangente  en  son  extrémité  est  égale  à  la  moitié  du  pro- 
duit de  l'arc  par  Tangle  de  contingence. 

n.  La  limite  de  la  direction  de  cette  perpendiculaire 
coïncide  avec  la  direction  de  la  normale  principale  à 
Toriginede  l'arc. 

III.  Le  centre  du  cercle  de  courbure  et  celui  de  la 
sphère  osculatrice  sont  situés  sur  la  polaire,  laquelle  est 
perpendiculaire  au  plan  osculateur.  La  surface  polaire 
est  le  lieu  des  polaires.  L'arête  de  rebroussement  de  la 
surface  est  le  lieu  des  centres  des  sphères  osculatrices. 
La  polaire  est  tangente  à  cette  arête*,  d'où  il  suit  que 
Tangle  de  contingence  de  l'arc  dS  est  égal  à  Yi,  Les  extré- 
mités de  cet  arc,  que  nous  désignerons  par  S  et  S',  sont 
les  centres  des  sphères  osculatrices  aux  points  M  et  M' 
de  la  courbe  primitive. 

IV.  Par  chaque  point  de  la  surface  polaire  il  passe 
une  développée  de  la  courbe  primitive. 

V.  Les  normales  principales  en  M  à  la  courbe  primi- 
tive et  en  S  à  l'arête  de  rebroussement  de  la  surface  po- 
laire sont  parallèles. 

Nous  avons  désigné  par  S  le  centre  de  la  sphère  oscu- 
latrice au  point  M  :  soit  P  le  point  en  lequel  la  droite 
menée  de  S  au  point  M' infiniment  voisin  de  M  traverse 
cette  sphère.  Représentant  par  $  la  distance  de  la  courbe 
à  la  sphère  osculatrice,  on  a 

$  =  PM', 
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et  c'est  de  cette  grandeur  qu'il  s'agit  de  trouver  TeiC' 
pression. 

Consid<^rons  à  cet  effet  celle  des  dëveloppëes  qui  passe 
par  le  point  S;  soitT  le  point  de  cette  développée  qui 
correspond  à  M'^  SM  et  TM'  sont  tangents  à  la  déve- 
loppée, le  premier  en  S,  le  second  en  T.  Soit  Q  le  point 
en  lequel  TM'  traverse  la  sphère:  dans  le  triangle  M'PQ, 
les  angles  en  P  et  en  Q  sont  droits  à  la  limite,  et  par 
conséquent  on  a  PM'=  QIVI'5  donc 

«Î=:QM'=TM'— TQ. 

On  a,  rigoureusement, 

TM'=  arc  ST  4-  SM  =  arcST  -h  SQ, 

donc 

9  =  arcST  -h  SQ  —  TQ, 

ou,  appelant  D  le  pied  de  la  perpendiculaire  abaissée  de 
S  sur  TQ, 

{a)  «î=  (arcST  —  DT)  +  (SQ  —  DQ>. 

La  grandeur  $  est  ainsi  mise  sous  la  forme  d^une  somme 
de  deux  différences.  Etudions  d'abord  la  première. 

Le  point  T  est  situé  sur  la  polaire  au  point  M',  et  cette 
polaire  est  tangente  en  S^  à  Tarète  de  rebroussement  de  * 
la  surface  polaire.  Dès  lors,  la  perpendiculaire  SE 
abaissée  de  S  sur  S'T  a  pour  expression  de  sa  longueur 
\7jdS  (I  et  m).  Par  suite,  on  obtiendra  la  valeur  de 
Tare  ST  en  divisant  cette  expression  par  le  cosinus  de 
Tangle  TSE.  La  limite  de  la  direction  ST  n'est  autre  que 
celle  du  rayon  SM  ou  R.  Quant  à  SE,  la  limite  de  sa 
direction  est  celle  de  la  normale  principale  en  S  à 
Tarête  (a);  et  cette  normale  est  parallèle  à  la  normale 
principale  en  M  à  la  courbe  primitive  (5),  c'est-à-dire 
au  rayon  r.  Il  suit  de  là  que  Tangle  en  question  n'est 
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autre  que  celui  des  rayons  R  et  r,  et  que  son  cosinus  est 

par  conséquent  égal  à  -—•  On  a  donc 

(b)  arcST= > 

quantité  de  second  ordre  infinitésimal,  MM'  ou  ds  étant 
considéré  comme  du  premier. 

L*angle  des  droites  SM  et  TM',  tangentes  à  l'arc  ST 

en  ses  extrémités,  est  évidemment  égal  à  -rrj-  ou  —  ;  on  a 

OBI  a. 

donc 

ds 

(c)  angle  de  contiDgence  de  Tare  ST  =  -^9 

quantité  du  premier  ordre. 

Ceci  posé,  pour  évaluer  la  première  des  deux  difie- 
rences  qui  figurent  dans  l'égalité  (a),  rapportons  Tare  ST 
à  trois  axes  rectangulaires  en  prenant  le  point  S  pour 
origine.  Choisissons  pour  plan  des  xy  le  plan  osculateur 
à  Tare  en  ce  point,  et  pour  axe  des  x  la  tangente  SM. 

Un  arc  infiniment  petit  est  égal  à  sa  projection  sur  la 
tangente  en  sou  origine*,  conséquemment,  dans  le  système 
d*axes  que  nous  venons  d'adopter,  Parc  ST  est  égal  à  Yx 
du  point  T.  L'angle  des  tangentes  extrêmes  d'un  arc 
infiniment  petit  est  égal  à  l'angle  des  tangentes  extrêmes 
de  sa  projection  sur  le  plan  osculateur  en  son  origine; 
donc,  dans  notre  système  d'axes,  l'angle  des  tangentes 

en  S  et  en  T  est  égal  au  -j-  du  point  T.  Dès  lors,  puis- 

qu'en  vertu  des  relations  (b)  et  (c)  l'ordre  infinitésimal 
de  Tare  ST  est  double  de  celui  de  l'angle  de  ses  tangentes 
extrêmes,  l'équation  de  la  projection  de  cet  arc  sur  le 
plan  .r>'  sera,  en  désignant  par  A  une  constante, 

jr  :=:  A.x'^  -h  dcs  termes  en  jc  de  degrés  supérieurs  à  |; 
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en  effet,  Taxe  des  x  est  tangent  à  Torigine  â  la  courbe 
que  représente  cette  équation,  et  comme  elle  donne 

—  =:  -  A-p*  -h  des  termes  en  x  de  degrés  supérieurs  à  \ , 

on  voit  que  Tordre  de  x,  supposé  infiniment  petit,  est 

dr 
double  de  celui  de  ~-  • 

dx 

Quant  à  Téquation  de  la  projection  de  Tare  sur  le 

plan  xz,  si,  désignant  par  B  une  constante,  on  la  met 

sous  la  forme 

z  =r  Ba?P  +  des  termes  en  x  de  degrés  supérieurs  à  p^ 

p  sera  plus  grand  que  7,  puisque  le  plan  ay  est  oscula- 
leur  k  Tare  en  son  origine. 

On  a,  en  désignant  par  \  Vx  du  point  T, 


arc 


-=r-v/-{i)"-(è)" 


Nous  négligeons  les  quantités  d'ordres  supérieurs  à  celui 
de  1*.  On  trouve  alors,  en  effectuant, 

arcST  =  5-f-  -%A»p. 

10 

Passons  au  calcul  de  TD;  on  a 

TD  =  corde  ST  ces  STD. 

La  corde  ST  a  pour  expression  ^^'-f-  rî*-H  Ç'  ?  t^  et  Ç 
étant  Vj  et  le  z  du  point  T.  Désignons  ce  radical  par  H, 
et  par  a,  £,  c,  a,  j3,  y  les  cosinus  des  angles  que  la 
corde  ST  et  la  tangente  au  point  T  font  avec  les  axes; 
on  aura 
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Ona 


1.1  Ç 

H  H  H 


et  en  représentant  par  K  le  radical  \/'-^(^)  "*"(^)' 

y  d7i        dl^  ^,  .  ,  ,  dr        dz 

ou  —  et  -—  désignent  les  valeurs  que  ;7-  et  —  prennent 

au  point  T^  on  a 


Donc 


I  I  «fil  I  rfÇ 


TD=—  H =-h~  — 

K        K  £/Ç       K  </Ç 


Comme  nous  négligeons  les  quantités  d^ordres  supérieurs 
à  celui  de  ^*,  il  faut,  dans  l'évaluation  du  facteur  —9 
négliger  celles  d'ordres  supérieurs  à  Tordre  de  ^  ;  on  trouTC 


d'où 


d'où 


K  =  i-f  9a»5; 


d'où 


d'où 


TD  =  g4-gA»ï»; 


areST  — TD=-^A»p. 
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A  cause  de  —  =  -  Aj*,  celte  dernière  expression  peut 


être  mise  sous  la  forme  — ( -r:  1  •  Or  f  et  -^  sont, 

ll\dll  ^         di 


en 
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tant  qu'infiniment  petits,  respectivement  égaux  à  Tare  ST 
et  à  son  angle  de  contingence,  dont  les  valeurs  sont  don- 
nées aux  équations  {b)  et  (c).  Substituant  ces  valeurs,  il 

vient 

_^       ^^       nds^dS 
arc  ST  —  TD  =      .    ^  ? 

quantité  du  quatrième  ordre  infinitésimal. 

Passons  à  la  seconde  différence.  SD  étant  perpendicu- 
laire à  DQ,  SQ  —  DQ  est  de  Tordre  du  carré  de  SD, 
par  conséquent  d'un  ordre  supérieur  au  quatrième,  puis- 
que, r angle  STD  tendant  vers  zéro,  SD  est  infiniment 
petit  par  rapport  à  Tare  ST  qui  est  du  second  ordre.  Cette 
seconde  différence  doit  donc  être  négligée  devant  la  pre- 
mière, et  la  valeur  de  d  est  donnée  par  celle-ci.  Rempla- 

ds 
çantdans  son  expression  r  par  —9  il  vient 

imdsdS 
a4R 


NOTE  SUR  LA  DÉTERMINATION  DES  FOYERS  DTNE  SECTION 
PLANE  DANS  «NE  SURFACE  DE  SECOND  ORDRE; 

Pau  m.  Louis  SALTEL. 


Dans  une  courbe  algébrique,  un  foyer  a  pour  carac- 
tère analytique  d'être  tel,  que  si  Von  imagine  menées 
de  ce  point  les  tangentes  à  la  courbe,  deux  d'entre 
elles  aient  leur  point  de  contact  à  l'intersection  de  la 
polaire  «  directrice  dans  les  coniques  »  et  du  point  con^ 
sidéré  comme  un  cercle  de  rayon  nul.  En  d'* autres 
termes,  Véquation  quadratique  des  tangentes  doit  con^ 
tenir  le  facteur  (x'  -f-J^*)  =  o. 
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D'après  cela,  pour  qu'un  point  soit  foyer  d'une  section 
plane  d'une  surface,  il  Joui  et  il  suffit  que^  si  Von  ima- 
gine mené  de  ce  point  le  cône  circonscrit  à  la  surface, 
son  intersection  totale  avec  le  plan  de  la  courbe  con- 
ïienne  au  moins  un  cercle  de  rayon  nul. 

Or  on  sait  que,  s'il  s'agit  d'une  surface  de  second  ordre 
pour  que  cette  dernière  condition  soit  remplie,  il  faut  et 
il  suffit  que  le  plan  sécant  soit  une  direction  de  sections 
circulaires. 

De  là  une  solution  que  je  propose  et  que  je  vais  déve- 
lopper. 

Soient  a,  |3,  y  les  coordonnées  du  foyer  et 

( 2)  mx  -hnjr-^pz-^q^zio 

les  équations  de  la  surface  et  du  plan. 

Le  cône  circonscrit  à  la  surface  est  représenté  par 
r  équation 

Considérons  les  ternies  du  second  degré 

L  ensemble  des  directions  des  sections  circulaires  étant 
déterminées  par  les  formules 

(4)     j  (^'-P')^-^(^'.~p.)r'+(A:~p,)*> 

(  -4-2B,7«  -I-2B',  2j:-f-  2B'x)^  =  o, 


(5)      { 


(A.-p.)(A'.-(.,)(A^-p.)  +  (A,-p,)BÎ 
-H(A'.-p,)B',»+(A^-p,)Br-aB,B',B^  =  o, 


les  relations  qui  expriment  que  le  plan  donné  satisfait  à 
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]a  condition  voulue  seront  deux  quelconques  des  sui* 
vantes  : 

(6)  (a;—  p.) m»-  aB>/it  H-  (A,  -  pt)p'=  o, 

(7)  (A';-p.)/i>~2B/i/i  4-(A',-p.)/.»=o, 

(8)  (A\  — p,)'w'— aB'^/w/i  -f-(A,  —  p,)/i»=o. 

On  les  obtient  en  exprimant  que  les  trois  plans  coordon- 
nés rencontrent  suivant  les  mêmes  droites  les  plans  (4) 
et  le  plan  (a)  où  Ton  a  supposé  ^=  o.  Si  1  on  y  joint 
Véquation 

on  a  les  trois  relations  déterminant  les  coordonnées  des 
foyers. 

Cela  posé,  supposons,  par  exemple,  que  Ton  ait 

X^  Y^  z' 

(lo)  /(x,x,z)z^-  +  j;  +  --i  =  o, 

les  équations  précédentes  se  réduisent  aux  suivantes  : 

(b-«V.-5)         (H-6.p.-g)  (H-CP.-J') 


B7  7a  a6 

•j-r-  Yz  —  "2  -^—2  zx  —  2  -r—  xy  =z  I 


(B--f.-S)  (■>-'■!■.-?)  (a—f.-?) 
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ou  bien 


(H-«'p.)(H-*'P-)(H-«» 
(")  {      -[(«-*V.)(H-c»p.)5+(H'-«^P.)(H-«V.)p 

+  (H-a'p.)(H  — A'p.)^n=o, 

04)   '«'(|-f-fl)+-'»«^+'''(7-P' -$)=-' 

(i5)  ma-+- /ip-l-/?7 -h  y  =  o. 

On  a  pose 


a»         B«        7» 
a^       0^       c* 


Remarquons  que  les  équations  (ta))  (k3),  (i4)  sont  en 
général  équivalentes  aux  équations 

(•')  '■(S*?)-'■"•*"'={T^7)■• 

On  obtient,  en  effet,  Téquation  (i8)  en  multipliant  les 
équations  (isi),  (i3),  (i4)  respectivement  par  les  quan- 
tités, généralement  différentes  de  zéro,    (  — 1»   (~ 

1  —  —  j  ï  et  les  ajoutant.  Quant  aux  deux  premières  de 
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ce  dernier  système,  elles  sont  identiques  avec  les  deux 
premières  de  l'autre  système. 

Appliquons  ces  formules  générales  aux  problèmes  sui- 
vants : 

Problème  I.  —  Trouver  le  lieu  des  foyers  des  sections 
cejitrales. 

Les  coordonnées  des  foyers  pour  une  position  particu- 
lière du  plan  étant  déterminées  par  deux  des  équa  - 
lions  (16),  (17),  (18),  jointes  aux  équations  (11)  et  (i5) 
où  Ton  fait  (9  =  o),  on  obtiendra  l'équation  du  lieu  de- 
mandé en  éliminant  (m,  n^  p,  p^)  entre  ces  quatre  équa- 
tions. L^équation  (1 1)  en  Oj  étant  indépendante  de  {m^  n^  p)^ 
on  est  conduit  à  éliminer  ces  quantités  entre  les  autres  : 
cela  est  facile.  Il  suffit  de  multiplier  respectivement  par 
(a*,  p*,  a/3)  les  équations  (i6),  (17)?  (18)  et  de  les  ajou- 
ter en  ayant  égard  à  (i5).  On  trouve,  toutes  réductions 
faites, 

La  substitution  de  cette  valeur  de  pi  dans  Péquation  (11) 
fournit  immédiatement  Téquatiou  du  lieu.  Avant  de  faire 
cette  substitution,  remarquons  qu'elle  peut  s'écrire,  en 
tenant  compte  de  ce  dçrnier  résultat, 

—  p;(fl2a»-f-  A'p^  4-  c^f)  +  piffl'H-  b^  -h  c»)  -4-  H  =  o 
ou 

Si  main  tenant  on  substitue,  il  vient,  en  remplaçant  (a,|3,y) 

3o. 
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par  {x,j>,  z), 

Problème  II.  —  Trousser  le  lieu  des  foyers  des  sec- 
tions faites  parallèlement  à  Vun  des  axes. 

Supposons  que  les  plans  soient,  par  exemple,  paral- 
lèles à  Taxe  des  x.  Cela  exige  m  =  o.  Dès  lors,  si  1  od 
fait  cette  hypothèse  dans  les  formules  fondamentales  (i  2), 
(i3),  (14)9  (1^)9  elles  se  réduisent  aux  suivantes  : 

(19)  H  — a»p,~^,  =  0, 

«P  +/?7  +  y  =  0, 


a} 


etconséquemmeut  en  supprimant  le  facteur  -^  Téquation 
en  Pi  se  réduira  à 

[10)  (H-^V.)^  +  (H-^»fJ  =  o. 

Telles  sont  les  formules  qui,  dans  Thypothèse  actuelle, 
définissent  les  foyers.  On  obtiendra  Téquation  de  leur 
lieu  en  éliminant  pi  entre  les  équations  (19)  et  (20).  On 
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obtient  immédiatement 

Nota,  Ainsi  se  trouvent  établis,  par  une  analyse  difTé- 
renie,  les  résultats  obtenus  par  M.  Painvin  [voir  t.  III, 
p.  481).  Je  crois  que,  si  l'on  compare  les  deux  mé- 
thodes, la  précédente  présente  des  interprétations  géo- 
métriques et  des  simplifications  algébriques  qui  la  rendent 
préférable. 

Il  nous  reste  cependant  à  faire  remarquer  que  si  les 
considérations  précédentes  se  prêtent  avec  facilité  à  la 
détermination  des  lieux  géométriques,  elles  seraient 
moins  avantageuses  que  celles  dont  nous  avons  fait  usage 
dans  une  autre  Note,  s^il  s'agissait  de  calculer  effective- 
ment les  coordonnées  des  foyersd'une  section  particulière. 
Nous  terminerons  en  proposant  le  problème  suivant  : 

Trouver  le  lieu  des  foyers  des  paraboles  obtenues 
par  les  plans  parallèles  aux  plans  tangents  au  cône 
asymptote. 


NOTE  SUR  LA  RÉSOLUTION  EN  NOMBRES  ENTIERS  ET  POSITIFS 

DE  L'ÉQUATION  x'»=j"4-i. 


I.  Lorsque  le  nombre  représenté  par  x  est  premier, 
V équation  proposée  n^a  pas  d^ autre  solution  entière  et 
positis^e  que  la  solution 

C'est  ce  que  nous  allons  démontrer. 


C^)  En  n'admettant  toutefois,  pour  les  inconnues,  que  des  valeurs  en- 
tières supérieures  è  l'unité. 
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L*exposant  n  de  j  est  nécessairemenl  impair  ^  avlre- 
ment  Téquation  proposée  se  ramènerait  à  la  forme 
x~=^*  +  i,  et  Ton  sait  que  cette  dernière  équation 
n'admet  aucune  solution  entière.  (Voir  la  démonstratîoD 
de  M.  Le  Besgue,  Nouuefles  Annales  y  i*^*  série,  t.  IX, 
p.  178.) 

De  plus^  il  est  évidemment  permis  de  considérer  l'ex- 
posant n  comme  un  nombre  premier;  car,  si  n  admet  an 

diviseur  premier  a  autre  que  Uy  en  posant  j^â  =  Y  Tcqua- 
tion  proposée  se  réduira  à  celle-ci  :  x*=  Y*-t- 1,  0* l'ex- 
posant de  Y  est  premier. 

Cela  posé,  Téquation  x^  =.y"  4-  x  peut  s'écrire 

et,  eomme  la  division  de  j^"""* — .j»-« -f.jr«"-» — .,,— j+i 
par  j^  -f- 1  donne  pour  reste  le  nombre  n,  il  virat,  en 
nommant  ]S  k  quotient  de  celte  division, 

(i)  ar={jr-\-i){^[x-^i)^a]. 

Chacuu  des  deux  facteurs  (j  -^1)^  N  (j^  + 1)  -f-  « 
de  x^  étant  divisible  par  le  nombre  premier  x,  ce 
nombre  est  aussi  diviseur  de  n^  or  n  est  premier,  donc 

(a)  X  =:  n. 

Plus  généralement,  tout  facteur  de  x^  est  une  puis- 
sance entière  de  x\  pour  le  facteur  j^  -f-  i,  Texposant  de 
celte  puissance  est  Tunité.  En  effet,  soit  j^-f-i  =  x*,  il 
en  résulte 

et,  si  a  surpassait  l'unité,  le  facteur  Nx*~'-4-i  de  x" 
ne  serait  pas  diyisible  par  x\  donc  a  =  i ,  et 

(3)  j<  -h  ï  =  x  =r  «. 
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En  remplaçant  x   par  JK  + 1 9   Téquation    proposée 
j:r*=j^+i  devient 

et  Ton  voit  que  Tex posant  m  doit  être  moindre  que  n. 
Mais  n  =  X  =^  -f-  15  on  a  par  conséquent  Tinégalité 

D'autre  part,  Téquation  (4)  donne 

j"  H- OT^**"' -4- . .  .-4-  mx  •+- 1  =  j"-!-!» 

d'où 

égalité  qui  montre  que  m  est  multiple  de  j^^  donc 
(5)  m=X' 

Si  maintenant  on  substitue  y  et  jr  -4-  i  à  m  et  n^  dans 
Téquation  (4),  il  en  résultera  d'abord 

(j-M)/=r/-»-4.,, 
puis,  divisant  par  j^-^, 

Or,  (  i-H  -  )   ayant  pour  limite  le  nombre  e,  on  a  né- 
cessairement 

ainsi  le  nombre  entier^  est  compris  entre  1  et  3,  par 
conséquent  j  =  2.  Il  s'ensuit  a:  =  3,  /n  =  a,  n  =  3. 
C'est  ce  qu'il  fallait  démontrer. 

(  La  suite  prochainement.) 
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THÈORBIBS  SUR  L'HYPOGYCLMM  A  TR«1S  RBBRODSSBHIRTS; 

Par  m.  O.  CALLAUDREAU, 

h  Angottléme. 


1 .  La  partie  d^une  tangente  mobile  comprise  dans  la 
eourbe  est  constante  et  le  lieu  de  son  milieu  est  le  cercle 
triplement  tangent  à  la  courbe. 

S.  La  distance  des  centres  de  courbure  correspondant 
aux  intersections  de  la  tangente  mobile  arec  la  courbe 
est  constante  et  égale  au  double  du  diamètre  du  cercle 
directeur. 

3.  La  somme  des  carrés  des  distances  du  centre  du 
cercle  directeur  k  ces  mêmes  centres  de  courbure  est 
constante  et  égale  à  dix  fois  le  carré  du  rayon  du  cercle 
directeur. 


SUR  LA  nmmn  potkntiblib  et  lb  potentiel; 

Par  m.  J.  MOUTIER. 


L*étude  de  la  fonction  potentielle  et  du  potentiel  n'a 
pas  pénétré  jusqu^ici  dans  l'enseignement,  parce  qu'elle 
repose  sur  des  notions  d'Analyse  qui  dépassent  les 
limites  du  Cours  de  Mathématiques  spéciales.  On  se 
propose,  dans  cet  article,  d^exposer  d'une  manière  élé- 
mentaire les  principales  propriétés  de  ces  fonctions  re- 
marquables ,  qui  jouent  actuellement  un  rôle  considé- 
rable dans  les  questions  de  Physique  mathématique. 

Fonction  de  jorce,  —  Soit  M  un  point  sollicité  pai 
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des  force»  dirigées  vers  des  points  fixes  A  ^  A t  • . .  ;  ces  force» 
sont  des  fonctions  des  distances  AM  =  r,  AiM=r],...^ 
que  nous  représenterons  par  /{''))  /i  (''i)> •••5  elles  ont 
pour  résultante  la  force  R.  Nous  supposerons  que  Tune 
de  ces  forces,  la  première,  soit  répulsive,  la  seconde  at- 
tractive. 

rig.  I. 


>H 


Considérons  un  déplacement  élémentaire  MM'  du 
point  M  [fig*  1)9  suivant  la  direction  de  la  résultante; 
projetons  le  point  M'  en  P,  Pi,. . .  sur  la  direction  des 
forces.  Le  travail  élémentaire  de  la  résultante  R  est  égal 
à  la  somme  algébrique  des  travaux  élémentaires  des 
composantes 

R  X  MM'  =:/(r)  X  MP  H-/. (r,)  X  MP. 


•  •  •  » 


Désignons  par  r-h  rfr,  r,  -f-  rfrj,.  . .  les  rayons  vec- 
teurs menés  des  centres  fixes  A^  Ai, . . .  au  point  M' in- 
finiment voisin  de  M  5  les  perpendiculaires  M'P,  M'Piv 
di£f%rent  infiniment  peu  des  arcs  de  cercle  décrits  de» 
points  A,  Al,. . .  comme  centres  avec  les  rayons  AM\ 
A,M\. . .,  de  sorte  que  MP=  rfr,  MP|  =  — cîri,.,.,  et 
Féquation  précédente  peut  s'écrire 

R  X  MM' =/(  r)  i/r  — / ( r.)  i/r,  ±: . . . . 

Or,  soient  f  (r),cfi(ri),. .  •   les  fonctions  qui  ont  pour 
dérivées/(r),/i(ri),. . ., 

R  X  MM'  =  tp'(r)rfr—  f,(r,)rfr,  db 


(  474  ) 

OésigaoïK  par  U  la  somme  algébrique  de  ces  foncùons 

U  =  ç(r)-ç.(r.)±...=  2ç(r), 

en  prenant  positivement  les  fonctions  qui  correspondent 
aux  forces  répulsives  et  négativement  celles  qui  corres- 
pondent aux  forces  attractives.  Le  second  membre  de 
Tavant-dernière  équation  n'est  autre  chose  que  raccrois- 
sèment  infiniment  petit  ^U  qu'éprouve  la  fonction  U 
lorsque  le  point  M  passe  de  la  position  M  à  la  position  M' 
infiniment  voisine.  Par  suite, 

R  X  MM'  =  dU 
et 

dU 


R=: 


MM' 


La  fonction  U  a  été  désignée  par  Hamilton  sous  le 
nom  de  fonction  de  force  i  la  résultante  R  est  le  rap- 
port que  Ton  obtient  en  divisant  Faccroissement  de  la 
fonction  de  force  pour  un  déplacement  élémentaire,  ef- 
fectué suivant  la  direction  de  la  résultante,  par  la  valeur 
de  ce  même  déplacement.  On  exprime  ainsi  ce  résultat 
sous  forme  abrégée  : 

Isa  résultante  ites  forces  est  la  dénuée  de  la  fonction 
de  force  prise-  par  rapport  à  la  direction  de  la  résul- 
tante. 

Composante  de  R  sidi^ant  une  direction  quelconque, 
—  Une  marche  analogue  à  la  précédente  permet  de 
trouver  la  composante  de  la  résultante  R  relative  à  une 
direction  quelconque. 

La  composante  F  de  la  force  R  relative  à  une  direc- 
tion MS  (fig*  2)  est  égale  à  la  somme  algébrique  des 
projections  des  forces  du  syslème  sur  celte  direction.  Si 


l'on  appdie  «,  ai,, 
direction  : 
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les  angles  des  forces  avec  celte 


F=/(r)cosa  -f-/,(rt)cosa,-l- 

Imaginons  un  déplacement  élémentaire  Mm  suivant 


la  direction  MS,  et  multiplions  les  deux  membres  do  la 
relation  précédente  par  Mw, 

F  X  Mot  =/(r)co8a  XMw  -4-/i  (r,)cosa,  XM/w  ■+- 

Projetons  le  point  m  en  p,  p^,. . .  sur  les  directions  des 
forces^ 

FXMiw=;:/(r)XM/?-H/(r,)xMp,  + 

Appelons  r  -f-  dr\  r,  -f-  rfr, , . . .  les  rayons  vecteurs.  Am, 
Al 7»,...,  et  remarquons  que  Mp=drj,Mp^z^  —  tfîr,,..., 

FxMOT=r/(r)rfr— /(r,)£fr,=b..., 

de  sorte  que  si  Ton  appelle  dU  l'accroiseement  qu'éprouve 
la  fonction  de  force  lorsque  le  point  M  passe  de  la  posi- 
tion M  à  la  posilwn  m  infiniment  voisine, 


F  = 


dV 
Mm 


La  projection  de  la  résultante  des  forces  du  système 
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sur  une  direction  quelconque  est  la  dérivée  de  la  fonc- 
tion  de  force  par  rapport  à  cette  direction. 

Lorsque  la  fonction  de  force  est  exprimée  au  moyen 
des  coordonnées  du  point  M  rapporté  à  trois  axes  rectan- 
gulaires, les  projections  X,  Y,  Z  de  la  résultante  R  sur 
les  trois  axes  ont  respectivement  pour  valeurs 

^       d\)       ^      dV       .       d\i 


djT  dy  dz 


et 


-^r^)'-(fr-(-' 


dz  ) 


Surfaces  de  nii^eau,  —  Nous  avons  appelé  en  Hydro- 
statique (*)  surface  de  niveau  le  lieu  géométrique  des 
points  où  la  pression  est  la  même^  et  nous  ayons  va 
qu^une  surface  de  niveau  est  normale  en  chacun  de  ses 
points  à  la  résultante  des  forces  qui  sollicitent  le  liquide. 
Une  surface  de  niveau  en  général  est  telle,  que  la  nor- 
male en  chacun  de  ses  points  a  pour  direction  la  résul- 
tante des  forces  qui  existent  en  ce  point. 

La  surface  de  niveau  qui  passe  par  un  point  M  se  dé- 
termine facilement  d'après  ce  qui  précède.  La  projec- 
tion de  la  résultante  R  sur  une  direction  quelconque 
menée  par  le  point  M  dans  le  plan  langent  à  la  surface 
de  niveau  est  nulle;  par  suite,  Taccroissement  de  la 
fonction  de  force  est  nul  pour  tout  déplacement  élémen- 
taire effectué  dans  le  plan  tangent  à  la  surface,  d\}  =  o 
ouU  =  const.  pour  tous  les  points  d'une  même  surface 
de  niveau. 

Ainsi,  la  fonction  de  force  est  la  même  en  tous  les 
points  d'une  même  surface  de  niveau. 

En  donnant  dans  la  relation  U  =  const.  différentes 

(*  )  Nouf  elles  Annales  de  Mathématiques  y  a^  série,  t.  VIII. 
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valeurs  à  cette  cionstanle,  on  obtient  une  famille  de  sur- 
faces de  niveau. 

Exemples.  —  i**  Prenons  comme  premier  exemple  le 
cas  bien  connu  d'un  liquide  pesant  tournant  autour  d'un 
axe  vertical,  et  cherchons  les  surfaces  de  niveau,  ou,  ce 
qui  revient  au  même,  la  méridienne  de  ces  surfaces. 

Prenons  Taxe  de  rotation  pour  axe  desj^,  un  point  M 
de  masse  égale  à  l'unité  est  sollicité  par  son  poids  g  et 
par  la  force  centrifuge  arct>',  en  appelant  o>  la  vitesse  an- 
gulaire de  rotation. 

D'après  ce  qui  précède,  la  fonction  de  force  est 


a:»»» 


et  par  suite  la  méridienne  cherchée  est  définie  par  la 

relation 5/=  const.,  qui  représente  une  famille 

de  paraboles  ayant  pour  axe  OY  et  dans  lesquelles  la  sous* 

et 

normale  a  la  valeur  constante  -^  • 

a^  Un  point  mobile  est  soumis  à  l'action  de  forces  di- 
rigées vers  des  centres  fixes  et  proportionnelles  aux  dis- 
tances à  ces  centres  fixes  ;  on  propose  de  déterminer  le 
mouvement  du  point. 

Les  forces  étant  représentées  par  ar^  ai  /,,..• ,  la 
fonction  de  force  est 

U  =  -(ar'+a,r;-4-...). 

Les  surfaces  de  niveau  sont  donc  représentées  par  la 
relation  précédente,  dans  laquelle  U  est  regardé  comme 
une  constante. 

Un  calcul  simple  montre  que  ces  surfaces  sont  des 
sphères  ayant  pour  centre  commun  le  centre  de  gravité  G 
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d'un  système  de  masses  égales  k  a,  ai^. .  .^  placées  aux 
points  fixes  A,  Ai, ...  ;  le  rayon  p  de  la  sphère  est  don  Dé 
par  la  relation 

P    =   • ■ 9 

^  tf  H-tf,  -+-.  .  . 

en  représentant  par  d,  ^i,. . .  les  distances  du  point  G 
aux  centres  fixes  A,  Ai,. . . . 

Les  surfaces  de  niveau  étant  des  sphères  concentriques, 
la  résultante  passe  constamment  par  ce  centre  commun^ 
de  plus,  elle  est  mesurée  par  la  dérivée  de  U  par  rapport 
à  p,  elle  est  proportionnelle  à  pi  par  suite,  si  lu  point 
mobile  n'a  pas  de  vitesse  initiale,  il  exécute  un  mou- 
vement oscillatoire  autour  du  point  G. 

Fonction  potentielle.  —  Dans  ce  qui  précède,  les 
fonctions  des  disiancesy(r),  y,  (ri  ), . . . ,  qui  repi-ésenlcnt 
les  forces,  sont  entièrement  arbitraires;  au  contraire, 
dans  Tétude  de  l'attraction^  de  rélectricité,  du  magné^ 
tisme,  les  forces  sont  inversement  proportionnelles  aux 
carrés  des  distances  ;  dans  ce  cas  très-important,  la  fonc- 
tion de  force  a  été  désignée  par  George  Green  sous  le 
nom  de  fonction  potentielle;  elle  est  ordinairement  re- 
présentée par  la  lettre  V  : 


m 


le  signe  ±:  se  rapportant  soit  aux  répulsions,  soit  aux 
attractions.  Comme  première  application,  nous  allons 
déterminer^  au  moyen  de  la  fonction  potentielle,  l'attrac- 
tion exercée  par  une  couche  sphérique  homogène  sur  un 
point  extérieur  ou  intérieur. 

(  La  suite  prochainement*  ) 
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EXERCICE 


Étant  donné  un  triangle  ABC  et  étant  oonstruiis  snr 
les  côtés  de  ce  triangle  d'autres  triangles  (le  sommet  du 
triangle  construit  sur  le  côté  BC  de  ABC  est  désigné 
par  Âi,  etc.),  les  droites  AÂi,  BBi,  CCi  sont  concou- 
rantes : 

i^  Si  les  triangles  construits  sont  isoscèles  et  ont  leurs 
angles  aux  sommets  supplémentaires  des  angles  opposés 
dans  ABC,  c'est-à-dire  si 

A,  B  =  A,  C,     B A,  C  H-  BAC  =  i8o«; 

3^  Si  les  angles  des  triangles  construits  sont  tels  que 
l'on  ait 

BCA,  =  ACB, ,     CAB,  =  BAC, ,     ABC,  =  CBA,  ; 
3*»  Si  l'on  a 

CBA,  =  C  f     ACB|  =  A ,     BAC|  ==  B , 
BCA,  =  A,     CAB,  =  B,     ABC,  =  C. 

O.    CALLAUnREAU. 


QUESTIONS. 


1007.  Par  chaque  point  d'une  surface  du  second  degré 
on  peut  faire  passer  deux  cônes  de  révolution  circonscrits 
à  la  surface.  Ces  cônes  se  coupent  suivant  deux  coniques 
dont  les  tangentes  au  point  considéré  de  la  surface  sont 
aussi  tangentes  aux  sections  circulaires  de  la  surface  qui 
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passent  par  ce  point.  Les  lignes  de  courbure  qui  passent 
par  le  même  point  sont  les  bissectrices  des  angles  formés 
par  les  deux  tangentes.  (Emilb  Wetr.) 

1008.  Tout  cube  parfait  différent  de  zéro,  augmenté 
de  f,  a  ou  8  unités  d'un  ordre  quelconque,  n'est  pas  un 
cube  parfaiu  {MoaET-BLAirc.) 

1009.  On  donne  une  inanité  de  cercles  tangents  en 
un  même  point;  si  deux  droites  tournent  autour  de  oe 
point  de  manière  à  faire  a?ec  la  ligne  des  centres  deux 
angles  dont  la  somme  soit  constante,  les  circonférences 
décrites  sur  les  cordes  de  ces  cercles  comme  diamètres 
étant  prises  deux  à  deux  ont  même  axe  radical. 

(CniLDu.) 

1010.  Trouver  les  nombres  dont  les  carrés  s'écrivent 
toujours  de  la  même  façon  dans  tout  système  de  numéra- 
tion analogue  au  système  décimal,  dont  la  base  est  plus 
grande  que  4*  (Guébhard.) 

1011.  On  donne  un  tétraèdre  conjugué  à  une  surface 
du  second  degré.  Si  Ton  désigne  par  I  Tindice  {*)  du 
centre  d'une  sphère  inscrite  au  tétraèdre  (par  rapport  à 
la  surface)  et  par  R  le  rayon  de  cette  sphère,  Texpres- 

sion  ^  A  1a  même  valeur  pour  toutes  les  sphères  inscrites. 

(H.  Faurb.) 

1012.  Trouver  le  lieu  d'un  point  M  tel,  que  le  triangle 
formé  par  les  tangentes  issues  de  ce  point  à  une  conique 
et  par  la  corde  des  contacts  ait  une  aire  constante. 


(*)  La  définition  des  indices  est  donnée  dans  la  question  918. 
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SUR  LE  NOMBRE  DES  NORMALES  RÉELLES 
•OllE  L'ON  PEUT  MENER  D'UN  POINT  DONNÉ  A  ON  ELLIPSOÏDE  ^ 

VàXi  JOACHIMSTHAL. 


(Traduit  de  l'allaniand,  —  Extrait  du  tome  LIX  du  Journal  de  CrelU.) 


l. 


''    r*^»'. 


Soient  -j  +  t;"*"  j  =  '    l'équation    de    l'ellipsoïde, 

^,  y},  ^  les  coordonnées  du  point  donne. 

Les  coordonnées  du  pied  d'une  normale  passant  par  le 
point  (i^,  Y],  ^)  satisfont  aux  équations 

X  y  z 

abc 

Désignons  par  —  u  la  valeur  commune  de  ces  trois 
rapports  ;  on  a 

al  bri  cÇ 


t       z  z=z  » 


a  —  u  b  — a  c  —  u 

et  u  doit  satisfaire  à  l'équation  du  sixième  degré 

aÇ*  bn^  cÇ»       ___ 

On  voit  par  l'équation  (1)  que  u  est  le  produit  des  dis* 
tances  de  l'origine  des  coordonnées  et  du  point  (Ç)  ^9  ^) 
au  plan  qui  touche  l'ellipsoïde  an  point  (x^jr^  ^j?  ce  pro- 
duit étant  pris  positivement  ou  négativement,  suivant 
que  ces  deux  points  sont  situés  d'un  même  côté  du  plan 
ou  de  côtés  différents. 

Ànn,  de  Mathcmat.,  2*  série,  t.  IX,  (Novembre  1870.)       3l 
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Pour  résoudre  le  problème  proposé,  il  convient  dMn- 
troduire  dans  (3),  au  lieu  de  |,  ti  et  (^,  trois  autres  con- 
stantes. 

L'équation  (3)  a  nécessairement  deuic  racines  réelles; 
si  nous  supposons 

l'une  est  comprise  entre  —  oo  et  c,  l'autre  entre  a  et  -f-  oo  . 

Supposons  connue  Tune  de  ces  racines  ;  soient  v  cette 
racine  et  0:0,^09  ^0  ^^  coordonnées  du  pied  de  la  nor- 
male correspondante. 

On  déduit  de  (a)  les  équations  suivantes 

(4)     5- — - — .    '>- 1 — »    Ç- — ; — . 

et  comme  le  point  {x^^  jTq^  ^0)  est  sur  l'ellipsoïde,  on 
sait  que  l'on  peut  déterminer  deux  quantités  a  et  /3,  dont 
la  première  soit  comprise  entre  a  et  &  et  la  deuxième 
entre  b  et  c,  en  sorte  que  l'on  ait 

a{a  —  a)(a  —  P) 


(4*) 


z 


(b-a)(b-c) 
{c^a)ic^b) 


Au  moyen  des  équations  (4)  et  (4^),  Téquation  (3)  de- 
vient 

{a^a)(a^fi)(a^^Y        (^  -  «)  (^  ~  p)(^  -  p)' 

(c^a)(c-P)(c->>y   ^ 
(c  — <i)(c~^)(c  — tf)» 

Au  sujet  des  constantes  a,  P,  i^^  qui  remplacent  les  con- 
stantes primitives  Ç,  yj,  Ç,  je  ferai  remarquer  que  a  et  jS 


( 


I. 
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déterminent  le  pied  d'une  des  normales  passant  par  le 
point  (^,  Ti,  ^)  et  que  u  fixe  la  position  du  point  sur  cetxe 
normale.  En  désignant  par  ir  le  pied  de  la  perpendicu- 
laire abaissée  du  centre  de  la  surface  sur  le  plan  tangent 

au  point  (a,  /3),  on  voit  que  -  est  la  distance  du  point 

(4,  rjj  Ç)  au  pied  de  la  normale,  les  longueurs  prises  sur 
la  normale  étant  comptées  comme  positives  lorsqu'elles 
sont  dirigées  vers  l'intérieur  de  l'ellipsoïde.  Les  quantités 
a  et  P  satisfont  aux  conditions 

fl>«>«^>p>c; 

je  suppose  d'ailleurs  qu'elles  n'atteignent  pas  leurs  va* 
leurs  limites,  ce  qui  exclut  le  cas  où  la  normale  serait 
dans  un  plan  principal,  cas  que  j'examinerai  plus  tard 
en  particulier.  La  quantité  u  peut  avoir  une  valeur  arbi- 
traire. 

Pour  débarrasser  l'équation  (5)  de  la  racine  a  r=  i/,  je 
pose 


il  vient 

La  première  somme    est   égale    à    i  ,   la    deuxième    à 

\^      «;  ip— ■  ^) j    gj  j'^j^  représente  cette  der- 

(a—u){b  —  u)[c  —  uy       '  ^ 

nière  expression  par /(m),  la  troisième  somme  cst/'(u). 

L'équation  précédente  devient  donc 

(u^v)[^/{u)^{u^p)f(n)]=o, 

3i 
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OU,  en  supprimaut  le  facteur  (u  —  (/), 


U  —  V        U  —  a        u  —  b        u  —  c        u  —  a        u  —  p 

Cette  équation  du  cinquième  degré  est  le  point  de  départ 
des  recherches  qui  suivent. 


II. 

11  s'agit,  pour  chaque  valeur  de  u,  de  déterminer  le 
nombre  des  racines  réelles  de  Téquation  (6).  U  résulte 
de  cette  équation  qu'à  toute  valeur  réelle  de  u  correspond 
une  valeur  réelle  de  i',  puisque  celte  dernière  quantité 
est  donnée  par  une  équation  du  premier  degré.  Si^  lors- 
qu'on fait  varier  u  depuis  —  oo  jusqu'à  4-  oo  ,  i/  acquiert 
n  fois  une  valeur  donnée  (^^^  réciproquement,  en  faisant 
dans  (6)  v^  ==  u^^  Téquaiion  en  u  qui  en  résulte  a  n  ra- 
cines réelles.  Il  faut  donc  examiner  la  marche  de  if,  lors- 
qu'on la  considère  comme  une  fonction  de  u  définie  par 
l'équation  (6). 

Le  terme  à  droite  de  cette  équation 


u  —  a        u  —  a         u  —  b 

u  —  p    '    u  —  c 

peut  s'écrire 

(n\             '                     *       ^ 

— 

p-c 

^'^         u       a        (u       a)(u       b) 

{u-p){u-cy 

OU  encore 

— 

P       1     • 

^'    ^       {u       «)(/<  — a)        {u-^b 

)( 

u  —  p)        u  —  c 

Comme  on  a  les  inégalités  a  ]>  a  ^  fc  ^  j3,  on  peut  par- 
tager l'intervalle  depuis  —  oo  jusqu'à  -|-  oo   en  six  in- 
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tervalles,  et  faire  varier  u  de  —  oo  à  c,  de  c*  à  |3,  de  ^ 
à  &,  de  &  à  a,  de  a  à  a,  de  a  à  H-  œ  • 

Pour  le  premier,  le  troisième  et  le  cinquième  inter- 
valle, (7)  présente  une  somme  de  termes  négatifs;  pour 
les  trois  autres,  (y*)  présente  une  somme  de  termes  po- 
sitifs. Le  terme  à  gauche  de  1  équation  (6)  ne  s* évanouit 
jamais  pour  aucune  valeur  finie  de  u.  On  parvient  au 
même  résultat,  en  tirant  de  (6)  la  valeur  de  t'  : 

U  est  un  polynôme  du  cinquième  degré,  le  dénomina- 
teur W  est  du  quatrième  degré  et  reste  toujours  positif*, 
ainsi  u  est  une  fonction  continue  de  u. 

Au  moyen  de  Téquation  (8),  on  peut  dresser  ce  pre- 
mier tableau  indicateur  de  la  marche  de  (^  : 

I  «=     — 00     c  6  ^     b  a     ^^     a     4-00 

<P  <^  <«  <a 

V  z=:      4-00     c     <;p      p      >p      h      <a      a     >  a      a     —  OO  . 

Pour  étudier  plus  avant  la  question,  il  faut  déterminer 
les  maxima  et  les  minima  de  v. 
Il  résulte  de  (8) 

expression  qui  est  une  fonction  continue  de  u.  Il  en  ré- 
sulte que  V  ne  peut  devenir  maximum  ou  minimum  que 
pour  les  racines  de  Téquation  ^  (u)  ==  o;  on  a  d'ailleurs 

d^9  _      Wy'(ii)  — 2W>(tf) 
du?  ""  W»  ' 

expression  qui,  pour  les  racines  de  l'équation  cf  («)  =  o, 
se  réduit  à 
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on  conclut  de  là  que  les  racines  simples  de  (f(ii)r=o 
donnent  seules  les  maxima  et  les  mini  ma  de  i^. 
En  différeniiant  (6),  on  obtient 


(« 


1       i  d»         \ I  I  I 


I  I 


(«-«r     (»-P)' 


Posons  —  =  o  et  éliminons  i^  au  moyen  de  Téqua' 
tion  (6),  il  Tiendra 

[__] I  1 I 1     "I 

-( H r'\ s)  =o; 

\«  —  a       u  —  b       u — c      u  —  a      u  —  p/ 

en  chassant  les  dénominateurs  de  cette  égalité,  on  obtien- 
dra l'équation 

f(«)=o. 

U  s'agit  maintenant  de  déterminer  le  nombre  et  les  limites 
des  racines  de  cette  équation  du  huitième  degré. 


m. 

Lemme.  —  Soient  <f(u)  une  fonction  entière  de  ai  ei 
f  ^(u)  =  ^;  soient,  en  outre,  V  et  0  deux  fonctions  de  la 
même  variable  liées  à  la  première  par  la  relation 

(il)  ^  — Vf' -+-8  =  0. 

Cela  posé,  si  u  variant  depuis  A  jusqu'à  B  (B  étant  phu 
grand  que  A),  Y  et  0  restent  finis  ^  si,  de  plus,  0  ne  s'é^ 

nouit  jamais,  et  par  conséquent  garde  toujours  le 
signe,  l'équation  ^  (u)  =  o  n'a  dans  cet  intervalle 
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racine  mulliple,  et  le  nombre  des  racines  réelles  com- 
prises entre  les  limites  données  est  égal  au  nombre  des 
variations  que  perd  la  suite 

lorsqu'on  y  fait  successivement  u  =  A  et  u  =  B^  ce 
nombre  de  racines  est  donc  au  plus  égal  à  deux. 

La  première  partie  de  cette  proposition  est  évidente*, 
la  deuxième  se  démontre  par  la  méthode  de  Sturm. 

Appliquons  maintenant  ce  lemme  à  Téquation  (lo). 

En  posant 

(a  —  a)  (a  —  b)  (a  —  c)  =  D, 


on  a 


_f_^  +  _L.  +  _; l L_VJ 

\u  —  a       u  —  b       u  —  c       u  —  a       u — p/J 


et 

s^  l  I  I 


z        u  —  a       u  —  b       u  —  c       u — a       a  — p' 
d'où 


rv»»/  —  *^ 

"L      «' 

.__j ,,   _ 

■x^*    y, 

d'où 

encore 

t'( 

«)  =  4a»a'(«"- 

-as*")  — 2  A»»»" 

et 

(12) 

4A',(«)-Ay' 

(«)  — aA'D»". 

On  a  maintenant 

D 
A 

K-l-X  +  5 

«)(a-6)(a  — c) 

I 

U  —  a 

P~ 

-b)(p-c)        . 
—  a                     u  — 

y 
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i  étant  indépendant  de  u]  par  suite, 

w    »  /îR*  ^)(«  ^)    («  ^)   /  i»w 

A^s^'z^  —  &I  ^ ^-^ ^ '■-  (u  —  p)* 

les  coefficients  de  (u  —  ^)^  et  de  (u  —  a)^,  dans  la  paren- 
thèse, étant  essentiellement  négatifs,  il  en  est  de  même 
de /(m). 

En  remplaçant  dans  (;a)  A',  û,  D  et  A^zf"  par  leurs 
Taleurs,  il  vient 

(i3)  fW  — 77 5rT(»H~^^ ni ^/«)=o- 

Pour  appliquer  le  lemme  précédent,  on  peut  prendre 
amplement 

*  = â » 

2tt  —  a  —  p 

attendu  que^  diaprés  ce  qui  précède,  f(u)  est  toujour» 
Régatif. 

0  change  de  signe  quand  u  passe  par  l'une  des  valeur» 

«,  i,  c  et '•  Cetledernièrequfi^utitéest  <^a  et  ^cf 

mais  elle  peut  être  [>  ou  <I&;  il  faut  donc  distinguer 
ehacun  de  ces  deux  cas. 

Comme  le  premier  ^rme  de  ({(if)  est  +  u*,  nous  avons 

on  trouve  ensuite  immédiatement 
de  même  pour  y  (  ft^^)  et  f  {c)  ; 

?{p)  =  -3(p-«)'{p-*)'(^-«)'(g-«)'  =  -r 

de  même  pour  f  («)• 
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On  a,  de  plus, 

et  Ton  déduit  de  (i3) 
par  conséquent 

=  _,     si     *<i(a  +  p); 

m =-<^,(^  -)  c-î*  -  ')  ("4-'  -M'-f- ) 

par  consëquent 

=  -4-,     si     ^>i(a-f-P) 

et 

=  -,     si     ^<l(aH-p). 

(La  suite  prochainement,) 


Sll  LA  FONCTIM  POTENTIELLE  ET  LE  POTENTIEL 

(lalto  et  fin,  foir  a*  série,  t.  IX,  p.  34a); 

Par  m.  J.  MOUTIER. 


jittraction  (Tune  sphère  homogène  sur  un  point  exté-- 
rienr,  —  Considérons  une  couche  sphérique  homogène 
de  rayon  intérieur  B,  d^épaisseur  e,  de  densité  d,  et  pro- 
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posons -nous  de  calculer  la  fonction  potentielle  relative  k 
un  point  A  placé  en  dehors  de  la  sphère,  ayant  pour 
masse  Tunité,  et  situé  à  une  distance  du  centre  de  la 
sphère  OA  =  a. 


Fig.  3. 


Considérons  une  section  passant  par  la  droite  OA, 
et  menons  deux  i^ayons  OM,  OM'  infiniment  voisins, 
faisant  avec  OA  les  angles  eo  et  od  +  c/o)  ;  ces  rayons  dé- 
coupent sur  les  cercles  de  rayons  R  et  R  +  e  un  rectangle 
infinitésimal  dont  l'aire  est  Kdtù .  e^  abaissons  du  point  M 
sur  OA  la  perpendiculaire  MP  =  Rsinoi>,  et  faisons 
tourner  le  rectangle  élémentaire  autour  de  OA  comme 
axe  ;  il  engendre  un  volume  ayant  pour  expression,  d'après 
le  théorème  de  Guldin, 

Si  l'on  désigne  par  r  la  distance  AM,  la  fonction  po- 
tentielle  relative  à  ce  volume  est 

R^u.eX  2irR  sin»  X  ^ 

d'un  autre  côté,  si  l'on  représente  par  Y  la  fonction 
potentielle  relative  à  la  portion  de  la  couche  qui  corres- 
pond à  r  angle  co,  l'expression  précédente  est  raccrois- 
sèment  d\  qu'éprouve  la  fonction  potentielle  pour  Tac- 
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croissement  do 

dV  Rtf  X  afrRsiiKk».^ 

dta  r 

D^ailleurs,  dans  le  triangle  OMA, 

r*=<i^-|-R* — 2aRcostt»; 

en  prenant  les  dérivées  des  deux  membres  par  rapport 

r=aRsm»-7-* 
dr 

Eliminons  sinci)  au  moyen  de  cette  dernière  relation 

dy        d(ù 29rR4?^ 

d(ù        dr  a 

Le  premier  membre  est  la  dérivée  de.Y  par  rapport  à  r, 

V  est  donc  la  fonction  de  r,  qui  â  pour  dérivée > 

27rRtf^r        ^ 

V  = hC, 

a 

en   désignant   par   C   une  constante  «   Pour   o)  =  o  ou 
r^=ia  —  R,  V  =  o,  on  a  done 

a7rR^^(a--R) 

o  = i '  -h  C. 

a 

Par  suite, 

/•  — fl  +  R 


V  =  — 2irRi?^ 


a 


La  fonction  potentielle  relative  à  la  couche  sphérique 
entière  s'obtient  en  faisant 


et  alors 


«  =  w 

OU      rzz: 

a 

+  R, 

V  =  ~ 

4îrR»ff^ 
a 

=: 

M 

a 

en  appelant  M  la  masse  de  la  couche. 
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La  résultante  F  des  actions  exercées  par  la  couche  sur 
le  point  extérieur  est  évidemment  dirigée  vers  le  centre 
de  la  sphère,  et,  d'après  ce  qui  précède,  elle  a  pour  va- 
leur la  dérivée  de  V  par  rapport  à  a  ou 

L'attraction  d'une  couche  sphérique  homogène  sur  un 
point  extérieur  est  donc  égale  à  Tattraction  exercée  par 
un  point  matériel  placé  au  centre  de  la  sphère,  ayant  une 
masse  égale  à  celle  de  la  couche. 

La  généralisation  est  évidente  pour  une  sphère  homo- 
'gène  ou  composée  de  couches  concentriques  homogènes. 

Attraction  d^une  couche  sphérique  homogène  sur  un 
point  intérieur,  —  Si  le  point  attiré  A  est  placé  à  l'ex- 
térieur de  la  sphère,  la  constante  C  a  une  autre  valeur. 
Si  Ton  remarque  comme  précédemment  que  Y  =  o  poar 
(ù=z  o  ou  r  =  R  —  a,  on  a 

airRgJ(R  — fl) 

o  = h  ti, 

a 

et  par  suite 

«.    ^r— R-f-fl 

V= — 2TrKeS 

a 

Pour  la  couche  entière,  ûi)  =  7r,  r  =  aH-R, 

V  =  ~4irRe^  =  -^- 

Cette  ex]^ressiott  étant  indépendante  de  a,  la  dérivée 
de  V  par  rapport  à  a  est  nulle,  et  par  suite  R  =  o  ;  la 
couche  n'exerce  aucune  action  sur  le  point  intérieur  {*). 


(*')  La  solution  de  c«  deux  derniers  problèmes  a  fourni  un  exemple 
deTusage  de  la  fonction  potentielle  qui  nous  sera  bientôt  utile;  mais  on 
peut  arriver  aux  mêmes  résultats  d'une  manière  plus  directe. 

1®  Point  intérieur.  —  Au  lieu  de  supposer  l'épaisseur  de  la  couche  iofl- 
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Distribution  de  V électricité  sur  les  corps  conducteurs. 
—  La  solution  de  ce  problème,  au  point  de  vue  de  la  Phy- 

niment  petite,  supposons  l'épaisseur  finie.  Imaginons  un  cône  infiniment 
délié,  ayant  pour  sommet  le  point  A;  décriyons  du  point  A  comme  centre 


Fig.  4. 


trois  sphères  ayant  pour  rayons  Tunité,  AM  =  r,  AN  =  r-i-dr.  Le  cône  in- 
tercepte snr  la  première  un  élément  superficiel  ta,  sur  la  seconde  un  élé- 
ment superficiel  r*6i;  le  volume  infiniment  petit  MM'NN'  a  pour  expres- 
sion r*adri  il  exerce  sur  A  une  action  =--— =  A>^'''<r>  Par  suite, 

Taction  exercée  par  le  yolume  BDGB  est  égale  à  la  somme  des  termes  de 
la  forme  oiâdr  quand  on  passe  du  point  B  au  point  G  ou  &>.^.BG.  De 
même  l'action  du  yolume  B'G'D'B'  sur  A  est  égale  à  a».  ^.B' G'  et  fait  équi- 
libre à  la  première.  La  démonstration  s'applique  évidemment  au  cas 
où  la  matière  homogène  serait  distribuée  entre  deux  ellipsoïdes  homo- 
thétiques. 

Gette  démonstration  simple  est  due  à  M.  Ghasles  (Nouvelle  solution 
dn  problème  de  Tattraction  d'un  ellipsoïde  hétérogène  sur  un  point  exté- 
rieur, Journal  de  lâaihémalitjues  pures  et  appliquées,  t.  Y,  1840).  On  trouve 
dans  ce  Mémoire  de  Téminent  géomètre  la  démonstration  géométrique 
de  cette  propriété  :  la  composante  suivant  une  direction  quelconque  de 
Tattraction  exercée  sur  un  point  est  la  dérivée  par  rapport  à  cette  direc- 
tion de  la  fonction  potentielle.  L'exposition  géométrique  des  propriétés 
de  ItL  Jonction  dejorce,  qui  fait  le  sujet  du  présent  article,  n'est  que  l'ex- 
tension de  la  démonstration  donnée  par  M.  Ghasles. 

1^  Point  extérieur,  —  Menons  par  le  point  A  situé  à  une  distance  du 
centre  OA  =  a  deux  droites  qui  fassent  avec  AO  des  angles  oc  et  K-hd», 
faisons  tourner  la  figure  autour  de  OA,  et  appelons  F  l'attraction  exercée 
par  le  volume  BHB'G'GG  et  d¥  l'accroissement  de  cette  force  relatif  à 
l'accroissement  Ja,  c'est-à-dire  l'attraction  exercée  par  le  volume 
BGDEB'G'D'E'.  Ghaque  point  pris  à  l'intérieur  de  la  sphère  exerce  sur 
le  point  A  une  action  qui  peut  se  décomposer  en  deux  autres,  l'une  dirigée 
suivant  OA,  l'autre  perpendiculaire  h  OA  ;  la  première  composante  est 
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sique  mathématique,  consiste  à  exprimer  qae  la  résul- 
tante des  actions  exercées  par  les  molécules  électrisées 

seule  à  considérer,  et  i2  F  est  la  résultante  des  composantes  dirigées  sal- 
uant OA  relatives  aux  différentes  parties  du   Tolame   BGDEB'G'iyE'- 

Fig.  5. 


Pour  évaluer  ce  volume,  abaissons  la  perpendiculaire  OP  =  /y  sur  la 
droite  AC  et  appelons  dp  Télément  PP';  cet  élément,  en  tournant  autour 
de  OA,  engendre  une  surface  égale  h  PP'x 3ir.PS  =  7'jc.pcos«..dp.  Si 
Ton  décrit  de  A  comme  centre  une  sphère  avec  un  rayon  égal  à  rnnité. 

2irp>cosfic«<2p        ^Tcpdlp 
l'élément  sphérique  correspondant  est  ai  =  —    ^^. — -^  =  —r-^ —  : 
*^        ^  AP'  a"  coft  « 

Vaciion  JF  exercée  suivant  OA  est,  diaprés  ce  qui  précède, 

MXcrxBCx«os()e  =  .?^î|î^crxBC; 
d'ailleurs 

a 
Par  suite, 

rfF_4ir;>(R'— A>')^J 
dp'^  «•  ' 

F  est  donc  la  fonction  primitive  du  second  membre  par  rapport  à  /», 
la  constante  G  se  détermine  en  remarquant  que  F  =  o  pour  ^  =  o; 

on  obtient  Taction  de  la  sphère  entière  en  posant  ;»  =1  R,  ce  qui  donne 

4     R'^      M 
Z^    a»         a* 

Le  même  résultat  s'applique  à  une  couche  sphérique  qui  peut  être  con- 
sidérée comme  la  diffcrence  de  deux  sphères. 
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est  nulle  pour  tout  point  pris  à  l'intérieur  de  chaque 
conducteur.  Ces  actions  élémentaires  étant  définies  par  les 
lois  de  Coulomb,  la  condition  précédente  se  traduit  im- 
médiatement ainsi  :  La  fonction  potentielle  doit  avoir 
une  valeur  constante  pour  tous  les  points  pris  à  Fintérieur 
d^un  même  corps  conducteur;  cette  fonction  varie,  en 
général,  d'un  conducteur  à  l'autre.  Cette  question  com- 
porte des  développements  analytiques  considérables  qui 
ne  sauraient  trouver  place  ici.  Il  suffira  de  remarquer 
que  la  fonction  potentielle  est  nulle  pour  tout  corps  con- 
ducteur mis  en  communication  avec  le  sol,  puisque,  dans 
ce  cas,  les  distances  deviennent  infinies  pour  un  point 
du  sol. 

Potentiel.  —  Soient  M,  M^  deux  points  sollicités  par 
des  forces  répulsives  F,  F'  égales  entre  elles  et  dirigées 

Fig.  6. 


suivant  la  droite,  MM'  =  r,  qui  les  joint  \  supposons  que 
les  points  s'éloignent  Tun  de  l'autre,  et  prennent  des  po- 
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sitions  m,  m' infiniment  voisines  des  positions  M,  M',  la 
somme  des  travaux  élémentaires  des  forces  F  et  F'  est 

F  X  M/w  4-  F'  X  M' m'  =  Frfr, 

en  appelant  r  +  ^r  la  nouvelle  distance  mm!  des  deux 
points.  Si  la  droite  mm'  se  transporte  parallèlement  à  elle- 
même  en  TTii  m\  j  il  est  aisé  de  voir  que  la  somme  des  tra- 
vaux élémentaires  des  deux  forces  F,  P ,  pour  cette  transla- 
tion, doit  être  nulle,  car  si  Ton  abaisse  des  points  m,  m' 
des  perpendiculaires  sur  m^  m\ ,  cette  somme  est 

r  X  m>'  —  F  X  m,  />  ==  o. 

Si  Ton  fait  tourner  cette  droite  mim^  autour  d'un  de 
ses  points,  les  travaux  des  forces  sont  respectivement 
nuls ,  puisque  les  forces  sont  perpendiculaires  aux  che- 
mins décrits  par  leurs  points  d'application. 

Par  suite,  d'une  manière  générale,  si  ces  deux  points 
M,  M\  sollicités  par  les  forces  F,  F^  se  déplacent  de 
quantités  infiniment  petites  d'une  manière  quelconque, 
la  somme  des  travaux  élémentaires  relatifs  à  ce  déplace- 
ment est  Fdr. 

Supposons  que  F  soit  une  force  répulsive  s'exerçan t  entre 
deux  molécules  électrisées  dont  les  charges  soient  i/jç'^ 

F  est  proportionnelle  à  ^9  et  le   travail  élémentaire 

Ydr  =  ^  rfr  = —  d  (  —  J  •  Si,  au  lieu  de  considérer  deux 

points  M,  M'  d'un  corps  électrisé,  on  considère  tous  les 

points,  la  fonction  — V?^=  W  jouît  de  la  propriété 

suivante  :  l'accroissement  infiniment  petit  de  cette  fonc- 
tion est  égal  à  la  somme  des  travaux  élémentaires  des  forces 
répulsives  qui  s'exercent  entre  les  molécules  électrisées 
lorsque  ces  molécules  éprouvent  des  déplacements  infî* 
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niinent  petits.  Nous  appellerons,  avec  M.  Clausius,  cette 
fonction  W  le  potentiel  de  V électricité  (*). 

Si  Ton  représente  par  Wo  le  potentiel  pour  l'état  ini- 
tial du  corps  électrisé,  par  Wi  la  nouvelle  valeur  du  po- 
tentiel après  une  décharge  partielle  du  corps  électrisé, 
W, — W^  est  égal  à  la  somme  des  travaux  effectués  par 
les  forces  répulsives  mutuelles  pendant  la  décharge  in- 
complète du  corps  électrisé. 

Ainsi,  le  trai^ail  des  actions  mutuelles  des  molécules 
électrisées^  dans  la  décharge^  est  égal  à  V accroissement 
du  potentiel  de  V électricité , 

Expression  du  potentiel  de  l'électricité.  —  Soient  ç, 
q\  q"^ ...  les  charges  des  molécules  électrisées ;  considé- 
rons les  actions  de  la  première  molécule  sur  les  autres, 
les  éléments  correspondants  du  potentiel  ont  pour  somme 

—  2       '  àsi^^  laquelle  q  est  constant,  ou  par  consé- 

quent  —  7  2 — 9  mais  V  —  n*est  autre  chose  que  la  fonc- 
tion potentielle  V  relative  au  corps  conducteur,  la  somme 
précédente  est  donc  égale  à  — q\ ,  De  même,  la  somme  des 
élément^,  du  potentiel,  relatif  à  Faction  de  la  seconde 
molécule  q'  sur  toutes  les  autres,  est  —  7' V,  et  ainsi  de 
suite. 

La  somme  totale  — çV  —  q'V — ...=  —  (4y4-9'-+-..-)V 
est  le  double  du  potentiel,  puisque  Ton  a  considéré  suc- 
cessivement Faction  de  q  sur  q\  et  celle  de  q'  sur  q\ 
donc 

2W  =  — QV     ou     W  =  — -VQ, 

en  appelant  Q  la  charge  totale  du  corps  électrisé. 

Par  suite,  pour  un  système  de  corps  conducteurs,  le 

(*)  Le  potentiel  de  Gauss  est  la  fonction  potentielle  de  G.  Green. 
Ann,  de  Mathémat,,  a«  série,  t.  IX.  (Novembre  1870.)  32 
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potentiel  est  la  somme  de  termes  semblables  au  précédent 

Il  est  en  général  inutile  d'ajouter  une  quantité  con- 
stante au  potentiel,  car  les  effets  d'une  décharge  élec- 
trique ne  dépendent  que  de  la  variation  du  potentiel.  Si 
Ton  représente  par  o  Tétat  initial  d'un  corps  électrisé, 
par  I  Fétat  final,  le  travail  eflectué  par  les  forces  élec- 
triques pendant  la  décharge  est 

W,-W.=  i(VoQ,-~V.Q.). 

Cette  relation  donne  lieu  à  plusieurs  remarques  : 

I®  Pour  un  conducteur  électrisé  considéré  seul,  la 

fonction  potentielle  \^  -  est  proportionnelle  à  la  charge, 

la  distribution  électrique  étant  indépendante  de  la  quan- 
tité d'électricité;  l'accroissement  du  potentiel  est«  dans 
ce  cas,  proportionnel  à  la  diminution  du  carré  de  la 
charge  électrique; 

2°  Wj  —  Wo  est  nul  si  le  corps  est  en  communica- 
tion avec  le  sol;  dans  ce  cas,  la  fonction  potentielle  est 
toujours  nulle  ; 

3**  Wi  — Wo  est  également  nul,  si  le  corps  conduc- 
teur est  uniquement  soumis  à  l'influence;  dans  ce  cas,  la 
quantité  d'électricité  Q  ou  Qi  est  nulle  ; 

4®  Si  la  décharge  est  complète,  Qj  =  o  ;  le  travail  ef- 
fectué est  égal  à  -  VoQo- 

Condensation  électrique,  —  Soit  S  une  source  élec- 
trique, c*est-à-dire  un  corps  conducteur  qui  puisse  rece- 
voir, quand  on  le  voudra,  une  quantité  déterminée  d'élec- 
tricité;  comme  cette  charge  est  proportionnelle  à  la 
valeur  de  la  fonction  potentielle  à  l'intérieur  de  ce  corps, 
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on  peut  la  défiDir  par  la  valeur  de  la  fonction  poten- 
tielle V. 

Soient  Â  et  B  les  deux  armatures  d'un  condensateur  ; 
mettons  l'armature  Â  en  communication  avec  la  source  S 
par  un  fil  très-long  et  très-fin.  On  peut  négliger,  sans 
inconvénient,  la  faible  quantité  d^électricité  contenue  sur 
le  fil  conducteur;  de  plus  on  peut  considérer,  dans  la 
fonction  potentielle  de  S,  les  éléments  relatifs  à  Tac- 
lion  de  A  sur  S  comme  étant  négligeables,  si  le  fil  est 
suffisamment  long,  et  réciproquement,  dans  l'expression 
de  la  fonction  potentielle  de  A  on  pourra  négliger,  par  la 
même  raison,  les  termes  qui  correspondent  à  Faction  de 
S  sur  A.  L'électricité  se  partage  entre  A  et  S,  la  fonction 
potentielle  diminue  sur  S  et  devient  plus  petite  que  V. 
Si  l'on  fournit  de  nouveau  de  l'électricité  à  S  jusqu'à  ce 
que  la  fonction  potentielle  devienne  égale  à  V  sur  ce 
corps,  la  fonction  potentielle  acquiert  la  même  valeur  V 
sur  le  corps  A,  et  l'armature  A  est  chargée. 

Approchons  maintenant  de  A  l'armature  B  mise  en 
communication  avec  le  sol  ]  B  est  soumis  à  Tinfluencede  A. 
Supposons  que  la  distribution  électrique  ne  soit  pas  mo- 
difiée sur  A,  et  cherchons  la  valeur  de  la  fonction  poten- 
tielle sur  ce  conducteur  A.  Elle  se  compose  de  deux  par- 
ties :  la  première,  relative  à  l'action  de  l'électricité  de  A 
sur  elle-même,  conserve  la  même  valeur  V^;  la  seconde, 
relative  à  l'action  de  B  sur  A,  est  de  signe  contraire  à  V^, 
puisque  les  molécules  de  B  attirent  A ,  tandis  que  les 
molécules  de  A  se  repoussent  mutuellement  ;  on  peut  la 
représenter  par  — Vj,  V^  étant  de  même  signe  que  V^. 
La  fonction  potentielle  sur  A  est  donc  V^  —  V^,  elle  a 
diminué;  A  reçoit  donc  de  l'électricité  de  S,  mais  si  l'on* 
fournit  de  nouveau  de  l'électricité  à  S,  de  manière  à  ra- 
mener sur  ce  corps  la  fonction  potentielle  à  la  valeur  V; 
la  fonction  potentielle  devient  également  V  sur  A,  et 

32. 
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lorsque  le  condensateur  est  chargé  à  refus,  en  représen- 
tant par  \'„  et  V^  les  nouvelles  valeurs  des  fonctions  po- 
tentielles 

Si  la  distribution  électrique  n'est  pas  modifiée  sur  A, 
V^  et  V  sont  proportionnels  aux  charges  qui  existent  dans 
les  deux  expériences  sur  Tarmature  A  et  la  force  conden- 
sante ou  le  rapport  de  ces  charges  est 

V  V 

La  difficulté,  uniquement  analytique,  de  la  théorie 
consiste  donc  dans  Texpression  de  la  fonction  potentielle, 
qui  dépend  d'ailleurs  du  mode  de  distribution  de  Télec- 
tri  ci  té  sur  les  deux  armatures  ;  ces  difficultés  disparaissent 
si  Ton  considère  simplement  une  bouteille  sphérique. 

Bouteille  de  Leyde  sphérique.  —  A  est  une  sphère 
conductrice  pleine  ou  une  enveloppe  sphérique  creuse 
intérieurement,  de  rayon  extérieur  R  ^  B  est  une  enveloppe 
sphérique  concentrique  à  A,  mise  en  communication 
avec  le  sol  par  un  fil  très-fin,  e  est  l'épaisseur  de  la 
couche  isolante,  R  +  e  est,  par  conséquent,  le  rayon 
intérieur  de  B. 

Soient  Q,  Q'  les  charges  des  deux  armatures  inté- 
rieure et  extérieure  lorsque  le  condensateur  est  chargé  à 
refus  ',  si  Ton  se  reporte  à  la  valeur  de  la  fonction  po- 
tentielle dans  le  cas  d'une  sphère  ou  d'une  couche  sphé- 
rique  homogène,  on  voit  aisément  que 

el,  par  suite, 

R      5        - 
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D'un  autre  côté,  la  fonction  potentielle  sor  Farmature 

extérieure  est  —  r--^ h  ^         :  mais  cette  fonction 

potentielle  est  nulle,  puisque  B  communique  avec  le  sol, 

Q  =  Q'  (*), 

et,  par  suite, 


j     ^ 


Si  Ton  suppose  e  très-petit  par  rapport  à  R,  cette  ex- 
pression se  réduit  sensiblement  à 

R^ 

^  e 

La  charge  que  peut  recevoir  Farmature  intérieure 
d^une  bouteille  de  Leyde  en  communication  avec  une 
source  électrique  déterminée,  est  donc  proportionnelle 
à  la  surface  de  Varmature  et  inversement  proportion^ 
nelle  à  V épaisseur  de  la  couche  isolante. 

Il  est  facile  d'estimer  la  force  condensante  d'une  bou- 
teille sphérique.  Si  l'on  appelle  q  la  charge  que  rece- 
vrait Farmature  intérieure  mise  en  communication  avec 
la  source  si  Farmature  B  était  éloignée, 

R  ""^' 

et  la  force  condensante 

Q       R-+-<î        R 


q  c  e 


{^)  Dans  Tancienne  théorie  du  condensateur,  la  charge  du  plateau 
condensateur  est  supposée  égale  à  une  fraction  m  de  la  charge  du  plateau 

collecteur  et  la  force  condensante  a  pour  expression -•  Dans  le  cas 

1  —  /«' 

qui  nous  occupe,  les  charges  des  deux  armatures  sont  égales,  m  =  i,  la 

force  condensante  serait  alors  infinie,  résultat  absurde. 
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si  Ton  suppose  e  très-petit,  est  proportionnelle  au  rayon 
de  la  bouteille^  et  im^ersement  proportionnelle  à  Pépais- 
seur  du  corps  isolant  (*), 

Décharge  de  la  bouteille  de  Lejrde  sphérique,  —  Le 
travail  effectué  dans  la  décharge  complète  d^une  bouteille 


(  *  )  Il  est  aisé  de  roir  ce  qui  arriTeniit  si  l'armature  eTtérienre  de  la 
bouteille  n'était  pas  mise  en  communication  ayec  le  sol.  Désignons  par 
e'  l'épaisseur  de  l'armature  B  limitée  par  deux  sphères  concentriques 
ayant  pour  rayon  :«  R-4-f,  R-i-«-f-e';  désignons  par  Q,  la  charge  de  l'ar- 
mature iDtérieare  A  lorsque  l'appareil  est  chargé,  par  Q,  la  charge  po- 
sitive ou  négatire  qui  se  trouve  sur  B.  La  fonction  potentielle  sur  A  «st 
égale  à  Y, 

Sur  B  la  fonction  potentielle  est  constante.  Considérons  un  point  de  B 
situé  à  une  distance  x  du  centre  commun  des  deux  armatures, 

---  -H^— ;:— î  =  const.. 


quelle  que  soit  la  position  du  point,  quel  que  soit  x  par  conséquent;  ce 
qui  exige  Q,  =  Q^.  La  charge  Q^  est  alors  donnée  par  la  première  équation 

Q.=  . ^ 


R       (RH-c)(R-+-tf-»-tf') 

La  force  condensante 

I 

Qi_  ^ 

y  -7 


R       (K-+-«r)(R-+-c-»-c') 
Il  est  aisé  de  voir  que  cette  expression  augmente  en  même  temps  que  e' 

et  atteint  sa  valeur  maximum pour  e'  =  oo ,  ce  qui  correspond  an 

t 

cas  où  Tarmature  B  communique  avec  le  sol. 

La  relation  Q^  =  Q,  montre  que,  si  une  boule  électrisée  est  placée  au 
centre  d'une  enveloppe  sphérique  conductrice,  la  quantité  ttélectrieité 
développée  par  influence  sur  cette  enveloppe  est  égale  à  la  quantité  d'élec'- 
trieité  de  ta  boule  inductriee;  la  théorie  rend  ainsi  compte  d'une  expé^ 
rience  de  Faraday. 
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de  Leyde  est,  comme  nous  l^avons  vu, 

I  I  O'c       I         R' 

~-W=:-VQ=:-   ^=-V=.— . 
2  2     R*  2  € 

Il  n'y  a  pas  à  tenir  compte  de  Tarmature  extérieure,  pour 
laquelle  la  fonction  potentielle  est  nulle. 

On  voit  que  le  travail  effectué  dans  la  décharge  d'une 
bouteille  de  Leyde  sphérique  est  proportionnel  au  carré 
de  la  charge,  à  V épaisseur  de  la  couche  isolante^  et  en 
raison  inverse  de  la  surface  de  la  bouteille. 

On  voit  également  que,  pour  une  même  source,  l'effet 
que  peut  produire  une  pareille  bouteille  est  proportion- 
nel  à  la  surface  de  la  bouteille  et  en  raison  ini^erse  de 
son  épaisseur. 

Le  travail  effectué  pendant  la  décharge  de  la  bouteille 
—  W  représente  tous  les  effets  mécaniques,  dégagement 
de  chaleur,  actions  chimiques,  actions  inductrices^  etc. 
Dans  le  cas  où  le  seul  phénomène  produit  est  un  déga- 
gement de  chaleur,  la  quantité  de  chaleur  dégagée  est 
proportionnelle  au  travail  —  W. 

Décharge  d^une  batterie,  —  Si  l'on  néglige,  dans  une 
batterie,  les  actions  inductrices  des  bouteilles  les  unes 
sur  les  autres  et  l'action  des  fils  de  communication ,  si 
Ton  suppose  les  bouteilles  égales,  la  fonction  potentielle 
a  la  même  valeur  V  sur  chacune  des  bouteilles.  En  ap- 
pelant Qi  la  charge  de  la  batterie,  -^  =  Q  est  la  charge 
de  chaque  bouteille,  quantité  proportionnelle  à  V;  le 
potentiel  a  pour  valeur  W  =  • VQi  et  le  travail  ef- 
fectué dans  la  décharge  de  la  bouteille  est  par  conséquent 
proportionnel  à  — ^  ?  c'est-à-dire  proportionnel  au  carré 

de  la  charge  et  inversement  proportionnel  au  nombre 
des  bouteilles. 
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Batterie  chargée  par  cascade,  —  Supposons  disposées 
en  cascade  diverses  batteries  formées  de  bouteilles  égales 
entre  elles,  au  nombre  de  n  pour  la  première  batterie, 
de  7z' pour  la  seconde,.... 

Admettons  que  les  deux  armatures  de  la  première  bat- 
terie contiennent  des  charges  égales  Qi^  il  en  sera  né- 
cessairement de  même  pour  les  batteries  suivantes,  et, 
d'après  ce  que  Ton  a  vu  pour  une  batterie,  Faccroisse- 
ment  du  potentiel,  qui  mesure  le  travail  effectué  dans  la 
décharge  de  Tensemble  des  batteries,  sera  proportionnel  à 

n         n'  \n        n  } 

Décharge  incomplète.  —  Une  batterie  composée  de 
n  bouteilles   égales,   dont  chacune   possède  la  chai^ 

0=  — ^9  est  mise  en  communication  avec  une  seconde 
^         n 

batterie  de  n'  bouteilles  qui  ne  sont  pas  chaînées.  La 

charge  Qi  se  répartit  sur  n  -t-  n^  bouteilles;  la  charge 

de  chaque  bouteille  est  — -^z- 

La  décharge  complète  de  la  première  batterie  produi- 

rait  un  travail  mesuré  par  -^9  la  décharge  complète  du 

n 

système  des  deux  batteries  mises  en  communication  pro- 
duirait  un  travail  proportionnel  à  ,\  le  travail  ef- 

fectué dans  la  décharge  incomplète,  qui  a  eu  lieu  lors- 
que les  deux  batteries  ont  été  mises  en  communication, 
est  donc  mesuré  par 


M.  Riess,  en  1837  et  i838,  dans  des  expériences  dis- 
posées de  façon  que  le  phénomène  calorifique  fût  à  peu 
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près  le  seul  produit  dans  la  décharge,  a  trouvé  expéri* 
mentalement  toutes  les  lois  qui  précèdent.  M.  Helm- 
holtz,  en  18479  a  donné  la  mesure  du  travail  produit 
dans  la  décharge  de  la  bouteille  de  Leyde.  M.  Clausius, 
en  i85a,  a  donné  la  théorie  complète  des  expériences 
de  M.  Riess. 

Oufrages  à  consulter  : 

Hblmholtz.  —  Mémoire  sur  la  conservation  de  lajbree;  traduction  Pérard. 

Gladsius.  —  Théorie  mécanique  de  la  Chaleur;  traduction  Folie. —  De  la 
Jonction  potentielle  et  du  potentiel;  traduction  Folie. 

Biu.  —  Introduction  à  l'Électrostatique,  à  la  théorie  du  Magnétisme  et 
à  VÉlectrodynamque  ;  traduction  van  der  Mensbrugghe,  diaprés  Tédition 
Plûcker. 

Vbrdbt.  —  Théorie  mécanique  de  la  Chaleur,  publiée  par  Prudhon  et 
VioUe. 

Briot.  —  Théorie  mécanique  de  la  Chaleur. 


NOTE  SDR  LA  THÉORIE  DES  RACDIBS; 

Pa&  m.  j.  bourget. 


On  peut  partager  la  racine  d^un  nombre  en  deux  par- 
ties de  diverses  manières,  en  dizaines  et  unités,  en  cen- 
taines et  unités,  etc. 

Le  théorème  général  qui  donne  la  puissance  de  la 
somme  de  deux  nombres  permet  d'appliquer  à  la  re- 
cherche de  chacune  de  ces  parties  des  procédés  uni- 
formes, quel  que  soit  le  mode  de  partage.  De  plus,  les 
méthodes  abrégées  ne  sont  qu'une  application  de  ces  pro- 
cédés généraux.  C^est  ce  que  nous  nous  proposons  de 
montrer  dans  cette  Note  (*). 

(  *  )  11  est  bien  probable  que  la  plupart  de  nos  idées  ne  sont  pas  nou- 
velles; mais  nous  croyons  faire  une  chose  utile  aux  élèves  en  publiant 
dans  les  Annales  un  ensemble  coordonne  de  toutes  celles  qui  se  rattachent 
à  la  racine  carrée  et  à  ta  racine  cubique. 
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I.  —  Racine  carrée* 

Désignons  par  N  le  nombre  entier  dont  nous  extrayons 
la  racine,  et  supposons  que  nous  partagions  la  racine  en 
mille  et  unités;  désignons  par  a  et  b  ces  deux  parties,  la 
racine  sera  loooa  +  b  par  défaut. 

Théorème  I.  —  On  obtient  exactement  les  mille  de 
la  racine,  en  extrayant  la  racine  du  plus  grand  carré 
contenu  dans  les  millions  du  nombre  proposé. 

Démonstration.  —  Appelons  A  le  nombre  des  millions 
de  N  et  B  le  nombre  des  unités,  de  telle  façon  que  Ton  ait 

N  =  iooo»A-i-  B. 

Si  a  désigne  la  racine  du  plus  grand  carré  contenu  dans  A, 
on  a 

«'^A<(a-hi)S 

par  suite, 

I ooo'a*  <  looo'  A  <  I ooo*(a  -h  i  )'  ; 

Mais  les  deux  derniers  nombres  diffèrent  au  moins  d  an 
million  ;  donc  on  a  encore 

iooo'a'<iooo'A  -f-B<^iooo*(<i4-i)% 

ou  bien,  ce  qui  est  la  même  chose, 

(ioooa)"<N<[ïooo{a  -f-i)p. 
La  racine  contient  donc  a  mille  et  n^en  contient  pas  a  + 1  • 

C.    Q.    F.    D. 

Théorème  II.  —  Désignons  par  R  le  reste  obtenu  en 
retranchant  du  nombre  N  le  carré  des  nulle  de  la  racine, 
on  obtient  une  limite  supérieure  du  nombre  des  unités 
en  diwant  les  mille  du  reste  par  le  double  des  mille 
de  la  racine  et  prenant  le  quotient  par  défaut. 
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Démonstration,  —  Par  hypothèse,  nous  avons 

(loooa  -h  ^)'£N; 

en  développant  nous  en  déduisons 

2oooaé  4-  ^'  5  N  —  looo'û*; 

donc 

2oooa^<R; 

donc  aussi 

R 


^< 


aoooa 


D'où  l'on  voit  que  b  est  au  plus  égal  à  la  partie  entière 
de  ce  quotient  pris  par  défaut. 

C.    Q.    F.    D. 

Hemarque  1.  —  Pour  faire  la  division  de  R  par  2000  a, 
nous  appliquerons  le  principe  général  de  la  division 
par  un  produit  de  facteur,  par  conséquent  nous  serons 
amenés  à  diviser  les  mille  du  reste  par  2a. 

Hemarque  II.  —  Notre  raisonnement  suppose  que  b 
ne  soit  pas  nul.  S'il  l'était,  le  reste  serait  tout  au  plus 
égal  à  2000 a,  d'après  le  théorème  sur  la  différence  des 
carrés  de  deux  nombres  consécutifs.  Donc  on  sera  averti 
que  b  est  nul  par  l'opération  même,  quand  le  quotient 

sera  l'unité  exactement,  ou  sera   moindre  que 

2UOO  a  * 

l'unité. 

Théoaèhe  III.  —  On  obtient  une  limite  inférieure  du 
nombre  des  unités  en  div^isant  les  mille  du  reste  R  par 
le  double  des  mille  obtenus  plus  un,  et  prenant  le  quo- 
tient par  défaut. 

Démonstration,  —  i^  Le  quotient  obtenu  par  cette 
règle  est  inférieur  à  1000. 

En  effet,  on  a,  par  hypothèse, 

Cf  <  (loooo  -f -  ^  -h  i)S 
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ou  bien 

N  <^iooo'tf'-|-  2oooa(b  H-i)  -h  [b  -\-  i)'; 

donc 

R<;(^-hi)(20oo«-f-  b  -f-i). 

Mais  b  vaut  au  plus  999  ;  donc  on  aura  certainement 

R<C  1000  (2000a  -f-iooo); 

de  là  on  conclut 

•  <  1000. 

1000(20  -hi) 

Donc  la  partie  entière  du  quotient  vaudra  au  plus  999. 

G.    Q.    F.    D. 

2^  Ce  quotient  réduit  &  sa  partie  entière  par  défaut  est 
une  limite  inférieure  du  nombre  des  unités. 

Désignons  par  q  ce  quotient  pris  par  défaut,  il  viendra 

R  ^ 

1000  (2 a  -+-i)  "~ 
donc 

N  —  iooo'fl'>  1000  aq  -f- 10007; 

mais  1000  étant  supérieur  à  g^  on  aura  certainement 

N  >  1 000  a^  -f-  2000  aq  -h  y  % 
ou  bien 

N  Xioooa  ^-7)^ 

c.  Q.  F.  n. 

Remarque,  —  Noire  raisonnement  suppose  q  difFérenl 
de  zéro.  Dans  ce  dernier  cas,  la  racine  est  toute  trouvée 
et  le  théorème  devient  inutile. 

Théorème  IV.  —  «Si  le  nombre  des  mille  surpasse  5oo, 
les  deux  limites  ne  diffèrent  pas  d'une  unité. 

Démonstration,  —  En  effet,  en  désignant  par  S  cette 
différence,  on  a 

R  R  ToooR 


S  = 


2000a       2000/1  -h  1000       2oooa.  iooo(2a  -+- 1) 
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OU  enfin 


r 5 1 


3  = 

la 

Or  le  numérateur  de  d  est  moindre  que  looo;  donc,  si 
a^  Soo,  i  sera  moindre  qu^une  unité.        c.  Q.  F.  d. 

Théorème  V.  —  5/  Von  a  déjà  obtenu  plus  de  la 
moitié  des  chiffres  d  ^une  racine  carrée  y  ou  simplement 
la  moitié,  lorsque  le  premier  chiffre  vaut  5  ou  plus  de  5, 
on  obtiendra  à  moins  d*une  unité  la  portion  restante  de 
la  racine,  si  Von  disnse  par  le  double  du  nombre  ob- 
tenu déjà  les  unités  de  même  nature  du  reste,  en  pre- 
nant le  quotient  par  défaut. 

Démonstration,  —  En  effet,  dans  ce  cas  à  est  inférieur 
â  Tunité  \  donc  la  première  des  divisions 

R 

2000<7 

donnera,  si  Ton  prend  le  quotient  q  par  défaut,  soit  le 
nombre  b  des  unités,  soit  le  nombre  &  + 1 ,  trop  fort 
d'une  quantité  moindre  qu'une  unité.        c.  q.  f.  d. 
C'est  la  méthode  abrégée  de  la  racine  carrée. 

Corollaire  /.  —  Désignons  par  q  le  quotient  entier 
pris  par  défaut  de  la  division 

R 
aoooa 

et  par  p  le  reste,  le  quotient  q  sera  égal  à  &  si  p^^*,  il 
sera  égal  k  b  -{-i  A  p<^q*. 

En  effet,  nous  avons  par  bypothèse 

R  p 


loooa  2oooâ 

donc 

N  —  iooo*û'=  2000a^  -\-  p; 


(5io) 

par  suite, 

N  =  (iooo<i  -*-  qY-hp  —q^' 

Cette  égalité  démontre  le  corollaire  énoncé. 

Corollaire  II.  —  Dans  le  cas  où  g  est  égal  à  &,  on  voit 
que  le  reste  final  de  l'opération  est  égal  à  la  différence 

II.  —  Racine  cubique. 

Conservons  les  mêmes  notations  que  ci-dessus.  Sup- 
posons encore  que  la  racine  cubique  du  nombre  N  soit 
décomposée  en  mille  et  unités  ;  nous  pourrons  établir  les 
théorèmes  suivants  : 

Théoeème  I.  —  On  obtient  exactement  les  mille  de 
la  racine  cubique,  en  extrayant  la  racine  du  plus  grand 
cube  contenu  dans  les  billions  du  nombre  proposé. 

Démonstration  semblable  &  celle  qui  a  été  donnée 
pour  le  cas  de  la  racine  carrée. 

Théoeèmb  II.  —  Désignons  par  R  le  reste  obtenu  en 
retranchant  du  nombre  N  le  cube  des  mille  de  la  racine. 
On  obtient  une  limite  supérieure  du  nombre  des  unités 
en  divdsant  les  millions  du  reste  par  le  triple  carré  des 
mille  obtenus  et  prenant  le  quotient  par  défaut. 

Démonstration  semblable  à  celle  qui  a  été  donnée 
pour  le  cas  de  la  racine  carrée. 

Théoremb  m.  —  On  obtient  une  limite  inférieure 
du  nombre  des  unités  en  divisant  les  millions  du  reste 
par  3a"-l"  3  a  -h  I  [a  représente  le  nombre  des  mille  de 
la  racine)  et  prenant  le  quotient  par  défaut. 

Démonstration.  —  i°  Le  quotient  ainsi  obtenu  est 
inférieur  à  looo.  Nous  avons  en  effet,  par  hypothèse, 


(5i.  ) 
OU  bien 

N<:;iooo^a»-|-3.iooo»(^-hi)a«  +  3.iooo(^-f-i)û  -f-{^4-i)*; 

donc 

R <  (6  -h  i) [3 .  iooo'û'+  3.  looo  (^  -hi)a-h{b-+- 1)']. 

Mais  b  vaut  au  plus  999  -,  donc  on  aura,  en  remplaçant  b 
par  cette  valeur  maximum, 

R  <  iooo»(3a'  -f-  3fl  4- 1). 
Par  conséquent, 

< 1000. 


iooo*(3a*-h  3a  -hi) 


Donc  la  partie  entière  de  ce  dernier  quotient  pris  par 
défaut  vaut  au  plus  999.  c.  q.  f.  p. 

a^  Ce  quotient  pris  par  défaut  est  une  limite  inférieure 
du  nombre  des  unités. 

En  effet,  en  le  désignant  par  ^,  nous  avons 

R  ou  (N  —  looo'fl')^ 
iooo'(3a'4-3a-H  0  =^' 
donc 

'!i>iooo^a*-h  3.  looo^a^q  -f-  3. 1000' 09  -f- 1000*^. 

Mais,  puisque  1000  est  supérieur  à  q,  on  peut  écrire 

N  ]>iooo'a*-f-  3.  laoo^a^q  H-  3.  loooa^'-t-  9*, 

ou  bien 

N>  (looofl  -{-qY; 

ce  qui  démontre  le  théorème  énoncé. 

Théorème  IV.  —  Si  le  nombre  des  mille  a  quatre 
chiffres  ou  plus,  les  deux  limites  ont  une  différence 
moindre  qxCune  unité. 


En  effet, 

R  '  R 


S=z 


donC)  en  réduisant, 

^  R  Sfl-f-i 

iooo'i3û'H-3aH-i)      3tf' 

Nous  avons  vu  que  la  première  fraction  est  inférieure  à 
looo,  donc  $  sera  inférieur  h  Tunité  si 

>iooo, 
3a  +  I 

ou  si  Ton  a 

3a'  —  3oooa  —  looo >  o. 

ou 

looo  ^ 
«* —  loooa 5 — ço. 

Cette  inégalité  sera  satisfaite,  si  Ton  a 

(«  —  5oo)' —  5oi'>o, 

ou  bien 

(il  —  looi)  («  4- 1)  ^  o. 

Donc  il  suffit  que  a  soit  plus  grand  que  looo  pour  que  la 
condition  soit  satisfaite,  comme  nous  l^avions  énoncé. 

Donc  la  différence  entre  les  deux  limites  est  infé- 
rieure à  Tunilé,  quand  le  nombre  des  chiffres  obtenus 
surpasse  d'une  unité  au  moins  le  nombre  des  chiffres  à 
obtenir. 

Théorème  V.  —  Quand  on  a  obtenu  plus  de  la  moitié 
des  chiffres  dune  racine  cubique,  on  obtient  à  moins 
dune  unité  la  partie  restante ^  en  divisant  le  reste  par  le 
triple  carré  de  la  partie  obtenue  et  prenant  le  quotient 
par  défaut. 
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En  effet,  dans  ce  cas,  le  d  est  inférieur  à  l'unité,  par 
suite,  le  quotient,  limite  supérieure, 


R 


lOOO'.Sa^ 


réduit  à  sa  partie  entière,  prise  par  défaut  donnera  b 
ou  J  -h  I . 

C'est  la  méthode  abrégée  d'extraction  de  la  racine 
cubique. 

Avec  trois  chiffres  d'une  racine,  on  passera  à  cinq,  de 
là  à  neuf,  de  là  à  dix-sept,  etc. 

Corollaire.  —  Si  nous  désignons  par  q  le  quotient 
précédent  et  par  p  le  reste,  le  quotient  g  représente  b 
si  p^g^Cioooa-hq)  et  i-hi  si  p<^q*(3oooa-hg)' 

En  effet,  par  hypothèse, 

N  —  iooo*<i*=:  looo*. 3a^y  -h  p; 
donc 

N  =  iooo*éi'-f-  3.  iooo*.û'y  -f-  3.  ioooaq*-\-  q^ 
—  3.  loooa^' —  7'H"  p5 

par  suite, 

N  =:;:(lOOOa  -h  <?)'-*-?—'  y'(3oooa  -4-  q). 

Cette  égalité  démontre  le  corollaire.  Nous  voyons  en 
môme  temps  que  si  q  représente  i,  le  reste  final  de  Topé- 
ration  est 

P  —  q^['6oooa  -f-  q). 

Remarque. —  On  étendrait  évidemment  ces  considéra- 
tions aux  racines  de  degrés  supérieurs  ;  mais  cette  géné- 
ralisation n'aurait  aucune  utilité. 
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ÉTUDE  ANALYTIQUE  SUR  LA  GYGLIDE; 
Pae  m.  h.  lemonniek. 


Soit  considérée  l'enveloppe  d'une  sphère,  quand  le 
centre  se  meut  sur  une  conique  et  que  le  rayon  est  pro- 
portionnel à  la  distance  du  centre  à  une  droite  D  située 
dans  le  plan  de  la  conique. 

Prenons  pour  la  conique^  les  coordonnées  étant  rec- 
tangulaires, les  équations 

pour  la  droite  fixe, 

s  =  o  9     mx  -f-  /ly  -+-/>==  o  ; 

et  pour  la  sphère  mobile, 

(x  —  a)»-f-  ix  —  P)'H-  z*=  {ma  -h  /if  -h^)». 
On  déduit  de  là,  h  T égard  de  l'enveloppe, 

{x  —  a)da  -f-  (j  —  P)rfp  -h  {ma  -h  n ^ -k- p)  {m  tU  ■+-  /irfp)  =  o, 

a  B 

-rf«-f.|rfp  =  o, 

ce  qui  donne  pour  déterminer  la  surface 

X  —  a  -i-  m{ma  '-\-  np  -h  p)  y  —  pH-  n(ma  H-  /if  -♦-/?) 

A  B 

^H-^  =  i,      (x  — «)»-h(^—p)'+»»=:  (ma -f-np  4- rt'. 

Voyons  à  quelles  conditions  les  plans  des  intersections 
successives  passent  par  une  même  droite  D'. 
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L'équation  générale  du  plan  d'une  caractéristique  peut 
se  mettre  sous  la  forme 

a  2 

P  P 

Pour  que  le  plan  passe  par  une  droite  fixe,  il  faudra 
d'abord  avoir 

mn  =z  Oy 
d'où,  soit 

m  =  o, 
soit 

«  =  0, 

Si  l'on  prend  n  =  o,  il  faudra,  en  outre»  que 

(m* — i)A  =  — B     ou     m^=:= — -— » 

A 

et  alors  la  droite  commune  est  donnée  par 

x-f-iw/?  =  o,    yzzio. 

Si  l'on  prend  m  =  o,  il  faut 

-.A  =  («»— i)B,     d'où    ii»=^:i-^, 

et  alors  on  a  pour  la  droite 

x=:o,     j-4-«/?=:o. 

Quand  la  conique  est  une  ellipse^  si  l'on  a  Â  ^  B,  il 
faudra  donc  prendre 

A  — B 

#1  =  o,      in'=: • 

A 

Quand  c'est  une  hyperbole  pour  laquelle  on  a  A^o> 

33. 


{  5i6  ) 
B  <^  o,  il  y  aura  à  prendre  soit 

.      A-B 

A 

soh 

B  — A 


I7t=:0,       /2*  = 


B 


D'après  cela,  lorsque  la  directrice  du  centre  est  une 
ellipse,  la  droite  doit  être  perpendiculaire  à  Taxe  focal, 
et  le  rapport  m  du  rayon  de  la  sphère  à  la  distance  entre 
son  centre  et  la  droite  fixe  doit  être  lexceniricité  de 
Tellipse. 

Lorsque  la  directrice  est  une  hyperbole,  la  dix>ite  fise 
doit  être  perpendiculaire  ft  Tun  de  ses  axes.  Si  elle  Test 
à  Taxe  focal,  le  rapport  est  l'excentricité  de  l'hyperbole. 
Si  elle  est  perpendiculaire  à  l'axe  non  focal,  le  rapport 
est  Texcentricité  de  l'hyperbole  conjuguée  *,  mais,  dans  ce 
cas,  on  verra  plus  loin  que  la  surface  devient  imaginaire. 

Supposons  d'abord 

A.  —  B        .  s.    -k 

/i  =  o,     m*= y     A>B. 

A 

Nous  aurons  pour  la  surface 

jî  —  a -hiw(/iia -h/?)       X — P 

^ =~r' 

A  B 

d'où  l'on  tire 


X  •+■  mp y  )JK(x  -h  mp  ) \/Bj ^K{x  -{-  /w/?)^-l-B;' 

a  P  a  P  I 

Â  B  ^  ^ 


(5.7) 
(le  sorte  que 


Aia: -{-mp)  B/ 


Et  Ton  a 

x'-4-7»4- »»—/>* -h  -  a» -h  p*—2{mpa,  -♦-  a« -f- pj)  =o; 

A 

par  suite, 

X»  4-  r»-4-  »» —  P*  4-  B  — ^ ^ 

-t-7-r  p  -^  »  A (ar -♦-/«/>)» -4- Bj» 

A(x-Hw/>)«-f-B7» 

""  ^  v^A(a:-4-m^)'-f-B/»  ""  ^' 

c'e8t-i«dire 


ou 

équation  d'une  grande  simplicité ,  sous  une  forme  heu- 
reuse. 

Points    de    rencontre   de    la   surface   ai^ec  la   droite 
{z=zOfmX'hp=o)^etaif€cladroite{j::^o^x-{'mp)=o. 

L'on  a  pour  la  première 


d'où 


/B  p'  Y  ;       A  —  B  — p' 


de  sorte  que  si  Ton  a  B^  o,  la  droite  rencontre  ou  non 
la  surface  suivant  que  l'on  a 


(5i8  ) 

OU 

et  qaand  on  a  B  <^  o,  soivaDt  que  l'on  a,  au  contraire, 
ou 

A  regard  de  la  seconde  droite,  il  vient 

(w/>»4- «•— />' 4- B)*= o , 


d*où 


*•=!(;>*- A), 


Quand  on  a  B  >  o,  si  p*  est  <[  A  —  B,  on  a  à  fortiori 
p*<^  A,  et  si  p*  est  >  A  —  B,  on  peut  avoir  p*  <[  A  ou 
p«>A. 

Quand  on  a  B  <^  o,  si  p*  est  ^  A  —  B,  on  a  p*  >  A, 
et  si  p*  est  <  A  —  B,  on  aura  p*  >•  A  ou  <  A. 

D'après  quoi,  les  deux  droites  ne  coupent  jamais  i  la 
fois  la  surface.  Que  l'une  la  coupe,  l'autre  ne  le  fait  pas; 
toutes  deux  peuvent  ne  pas  la  rencontrer. 

Sections  de  la  surfcLce  par  les  plans  menés 

suivant  la  droite  D. 

Portons  Torigine  à  la  rencontre  de  la  droite  avec  l'axe 
des  X.  Les  formules  à  employer  seront 

x  =  — ^-f-a?!,   r=r.>    «  =  »■; 

il  s'ensuit 


(  5i9  ) 
Soit  Zi  =r  Xi  tangcù  rëquation  d'un  plan  sécant.  En  pre- 
nant pour  nouvel  axe  des  x  sa  trace  sur  le  plan  des  zx, 
on  aura  à  l'égard  de  la  section 

Zi=XtCOS0i>>       S|=X3SiD»,       8  =  Oy 

/  ip  P'  B         \» 

*î"+-rî ^x,cos«-f-^  7  -^B) 

\  '        m  m*  k  / 


=  4[A(x.cos«-?j)VBr^] 


d^où 


j-;-f-*î-- 2(  — cos»±:^Acos*»  — Bjx,^ — —(/>*— A  m*)  =  0, 
ou 

j  J  -f-  1  j:,  —      c*>S  «  zp  ^A  cos'tt  —  B  I 

(D^Acos^u  —  B    ,     /-  \' 

CJ _ ±  yAcos»  I  • 
m^A  J 

Donc  la  section  est  le  système  de  deux  cercles  ayant  la 
droite  D  pour  axe  radical»  cercles  réels  tant  que  Ton  a 


A  ces*  6»  —  B<ro. 


La  section  serait  imaginaire,  quel  que  fût  o),  si  Ton  avait 
A  <^  B.  La  surface  serait  donc  alors  imaginaire. 

U  n'y  a  pas  lieu,  en  conséquence,  d* attribuer  k  m  et 
â  p  des  valeurs  telles  que  m=:(ii^  p  =zui^  si  Ton  suppose 

A* B 

A  >  o  et  B  >  o,  car  — - —  ne  saurait  être  négatif. 

A 

Si,  en  supposant  B^o,  on  prenait  A<^o,  on  aurait 
bien  — - —  =  m*  >  o  5  la  droite  D  serait  perpendiculaire 

Ai 

à  Taxe  non  focal  de  F  hyperbole-,  mais  la  surface  serait 
imaginaire,  puisqu'on  aurait  alors  B  ^  A.  Ce  cas  revient 

à  l'hypothèse  considérée  de  m  =  o,   «'=r — - —  pour 


(    520    ) 

B<^o.  C'est  donc,  cotnme  on  Ta  annoncé,  une  hypo- 
thèse à  rejeter. 

Ainsi,  pour  que  la  surface  ftoit  réelle,  il  faut  que  la 
droite  D  soit  perpendiculaire  à  Taxe  focal  d^  la  conique, 
et  les  sections  de  la  surface  par  des  plans  menés  suivant 
cette  droite  sont  des  cottples  de  cercles  ayant  la  droite 
pour  axe  radical  commun. 

Sections  de  la  surface  par  des  plans  menés 

suiv^ant  la  droite  D^ 

Un  plan  passant  par  IV  ayant  pour  équation 

X  H-  mpz=  Xj, 

on  aura  pour  la  section 

(x>-hr*+ «*—;>'-+- B)»=4(AX» -h  B)7% 

d'où 


«* -f- 7* -H  «•  — />•  4- B i=  ±  2 j^ V^V-i-B, 

La  section  sera  donc  le  système  de  deux  cercles  i  la  fois 
réels  ou  imaginaires  conjugués. 

Elle  sera  réelle  si  la  distance  du  centre  an  plan  est 
moindre  que  le  rayon,  c'est-à-<lire  si  Ton  a 

\       v^TT'       J- 

d'où 

ce  qui  a  lieu  pour  toute  valeur  de  X,  si  Ton  a  B^o, 
A>o,  A  —  B>05  et  pour  X* ^ —  - >  si  l'on  a  B < o. 

A 

A  >o. 


(  5»'  ) 
L*équation  (i)  de  la  surface  peut  se  transformer  en 

(x'-hj'-f-s'  — /?'-l-B)'— 4[A(x-f-iii/9)*4-Bj'] 

-t-4[A(mx-i-p)»— B*'] 
=  4[A(«4-m/>)»-B«»], 

ou 

=  4[A(x-hm/>)>— B2»], 
(2)    (x»  +  y»H-z>— /?»--B)»  =  4HA-B)^x-4-£y--B«0. 

En  partant  de  cette  forme,  on  pourrait  procéder  d'une 
manière  semblable  à  celle  que  nous  venons  de  suivre 
pour  les  sections  par  des  plans  menés  suivant  la  droite  D. 

Sphères  inscrites  à  la  surface  suivant  les  cercles 
dont  la  droite  D  est  Vaxe  radical. 

L'équation  (i)  étant  celle  de  Tenveloppe  d'une  sphère 
dont  l'équation  générale  est 

(«--a)*-f  (jr—py-^  *»=  (ma -!-/?)% 

quand  on  a 

a»       fl'  ,      A  — B 

-r  -+-  Ç^  =  ï     et     m*r:=: 


b_^adUk^**^ 


A        B  '  A     ' 

on  voit  immédiatement  que  Féquation  (a)  est  celle  de 
l'enveloppe  d'une  sphère  qui  a  pour  équation  générale 

si  l'on  a 


1 1 1  < 


H '"-t^  =^1       et      m 
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A  — B       — B  A  — B 

Donc  la  surface  est  l'enveloppe  d'une  sphère  dont  le 


(  3a^  ) 

centre  décrirait  dans  le  plan  xz  la  conique  représentée 
par 


«» 


et  dont  le  rayon  serait  dans  un  rapport  constant  égal  à 
Pexcentricité  de  cette  conique  avec  la  distance  du  centre 
à  la  droite  qui  a  pour  équations 

jr  =  o ,     X  -h  mp  =  o. 

Or  cette  droite  est  IX,  et,  d'après  la  première  généra- 
tion, les  plans  des  intersections  successives  de  la  seconde 
sphère  mobile  se  coupent  suivant  la  droite  D. 

Les  deux  coniques  sont  d'ailleurs  focales  Tune  de 
l'autre. 

D'après  cela,  soient  considérées  deux  coniques  focales 
Tune  de  l'autre,  et  respectivement  dans  leurs  plans,  deux 
droites  D,  U  perpendiculaires  à  leur  axe  commun,  telles 
que  le  centre  des  coniques  en  soit  à  des  distances  dont  le 
rapport  égale  l'excentricité  de  l'hyperbole,  si  Ton  prend 
pour  la  première  distance  celle  qui  concerne  la  droite 
placée  dans  le  plan  de  l'ellipse.  Imaginons  une  sphère 
dont  le  centre  parcourt  l'une  des  coniques,  tandis  que 
son  rayon  et  la  distance  du  centre  k  celle  des  droites  D 
et  D'  qui  est  dans  le  plan  de  cette  conique  sont  dans  un 
rapport  constant  égal  à  l'excentricité  de  la  conique;  puis 
une  seconde  sphère,  dans  des  conditions  analogues,  dont 
le  centre  parcourt  la  seconde  conique.  Les  deux  sphères 
présentent  la  même  enveloppe,  et  de  chaque  côté  les 
intersections  successives  seront  des  cercles  ayant  pour 
axe  radical  commun  la  droite  située  dans  le  plan  de  leurs 
centres. 

Les  sphères  inscrites  à  la  surface  suivant  les  cercles 
dont  les  plans  se  coupent  suivant  la  droite  D  se  déter- 
minent encore  assez  simplement  comme  il  suit  : 


(  5a3  ) 
L'équation  (2)  de  la  surface 

(x»-f- j»-*-  «»—/>»—  B)»=  4  ("(A  —  B)  ^a:  4-  ")'—  Ba^l 
pourra  se  mettre  sous  la  forme 

=  9[i7tsoo9«i  —  (/itx+/')ftinfti]% 

si  les  deux  équations 

(x>-hr*-f-  2')»—  a(p*4-B)  {ar«-hj«-h  «»)  -f-  (/>'-f-B)« 
=4(A--B)x»— 4Bz»-4-8{A— B)^x-f-4(A  — B)^,     ^ 

/It  iR 

-f  (a>x  -f-  2V«  -f-  p)  (2X'x  -♦-  2v'»  -f-  p') 
=  q[mz costà  —  (mx  -4-/?)sin»]* 

peuvent  s'identifier,  c'est-à-dire  si  l'on  peut  avoir  à  la  fois 

X-»-V  =  o,     v-*-v'=o,     p-+-p'=2(/>'-f-B), 
—  4XV-f-  ^m'sin'w  =  4{  A  —  B), 

—  4^'"+*  ^ot'co»*«= — 4b» 

4(X/  -h  vV)  =  —  2qm^  sinft>  cos», 

—  2>p'  —  2Vp-h  2/np^sin'M=:8(A  —  B)— j 

m 

2vp'  —  2v'p  4-  2 /n/>9  sintt  ces»  =  o , 
—  pp'-+-  çr/j'sin»»  =  4(  A  —  B)  ^  —  Ip^-^By. 

On  tire  de  là 

V  =  — X,     f*'=r— fi,     ^/n»sin»»  =  4(A  — B)  — 4X% 

cm' ces*  w  =  —  4B  —  4f*S 


(5a4  ) 
d'où 

çrm'=  4(A  —  2B)  —  4(1»+/*»), 
—  i6{A  — B— l')(B-f-v')=  i6XV     oa     -il--^=i, 

A  —  B       B 

Ht 

p=/,'+B  +  ^X,      p'=/»'H-B-2£l, 

m  m 

expressions  qui  vérifient 

—  îl>p'  —  2X'p  -H  2 w^jçr  $in»w  =:8(  A  —  B)  ^» 

-  pp'-»-  y/>'sin'o»  =  4{  A  -  B)  ^  -  (/>*-*-  B)'. 
La  valeur  de  qrn^  peut  se  transformer  en 


qm 
et  l'on  a 


•=-4r-i^-x^") 


X»--(A-B) 
tang'o»  = :=^ ; —  • 


Donc  l'ëquation  de  la  surface  peut  se  mettre  sons  la  forme 

(x*-|-/*-»-S'— 2>X— •  2VZ  — />»—  B -l\ 

X  (x'-l-^»-f.z*-+-2XarH-2v2— y!?^— B-f-  —  Xj 

pourvu  qu'on  ait 

X»  V»  X»— (A  — B) 

—  -  ==  I     et     tang'co  =: 


A  — BB  °  Bh-v= 

ce  qui  accuse  (|ue  chacune  des  sphères  données  par  k^ 


ZCOSi 


(5a5) 
équations 

//i 

2/7 
X' -h  r' -+- 2* -h  2>XH-  2V«— /?*— B  -4-  ~  1=40, 

m 

est  tangente  à  la  surface  suivant  son  intersection  par  le 
plan 

le»  —  1  a:  -f-  -^  I  sinoi  =:  o. 

\      «/ 

On  a  d^ailleurs  pour  le  rayon  de  la  première  sphère 

m  A  —  Il 

Les  faits  précédemment  constatés  se  retrouvent  ainsi. 

Dans  la  surface  que  nous  venons  d^étudier,  les  deux 
séries  de  cercles  sont  des  lignes  de  courbure.  Cett«  sur- 
face est  donc  une  cyclide. 

Quand  des  cyclides  sont  parallèles,  les  sphères  qui  leur 
sont  inscrites  suivant  leurs  lignes  de  courbure  ont  les 
mêmes  centres.  En  conséquence,  étant  données  deux  co- 
niques focales  Tune  de  Taulre,  si  l'on  fait  varier  dans  le 
plan  de  Tune  une  droite  D  perpendiculairement  k  l'axe 
commun,  les  surfaces  cyclides  correspondantes  sont  pa- 
rallèles ;  et  toutes  les  cyclides  parallèles  à  une  première 
peuvent  ainsi  être  considérées  comme  dérivant  d'un  même 
système  de  coniques  focales,  quand  on  fait  varier  les  axes 
radicaux  relatifs  a  leurs  lignes  de  courbure. 

Comme  circonstance  limite,  les  deux  coniques  peuvent 
être  deux  paraboles  focales  Tune  de  Tautre. 

Quand  sur  nue  surface  les  lignes  de  courbure  d'une 
série  sont  circidaires  et  les  autres  planes,  on  sait  que  les 
plans  de  ces  dernières  passent  par  une  même  droite  qui 
est  le  lieu  des  sommets  des  cônes  circonscrits  à  la  surface 


(  5a6  ) 

suivant  les  premières  lignes.  En  vérifiant  pour  notre  sur- 
face que  les  plans  tangents  le  long  d'une  caractéristique 
sur  la  sphère  mobile  concourent  en  un  même  point  sur 
Taxe  radical  des  lignes  de  l'autre  série,  on  trouve  que  ce 
point  est  sur  la  tangente  à  la  conique  directrice  au  centre 
même  de  la  sphère.  Cette  particularité,  qui,  au  reste,  se 
rattache  à  un  fait  plus  général  indiqué  par  M.  Bonnet 
dans  son  Mémoire  sur  les  surfaces  dont  les  lignes  de 
courbure  sont  planes  ou  sphériques,  donne  une  nouvelle 
génération  de  la  cyclide.  Elle  en  fait  le  lieu  du  cercle  de 
contact  de  la  sphère  mobile  et  d'un  cône  circonscrit  ayant 
son  sommet  à  la  rencontre  de  la  droite  directrice  et  de  la 
tangente  menée  à  la  conique  directrice  par  le  centre  de 
la  sphère  :  point  de  vue  qui  peut  trouver  son  application 
dans  la  géométrie  descriptive. 

Pour  faire  la  vérification  dont  nous  venons  de  parler, 
considérons  l'équation 

On  aura  pour  le  plan  tangent 

(  jJ-^^»-f- ,»— ^»-f- B){X:r  H- Y7 -4- Zz  — /l'-h  B) 

=  aA(x  •^pm)[X  H-  mp)  H-  aBY^-  4-  a[A(jî  H-  mpY-^By*]- 

Le  plan  de  la  caractéristique  est  donné  par 


L  X. 

A  B 

de  sorte  qu*on  a  pour  les  points  de  cette  ligne 

.   2Br 

** -h j^*H- «»—/>*-»- B  =  ±: -T=^5 

P 

mais  pour  avoir  (x  —  «)'"f-(^  —  (3)*-}- jr*  =  ('»»a-f-p)' 


(  5a7) 
il  y  a  à  prendre 

ar»H-r'-»-2*  — /7*-l- B= -^. 

P 

Il  s'ensuit  que  Tëquation  du  plan  tangent  se  réduit  à 

Xx -f- Yr  4- Zz  — ./>' 4- B  =  a(X -H  iw/>) -*- pY -h -^. 

P 

Si  l'on  y  fait  Z  =  o,  mX  H-  p  =  o,  il  vient 

—  ^«-hYj  —  /?*-t-B  =  a(— =^-f-iw/>)-l-flY-t-^-^ 


d'où 


9 


ce  qui  se  rapporte  à  la  rencontre  de  la  droite  D  et  de  la 
tangente  à  la  conique  directrice  en  (a|3). 


EXBRGIGBS. 


1.  Les  deux  tangentes  menées  d'un  même  point  à  une 
conique,  sont  entre  elles  comme  les  normales  correspon- 
dantes. 

Les  droites  qui  joignent  TorigiDe  de  deux  tangentes 
aux  pieds  de  leurs  normales  respectives,  sont  également 
inclinées  sur  ces  tangentes.  (G.  Dostor.) 

2.  Si  l'on  mène  deux  tangentes  à  la  parabole  : 

1^  L'abscisse  de  leur  point  d'intersection  est  moyenne 
géométrique  entre  les  abscisses  des  deux  points  de  con- 
tact; 

—s 

a^  L'ordonnée  du  point  d'intersection  est  moyenne 


(  5a8  ) 
arithmétique  entre  les   ordonnées   des  deux  points  de 
contact.  (G.  Dostok.) 

3.  Lorsqu'on  joint  au  centre  O  de  Tellipse 

le  point  de  contact  M  d'une  tangente  et  un  autre  point 
quelconque  P,  (a/,  y')  de  cette  tangente,  la  double  surface 
du  triangle  résultant  OMP  est  exprimée  par 


(6.    DOSTOR.) 

4.  Dans  Tellipse  et  dans  Thyperbole,  le  produit  des 
deux  distances  d'une  normale  à  son  pôle  et  au  centre  de 
la  courbe  est  égal  au  produit  des  deux  rayons  vecteurs 
qui  aboutissent  au  point  de  contact.       (G.  Dostob.) 

5.  Si  les  deux  tangentes  menées  du  point  P  ou  (^9^) 
à  une  conique  à  centre  O,  touchent,  par  exemple,  Tel- 
lipse 

en  M',  M",  on  a 

le  tnangle  OM'M"=: ^-^Vr — tt-. ' 

le  triangle  PM'M"=  V^/    ,      V,       ^  > 

le  quadrilatère  OM'PM*'  =  {a^y*  -H  b^x^-^  a'b^f. 

(G.   DoSTOR.) 

6.  Dans  Tellipse  et  dans  Thyperbole,  les  deux  droites 
qui  joignent  un  point  quelconque  de  la  courbe  aux  ex- 
trémités d*un  diamètre,  divisem  le  diamètre  conjugué  en 
parties  harmoniques .  (G.  Dostor.) 
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SDR  L'ÉQUATION  Mi  TRWSlIlB  HfiRÉ; 
Pab  h.  le  BESGUE. 


JJ.-.I    ».m. 


La  communication  si  bienveillante  faite  par  M.  Ca- 
talan k  M.  Gerono  d'une  vieille  lettre  que  j'avais  com- 
plètement oubliée,  m'engage  à  démontrer  directement  la 
formule  suivante. 

Théorème.  —  «Si  Von  pose 
(a)         à*(p^^  3y)  -^  u(pq  —  gr)  H-  ^»—  Zpr  =  o, 
Véqkiation 

(l)  j:»-*-/>jt'-|- ^a:-f- r=  o 

sera  résolue  par  la  formule 

Démonstration.  —  L'équation  (i)  peut  être  mise  sous 
la  forme 

('-^f)'-^('-f)'-ê-*-'-=°' 

et,  quand  on  admet  la  condition 

il  vient 

(3jr  -h /?)*  =  /?•—  27r=:  «■; 

d'où 

u^p  t  3  3(a'-+-af?-H;?*) 

X  =  — "ir-^        et       —  =  =:  ~— 9 

3  X       a  —  p  u*  —  /r 

ou 
(B)  l^_u^^up+p\ 

Ann.  de  Uathimmt.,  3*  série',  t.  IX.  (Décembre  1870.)  34 
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Si  réquation  (i)  est  mise  sous  la  fdrme 

<.      (i)vj(iy.f(:).i=., 

et  que  roii  admette  la  condition 

(3)  7ï=37      ou      q'=3pr, 

r'  r 

en  changeant  dans  (lî)  x  en  -»  »,  a,  r  en  ->  -j  -j  la 
formule  (B)  devicnl,  réduction  faite, 

(C)  3a:  +  ;,  =  ^prF7^~1-==» 

yj{^q—p')p 

comme  on  le  trouve  en  éliminant  r  au  moyen  de  la  con- 
dition (3). 

Cela  posé,  si  (i)  ne  doune  pas  la  condition  (3),  on 
fera  x  ^y  -f-  «,  et  Téquation  (i)  deviendra 

(4)  yi^p'jt^gy  ^r'=:0, 

ou 

d'où  Ton  lire 

q'^^3p'r'=  (p^^  3q)a^-h{pq  —9r)a-h  q''—  ^pr; 
de  sorte  que  Téquation  (a)  établit  la  condition 

q''=:3p'r'. 

La  formule  (C)  devient  alors 

3y^p'=^'{3q'^p'^)p'  ^-^^'"'^    , 

^  \/(3y' -/>'*) 

qui  revient  à 
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La  discussion  de  cette  formule  parait  moiM  facile  que 
celle  de  la  formule  ordinaire. 


ÉQUATION  DE  HESSE 

pour  la  déteraînation  des  points  dMnkiioB  ; 

Pae  m.  h.  lemonnier, 

Professeur  de  MftUiématiqaes  spéciales  au  lycée  Corneille. 


Soit  II  =  G  l'équation  d'une  iigne  quelconque,  u  étant 
une  fonction  homogène  de  x^y  et  z  =  i,  d'un  degré 
égal  a  k. 

.  Si  un  point  d'inflexion  ^  est  donné  ^rjr"=  o,  u'^,  u'^, 
et  u^i,  u^^,  u^t  étant,  en  ce  point,  de  valeurs  finies,  on 
aura 

ou 


en  posant  j''=  m. 

En  tenant  compte  des  identités 

{k  —  1)1*;^=:  xul.^yul^  -H  zul^,.  . , , 
=  ar'tt;^,  +  r'a^.+  a'<.+  27Zli|^^-h  2za:tt^-f-  ^ar^»'^^ 

ces  équations  seront 

a",-f-  2/na"y-f  /w^a^.^o. 

34. 
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Or  elles  eirprimeiit  que  le  point  {xjr)  est  à  la  fois  sur 
la  conique  que  représente  l'ëquation 

-h  aTZa^^-f-  2ZXa;:  -♦-  2XY<,=  o, 

jr»  »X  XJ 

et  sur  une  asymptote  de  celte  conique  donnée  par 

X«:.-hY<^-*-Z<,+  //i(X<^-hT«;,^-Z«;,)  =  o, 

II',  -4-  a a^^'w  -+-  a*  1  w*  =  o. 

Il  s'ensuit  que  la  conique  est  le  système  de  deux  droites. 
Son  centre  lui  appartenant  alors,  on  a  pour  ce  centre 

n=Of     ?Y  =  o»    ?i  =  o» 
d*où  Téquation  de  Hesse  : 

a\     u'       a" 


O. 


j*       y*       72 

I      '^ZJC         '*Zjr         ••i* 

Si  u  est  une  fonction  entière  du  degré  rty  celte  équation 
est  du  degré  i(n  —  a  ).  Le  nombre  des  points  d'inflexion 
est  alors,  en  général,  Zn(n  —  a). 


SOLUTION  DUNE  QUESTION  GÉOMÉTRIQUE; 
Pae  m.  h.  lemonnier, 

Professeur  de  Mathématiques  spéciales  au  lycée  Corneille. 


Un  cône  du  second  degré  étant  donné  par  son  som- 
met et  une  section  plane,  en  construire  les  axes  au 
moyen  de  coniques. 

1.  Soient  considérés  des  surfaces  bomofocales  et  les 
cônes  circonscrits  à   ces  surfaces  d'un  même  sommet 

P(XiJ,2,). 
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L'une  des  surfaces  ayant  pour  équation 


X»  ya  3> 

-h-: =  I 


si  le  point  M(xjrz)  est  la  trace,  sur  le  plan  polaire  de  P, 
d'un  axe  du  cône  circonscrit  à  la  surface,  on  aura  les 
équations 


y 

z 


Xi27|  J^Yi  ZZi 


a'+M       ^^-ha       c=-f-«. 

puisque  la  droite  PM  est  perpendiculaire  au  plan  polaire 
de  M  par  rapport  au  cône,  et  que  ce  plan  est  le  plan  po- 
laire par  rapport  à  la  surface. 

L^élimination  de  u  entre  les  deux  premières  équations 
donne 


z 


d'où 

(b\^é»)x,    ,    (c'---a')Xi   .   {a'-b*)z,_ 
x-^Xt  y — jx  z  —  zx 

Cette  équation  est  celle  du  cône  des  normales  menées 
par  le  point  P  aux  surfaces  considérées,  et  à  celles  qui 
leur  sont  homotbé tiques  et  concentriques. 

On  tire  des  mêmes  équations,  en  ayant  égard  à  la  troi- 
sième, 

x  —  art      jr—yt       z-^Zx 


_ari(jr— -J?,)  ~^y^(y^y^)  -fug,(g  — g,) 

""/    ^    \""^    r   \""-g|(r--ri)—r  1(^—^1)  ' 
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de  sorte  qa'on  a 

€6  qui  donne  un  second  cône  contenant  les  mêmes  axes. 
On  en  a  deux  autres  analogues  par  les  équations 

{/,  (Z  —  Z|)  —  a,  (  J  —  J-,)  ]  [jr,  (J?  —  or,)  4-  ;r,  ( jr  —  jr,)  -h  Z,  (2  -  »,)] 

[zi  (4?  — Jc.)  — Xi{z  —  z,)]tx,(a:  — a:,)  -h/,  (r  — Xi)  -l-«i(«— *i)l 
=  (c^  — €1»)  (z  —  z.)  (or  — JT,). 

Ces  cônes  ne  changent  pas  quand  on  passe  d'une  sur- 
face à  une  surface  homofocale. 

On  en  peut  conclure  que  les  aices^  soYit  de  directions 
constantes  ;  que,  par  suite,  ce  sont  les  normales  aux  trois 
surfaces  homofocales  qui  passent  en  P. 

2.  Si  Ton  fait  c  =  o  et  u  =  o,  le  cône  circonscrit  de- 
vient celui  qui  a  pour  sommet  le  point  P  et  passe  par 
Teilipse  dont  les  équations  sont 

Le  changement  de  6*  en  — i'  fera  passer  de  ce  cas» 
celui  d'une  hyperbole. 

En  faisant  c  =  0  et  2  =  0  dans  les  équations  des  dif- 
férents cônes  considérés  ci-dessus,  on  obtient 

'     —  — 1 —  o, 

*  —  ^1     y  —  y\  —  2i 

ou 

(a*  —  h^)  xy  —  a^xxy  -*-  h>^yi  x  =  o, 

[or.Tx  —  X,)  -f^jTi  Cr  — 7i)  —2?]  [^1  [y  —  ri) — jt («—'•)] 

[x.(x— .r,)-hr,(jr— r.)  — 2Î]r  =  ^Mr  — r.>, 
[x,  [x  —  *,)  -f-/,(r  — rO  —  «îl  ^  =  «'  (^  —  ^i). 
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On  a  par  là  quatre  coniques  sur  lesquelles  sont  les 
traces  des  axes  du  cône  sur  le  plan  de  la  conique  donnée 
sur  le  plan  x^. 

Ces  coniques  sont  chacune  d'une  détermination  géo- 
métrique facile. 

La  première  n'est  autre  chose  que  Thyperbole  qui 
est  le  lieu  des  pieds  des  normales  abaissées  du  point 
P  (*^^J^)  ^^^  Tellipse  et  les  lignes  du  second  degré  qui 
lui  sont  homothétiques  et  concentriques  :  résultat  facile 
à  prévoir.  Car  si  M  est  la  trace  d'un  axe  du  cône  sur  le 
plan  de  Tellipse,  son  plan  polaire  par  rapport  au  cône 
étant  perpendiculaire  à  PM,  la  trace  de  ce  plan,  qui  est 
la  polaire  de  M  par  rapport  à  la  conique,  est  perpendicu- 
laire à  />M,  projection  de  PM;  c'est-à-dire  que  le  lieu 
de  M  est  celui  des  points  tels  que  la  polaire  de  chacun 
d'eux  est  perpendiculaire  à  la  droite  qui  le  joint  au 
point  p^  c'est-à-dire  l'hyperbole  en  question. 

La  seconde  conique  passe  en  p,  projection  du  som- 
met P  du  cône,  et  elle  y  est  tangente  à  op.  Elle  passe 
encore  aux  deux  points  où  les  droites  (x — X|  =  o), 
(y  —  y,  =  o)  rencontrent  la  droite 

[x,  [x  —  x.)  -^jri[y  —  r.)  -h  a,  (z  —  2,)  —  zj  ==  o], 

qui  est  la  trace  sur  le  plan  xy  du  plan  mené  en  P  per- 
pendiculairement à  OP.  On  connaît  «linsi  un  triangle 
inscrit  à  la  conique  et  la  tangente  en  Tun  des  sommets. 
Pour  achever  la  détermination  de  la  conique,  et  pouvoir 
la  construire,  il  suffit  d'observer  que  le  produit  des  dis- 
tances de  chaque  point  à  la  tangente  op  et  au  côté  op- 
posé, est  avec  le  produit  des  distances  aux  deux  autres 

droites  dans  un  rapport  égal  à  —  • 

L*équation  de  la  troisième  conique  peut  se  mettre  sous 
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la  forme 

f[Xi  (^  —  X,  )  -h  j,  (/  —  j.)  —  «î  —  **]  4-  b'jn  =  o. 

Cette  conique  a  donc  ox  pour  asymptote.  La  seconde 
asymptote  a  pour  équation 

X,  (jp  —  «,)  ^ X,  (j  —  j.)  ^  «J  —  ô»  =  o, 

c'est-à-dire 

OP*  H-  6> 

en  dësîgnaiu  par  <f  un  ju^le  de  direction  de  o;^  à  Téfard 
de  ox.  U  est  aisé  de  la  construire.  E^le  passe  en  outre  au 
point  où  la  parallèfe  à  ox,  menée  en  pj  rencontre  la  trace 
sur  le  plan  oçy  du  plan  perpendiculaire  à  OP  au  sommet 
du  cône.  La  construction  de  l'hyperbole  suit  de  là  immé- 
diatement. 

La  dernière  ligne  est  une  hyperbole  analogue,  mutatis 
mutandis. 

3.  On  ramène  au  problème  précédent  celoi  de  con- 
struire les  axes  d'une  surfaoe  du  second  degré,  quand  on 
en  connaît  le  centre,  une  section  plane  dont  le  plan  ne 
passe  pas  en  ce  centre^  et  un  point  de  la  section  cenirale 
parallèle. 

Supposons  d'abord  que  la  surface  soit  un  hyperbo* 
loïde.  Soient  conçus  le  cône  asymptote  et  sa  'section  par 
le  plan  de  la  conique  donnée.  Si  a  et  A  sont  deux  rayeos 
parallèles  dans  la  section  centrale  el  la  section  donnée  de 
rhyperboloïde,  et  a  le  rayon  de  même  direction  dans  la 
section  du  cône,  on  aura 

a'  =  A»  —  a\ 

C'est  une  relation  par  laquelle  on  construira  un  point  de 
cQlle  dernière  correspondant  an  point  donné  ^  par  suite. 
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on  coanailra  ceuc  section  du  c6n«>  et  il  ne  &'agira  plu9 
que  d'aToir  Ie«  axes  Hièmes  du  eèae.  Quaut  à  la  pr^nîère 
hyperbole^  celle  qui  conceruQ  lea  pieds  dea  normalea, 
elle  sera  la  mèixie  pour  la  section  don^née  que  pour  la 
base  du  cône  asymptote. 

Au  cas  d'un  ellipsoïde,  le  cône  asymptote  devient  ima- 
ginaire;^ les  considérations,  pfëoédenies  a'ca  subsistent 
pas  mollis^  Ci-dessu8>  les  quantités  désignées  par  a'^  A% 
cf  peuvent  être  négatives  aussi  bien  que  positives.  Si 
dans  notre  analyse  il  y  a  à  remplacer  des  quantités  posi- 
tives a}  et  i'  par  des  quantités  négatives  — a'*,  — i", 
il  s'ensuivra  comme  hyperbole  des  normales  la  même 
hyperbole  que  pour  a*  =  a'*  et  A*  =  V^\  puis,  au  lieu 
de  la  conique  donnée  par 

on  aura  celle  que  détermine  Téquation 

.y\x,  (x  — X,)  -f- j,  {y  — /.)  —  »î  H-  ^'»]—  ^Vt  =  <>, 

laquelle  se  construira  d'une  façon  toute  semblable. 

Il  est  à  remarquer  que  le  problème  traité  autrement 
par  M.  Paul  Serret  {Annales,  août  1868),  celui  de  con- 
struire les  axes  d'une  surface  du  second  degcé,  quAud  on 
en  connaît  trois  diamètres  conjugués,  rentre  dans  Le  pré- 
cédent, car  la  section  du  cône  asymptote  par  le  plan  tan- 
gent à  une  exurénulté  de  l'un  de  ces  diamètrea  peiut  alors 
se  construire. 

NOTE  SUR  LES  SÉRIES  DE  TAYLOR  ET  DE  MACUURM; 

Pab  M.  J.  BOURGET. 


1 .  On  peut  donner  une  forme  extrêmement  générale 
au  reste  de  la  série  de  Maelauritt,  en  y  introduiâaait  une 
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fonction  arbitraire.  On  retrouve  ainsi  les  diverses  formes 
particulières,  et  l'on  peut  en  tirer  une  infinité  d'autres. 
Voici  comment  j*ai  été  conduit  à  ce  résultat,  qui  peut- 
être  n*est  pas  nouveau,  car  il  est  un  corollaire  facile  de 
théorèmes  bien  connus. 

3.  On  démontre  facilement  {voir  le  Cours  d^Ancdyse 
de  M.  Duhamel)  que,  si  F(x*)  cty*(x)  sont  des  fonctions 
continues,  finies  et  uniformes  entre  a  et  &,  on  a 

Y[a)  —  Y(b)  _  F[fl-f.Q(^  — fl)] 
/(«)-/(^)""/'[«-HÔ(ô-fl)]' 

6  étant  un  nombre  positif  compris  entre  o  et  i;  pen 
importe  d'ailleurs  que  a  soit  plus  grand  ou  plus  petit 
que  b. 

Si  nous  supposons,  en  outre,  que 

F(^)=o,     f{b)  =  o, 

la  relation  précédente  deviendra 

F(fl)  __  r[a'^^b  —  a)] 
/(«)"/> -h  0(^-«)]" 

C'est  de  là  que  nous  allons  tirer  l'identité  de  Ma- 
claurin. 

3.  Supposons  que  a  soit  une  variable  et  b  une  con- 
stante; posons 

F(a)  =  f{6)-T(«)-^  ?'(«}- ^^f^%''(«)-..- 

I  1  •  ^ 

(b  —  a  )"-' 


1.2..  ,[n  —  i) 

et 

f{a)  =  ct(^  —  a). 

Nous  admettrons  que  toutes  les  fonctions  dérivéï's  do  v 
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sont  finies,  continues  et  uniformes  dans  l'intervalle  de  d 
à  i,  et  que  fs(o)  =  o.  Nous  aurons 

F(*)  =  o,    /(*)  =  o, 
et 

donc 

m{b  —  a) 

1.2.3. .  .(/2-—i)ct'[(i  —  0)(ô  — a)]  ' 
De  là  nous  tirons  l'identité 

I  I  •  IZ 


1.2.  ••(/!  —  IJ 

iïf'[(i—0) (*—«)]  I.2.3...(/î  — i) 


?"[fl-f-Ô(^-a)]. 


4.  Supposons  maintenant  dans  cette  identité  a=o, 
et  changeons  &  en  x^  nous  aurons  l'identité  de  Maclaurin 


.T> 


ç(.a:)  =  ^(o)4-xy'(o)H y''(o)4-... 


1.2 


et  GT  est  une  fonction  arbitraire  assujettie  à  la  seule  con- 
dition de  s^annuler  pour  x  =  o, 

5.  Si  maintenant  nous  considérons,  dans  f(x  +  A), 
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h  eomma  la  variable,  la  série  de  Mackurin  noua  dcm* 
nera  celle  de  Taylor  : 

h' 

^(x  +  A)  =  (p(x)H-Àç'(x>-h~-y'(af)-+-... 

1  •  2 


I  .2.3.  .  .(/I  —  l) 


^i!r'[(i  —  0)A]  1.2.3. ..(«-0^^  '' 

et  cr  eat  une  fonction  arbitraire  assujettie  seulement  à  la 
condition  de  s'annuler  pour  &  =  o. 

6.  Dans  Tideutitë  de  Maclaurin^  faisons 

m 

p  étant  un  nombre  positif  quelconque,  nous  aurons 
par  conséquent 

fj'[(i — 0)x]=/?(i — 0y-»x/»-«. 

Nous  aurons  donc  pour  le  reste 

1 .2. a.  •  •\n  —  I  ;/>• 

Si  Ton  fait  dans  cette  formule  : 

1^  pz=zn^  on  obtient  la  forme  la  plus  généralement 
employée 

2^  /9  =  I ,  on  obtient  la  seconde  forme 

Ri= — ^ — 7-^ — '.f^i^^y- 

1.2.3.  .  .(/i  —  i) 
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NOTK  SDR  U  RAGMB  CARRÉS  DBS  NOMBRES  iPPROGBÉS; 

Pae  m.  j.  bourget. 


On  a  souvent  à  extraire  la  racine  carrée  d'un  nombre 
entier  ou  décimal  connu  approximativement  avec  un 
certain  nombre  de  figures  exactes.  (Nous  entendons  par 
là  que  l'erreur  de  ce  nombre  est  moindre  qu'une  unité 
de  Tordre  du  dernier  chiffre  écrit  à  droite.) 

H  semble  résulter  de  la  règle  habituelle  donnée  pour 
l'extraction  que  le  nombre  des  chiffres  certains  à  la  ra- 
cine est  moindre  que  celui  du  nombre  proposé,  puisque 
chaque  chiffre  de  la  racine  correspond  à  une  tranche  de 
deux  chiffres  dans  le  nombre  proposé. 

Voici  un  théorème  général  très-simple  et  trop  peu 
connu  des  élèves  qui  montre  l'inexactitude  de  cette  con- 
clusion (*), 

Théobéme.  —  On  peut  compter  en  général  à  la 
racine  sur  autant  de  chijjres  exacts  qu^il  y  en  a  dans 
le  nombre  proposé. 

Lemme.  —  Si  le  nombre  dont  on  extrait  la  racine 
n'est  pas  entier,  on  le  ramènera  à  un  nombre  entier  en 
le  multipliant  par  une  des  puissances  paires  de  lo. 

Pour  la  clarté  de  la  démonstration  du  théorème,  il  est 
bon  de  distinguer  deux  cas. 


(*)  Nous  avons  Toulu,  en  rédigeant  cet  article,  appeler  Tatlention  des 
élèves  sur  une  règle  facile  à  retenir  pour  résoudre  certaines  questions 
posées  dans  les  examens.  11  n'y  a  rien  de  nouveau  dans  notre  énoncé, 
ni  dans  notre  démonstration. 
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§  I.  —  Nombre  A  approché  par  défaut. 

Soit  a  Terreur  commise  dans  le  nombre,  e  celle  de  la 
racine,  nous  aurons 

(l)  e=^jkTli^^l=—=J: p:<-^- 

V  A  -h  a  H-  V  A        2  ^A 

Désignons  par  p  le  premier  cUfFre  de  A  et  distingnons 
deux  cas  pour  le  nombre  des  chiffres  entiers. 

i^  A  possède  ixn  chiffi'es  à  la  partie  entière.  — Alors 

on  a 

A>/?io*""*; 

par  suite, 

'< — v=- 

1.  io"~*  \iop 
Donc  : 

(a).  Si  0e  <^  -9  on  aura 

e<^ <Z 

4.10*-*  V'^io/?        ïo" 


(b).  Si  a<^  I,  on  aura 

I 


«< 


2.  io"~'  ^Jop 
et  si  p  ^  3,  on  aura  encore 

^  10" 

Par  conséquent,  l'erreur  n'affectera  pas  le  «*'""  chiffre 
décimal  de  la  racine;  comme  d^ailleurs  elle  a  n  chiffres 
à  la  partie  entière,  on  pourra  compter  sur  an  chiffres  à 
la  racine. 

(c).  Si  a  <;  5,  on  aura 

e  <  -=.  < ;  • 
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(d).  Si  a  <^  to,  on  aura 


2.  IO"~"*  \/lO/? 

et  si  p  ^  3,  on  aura  encore 

^  lo—' 

Par  conséquent,  dans  Tun  et  l'autre  cas,  Terreur  n'af- 
fectera pas  le  (n  —  i)*^"»*'  chiffre  décimal;  d'ailleurs  la 
partie  entière  de  la  racine  a  n  chiffres,  donc  on  pourra 
compter  sur  an  —  i  chiffres  à  la  racine,  c'est-à-dire  sur 
autant  qu'il  y  en  a  de  certains  dans  le  nombre  proposé. 

2**  A  possède  (un  -H  i)  chiffres  à  la  partie  entière,  — 
Dans  cette  hypothèse 

A>/>  10*»; 

par  suite, 

tf< . 

a-io^v/' 
Donc  : 

(a).  Si  a<:^->  on  aura 

e<z =  <r 

4.io"v^        ïo» 
(i).  Si  a  <[  I,  on  aura 

e<^ =  <;  — t 

2.IO"v/p  ^O" 

et  dans  les  deux  cas  l'erreur  n'affectera  pas  le  n'^"^  chiffre 
décimal,  et  comme  la  partie  entière  de  la  racine  a  n-hi 
chiffres,  il  y  aura  en  tout  2/1  +  1  chiffres  sûrs  à  la  ra- 
cine. 

(c).  Si  a  <.  5,  on  aura 

4.10»-' v>       ïo 


n— I 


(544) 

(d).  Si  a  <^  lo,  on  aura 

et,  dans  les  deux  cas,  l'erreur  n'affectera  pas  le  (^*— i) 
chiffre  décimal  ;  donc  la  racine  aura  autant  de  ckifires 
surs  que  le  nombre  propose. 

$  II.  —  Nombre  A  approché  par  défaut. 
Dans  cette  hypothèse 

V^-f-vA  —  a       ayA-— « 

et,  comme  en  exceptant  le  cas  pankulier  où  A  serait 
une  puissance  de  lo,  on  peut  poser  généralement 

A>/?io*"'-|-a, 
en  désignant  par  m  le  nombre  des  chiffres,  on  a  encore 

On  peut  donc  répéter  maintenant  les  raisonnements 
du  paragraphe  précédent;  par  suite,  les  conclusions  sont 
les  mêmes. 

Remarque  /.  —  Le  théorème  général  présente  Tex- 
ception  suivante  qu'il  est  bon  de  signaler  : 

Si  le  nombre  des  chiffres  du  nombre  proposé  est  pair 
et  que  le  premier  chiffre  soit  inférieur  à  i,  le  nombre 
des  chiffres  sûrs  de  la  racine  est  égal  à  celui  du  nombre 
donné  moins  un» 

Remarque  II.  —  Voici  pourquoi  nous  arons  examiné 
le  cas  où  a  <[  5  ei  celui  où  a  <[io.  Si  le  nombre  des 
chiffres  décimaux  du  nombre  donné  est  impair,  si,  par 
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exemple,  on  prend  ^2  =1 ,414?  'e  nombre  entier  dont 

on  extraira  ensuite  la  racine  pour  avoir  Vv^a  sera  appro- 
ché à  moins  de  5  ou  10  unités  du  dernier  ordre.  Ce  cas 

est  donc  aussi  important  que  le  premier  où  a  <:^  -  ou  i . 

Remarque  III.  —  On  trouve  de  nombreuses  applica* 
lions  de  ce  théorème.  Nous  citerons  en  particulier  :  le 
calcul  des  moyennes  géométriques  dans  la  recherche  de  tt 
par  la  méthode  des  isopérimètres,  le  calcul  des  radicaux 
superposés  que  Ton  rencontre  dans  les  expressions  des 
côtés  des  polygones  réguliers  C„  ;  voici  quelques-unes  de 
ces  expressions  : 

C,  =  — v/lO—  2y^5, 


C«  =R\/2  — v'â, 


C„=:RV2-\/3, 


Ce  ==  R Y  2  —  V2  H-  V^2, 

C,4  =  Rv/2  — V^2-|-\/3, 

C31  =  R  V  2  —  V  2  -4-  V21  -h  Sl'i-  . 

Remarque  IV.  —  Nous  ne  nous  sommes  occupé  que 
de  la  racine  carrée,  le  théorème  général  est  à  fortiori  vrai 
pour  les  racines  d'un  indice  supérieur.  On  ferait  facile- 
ment le  raisonnement  dans  le  cas  de  la  racine  cubique. 

Remarque  V.  —  On  pourrait  tirer  une  démonstration 
pins  simple  du  même  théorème  de  la  théorie  des  erreurs 
relatives;  mais  elle  serait  moins  directe. 
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I 

IDENTITÉS  ARITBMfiTItUKS; 

Par  m.  s.  RÉALIS. 


I.  Ayant  écrit  suivant  Tordre  descendant  la  saite  des 
puissances  h  des  n  +  i  premiers  nombres  impairs,  ainsi 
qu'il  suit, 

(an-hr)*,     (2/1  — i)*,     {2ii  — 3)*,...,     3*,     iS 

on  multiplie  chaque  terme  par  le  terme  correspondant 
de  la  suite 

dans  laquelle  T/  est  le  coefficient  de  x'  dans  le  dévelop- 
pement de  (i — x)*"+S  et  l'on  désigne  par /(Ar)  Tex- 
pression 

(2/i-4-i)*-hT.(2/i  — i)*-f-T,(a/i--3)*+...-l-T»_|3*-4-T,i*. 

Cela  posé,  si  k  est  un  impair  positif  qui  ne  dépasse  pas 
2«  —  I,  on  a 

pour  A=2n-f-i,ona 


/(2/l-H)  _ 

1 .2.3.4- .  .(2/1  -4-1) 


=  2*". 


II.  On  désigne  par/*(^)  l'expression 

«*-l-T,(/i— i)*-|-T,(/i— 2)*H -4- T,{/i  — /)*-♦-..  . 

-h  T^,  3*  H-  T^,  2*  -f-  T,-.,  I  *, 

dans  laquelle  n  est  un  nombre  entier  plus  grand  que 
l'unité,  et  T,-  est  le  coefficient  de  x*  dans  le  développe- 
ment de  (i  —  x)*'*. 
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Cela  posé,  si  h  est  un  nombre  pair  compris  entre  o  et 

9/1,  ou  a 

/(^)  =  o; 

si  A  =  2/1,  on  a 

A'^n)  ^  I 

X  .2.3.4-  •  •  (2'' —  1)2/1  2 


PROPRIÉTÉ  DES  BISSECTRICES  D UN  ANGLE  DU  TRUN6LE, 

avee  appUcatioi  aux  taigeites  et  nomales  de  Fellipse  et  de  Tkjperboie  \ 

Pae  m.  GEcaoss  DOSTOR. 


1.  Circonscrivons  un  cercle  au  triangle  Â6G  (*),  et 
menons  le  diamètre  D'E^  perpendiculaire  au  côté  BC  =  ^. 
Joignons  les  extrémités  D',  E^  de  ce  diamètre  au  sommet 
opposé  A  par  les  droites  D'A,  E'A,  qui  coupent  le  même 
c6té  CB  en  D  et  E.  La  droite  ADD'  sera  la  bissectrice  de 
l'angle  intérieur  CA6,  et  la  droite  E'AE  sera  celle  de 
l'angle  extérieur  adjacent. 

Cela  construit,  les  deux  droites  AD,  AD'  seront  les 
deux  bissectrices  intérieures  de  V angle  A^  et  les  droites 
AE,  AE'  les  deux  bissectrices  extérieures  du  même 
angle  A. 

2.  Voici  renoncé  du  théorème  que  nous  voulons  éta- 
blir : 

Dans  tout  triangle^  te  produit  de  deux  côtés  est  égal 
au  produit  des  deux  bissectrices  intérieures  de  Sangle 
•    comprisy  ainsi  qu'au  produit  des  deux  bissectrices  exté^ 
rieures  du  mente  angle. 


{*)  Le  lecteur  est  prié  de  faire  la  figure. 

35. 
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Pour  le  prouver,  joignons  ]e  sommet  C  aux  extrémités 
du  diamètre  D'E';  nous  formons  deux  systèmes  de  trian- 
gles semblables  ' 

ACD'   et  ABD,     ACE'  el  ABE, 

qui  donnent 

AD^  _  AC       AE'       AC 
AB  "~  ad'       ÀB  "~  AE' 
on  en  tire 

AD.  AD'=  AE.  AE'=  AB.AC  , 

ce  qu'il  fallait  prouver. 

3.  Les  valeurs  de  ces  bissectrices  sont 

)/bc(a-^c—b)[a-^b  —  c)  {b  ~  c)^ 


^{a-hc—b)[a'^b—c) 

en  désignant  par  a,  &,  c  les  trois  côtés  du  triangle,  par 
a,  a'  les  deux  bissectrices  intérieures,  par  (3,  |3'  les  deas. 
bissectrices  extérieures,  et  en  supposant  &  ]>  c. 

4.  En  représentant  par  S  la  surface  de  ce  triangle,  on 
voit  que 

(F  où 

b'  —  c' 


sinA  ^^ 


2a'P 


S.  /application  à  V ellipse  et  à  Vhjperbole,  —  Soient 
B  et  C  les  deux  foyers  de  ces  courbes  qui  passent  au  som- 
met A;  AB  et  AC  seront  les  rayons  vecteurs  r  et  r'  qui 
aboutissent  en  ce  point. 

Dans  Tellipse,  les  droites  AE,  AE'  seront  les  deux  tan- 
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génies  t,  £'  en  A,  et  les  droites  AD,  AD'  seront  les  uor^ 
maies  n,  n'au  même  point.  L'inverse  a  lieu  pour  Thy- 
perbole.  Nous  avons  donc,  en  vertu  de  notre  théorème, 

c'est-à-dire  que,  dans  V ellipse  et  dans  V hyperbole,  la 
produit  des  deux  tangentes  est  égal  au  produit  des  deux 
rayons  secteurs  menés  au  point  de  contact  *,  et  le  pro-- 
duit  des  deux  normales  a  la  même  valeur, 

6.  L'égalité  tt'=znn'  est  générale;  elle  a  lieu  pour 
toute  courbe,  pourvu  que  l'angle  des  axes  de  coordonnées 
soit  droit.  Il  est  facile  de  s'en  assurer  par  la  comparaison 
des  deux  triangles  rectangles  semblables  ADE,  AD'E'; 
donc 

Lorsquune  courbe  est  rapportée  à  des  axes  rectan- 
gulaires^ le  produit  des  deux  tangentes  est  égal  au 
produit  des  deux  normales. 

7.  En  général,  soit  fl  Tangle  E'OE  des  axes  de  coor- 
données-, nous  avons  0  =  D  -+-  D';  d'où 

tangD  +  tangD' 
I  —  tangD  tangD' 


langô  ^  -    ^_- ,^.__T^,  ^ 


et,  comme  les  deux  triangles  rectangles  ADE,  AD'E' 
donnent 


il  vient 


tangD  =  -?      tangD'  =  — , 
n  n 


tn'-\-nt^ 


8.  Dans  les  expressions  des  bissectrices  a,  a',  /3,  |3'  au 
n®  3,  remplaçons  b  par  r,  c  par  /-',  a  par  ac,  et  posons 

r  4-  r'rz:  2/i,     fl* —  f*  z=  b^     dans  le  cas  de  l'ellipse; 
r  —  /':^  2£i,     r'  —  «'i^  b"^     dans  celui  de  rhyperbole; 
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nous  troovoiM,  pour  l'ellipse, 

pour  l'hyperbole, 

eli|  pour  les  deux  courbes  à  la  fois, 


n 

a 


.Ces  valeurs  donnent,  pour  l'ellipse, 


pour  r hyperbole, 


û»       b^ 

t'        t 


et,  pour  les  deux  coniques. 


n        6» 


a" 


PR0BLÈMR8; 

Par  m.  h.  LEMONNIER 


1.  Etant  donnée  une  surface  du  second  de^ré^  on 
mène  par  un  point  (x,  y,  z)  un  plan  variable^  on  en 
prend  le  pâle  Q(x%j  jt^  Tj),  et  Von  considère  le  cône 
circonscrit  à  la  surfax:e  dont  Q  est  le  sommet  :  lieu  des 
traces  des  axes  du  cône  sur  le  plan. 
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Si  l'équaiiou  de  la  surface  est  —  4-  4^  ■+•-;  =  *»  en 

coordonnées  rectangnlaires,  les  axes  étant  les  normales 
aux  surfaces  homofocales  qui  passent  par  le  point  Q, 
les  équations  du  problème  sont  : 


a' 


Xt 


Delà 


■^       —  ^ 


*>  ra  «»  ^î       .      rî      .      »î 


a'+a        ^^H-a       c"-f-a       a\fl»-f-tt)      A'(^»4-«)      c»(c»-hi») 


,_fi-Zl_?i 


^î        .       rî        .       *î 


Or 

fl«         b^        <?»        \        a'  H-  K        A'-h  «       c*  4-  «y 

^   ^r    ^?     ,     x\     ,     ^?    1 

L€i'(fl»-+-  «)        b^{b^'\-  u)       c'{c'''^  u)  J 

D'où 


ou 


J^a  r  r»  «  24 


•      *>        6»-|-a'      <?'        c»-|- ir* 


comme  întersectioD  commune  des  plans  polaires  de  fi. 
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Par  conséquent, 

.r'         y»        s» 
,r  —  .r,        j^  —  j,        i  —  2,        fl'         6^         c» 


3  «/•  1  ^7 


y  2  •«'./' 


a 


3 


b^  r»  a<         A*        & 


■+-  ^TT-   4-  -T^— I 


a 


1 


h^  c» 


^^'       •^•^'  -+.  îfi 


a 


\ 


b'  & 


L'équation  du  lieu  est  donc 

V  fl»  ^  *»      c»     VU'     ^'     ^) 

Remarque,  —  Les  équations 

JT  —  or,  __  jr  —  j,  ^  a  _  xj 

à'  b^  c" 

indiquent  que  l'axe  QM  est  normal  au  plan  polaire  do 
point  M  par  rapport  à  la  surface.  Il  l'est  en  eflet  au  plan 
polaire  du  point  M  par  rapport  au  cône;  et  ce  plan  po- 
laire est  le  même  que  par  rapport  à  la  surface,  puisque  M 
est  sur  le  plan  de  contact.  Cette  considération  peut  don- 
ner immédiatement  les  équations;  d'on  le  reste. 

2.  Du  point  (or,  J')  z)  on  mène  à  la  surface  une  se- 
cante  quelconque  Pf^fx'.  En  ses  points  de  rencontre yL^fk' 
avec  la  surface  y  on  mène  les  plans  tangents  qui  se  coU" 
pent  suit^ant  la  droite  D.  On  mène  par  D  les  plans  bis- 
secteurs des  angles  dièdres  des  plans  tangents  :  lieu  de 
leurs  traces  MM'  sur  la  sécante  P/xfx'. 

La  droite  D  est  la  droite  conjuguée  de  la  sécante^ 
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d'où 


D 


b' 

-+- 

»2, 

— 

I 

o, 

b' 

-h 

zZ 

I 

— 

o. 

Or,  les  plans  bissecteurs  sont  perpendiculaires  l*un  à 
Tautre  et  forment  un  faisceau  harmonique  avec  les  deux 
plans  tangents,  de  sorte  que  fx,  jul',  M  et  M' sont  disposés 
harmoniquement.  Le  plan  polaire  de  M,  par  rapport  à  la 
surface,  passe  donc  en  M'  et  aussi  suivant  D*,  c'est  donc 
le  plan  bissecteur  qui  passe  en  M^  Donc  le  plan  bissec- 
teur passant  en  M  est  suivant  D  un  plan  perpendiculaire 
au  plan  polaire  de  M. 

Or  le  plan  donné  par 


XXi      yy\      **i 


yj\       zzx  ^  I xlL       rY       z%        \ 

a*  b^  t^  \  a^  b^  c^         J 


est  perpendiculaire  au  plan  donné  par 


xH        yY       zZ 

1-  ±~ 1 1  =  0. 

a}  b^  c' 


■gtX        y^Y 


si  Ton  a 

il  passe  en  M,  si  l'on  a 

Xx,       Yy,       Z«,  ,  /X'       Y»       Z»        \ 


a 

d'où 


/Xar,       Tr.-      Z«,\  /X'       Y'       Z»        \ 

\«<  ^  6*  ^  c*/  V  a'  *'  «•         / 

Le  lieu  est  donc  le  même  que  le  précédent. 
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Ce  fait  s'explique  aisément. 

Soit  M  la  trace  d'un  axe  du  c6ne  sur  le  plan  sécant 
mené  en  P.  Le  plan  polaire  de  ce  point,  par  rapport  au 
c/^ne  et  à  la  surface,  est  perpendiculaire  sur  QM;  de  sorte 
que,  si  M'en  est  le  point  de  rencontre  avec  PM,  la 
droite  Q M' est  perpendiculaire  sur  QM;  les  points  M 
et  M'  forment  une  division  harmonique  avec  les  points  p. 
et  [i'  où  la  droite  MM^  coupe  la  surface.  Puisque  QM 
et  QM'  sont  à  angle  droit,  ce  sont  les  bissectrices  des  an- 
gles que  font  Qfx  et  Qfx'.  Or  les  plans  tangents  an  cône  le 
long  de  Qfi  et  Q|x'  se  coupent  suivant  une  droite  D,  qui 
est  également  inclinée  sur  ces  droites  Qfx,  Qfx'  en  sens 
contraires;  car  si  Ton  considère  un  plan  perpendiculaire 
à  QM,  et  les  points  où  il  coupe  Qfx,  Q(*-%  on  voit  que  les 
tangentes  à  la  section  en  ces  points  étant  parallèles,  Tin- 
tersection  dont  il  s'agit  leur  est  parallèle,  par  suite,  est 
comme  elles  également  inclinée  en  sens  contraires  sur  Qfi 
eiQfi'.  Il  s'ensuit  que  les  plans  menés  par  cette  intersec- 
tion et  les  bissectrices  QM,  QM'  sont  les  plans  bissecteurs 
des  angles  dièdres  que  font  les  plans  tangents  en  fA  et  {i'. 

C.    Q'    F.    D. 


SOLUTIONS  DBS  QUESTIONS  PROPOSÉES 
DANS  LES  NOUVELLES  ANNALES. 


Question  841 

(Tolr  f*  lérte,  t.  VII,  p.  44  )  • 

Par  m.  h.  BROCARD. 


La  forme  d*  équilibre  d'un  fil  pesant  dont  la  densité 
varie  en  raison  im^rse  du  carré  de  la  longueur  est  une 
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chaînette  ordinaire»  inclinée  de  manière  que  sa  tan" 
gente  soit  verticale  à  l'origine  des  densités. 

Si  cette  origine  recule  indéfiniment  sur  la  courbe^  le 
fil  déifient  homogène  et  Vaxe  de  la  chaînette  se  replace 
"verticalement.  On  retrouve  ainsi  le  cas  ordinaire. 

(HatOH   PS   LA  GOUPILLIÈRB.) 

Considérons  un  élément  infiniment  petit  NN'  du  fil  ; 
il  est  soumis  à  son  poids  et  à  deux  actions  dirigées  sui- 
vant les  tangentes  aux  points  N  et  N',  et  qui  sont  les  ten- 
sions du  fil  en  ces  points. 

Soit  ds  la  longueur  de  cet  élément;  exprimons  que  les 
forces  qui  lui  sont  appliquées  se  feraient  encore  équilibre 
si  on  les  transportait  en  un  point  quelconque  de  l'espace. 

Soit  T  la  tension  au  point  N.  Les  projections  de  cette 
force  sur  les  axes  supposés  rectangulaires  seront 

_T— ,      -TÎ^- 

les  projections  de  la  tension  au  point  N'  infiniment  voi- 
sin seront  ces  mêmes  quantités  prises  en  signe  contraire, 
et  augmentées  de  leurs  différentielles,  c^est-à-dire 

Enfin  la  pesanteur  exerce  une  action  —  -^  ds^  verticale 

et  dont  la  projection  horizontale  est  nulle. 

En  égalant  à  zéro  la  somme  des  projections  horizon- 
tales et  verticales,  il  vient 
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Ce  sont  les  équations  difTérentielles  de  la  courbe  en  fonc- 
tion des  tensions  inconnues.  En  intégrant,  on  a 

eu  s 

et,  en  éliminant  T  par  division  membre  à  membre,  il 
vient 

ilx  es 

ou,  en  posant  -  =  a, 

c 

s 

Telle  est  l'équation  différentielle  de  la  courbe.  On  voit 
que  p  =  00  au  point  5  =  0,  c'est-à-dire  à  l'origine  des 
densités. 

Il  faut  maintenant  prouver  que  cette  équation  appar- 
tient à  la  chaînette  ordinaire. 

A  cet  effet,  nous  allons  montrer  que  ces  deux  courbes 
jouissent  des  mêmes  propriétés.  On  sait  que,  dans  une 
chaînette  (Cours  de  Mécanique  Ae  Sturm,  t.  II,  p.  5i), 
le  rayon  de  courbure  en  un  point  M  est  égal  à  la  nor- 
male MN  et  que  la  ligne  projetante  PI  du  pied  de  l'or- 
donnée MP  sur  la  tangente  MT  est  constante.  Or,  ici, 
on  a  pour  la  valeur  du  rayon  de  courbure  l'expression 

a 

Pour  5  =  o ,  R  =  â.  Au  sommet  6  de  la  courbe,  le  rayon 
de  courbure  est  minimum.  En  ce  point,  on  a  donc 

ab 

s'  z=z  arc  MB  = tz  - 
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alors 

R  =  ,-» 

I  -+-  b^ 

et  le  coefficient  angulaire  de  ]a  tangente  est 

a       ,  I 


Ainsi  Tinclinaison  de  Taxe  est  b. 
L'équation  de  PI  est 


ab 


celle  de  MP  est 

y=i  bx; 

donc 

PI  =  -^=-OB, 

propriété  de  la  chainette. 

D'autre  part,  en  faisant  5  =  a5^,  on  a 

»- (TTW^ =  ^' 

même  valeur  qu'au  point  M. 
La  droite  PO  a  pour  équation 


ab     I  /  ^      \ 


ou 


Elle  coupe  l'horizontale  du  point  M  au  point  symétrique 
du  centre  de  courbure  en  M.  La  courbe  est  donc  bien 
une  chainette  ayant  pour  axe  de  symétrie  la  droite  OB. 
Si  on  la  rapporte  aux  axes  OB,  OP,  cette  chaînette  aura 
pour  équation 
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Si  Ton  pose 


on  aura 


14- A»            ' 

s 

P       m' 

PI     r  ^       m. 

j  =  MI  =  sfx^-ni\ 
R  =  ^', 

m 
aire  OBMP  =  m  Vr'-^"«'=  î»  X  triangle  PM. 

Ces  calculs  de  vérification  sont  en  réalité  un  moyen  dé- 
tourné d^arriver  à  mettre  l'équation  différentielle  de  la 
courbe 

p= hb 

s 

sous  une  forme  commode  pour  Tintégration.  Si  Ton  dé- 
signe, en  effet,  par  p^  et  s^  ce  que  deviennent  les  quan- 
tités p  et  s  lorsque  Torigine  M  est  transportée  en  B  et 
que  les  axes  sont  devenus  BOP,  on  voit,  en  faisant  la 
figure^  que 

St^=  s  —  BM  =  *  —  mb 
et  que 


qui  donne 


L'équation 


devient  donc 


—  p+p, 


—  û  - 

/?  = h  b 


\  t}  -h  pi  J       s^  -h  mo 
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et  l'on  en  tire 

ou,  en  remplaçant  m  par ^9  il  reste  simplement 


propriété  caractéristique  de  la  chaînette.  Ainsi  la  ques- 
tion se  trouve  résolue,  grâce  à  la  transformation  de  coor- 
données. La  seconde  partie  de  l'énoncé  est  une  consé- 
quence immédiate  de  la  première. 


Question  873 

(  voir  1*  iérle,  t.  TU,  p.  aS?  )  ; 

Par  m.  Paul  ENDRÈS, 

Élève  au  lycée  de  Douai. 

Siy  par  un  point  O,  on  mène  trois  lignes  respectii^e- 
ment  parallèles  aux  côtés  d*un  triangle  donné ,  les  six 
points  de  rencontre  de  ces  lignes  auec  les  côtés  sont  sur 
une  conique.  Trousser  son  équation. 

(S.  RoBBKTS,  The  Educational  Times.) 

Il  résultera  dé  la  réciproque  de  Vhexagramme  de 
Pascal  que  les  six  points  D,  E,  F,  G,  H,  K  seront  sur  une 
conique,  si  les  points  de  rencontre  L,  M,  N  des  côtés 
opposés  de  l'hexagone  qu'ils  forment  sont  sur  une  droite. 

Or  on  a,  par  suite  du  théorème  des  transversales, 

MC  DA  KB_ 
MA  DB  KC""'' 

NA  HB  GC  _ 
NB  HC  GA""'' 

LB  FC  EA_ 
LC  FA  EB  ■"'• 
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d'où,  en  multipliant  membre  à  membre, 

MC  NALB_ 
MANB  LC"*'* 

donc  L,  M,  N  sont  sur  une  droite. 

Cherchons  Tëquation  de  ]a  conique. 

Prenons  ABC  pour  triangle  de  référence.  Soient  a,  j3,  y 

les  distances  du  point  O  aux  trois  côtés,  et  A,  A^,  h^  les 

hauteurs  du  triangle;  de  plus,  pour  abréger  Técrilure, 

posons 

h — OL-=:m^     hx — p=/'9     ^a — 7  =  7* 

Les  coordonnées  des  six  points  en  fonction  des  données 
sont 


D 

X      a, 

Z  =  o, 

E 

X  —  oc, 

Y  =  o, 

Z  =  ».-, 

F 

T_p, 

Z  — O, 

G 

X  =  o, 

T       p. 

H 

Y  =  o, 

z       7. 

K 

X=o, 

Z       7. 

Exprimons  que  ces  points  sont  sur  la  conique 

tfX^H- «,Y»-h  aaZ*-f- 2^»  YZ -+- 2*,ZX -f- a^aXY  =  0; 

nous  obtiendrons  les  six  équations 

ao?h}  -h  axm^h\-\-  nb^mahhy  =  0, 

«.p'AJ-h  a/?»Â^ -h2*a/?pAA,=:o. 
a,p'AÎ-h#i,/?'AÎ-f--^.6/?pA,Â,  =0, 
fl,7'A5-f-  a^'A^ -h  2^,^7AA,  =0, 
a27*Aî+  a,9*A;-+-  nbqyhxhi  =0» 


t  K6i  ) 

qui  donnent  les  rapports  des  coefficients  à  i*un  d'entre 
«ux.  On  a  ainsi 


a        h\m'j 


h\p^ 


Par  suite,  Téquation  cherchée  est 

—  a(p7-H/7^)/i>/»,A,YZ 

—  7(ap+/w/>)A^AA,XY  =  o. 

iVofe.  —  La  même  question  a  été  résolue  par  M.  Fr.  Couradt,  étudiant 
«n  Mathématiques,  à  Berlin. 


Question  489 

(Tolr  i^gérle,  t.  XVIII,  p.  358); 

Par  m.  Ldcien  BIGNON,  à  Lima  (Pérou). 
Si,  généralement,  on  désigne  par  rt,^„  V expression 

Oi,n  =  (fti-^  P,/i)coswç  -h(7i-h  iî|/2)sin/»ç, 

ou  n  représente  un  entier  quelconque  positif  ou  négatif, 
et  «4-,  |3,-,  y,-,  di  des  constantes  arbitraires  indépendantes 
de  n,  le  déterminant 


^k,m  = 


«0,« 


'0,n-ht 


^\,n       ^i,n-hi 


Oi,n        Ok,n+k        . 


«      ■     •      • 


s'^éi^anouit  toutes  les  fois  que  A  ]>  3,  e^  po//r  A=  3,  il 
<ionserve  la  même  valeur,  quelle  que  soit  celle  de  n, 

(T.  A.  HiRST.) 
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BXBKGIGRS  SIR  LA  PARABOLB. 

1 .  Si  d'un  point  T  pris  sur  une  tangente  on  abaisse 
une  perpendiculaire  sur  le  rayon  vecteur  du  point  de 
contact,  la  distance  du  foyer  au  pied  de  la  perpendicu- 
laire est  égale  à  la  distance  du  point  T  à  la  directrice. 

Déduire  de  là  un  moyen  de  mener  à  la  parabole  une 
tangente  par  un  point  extérieur. 

2.  L'ordonnée  focale  FB  est  moyenne  harmonique 
entre  les  deux  segments  d'une  corde  focale  quelconque 
MFJVl',  c'est-à-dire  que  l'on  a 

MF  ___  MF  ~  FB 
M'F""FB— M'F' 

3.  Si  d'un  point  M  on  abaisse  une  perpendiculaire  MQ 
sur  un  diamètre  quelconque  BQ  et  qu^on  mène  en  même 
temps  l'ordonnée  MP  conjuguée  de  ce  diamètre,  la  per- 
pendiculaire MQ  sera  moyenne  proportionnelle  entre  le 
paramètre  de  la  parabole  et  Tabscisse  BP. 

4.  D'un  point  extérieur  O  on  mène  une  sécante  quel- 
conque OQQ'  et  une  parallèle  à  Taxe  OC.  Soit  B  le  point 
de  contact  de  la  tangente  parallèle  à  QQ'  vi  F  le  foyer, 

on  aura 

OQ.OQ'rrr  4.OC.FB. 

5.  Déduire  du  théorème  précédent  que  si  un  cercle 
coupe  une  parabole  les  lignes  qui  forment  un  couple  de 
cordes  communes  sont  également  inclinées  sur  Taxe. 

La  réciproque  est  vraie. 

6.  Le  paramètre  est  moyen  proportionnel  entre  les 
doubles  ordonnées  des  extrémités  d'une  corde  focale. 

7.  Lieu  dos  milieux  d'une  rorde  focale. 
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8.  Lieu  des  ceiUres  des  cercles  inscrits  dans  un  secteur 
de  cercle  donné,  dont  un  des  rayons  est  fixe  de  position. 

9.  Lieu  des  projections  du  foyer  sur  la  normale. 

10.  Sur  le  paramètre  (double  ordonnée  focale)  comme 
diamètre  on  décrit  une  circonférence,  on  mène  une  tan- 
gente commune  au  cercle  et  à  la  parabole;  démontrer 
que  le  paramètre  partage  en  parties  égales  l'angle  des 
rayons  focaux  de  contact. 

11 .  On  mène  deux  obliques  MD,  ME  également  incli- 
nées sur  la  normale  MN  ;  démontrer  que  FN  est  moyenne 
proportionnelle  entre  FD  et  FE, 

12.  Un  triangle  est  circonscrit  à  une  parabole  dont  le 
foyer  est  F,  par  les  sommets  A,  B,  C  on  mène  des  lignes 
respectivement  perpendiculaires  à  FA,  FB,  FC;  démon- 
trer qu'elles  concourent  en  un  même  point. 

13.  Soit  MM'  la  normale  en  M  prolongée  jusqu'à  la 
parabole,  soit  MM'"^  une  autre  corde  dont  l'inclinaison 
sur  Taxe  soit  la  même  que  celle  de  la  normale;  démontrer 
que  le  triangle  MM' M''  est  rectangle  en  M''. 

14.  Soit  MO  M' une  corde  quelconque  coupant  Taxe  AX 
au  point  O,  soient  N  et  N'  les  projections  des  points  M 
et  M' sur  l'axe,  on  aura 

15'=:  AN. AN'. 

15.  Construire  une  parabole,  connaissant  la  direction 
de  Taxe,  un  point,  une  tangente  et  son  point  de  contact. 

16.  Construire  une  parabole,  connaissant  deux  points 
et  le  sommet  du  diamètre  conjugué  à  la  corde  de  ces 
deux  points. 

17.  AB,  CD  sont  perpendiculaires  à  une  même 
droite  AC.  On  prend  sur  CD  un  point  Q  quelconque  et 
sur  AQ,  prolongé  au  besoin,  on  prend  un  point  M  dont 
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la  distance  à  AB  soît  ëgale  à  CQ;  trouver  le  lien  dcr 
point  M. 

18.  Si  Tordonnée  d'un  point  M  partage  eu  deux  par* 
lies  égales  la  sous-normale  d'un  point  M',  elle  sera  égale 
à  la  normale  du  point  M^ 

19.  L'épure  d^une  parabole  étant  faite  sur  un  plan, 
trouver  son  axe  et  son  sommet* 

20.  Si  un  côté  de  triangle  est  parallèle  à  Taxe  d'une 
parabole,  les  deux  autres  côtés  sont  entre  eux  comme 
les  tangentes  parallèles  à  ces  deux  côtés,  comptées  à  partir 
de  leur  point  de  concours. 

Corollaire, Les  deux  tangentes  issues  d'un  poini 

sont  entre  elles  comme  les  normales  correspondantes. 

21.  Si  Ton  mène  deux  cordes  focales,  les  rectangle» 
des  segments  d'une  même  corde  sont  entre  eux  comme 
les  cordes  entières. 

22.  Décrire  une  parabole,  connaissant  trois  points  et 
la  direction  de  son  axe. 

23.  Si  deux  cordes  rectangulaires  partent  du  sommet, 
le  paramètre  est  moyen  proportionnel  entre  les  abscisses- 
des  extrémités. 

24.  Si  Ton  joint  au  sommet  les  extrémités  d'une  corde 
focale^  les  points  d'intersection  avec  le  paramètre  ont 
respectivement  pour  ordonnées  les  ordonnées  des  extré- 
juités  de  la  corde  focale. 

25.  Si  une  corde  PQ  est  normale  à  la  parabole  et  si 
elle  est  vue  du  foyer  sous  un  angle  droit,  le  rayon  vec- 
teur FQ  est  double  de  FP. 

26.  Si  par  le  sommet  on  mène  une  corde  AB  et  par  B 
une  perpendiculaire  à  AB,  rencontrant  l'axe  en  C,  la 
sous -corde  AC  est  égale  à  quatre  fois  la  distance  du 
foyer  à  l'cxiréraité  du  diamètre  conjugué  à  la  corde. 
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FRETZ  (  J.)>  élève  de  l'École  Polytechnique  de  Zurich 385 

GERONO,  rédacteur 43,  39201  469 

G! ARD  (A.) 329 

GILBERT  (  Ph.) 370 

GRANT,  élève  de  Tiustitution  Massin 188 

GUEBHARD  (A.  ) 92  et  480 

HARKEMA 93 

HERMANN ,  ancien  élève  de  TÉcole  Normale 180  et  3 16 

HERM1TE(Cb.) 339 

HOUEL,  professeur  à  la  Faculté  des  Sciences  de  Bordeaux. . .     93  et  385 

HUMBERT,  élève  du  lycée  de  MeU 143 

ISAIA  (F.),  élève  de  M.  Genocchi,  à  Turin 4* 

JOACHIMSTHAL 48i 

JOUANNE ,  professeur  au  lycée  de  Caen 4o 

KAHER-BEY,  au  Caire 383 

KOEHLER,  capitaine  du  Génie 376 

KRUSCH  WITZ 43 

LACLAIS  (Émilb) 143 

LAGUERRE 5,  34,  46,  48,  9a,  gS,  143,  144,  i63, 

175,   193,  341,  354,  291,  343  et  433 

LAISANT(A.) 89,   i44,  221,  371,  3oa  et  354 

LAURENT  (H.),  répétiteur  à  l'École  Polytechnique..     388,  430  et  435 

LAVERLOGHÈRE,  élève  du  collège  Stanislas 43 

LE  BESGUE 539 

LECLERT  (Emile) 337 

LEMAIRE 423 

LEM01NE(E.),  professeur i33,  288,  3ii  et  368 

LEMONNIER  (H.) 5i4,  53i,   533  et  55o 

LEZ  (H. ),  à  Lorrez-le-Boeage 43 

LIN  DELOF a  1 3 

LIONNET 189 

LUCAS  (Éoouakd),  agrégé  des  Sciences  mathématiques 49  et  3o8 

MAC~CULLAGH 283 

MACÉ  (Auguste),  élève  du  lycée  de  Grenoble 375 

MANNHEIM 334,  335  et  33i 

MATHIEU  ( J.-J.-A.),  capiUine  d'Artillerie 86 

MORET-BLANC,  professeur  au  lycée  du  Havre...     89,  90,  333  et    480 
MOUGHEL  (  J.  ),  conducteur  des  Ponts  et  Chaussées 43 
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MOUTIER  ( J.) 47a  et  4^9 

NEUBERG,  professeur  à  T Athénée  royal  de  Bruges  (Belgique). .     53 , 

i36,  317,  334;  36o,  399  et  4^^ 

NIEWENGLOWSKI  (B. ),  agrégé,  professeur  à  Mont-de-Marsau. ...  36 

0RIOLI  (T. ),  professeur i5a 

PAINVIN  (L.),  professeur  de  Mathématiques  spéciales  an  lycée  de 

Lyon 97 ,  303,  356,  348  et  4^9 

PELLET(E.),  élève  de  TEcole  Normale. 88,  339,  3^9, 

417,  430  et  439 

PETERSEN  (  JuLics  ),  de  Copenhague 383  et  385 

POURCHEIROUX(F.-P.),  à  Paris  43  et  493 

RÉALIS(S.) 13,  430,  43i  et  546 

RIBAUCOUR  (  A.) 439 

RUCHONMET  (Gh.  ),  de  Lausanne 457 

SAINT-GERMAIN  (de),   agrégé,   docteur,   répétiteur  à    Sainte- 
Barbe  84 

SALTEL  (Locis) 463 

SARTIAUX  (  A.  ) 144 

SERRET  (  Paol  ) 73 

STEINER 43i 

TERRATS,  professeur  du  collège  d'Arras 44 

THOMAS  (D.),  professeur  à  Oxford 88  et  439 

TRANSON  (  Abel  ) 1 93 

VALLÈS  (F.) 30 

VI AUD ,  élèTe  à  la  Rochelle 43 

VILLEPIN  (Georges  de)  ,  élève  du  collège  Stanislas 935 

VIRIEU  (de),  professeur  à  Lyon 93i 

WngLSCH(J.)»  élève  de  TÉcole  Polytechnique i93 

WEYR  (Edouard),  élève  de  FÉcole  Polytechnique  de  Prague.    324  et  3x5 

VSTEYR  (Emile) 340,  434  et  480 

V7HITW0RTH  (William) 38 

WILLIÈRE,  professeur  à  Arlon 234  «*  33; 
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